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Podstatou vyndlezu je reguldtor napéti
umistény pied vstupni brzdickou v misté
prochédzejici prikladné utkové nité v dse- - -
ku mezi piedlohovou civkou a vstupni brz-
dickou, vybaveny tPfemi v Fad& uspofada-
nymi vodicimi oéky, jimiZ prochézi -neu-
mrtvend piize, ptiemZ prostfedni oCko je
piEng ke sméru prichodu prize voln& ver-
tikalng posuvné. Reguldtor nap@ti je opat-
fen silovymi prostfedky udédvajici plsobe-
nim gravitaénl sily v dobé& preruSeni odta-
hu, v daném useku prochdzejici pfizi pFi-
davné napéti, jehoZ hodnota je menS$i, neZ
hodnota napéti, potiebnd ke stahovéni pri-
ze ze zdsobni civky. Silové prostfedky spo-
lupracujici s vertikdln€ posuvnym stiedo-
vym vodicim okem, mohou byt pfikladné
zdvaZi ve formé podloZek, nebo posuvny jez-
dec. U obou piikladnych provedeni silovych
prostfedkd reguldtoru napéti je ddna hod-
nota napéti prize v daném tseku stavitelna
a regulovatelnd vdhou podloZek nebo posu-
nutim zavaZzi.

Vyndlez je moZno také pouZit pri tvorbé&
jemnych draténych sit u snovacich a ska-
cich strojii a v8ude tam, kde dochdzi k pie-
ruovanému odtahu nitovych vyrobki.

Predmét vyndlezu je nejlépe charakteri-
zovan na obr. 4, ktery je priloZen k popisu
pfihlasky vynalezu.
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Pr¥edmétem vyndélezu je zafizeni pro likvi-
daci zkrucovanych smyéek odtahovaného
utku z predlohové civky u textilnich stro-
ji neortodoxuich.

U zndmych zplsobll dochédzi vlivem pfe-
ruSeni odtahu k poklesu napé&ti aZ na nulo-
vou hodnotu a tim se ttek v prib&hu pra-
covniho procesu, mezi pfedlohovou civkou
a vstupni dtkovou brzdic¢kou zkrucuje.

K tomuto jevu dochdzi zvlasté pri tkani
na tkacich neortodoxnich strojich. Jakmile
se v daném useku zkroucend smytka vy-
tvori, je zanesena a zatkdna do tkaniny. Tim
dochédzi ke sniZeni kvality vyrdb&né tka-
niny.

Dosavadnich zplsob@ k odstranéni zkru-
covani tutku je nékolik. Napfiklad se ttek
pfedem pafi, mac¢i nebo dovlhduje, vosku-
je, nebo se pouZivd sloZitého vyrovnéavaci-
ho zafizeni utku. PouZitelnost téchto zné-
mych zplisobt je v8ak omezend a v praxi
pfedstavuje jednak negativni ovliviiovdni
vlastnosti Utku, jako napfiklad barvivost,
pevnost, taZnost a podobn&. Zndmé zplso-
by k likvidaci zkrucovéni dtku se vilibec
nedaji pouZit u tkanin vlasovych nebo urde-
nych k dobéleni. Pfiprava ttku, provadéna
stavajicimi zplisoby, pFfedstavuje znaéné po-
Fizovaci néklady navic provddénymi netech-
nologickymi operacemi, dédle zvySeni pod&tu
pracovnich sil, rozpracovanost a vznikaji
ndroky na dalsi prostory.

Ukolem vynélezu je tyto nevyhody odstra-
nit. Toho se dosdhne zarizenim podle vy-
nalezu, jehoZ podstata spoCivd v tom, Ze
pfed vstupni brzdi¢kou v useku mezi brz-
dic¢kou a zdsobni civkou je umistén regulé-
tor napéti s nejméné tfemi v Fadé& usporé-
danymi vodicimi o€ky, jimiZ prochazi uvol-
nény tsek. Dvé krajni vodici otka jsou pev-
né ustavena a mezi nimi prostfedni vodici
oCko je priéné& ke sméru priichodu utku vol-
né vertikdlné posuvné a je opatfeno silo-
vymi prostiedky ud4ivajici, plisobenim vy-
vijené gravitaéni sily v dobé pFeruSeni od-
tahu, v daném tseku prochézejicimu dtku
pridavné napéti, jehoZ hodnota je mensi nez
hodnota napéti potiebné ke stahovéani dtku
ze zasobni civky.

Silovymi prostiedky mohou byt pi¥iklad-
né zdavaZi, udavajici danou hodnotu napéti
a spolupracujici s vertikdlngé posuvnym vo-
dicim oCkem s danym tutkem, nebo jezdec
se zavaZim a vodicim prostfednim ockem
vertikdlné suvné uloZenym ve vedeni nebo
alternativné uspofddand dvouramennd pé-
ka, kterd na jednom rameni méd uloZené z4a-
vazi a na druhém rameni prostiedni vodici
oCko, pri€emZ u vSech alternativnich pro-
vedeni reguldtoru napéti je hodnota napéti
atku v daném tuseku stavitelnd a regulova-
telnd hmotnosti nebo posunutim zivaZi. Sa-
movolny pricné posuvny pohyb prostfedni-
ho vodiciho ocka v dobé& pFeruseni ntku ze
zdsobni civky vlivem hinotnostni hodnoty
zavaZi je omezen stavitelnyini dorazy.

Pomoci piidavné, gravitadni vyvijené si-
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ly, jejiZ hodnota nedosahuje hodnoty sily
potfebné ke staZeni ttku z pfedlohové civ-
ky, se dosdhne toho, Ze pfi preruleni odta-
hu utku vznikne v Gtku napéti, jehoZ vlivem
nedojde ke zkrucovédni a vytvafFeni smycek
na utku.

Zalizenl podle vyndlezu je zaloZeno na
principu maximélni jednoduchosti a svoji
funkci plni pomoci gravitace. Na zdkladé
toho pracuje zcela automaticky, bez néro-
ku na jakykoliv zdroj pohonu. S tim souvi-
si i jeho velikd prednost pro prédci v pras-
ném prostifedi, nevyZaduje Zadnou udrZbu
a dgvd zéruku trvanlivosti a bezporucho-
vého provozu. Zafizeni, zejména p¥i pouZiti
u tkani, zvySuje jakost vyrdbénych tkanin,
zvySuje produktivitu préce a uZitkovy vykon
tkacich strojii a sniZuje provozni néklady.
Hodi se pro v8echny druhy a jemnosti ma-
teridlu pouZitého ttku.

Priklady provedeni reguldtoru napéti po-
dle vyndlezu jsou zndzornény na vykresech,
kde znac€i obr. 1 stav zkrucovédni tutku v
daném vtseku za stdvajiciho stavu techni-
ky, obr. 2 situaci p¥fi pferuSeni odtahu ut-
ku se zabudovanym reguldtorem napéti, obr.
3 utek prochéazejici reguldtorem napéti v
okamZiku, kdy dochdzi k odtahu ttku, obr.
4 provedeni s pohyblivim jezdcem a obr.
5 alternativni provedeni se vykyvnou dvou-
ramennou pakou.

Podle obr. 2 je reguldator napéti sestaven
ze tH vodicich odek 3, 4, 5, z nichZ vstup-
ni vodici ofko 3 a vystupni vodici ofko 5
jsou nehybné a mezi nimi umist&né prostfed-
ni stfedové vodici o¢ko 4 je kolmo ke smé-
ru prachodu ttku 2 voln& pohyblivé. Vstup-
ni vodici ofko 3 je upevnéno v separatoru
6 a vystupni vodici ocko 5 na nosné tyéi 7.
Utek 2 je vlivem méniciho se odtahu preru-
Sované odvinovadn z predlohové civky 1 a
prochézi podle 8ipky C vstupnim vodicim
oCkem 3, stfedovym vodicim oCkem 4, vy-
stupnim vodicim odkem 5 a vstupni brzdic¢-
kou 19 do zandSeciho elementu 12, jim% je
zanasen do proSlupu a s osnovnimi nitémi
tvoli tkaninu 20.

Stfedové vodici ofko 4 spolupracuje se
zdvaZim 13. PFi pracovnim procesu v oka-
mZiku kdy dochdzi k odtahu ttku 2 pfi je-
ho prohozu proSlupem, vstupni brzdic¢ka 19
je mimo ¢innost a stfedové vodici ocko 4
je vlivem zvySeného napéti utku 2 vyvola-
ného odtahem zvednuto tak, Ze je praktic-
ky se vstupnim vodicim ofkem 3 a vystup-
nym vodicim o¢kem 5 v jedné roviné, Stre-
dové vodici oCko 4, které spoletné se zé-
vaZzim 13 udédvd v daném Case a misté utku
2 piridavné napéti, je podle obr. 4 provede-
no tak, Ze je soucdsti pohyblivého jezdce
14, v némZ je spolecné se zdvaZzim 13 ulo-
Zeno. Pohyblivy jezdec 14 spolu se stfedo-
vym vodicim ofkem 4 a zdvaZim 13 je ver-
tikdin& suvné veden. ve vedeni 8. Vedeni 8
je zhotoveno z ohranéného plechu tvaru
,»UY, v némZ je volné suvnd uloZen vertikdl-
né pohyblivy jezdec 14, jehoZ pohyb je ve
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sméru Sipky A v horni poloze omezen hor-
nim stavitelnym dorazem 9 a pohyb ve smé-
ru Sipky B je v dolni poloze omezen dolnim
stavitelnym dorazem 10. Oba stavitelné do-
razy 9, 10 jsou k vedeni 8 priSroubovany
stavécimi Srouby 21 s maticemi 22 a tvo-
Il sou€asné pro vedeni 8 pricné vyztuhy. Ve-
deni 8 je potom jako celek upevnéno na
stavitelném nosném drZdku 11. Zajisténi na-
stavené polohy vedeni 8 na nosném drZa-
ku 11 je provedeno Sroubem 23. Na nosném
drzadku 11 je ve sméru prichedu utku 2za
pohyblivym jezdcem 14 upevnéna nosnd tyc
7, na jejimZ volném konci je uloZeno vy-
stupni vodici ocko 5.

Potiebnou pifidavnou silu nebo napéti at-
ku 2 podle uvadéného prikladného prove-
deni vytvadfencu hmotnosti pohyblivého
jezdce 14 a strfedového vodiciho ocCka 4
podle potreby vyrovnava zavazi 13 vytvo-
Iené z malych stavécich podloZek, pFisrou-
bovanych k pohyblivému jezdci 14 pojist-
nym Sroubem 18. Provedeni podle obr. 5
sestdvd z dvouramenné péaky 15, jejiz ra-
mena 16 a 17 jsou uloZena v loZném pouz-
dfe 25 oto¢né kolem nosného drZdku 11.
Ramena 16 a 17 jsou ve sméru vykyvu kol-
mo k podélné ose nosného drZzdku 11 od
sebe vzdalena stabilné pod danym thlem.
Horni rameno 16 dvouramenné paky 15 maé
na volném konci umisténé stfedové vodici
otko 4 a na dolnim rameni 17 je posuvné
zdvaZi 13 o tvaru kostky, jehoZ dand polo-
ha je zajiSténa pojistnym S3Sroubem 18. S
dvouramennou pakou 15 spolupracuje sta-
véci doraz 28 se dvéma dorazovymi drZa-
ky 29, 30 upevnénymi v dorazovém pouzdre

27 otoCném kolem nosného drZaku 11, pii-
CemZ dand poloha dorazového pouzdra 27
$ hornim dorazovym drZdkem 29 a dolnim
dorazovym drZdkem 30 je zajistitelng do-
razovym Srcubem 26. Na volném konci hor-
niho dorazového drZaku 29 je upevné&n hor-
ni stavitelny doraz 9 a na volném konci dol-
niho dorazového drzdku 38 je upevnén dol-
ni stavitelny doraz 10.

Reguldtor napéti podle vyndlezu pracuje
tak, Ze atek 2 odvijeny z predlohové civky
1 nejprve prochdzi postupné vstupnim vo-
dicim ockem 3, stfedovym vodicim ofkem
4 a vystupnim vodicim oCkem 5, které jsou
soucdsti gravitadniho anulatoru. Dale ttek
2 postupuje vstupni brzdickou 19 do zané-
Seciho elementu 12, kterym je utek 2 za-
nasen do proSlupu a spolu s osnovnimi ni-
témi vytvari tkaninu 20. K likvidaci zkru-
covanych smycek, které vznikaji ztratou na-
péti atku 2 mezi predlohovou civkou 1 a
vstupni brzdi¢kou 19 v dobé& preruSeni od-
tahu, plsobi pfed vstupni brzdickou 19 na
utek 2 samovolna gravitacni sila, vyvinuta
hmotnostni zavaZi 13 a stfedového vodiciho
oCka 4, pridemZ tato hmotnost udava utku
2 napéti, které je nutno vyregulovat tak,
aby jednak bylo menS3i, neZ je napéti po-
tfebné ke staZeni ttku z predlohové civky
2 a jednak, aby stacilo k vyrovnani zkrou-
cené smyCky 24 prochdzejictho ttku 2 v
daném tuseku. V ptihldSce vyndlezu uvadi-
me jen pfikladnd provedeni k jeho vyuZiti
u neortodoxnich tkacich stroji. Jeho vyu-
Ziti je v8ak moZné i v jinych oborech tex-
tilniho primyslu vSude tam, kde dochdzi k
preruSovanému odtahu prize.

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro likvidaci zkrucovanych
smytek odtahovaného ttku z p¥edlohové
civky u textilnich strojli, zejména u tkacich
stroji neortodoxnich, vyznafené tim, Ze
pfed vstupni brzdickou (19) v tseku mezi
pfedlohovou civkou (1) a vstupni brzdig-
kou, je umistén reguldtor napéti sestdvaji-
ci nejméné ze tfi vedicich ocek (3, 4, 5), ji-
miZ prochdzi uvolnény dtek, pfiCemZ pro-
stfedni stfedové vodici oCko (4) je kolmo
ke sméru prichodu tutku pohyblivé uloZe-
no a je opatfeno silovym prostiedkem pro
pridavné napé&ti uvolnénému tutku v dobé
preruSeni odtahu, jehoZ hodnota je mensi,
neZ hodnota napé&ti potfebnd ke stahovéni
ttku z pPedlohové civky, priemZ pridavné
napéti je regulovatelné.

2. Zatrizeni pro likvidaci zkrucovanych
smyfek podle bodu 1, vyznaCené tim, Ze
silovy prostfedek je opatfen stavitelnymi

dorazy (9, 10} pro omezeni pri¢ného pohy-
bu stfedového vodiciho ocka (4} v dobé
preruSeni odtahu utku.

3. Zatrizeni pro likvidaci zkrucovanych
smycCek podle bodu 1, vyznacfené tim, Ze
silovym prostfedkem je stavitelné zdvaZi
{13).

-4. ZaFizeni pro likvidaci zkrucovanych
smycCek podle bodlt 1 aZ 3, vyznacené tim,
Ze stavitelné zavaZi (13) spolu se st¥edovym
vodicim ofkem (4] je uspofdddno na po-
hyblivém jezdci (14) suvné uloZeném ve
vedeni (8).

5. Za¥izeni pro likvidaci zkrucovanych
smycek podle bodft 1 aZ 3, vyznadené tim,
Ze stavitelné zavaZi (13) je uloZeno na spod-
nim rameni {16) dvouramenné paky (15) a
na hornim rameni (17]) je upevnéno stfe-
dové vodici oCko (4).

2 listy vykresti
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