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Vynélez sa tjka spSsobu vedenie ak¥ného Zlena, napr. zéznamovej hlavidky zéznamového
zariadenia pre zdznam digitdlnych alebo video a analégovych signélov ne zédznemové médium

8 pouziti{m ultredzkych zdznamovjch stép.

V siZasnosti vivoj smeruje k poukitiu stdle viidej zdznamovej hmoty a z toho vyplyvaji-
ceho poufitia vzkych zdznemovych prvkev, t.Jj. dzkych zdznamovych stdép v oblesti mikrometrov.
U%Z pri 3i{rkach stopy v desiatkach mikrometrov je nutné poufitie extrémne presnej mechaniky
zéznamového zariadenia, %o sa prejevuje na vysokej cene, nizkej spoYahlivosti a nfzkej %i-
votnoeti. Klasické systémy nie ed vhodné pre nové technologie, napr. integrovenjch tenko-
vrstvov§ch zdznamovjich a snimacfch hlavidiek, ktorfch teoretické hranice zmenSenia 3irky

stopy sa pohybuji v zlomkoeh mikrometrov.

Niektoré klesické splsoby

mechanické vedenie akiného &lena vysokymi potrebnymi presnostami obrobkev

s kodovenim polohy - zlo%ité kodovscie a spEtnovizbové prvky

s kodovenim polohy na pomocnej zéznemovej ploche = vopred zaznemenanou Struktirou zdznamu

8 k6dovan£m vo vlestnej stope v predom sapisenej Ztruktire zéznemu poldhy stopy.
Vyndlez v podstatnej miere odstranuje vySsie uvedené nevjhody.
CieTom vyndlezu je taky splsob vedenia akiného Zlena gdznamového zariadenia pri zdpi-

se a potom pri qnimani, ktory nie je zdvisly od presnosti mechanick¥ch siliastok a 3z tbhq
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odvodeného presného kladenia stopy vedla stopy. Vyndlez riesi polohovenie a vedenie akéného
%lena na zéklaede vyuZitia spltnovizbovéhe signdlu odvodeného z predodlej stopy alebo sused-

nych stép s nastevitelnym odstupom stdp, nie mechanickou ale elektronickou cestou.

Podstata vyndlezu spo¥iva v tom, Ze z4znem stopy sa vytvara vedenim ak&ného %lena,
ktory zaujima okemfitd polohu podYa signdlu z riadisceho obvodu, ktorf tento eigndl vytvéra
podla vstupujuiceho charakteristického signdlu odvodeného od predchddzajicej susednej opor-
nej, predtym zaznemenenej stopy a podla vstupujicich parametrov, prifom zaznemenand stopa
sa umiestni do zvolenej‘vzdialenosti od stopy prédchédzajicej, resp. opornej. Pri sniman{
zdznemového signdlu sa ekiny &len vedie pohonnym &lenom podla 8ignélu vatupujiceho do ria-
diaceho obvodu, ktorjy obsshuje charakterisficky 8igndl z predoslej, préve snimenej a nasle-
dujicej stopy a akdny %len sa vedie s minimdlnou odchflkou snimenej hlavilky od préve snf-
menej stopy. Charskteristicky signdl snimany pomocnym snimecf{m prvkom nadobida iny pri sni~-
meni diskriminovetelny stav pre ke¥dd z postupne po sebe nasleduji¢ich zeznamenengch a sni-
menych‘stép zéznemu kvoli odlf{Seniu smerovosti signélu odchflky sk&ného &lene od préve sni-
menej stopy. Akdny§ ¥len spojeny & pomocnym snimecim prvkom je cez mechanicky spoj spojeny
8 pohonnym ZXlenom ovlddenym obvodom riadenia, ktory je jednym vstupem pripojeny k pomoénému

snimaciemu prvku a druhym pripojeny k bloku generovenia.

Vyhédou vynélezu je, fe umoZfuje zvysit hustotu zéznemu, odetrénit potrebu vi&¢3Siny
presnych obrobkov & zjednodudit mechanizmus vedenia ak¥ného ¥lena. DalZou prednostou je,
%e umoXfuje previest funkcie z mecheanickych prvkov na elektronické, ktoré sd integrovatel-
né a mikreminiaturizovateIné a tie# ddva moZnost vyu¥it novych technologif zdznamovych

prvkov.

Na pripojenom vjkrese, a to na obr. 1 je zndzornenjy jeden priklad ¥asti zariadenias vy-
kondvajiceho vedenie ak¥ného &lena, na obr. 2 je zndzorneny ten isty systém pre pripad snf-
menia zapisaného signdlu a na obr. 3 je uvedeny prikled niekolkych moZnjch realizécif po~

mecného snimacieho prvku, ktory je siulastou ekiného &lena.

Zariadenie vykondvejice vedenie akZného ¥lene podla obr. 1 pozostdva zo zdznemove]
hlavidky, ktord je suifastou ak¥ného &lena 3}, vykondvajica zdznamovd funkciu na stopu 6
a 8 Nou je mechanicky spojenf pomocny snimac{ prvok 2 snimajiei signdl zo susednej predché-
dzajicej stopy 1, pripadne nasledujicej stopy mechanicky cez prvok 4 spojenym 8 pohonnym
Slenom 5 za tdelom vykondvenia pohybu emerom 9. Zédznsmové médium 7 sa pohybuje relativne
voli ekinému &lenu 3 a pomocnému snimaciemu prvku 2 ur&itou rychlostou v smere 3ipky 8.
Pohonny &len 5 je schopnf pohybovat ak¥nym &lenom J a pomocnym snimacim prvkom 2 vzhTadom
na zéznamové médium 7 vo smere 3ipky 9 a tym umiestiiovat novd zapisovand stopu § do zvole-
nej vzdialenosti od stopy 1. Pomocny snfimaci prvok 2 snima signél zo susednej stopy alebo
susednfch stdp. Tento signél se spracovdva v riadiacom obvode 1l. Riadiaci obvod 11 riadi
poﬁoﬁhﬁ prvok 5 podla perametrov 12 s cielom viest ak®ny Slen 3 vo zvolenej vzdialenosti
od predo3lej stopy l. Ak®n§ &len 3} a pomocny snimaci prvok 2 & Siastofne mechenické spoje-
nie 4 mbiu vytvdrat jeden celok i =z hIadisia mechanického i z hlediska kombinovania funkeif
elekfriekjch. Na druhfy vstup riadiaceho obvodu 11 je pripojeny obvod generovania peramet-
rov 12, ktor§ zaddva potrebné ddaje o splsobe, resp. néslednosti st8p & odstupe, vzdiale-



nesti stdp.

Snimanie zapisaného aignélu podla obr. 2 pozostdva zo0 adéastl popiaanyeh na obr. 1

a naviac je tsm znézornend nasledujica stopa 10 a akin§ élen 3.

Pre funkciu enipania je pomocny snimacf prvok 2 kondtruoveny tak, Ze vytvéra vstupﬁy
signél pre riadiaci obvod 1l na zdklade snimanis signélu z prede3lej stopy 1, préve E{tanej
stopy 6 i nasledujicej stopy 10 podla zvoleného konkrétneho systému zakodovania charskteris-
tického signdlu v ke¥dej stope.

Charakteriatick& signél mbZe v po sebe nasledujécich stopdch nadobddat napr. stavy a,
potom b & potomc a v daldich atopéch zase opakovanie abc’abc alebo napr. md¥e z tychto

teristického signdlu extrahovat odchflkovy signdl s ddajom smerovosti.

Na obr. 3 je znézornenfch niekolko prikladov prevedenia fasti akiného ¥lena vzhledom
na vzéjomny vztsh a polohu ak¥ného Zlena J, resp. akiného ¥lena 3' a pomocného enimacieho
prvku 2. Niektoré prevedonia pomocného snimecieho prvku 2 s alternativne znédzornené ako
2a af 2e a 1li¥ia 8a 0d seba poufitym spbsobom kodovania charakteristického signélu o peradi
stopy a o smerovosti odehflky celku pozostdvajiceho akiného &lena 3, resp. akéného &lena 3’
a pomocného snfmacieho prvku 2, resp. jeho funk&njch alternativ 2a af 2e. Tieto prvky sl
mechenicky spojené de jedného celku ovlédaného upoloéne pohonnym &lenem, ktory mna tomto ob-
rdzku nie je tndzornenf. Ne.ebrdzku Je dalej zndzornend predosld stopa 1, préve zapisovand
alebo snimené stope 6 & nasledujica stopa 10. Na schémach je uvedeny len relativny vzdjomny
vztah akéného dlena & zéznemového média bez ohladu na to, o aky typ zariadenia sa jednd,
(napr. rychle sa pohybujice médiumrotujice, slebo pozdlZne sa pohybujice, alebo dalej poma-
ly sa posivajice médium a rychio sa pohybujici len ¥i u% rotujici alebo kmitajici, trans-

vorzélny alebo helikélny & pod.) a na fom je upevneny a &'o sa pohybuje pohonny prvoke.

Popisovany spdsob vedenia ak¥ného &lena pracuje tak, Ze po vytvoren{ prvej tzv. oper-
nej stopy zdznemu akinym &lenom J sa vytvéra zazuam druhej a ka¥dej dallej stopy vedenim
ak¥ného &lena 3 pohonnym ¥lenom 3, ktory zaujime polohu podla charakteristického signdlu
extrahovaného z predodlej stopy 1 pomocnfm snimacim prvkom 2 . Ka¥dé nasledujica stopa kopi-
ruje predodld s minimélnou nastavitelnou medzerou. Charakteristicky signdél nadobidda iny pri
eniman{ diskriminovatelny stav vidy s postupne dal3f{mi zapisovanymi stopemi kv8li odl{3eniu
poslednej opornej a predposlednej stopy a kvdli zaisteniu moZnosti aﬂ;m;nia a smerovosti
odchflkového signélu. Charakteristicky signél z pomocného snimacieho prvku 2 Jje delej spra-
covany v riadiacom obvede 11, ktory prostrednictvom pohonného ¥lena 5 ovldda v kaidom okam-
%¥iku polchu akénéhp &lena 3, ak¥néhe lena 3' a pomocného snimacieho prvku 2. AkZnf &len 3
mdie byt vnitorne usporiadany ako matica hleviZiek, podobne i ak¥ny Zlen 3’ a pomocny pr-

vok -2-0

PREDMET VINALEZU

1. Spésob vedenia akiného &lena zédznamového zariadenie vyznaSujici sa tim, Ze zdznam stopy

sa vytvédra vedenim akéného ¥lena, ktory zaujima okam¥itu polohq podYa signédlu z riadia-
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ceho obvodu, ktory tento signdl vytvéra podla vatupujiceho cherakteristického 8igndlu od-
vodeného od predchédzhjécnj susednej opornej, predtym zeznamenanej stopy a podla vatupuji-
cich parametrov, pridom zaznamenané_atoﬁa sa umiestni do zvolenej vzdialehoati od stopy
predchddzajice,j alebo opornej, priZom pri sniman{ zdznamového 8igndlu sa akényAélen-ved
die pohonnym &lenom podla signélu wvstupujuiceho do riadiaceho obvodu, ktory obesshuje cha-
rakteriaticky signdl z predoélej, préve snimanej a nasledujicej stopy a ak¥ny %len sa
vedie s minimélnou odchflkou snimacej hlaviZky od préve snimanej stopy, zatial-%o0 charak-
teristicky signdl snimeny pomocnym snimacim prvkom nadobida iny'pri snimanf diskrimino-
vatelny stav pre kaZfdd z postupne po sebe nasledujicich zeznamenanych ayanimanych atép
zdznemu kv8li odliSeniu smerovosti signdlu odchjflky akdného &lena od préve snimane j
stopy.

Zeriedenie na vykondvenie sp8sobu podIla bodu 1, vyznadujice ea tym, Ze akiny &len (3)
spojen} 8 pomocnym snimacim prvkom (2) je cez mechanicky spoj (4) spojeny s pohonnym
&lenom (5), ku ktorému je pripojeny obved riadenie (11), ktoerjy je jednym vstupom pri-
pojeny k pomocnému snimaciemu prvku (2) a druhym vstupom pripojenf k bloku generovania

parametrov (13).
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