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Multiwibrator jednostabilny z samoistnym
oraz wyzwalanym przejSciem ze stanu niestabilnego do stanu stabilnego

Przedmiotem wynalazku jest multiwibrator jednostabilny z samoistnym oraz wyzwalanym przejsciem ze
stanu niestabilnego do stanu stabilnego nalezgcy do dziedziny techniki cyfrowej. Multiwibrator wedtug
wynalazku znajduje zastosowanie zwiaszcza do pomiaréw parametréw dynamicznych przebiegéw impulsowych.

Znany jest multiwibrator jednostabilny zawierajgcy tranzystory oraz uktad pojemnosciowo-diodowy
opisany przez A. Sowiriskiego w ksiazce pt. ,,Cyfrowa technika pomiarowa”. Wydanie 1I. Multiwibrator ten ma
staly lub regulowany czas trwania impulsu i dlatego nie ma mozliwosci dowolnego skracania swojego impulsu
ponizej zaprojektowanego lub nastawionego z gory czasu nominalnego. W wielu przy padkach omawiany multiwi-
brator nie odpowiada wymaganiom penej automatyzacji proceséw pomiarowych.

Istota wynalazku polega na tym, ze jeden zacisk wejsciowy multiwibratora jednostabilnego z samoistnym
oraz wyzwalanym przejéciem ze stanu niestabilnego do stanu stabilnego polaczony jest poprzez uktad ,Jub™
i przerzutnik z zaciskiem wyjsciowym tego multiwibratora, a drugi zacisk wejsciowy jest polaczony z przerzutni-
kiem oraz poprzez multiwibrator jednostabilny wyzwalajacy z dwoma wejsciami kanatu podwdéjnego i wejsciami
kanaléw pojedynczych przy czym trzecie wejscie kanatu podwdjnego jest polgczone z wyjsciem uktadu 4,
a czwarte wejscie potaczone jest z tym wejsciem ukladu ,Jub”, do ktérego podlaczone jest pierwsze wyjscie
ostatniego kanalu pojedynczego. Pierwsze wejscia kanatéw pojedynczych potaczone s3 z pierwszymi wyjsciami
kanatéw poprzednich, ktoére taczy sie z kolei z wejsciami uktadu ,Jub™, ktérego wyjscie potaczone jest poprzez
uktad rézniczkujacy, dwuwejsciowy uktad ,lub™ i przerzutnik z zaciskiem wyjsciowym multiwibratora. Drugie
wyjscia wszystkich kanaléw potaczone s3 z wejsciami uktadu ,,i”.

Zaleta multiwibratora wedtug wynalazku jest to, ze jako element skfadowy uktadéw pomiaru parametréw
dynamicznych nieperiodycznych przebiegédw impulsowych umozliwia niesekwencyjny, rownolegty i bezposredni
pomiar oraz analiz¢ tych parametrow.

Przedmiot wynalazku zostal pokazany w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia na fig. 1
schemat blokowo-logiczny multiwibratora, fig. 2 diagramy przebiegéw wejsciowo-wyjsciowych multiwibratora,
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fig. 3 schemat logiczny kanatu podwdjnego, fig. 4 schemat logiczny kanatu pojedynczego fig. 5, fig. 6, fig. 7
diagramy przebiegéw czasowych w wybranych punktach multiwibratora przy czym na fig. 5/A zaznaczone sa
numery wykorzystywanego kanatu.

Zacisk wejsciowy Wa multiwibratora jednostabilnego z samoistnym oraz wyzwalanym przejsciem ze stanu
niestabilnego do stanu stabilnego przedstawiony na fig. 1 potaczony jest z przerzutnikiem P oraz z multiwibrato-
rem jednostabilnym wyzwalajacym O, ktérego stan niestabilny trwa przez czas i@ Wyjscie multiwibratora O jest
polaczone z wejsciami. YO, Y1 ... Ym ukladdw ,,i” wszystkich kanatéw, a mianowicie kanatu podwdjnego KG
oraz kanatéw pojedynczych KP;, KP,. ... KPm. Wejscie Xo kanatu KG potaczone jest z wyjsciem (m + 1) — -
wejsciowego uktadu ,,i” I1, a nastepne wejscie Xo kanatu KG podtaczone jest do tego wejscia (m + 1) — wejscio-
wego uktadu ,Jub” L1, do ktdérego podiaczone jest réwniez wyjscie km kanatu pojedynczego KPm. Wejscia
X1 ... Xm kolejnych kanatéw pojedynczych KP; ... KPm polaczone s3 z wyjsciami k poprzedzajacych kanatow,
a mianowicie wejscie X; kanatu KP, potaczone jest z wyjsciem ko kanatu KG, a wejscie Xi kanatu KPi
z wyjSciem ki-1 kanatu KPi-1. Wyjscia ko, k1, k2 ...km kanatu KG iKP, .. KPm s3 podlaczone do
(m + 1) — wejsciowego uktadu ,Jub” LI, ktdrego wyjscie jest potaczone poprzez uktad rézniczkujacy skok
dodatni napiecia R zjednym z wej$¢ uktadu ,Jub™ L2. Drugie wejécie uktadu ,Jub” L2 potaczone jest
z zaciskiem wejsciowym We. Wyjscie uktadu ,Jlub™ L2 potaczone jest poprzez przerzutnik P z zaciskiem
wyjsciowym Wy.

Natomiast wyjscie 10, 11 ... Im kanatéw KG i KP, ... KPm potaczone s z (m + 1) — wejéciowym uktadem
o Il.Kanat podwdjny KG pokazany na fig. 3 zawiera dwie pary zaciskéw wejsciowych X0, YO prowadzace do
dwdch uktadéw ,i” I0, ktérych wyjscia potaczone sa poprzez uktad ,lub” LO, uktad réiniczkujacy skok
ujemny napigcia RO i lini¢ opdézZniajaca LOo o czas ™" oraz multiwibrator jednostabilny Oo, o czasie trwania stanu
niestabilnego 7, do zaciskéw wyjsciowych kO i 10. Na fig. 4 przedstawiono kanat pojedynczy KPi. Wyjécie uktadu
o li zzaciskami wejSciowymi Xi iYi jest potaczone z zaciskami wyjsciowymi kanatu ki li poprzez uktad
rézniczkujacy skok ujemny napigcia Ri, lini¢ opéZniajaca LOi o czasie spéZnienia 7~ oraz multiwibrator
jednostabilny Oi o czasie trwania stanu niestabilnego + przy zachowaniu zaleznosci 1°<s<7.

Liczba m kanatéw pojedynczych KP,, KP, ... KPi ... KPm wynika z warunkéw w jakich ma multiwibrator
pracowaé, a mianowicie zalezy od maksymalnej czestotliwosci fg badanego przebiegu impulsowego oraz od
nominalnego czasu trwania stanu niestabilnego + multiwibratora wedtug wzoru .

m = entier (7-fg)

Impuls wyzwalajacy pokazany na fig. 2/a i fig. 5/a przytozony do zacisku wejsciowego Wa wprowadza
multiwibrator w stan niestabilny, ktéry przy braku impulsu na zacisku wejsciowym We trwa przez czas ¢. Jesli
w czasie krétszym od 7 pojawi si¢ na zacisku We impuls, ktérych ciag pokazany jest na fig. 2/b ifig. 5/b to
spowoduje on natychmiastowy powrdt multiwibratora do stanu stabilnego. Celem zapewnienia prawidfowego
dziatania multiwibratora impulsy na wejsciu Wa powinny pojawiaé si¢ wytacznie wtedy, gdy multiwibrator
znajduje si¢ wstanie stabilnym. Warunek ten bedzie speiniony, gdy odstep czasowy migdzy kolejnymi
impulsami na wejsciu Wa bedzie wigkszy od 7 wzglednie gdy impulsy te beda poprzedzane impulsami
wystepujacymi na- wejsciu We, pokazanymi na fig. 2/b ifig. 5/b. Impuls wyzwalajacy przylozony do zacisku
wejsciowego Wa przechodzi do multiwibratora jednostabilnego O gdzie zostaje przeksztalcony na ujemny impuls
prostokatny o czasie trwania +’<r pokazany na fig. 5/c. Impuls ten przyktada si¢ nastgpnie na wejécia yo
y; ... ym wszystkich kanatéw KG, KP; ... KPm, ale wywotuje on przejscie do stanu niestabilnego tylko jednego
kanatu.

Jesli w momencie przytozenia impulsu na zacisku Wa wszystkie kanaty KG,KP, ... KPm bgda znajdowaty
si¢ w stanie stabilnym, to znaczy beda wolne, wowczas do stanu niestabilnego przejdzie kanat pierwszy. Jesli
pierwszy kanal jest zajety to przejdzie nastepny wolny. Na wyjsciu Wy multiwibratora otrzymuje si¢ ciag
impulséw pokazany na fig. 2/p ifig. 7/p. Przerzutnik P bedzie trwal w stanie niestabilnym tak diugo, czyli
powrdt przerzutnika P do stanu ,,0” nastapi, gdy na jego wejsciu pojawi si¢ impuls, ktéry moze pochodzié
zaréwno z uktadu ,lub” L, albo z wejscia We. Ciag impulséw pochodzacych z wejscia We pokazany jest na
fig. 2/b i 5/b. Ciag impulséw pochodzgcych z uktadu ,Jub™ L, pokazany jest na fig. 7/r. Impulsy te pojawiaja si¢
w momentach przejscia ostatniego kanatu do stanu stabilnego. Przejscie przerzutnika P do stanu ,;0” powoduje
ten z impulséw, ktéry pojawi si¢ wczesniej.

Zastrzezenia patentowe

.

1. Multiwibrator jednostabilny z samoistnym oraz wyzwalanym przejéciem ze stanu niestabilnego do stanu
stabilnego zawierajacy multiwibratory jednostabilne, przerzutnik, uktady ,,i” iuklady ,lub™ oraz uktady
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rézniczkujagce, znamienne ty m, Ze jeden zacisk wejsciowy (We) jest potgczony poprzez uktad ,Jub™ (L2)
i przerzutnik (P) z zaciskiem wyjsciowym (Wy), a drugi zacisk wejsciowy (Wa) jest potgczony z przerzutnikiem
(P) i poprzez multiwibrator jednostabilny wyzwalajacy (O) z wejsciami (yo) kanatu podwdéjnego (KG) oraz
wejsciami (y1 ... ym) kanaléw pojedynczych (KP, ... KPm) przy czym jedno wejscie (Xo) kanatu podwéjnego
(KG) jest potaczone z wyjsciem uktadu ,.i”* (I, ), a drugie wejscic (Xo) kanatu podwdjnego (KG) potaczone jest
ztym wejSciem uktadu ,Jub™ (L1), do ktérego potlaczone jest réwniez wyjscie (km) ostatniego kanatu
pojedynczego (KPm) natomiast wejscia (Y1..,. Xm) kanaléw pojedynczych (KP, ... KPm) potaczone sj z wyjs-
ciami (ko, k, ... km) poprzednich kanatéw (KG, KP, ... KPm-1) oraz z wejsciami (m + 1) — wejsciowego uk tadu
,ub” (L1), ktérego wyjscie potaczone jest poprzez uktad rézniczkujacy (R) z wejsciem uktadu ,Jub™ (L2),
a wyjscia (lo 1; ... Im) kanatéw (KG, KP, ... KPm) potaczone sa z wyjsciami (m + 1) — wyjsciowego uktadu ,,i”
L) :
2. Multiwibrator wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze kanat podwdjny (KG) ma dwa uktady i
(Io) potaczone z uktadem ,,lub™ (Lo), ktérego wyjscie potaczone jest poprzez uktad rézniczkujacy (Ro) i linig
opdzniajaca (LOo) oraz multiwibrator jednostabilny (Oo) z zaciskami wyjsciowymi (ko lo).

3. Multiwibrator wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze kanal pojedynczy (KP, ...KPi ... KPm)
z wejéciami (X; Y, ...Xi...Yi.. Xm Ym) zawiera uktad ,i” (I; ...Ii ... Im), ktdrego wyjscie jest potaczone
poprzez uklad rézniczkujacy (R; ..Ri Rm) ilini¢ opdzniajaca (LO; ... LOi...LOm) oraz multiwibrator
jednostabilny (O, ... Oi ... Om) z zaciskami wyjsciowymi (k; I, ...kili... km Im).

4. Multiwibrator wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze posiada kanat podwdjny (KG) oraz kanaty
pojedyncze (KP, KP, K Pi-1 ... K Pi ... K Pm), kt6rych liczba (m) jest zalezna od maksymalnej cze¢stotliwosci (fg)
badanego przebiegu impulsowego oraz od czasu trwania stanu niestabilnego (7)) multiwibratora i okreslona jest
wzorem

m = entier (v *fg)
5. Multiwibrator wedtug zastrz. 1, znamienny ty m, Ze liczba wejs¢ uktadu ,Jub” (L, )i uktadu ,i*
(I,) jest réwna liczbie (m + 1) kanatéw (KG, KP, ,KP, ...K Pm).
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