CZ 2015 -76 A3

PRIHLASKA VYNALEZU

Zverejnéna podle §31 zikona &. 527/1990 Sb.

(22) Ptihlaseno: 06.02.2015
(19 (32) Datum podini prioritni ptinlasky: ~ 07.02.2014
%IS’E‘;LIKA (32) Cislo prioritni prihlasky: 102014001627
(32) Zemé priority: DE

(40) Datum zvetejneni ptihlasky vynalezu: 19.08.2015
(Véstnik & 33/2015)

URAD ,
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

(21) Cislo dokumentu:

2015-76

(13) Druh dokumentu: A3

(51) Int. CL:
DOIH 4/12 (2006.01)
GOIB 7/14 (2006.01)

(71)  Pihlasovatel:
Saurer Germany GmbH & Co. KG, 42897
Remscheid, DE

(72)  Pivodce:
Nour-Eddine Balboul, 50969 Ko6ln, DE

(74)  Zéstupce:
Spole¢na advokatni kanceldt Vietetka Zeleny
Svorik Kalensky a partnefi, JUDr. Otakar Svortik,
advokat, Halkova 2, 120 00 Praha 2

(54) Nazev ptihlasky vynalezu:
Rotorové dopiidaci zafizeni pro predeni s
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(57) Anotace:
Rotorové doptadaci zafizeni (1) pro pfedeni s otevienym
koncem obsahuje skiiit (2) rotoru, v niZ je ulozen
spradaci rotor (3) a otativy vikovy prvek (8) pro uzavieni
sk¥ing (2) rotoru. Déle obsahuje mé&fici civku (31) a
elektricky a/nebo magneticky vodivy méFici prvek (32),
které jsou uloZeny tak, Ze vzajemnym pohybem mezi
sk¥ini (2) rotoru a vikovym prvkem (8) se méni
impedance (Z,) méfici civky (31). A déle obsahuje
vyhodnocovaci prostiedky (33), jimiZ miize byt sniméni
velitina ovliviiovana impedanci (Z,) m&Fici civky (31).
Pti predeni s otevienym koncem se snima veli¢ina
ovlivitovana impedanci (Z,) mé&fici civky (31).
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Rotorové dopfadaci za¥izeni pro pfedeni s otevienym
koncem a zpusob provozovani rotorového dopradaciho

zarizenli pro predeni s otevrenym koncem

Oblast techniky

Vynalez se tyka rotorového dopfadaciho za¥izeni pro predeni
s otevrenym koncem (rotorového dopfadaciho zarizeni pro
bezvietenové predeni), které obsahuje sk¥in rotoru, v niz
miZe byt uloZen spfadaci rotor, a otacivy vikovy prvek pro
uzav¥eni sk¥iné rotoru. Dale se vynalez tyka zplusobu
provozovani rotorového dopfadaciho za¥izeni pro predeni s

otevienym koncem.

Dosavadni stav techniky

DE 10 2004 029 020 Al popisuje rotorové dopradaci zarizeni
pro predeni s otevienym koncem se sk¥ini rotoru a vikovym
prvkem. Z bezpe&nostnich divodd smi byt skfin rotoru
otev¥ena obsluzZnym agregatem nebo obsluhujici osobou teprve
tehdy, kdyz spradaci rotor dobiha s jiZ jen znacné sniZenymi
otadkami. Dale musi byt p¥i novém startu spfadaciho rotoru
zarudeno, %ze sk¥ifi rotoru je vikovym prvkem podle predpistu
uzavfena. Proto se p¥ed novym startem spiadaciho rotoru do
sk¥in& rotoru nejprve zavede podtlak. Pf¥ivod podtlaku musi
byt pro spf¥adaci provoz beztak k dispozici. Podtlakem Jje
sptadaci rotor uveden do otadeni, aniz by byl zatéZovan
jednotlivym pohonem poh&néjicim ve spradacim provozu rotor.
Podtlak miZe byt udrZovan jen p¥i zavieném vikovém prvku,
takzZze k otadeni sp¥adaciho rotoru dochazi jen p¥i zavreném
vikovém prvku. Otadenim spfadaciho rotoru se otadéi také
elektricky motor pohanéjici spfadaci rotor. Otaceni motoru
pak indukuje do vinuti motoru elektrické napéti. Mé&rfenim
napéti nebo odpovidajici velidiny muZe byt detekovano
otadeni spfadaciho rotoru. Po té, co bylo detekovano, ze

sk¥ifi rotoru byla nalezité uzavfena vikovym prvkem, Jje
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aktivovano zajistovaci zarizeni a Jje zabranéno nedovolenému

otevreni vikového prvku.

DE 10 2004 029 020 Al popisuje sice moznost, jak muzZe
byt bez pridavného senzorového zarizeni snimano nalezité
zavirani vikového prvku. Pfidavna zrychleni rotoru vsak
vyzaduji éas a snizuji produktivitu rotorového dopradaciho
za¥izeni pro predeni s otevienym koncem. PfedevSim vsSak neni
mozné zjisStovat zmény polohy vikového prvku béhem provozu

nebo po delsi dobé provozu.

DE 10 2004 044 551 Al se tykad rovnéz rotorového
dopfadaciho =za¥izeni pro predeni s otevienym koncem se
sk¥ini rotoru a vikovym prvkem. Dale je zde popsano pojizdné
obsluZné za¥izeni. Pomoci tohoto obsluZného =zarizeni muze
byt &as od &asu p¥i otevieném vikovém prvku kontrolovano
hloubkové nastaveni rotoru. K tomu Jje prost¥ednictvim
mé¥iciho zplsobu mé&¥ena vzdalenost mezi méficim zafizenim a
zadni sténou spfadaci komory. Obnovenym méfenim po posunu
méficiho za¥izeni miZe byt méfena vzdalenost k pfedni strané
rotoru. Rozdil obou délkovych hodnot je v DE 10 2004 044 551

Al oznadéen jako hloubka rotoru.

Pro nalezity spradaci pochod je rozhodujici veliéinou
vzdalenost mezi dnem misky spfadaciho rotoru a odtahovou
trubidkou uloZenou ve vikovém prvku. Tato vzdalenost Jje také
oznadovana jako hloubka rotoru. Takto definovand hloubka
rotoru nezavisi jen na spravném ulozeni spradaciho rotoru ve
sk¥ini rotoru, ale také na spravném ulozZeni vikového prvku.
Vedle negativniho vlivu na spfadaci vysledek miZe prilis
mala hloubka rotoru také poskozovat ulozZeni  pohonu
sptadaciho rotoru v loziscich. P¥i p¥ilis malé vysce mohou
pfivadéna vlakna vyvijet tlak na spradaci rotor a tim i na

jeho ulozeni.
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Je proto ukolem vynalezu zlepSit sledovani polohy

vika rotoru.

Podstata vynalezu

Ukol je vyresen rotorovym dopfadacim zarizenim pro predeni s
otevfenym koncem (rotorovym dopfadacim zarizenim pro
bezvietenové predeni) s mé¥ici civkou a elektricky a/nebo
magneticky vodivym méficim prvkem, pF¥icdemZz mérici civka a
mé¥ici prvek jsou ulozZeny tak, Ze vzajemnym pohybem mezi
sk¥ini rotoru a vikovym prvkem se méni impedance méfici
civky, pridemZ jsou pritomné vyhodnocovaci prostiedky, jimiz
mize byt snimana velidina ovliviiovanda impedanci méfici

civky.

Vynalez vyuzivad v principu znamého zpusobu méfeni.
Kdyz se elektricky vodié pohybuje v magnetickém poli, nebo
je vystaven ménicimu se magnetickému poli, jsou v
elektrickém vodiéi indukovany vifivé proudy. Vitivé proudy
jsou podle Lenzova pravidla orientovany proti pficiné jejich
vzniku a oslabuji tak pole civky vytvarejici magnetické
pole. Méni-1li se relativni poloha elektricky vodivého
mé¥iciho vodide vidi méf¥ici civce, méni se tak jednak jalovy
odpor mérici civky a jednak ¢&inny odpor mérici civky. Cinny

odpor a jalovy odpor uréuji impedanci méfici civky.

Magneticky vodivy mérici prvek vyvolava pEi
pfibliZeni mé¥ici civky ménéni impedance méfici civky, nebot
magneticky vodié ma udinek zesilujici tok. Jako magneticky
vodi& miZe byt kupfikladu pouzit ferit. P¥i velké relativni
permeabilité& magnetického vodide se pritom méni predevsim
jalovy odpor méfici «civky. Zména cinného odporu Je

zanedbatelna.
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Jelikoz se elektrickym vodiéem méni jak jalovy odpor
tak i &inny odpor méf¥ici civky, je v principu vhodné dat
prednost elektrickym vodidim jako méficimu prvku. Vynalez se

vsak da uskuteénit také s magnetickym méricim prvkem.

Impedance méfici civky respektive ménéni impedance
poskytuje vizdy pfimy zavér o poloze vikového prvku.
Induk&nost je mira vzdalenosti mezi skfini rotoru a vikovym
prvkem. MiZe tak byt rozpozndn a sledovan stav uzavieni.
Dale jsou moZné =zavéry o hloubce rotoru, to Jjest o
vzdalenosti mezi dnem misky spradaciho rotoru a odtahovou
hubici vikového prvku. Hloubka rotoru pfitom mizZe byt
kontinualné sledovana, zejména béhem sp¥adaciho provozu.
Odpovidajicim ukladanim zjisténych hodnot je mozné

dlouhodobé sledovani.

Snimani impedance mé¥ici civky podle vynadlezu pritom
zde neznamena nutné 2zjisténi konkrétni hodnoty v ohmech.
MiZe byt pouZita nebo zjistovana jakakoli informace, ktera

umozZfiiuje zavéry o impedanci nebo zméné impedance.

S vyhodou sestava alespoii 8ast rotorového dopradaciho
zafizeni pro predeni s otevfenym koncem, to jest cast skfiné
rotoru nebo vikového prvku, z elektricky a/nebo magneticky
vodivého materialu. V tomto pfipadé neni bezpodminecné
potfebné osadit samostatny méf¥ici prvek, ktery ma vyluéné
funkci ovliviiovat impedanci. Spise muZe Jjako mérici prvek
slouzit &ast rotorového dopradaciho zarizeni pro predeni s
otevienym koncem, ktera je beztak pfitomna pro jiné funkéni
ddely. P¥irozené muZe také skfin rotoru nebo vikovy prvek
plné sestavat z elektricky a/nebo magneticky vodivého

materialu a slouZit tak jako meérici prvek.

Podle jednoho provedeni vynalezu Je méfici prvek



prifazen vikovému prvku a mérici civka skrini rotoru.

Podle 3jiného provedeni vynalezu je mérfici

prifazen skfini rotoru a méfici civka vikovému prvku.

Pro urcdeni impedance mohou vyhodnocovaci
obsahovat kondenzator, ktery s mérici civkou

elektricky kmitavy obvod. P¥i takovém uspofadani

prvek

prvky
tvori

muze

amplituda, fazovy posun nebo rezonanéni kmitocdet buzeného

kmitani kmitavého obvodu udavat impedanci mérici civky.

Vhodnym uloZenim dvou méficich civek miZe byt snimano

posunuti vikového prvku vaci skfini rotoru.

S vyhodou mize byt pro ukladani veliciny ovliviiované

induké&nosti mé¥ici civky pouzita energeticky nezavisla

pamét. Timto zplusobem miZe byt provadéno dlouhodobé

sledovani polohy vikového prvku v =zavieném stavu. Je tak

kuprikladu moZné rozpoznavat unavu materidlu vikového

prvku

nebo otoéného mechanismu nebo jiné zmény pfed tim, nez by

vedly k uplnému vypadku pfislusSného spfadaciho zafizeni.

Vynalez se dale tyka zpusobu provozovani rotorového

dopfadaciho zafizeni pro predeni s otevienym koncem.

Podle

vynalezu se snima velidina ovliviiovana impedanci méfici

civky, p¥idem? mé&¥ici civka a elektricky a/nebo magneticky

vodivy méfici prvek jsou uloZeny tak, Ze relativnim pohybem

mezi sk¥ini rotoru a vikovym prvkem se méni impedance.

Podle vyhodného provedeni zpusobu podle vynalezu Jje

snimana vzdalenost vikového prvku od skiiné rotoru. K tomu

je zapotfebi odpovidajici kalibrace, jaka vzdalenost

odpovida jaké impedanci.



V souladu s tim miZe byt vyhodnym zpisobem sledovan

stav zavfeni vikového prvku.

Podle dalsiho vyhodného provedeni je snimana
vzdalenost dna spradaciho rotoru uloZeného ve skfini rotoru
od odtahové hubice uloZené ve vikovém prvku. K tomu maze byt
provedeno odpovidajici kalibrovani pro Jjednotlivé spradaci
rotory a odtahové hubice. Je také mozZné vypocéitat pfislusné
hloubky rotoru ze vzdalenosti skfiné rotoru a vikového prvku

a geometrie spradaciho zarizeni.

S vyhodou se velidina ovliviiovand impedanci snima
béhem provozu rotorového dopfadaciho zafizeni pro predeni s
otevienym koncem. Tim mohou byt véas rozpoznany zmény a
chyby. Napfiklad miZe rezonancemi dojit k mechanickym
kmitanim dopfadaciho stroje a dopfadaciho zatfizeni. Mérenim
impedance mérici civky jsou tato kmitani rozpoznavana a je
mozZné provést protiopatfeni, 3jako napfiklad ménéni poctu

otacdek rotoru.

V extrémnich pfipadech muze byt v zavislosti na
zjiSténé impedanci nebo 2z ni odvozené veliciny vydavan
varovny a/nebo odpojovaci signdl pro rotorové dopradaci

zarizeni pro predeni s otevienym koncem.

Podle dalsiho vyhodného provedeni zplsobu podle
vynalezu jsou velidina ovliviiovand impedanci mé¥iei civky
nebo z ni odvozenia velidina ukladidny do paméti. Timto
zpuisobem mohou byt rozpoznany eventuelné pokracujici chyby
nebo je moZné najit alespori zachytné body pro moiné piiciny
chyb. Do paméti wuloZené hodnoty impedance mohou byt
napfiklad porovnavany s do paméti uloZenymi kvalitami pfize

a mohou tak byt ukazovany mozné duvody pro zménu kvality.



Prehled obrazkud na vykresech

Vynalez je dale bliZe vysvétlen pomoci p¥ikladu provedeni
znazornéného na pfipojenych  vykresech. Na  vykresech
jednotlivé obrazky znazornuji:

obr.1l rotorové dopradaci zarizeni pro predeni s otevienym
koncem podle vynalezu se zavienym vikovym prvkem v pohledu z
boku,

obr.2 rotorové dopradaci zafizeni pro predeni s otevrenym
koncem podle vynalezu s odklopenym vikovym prvkem v
perspektivnim zobrazeni,

obr.3 elektricky kmitavy obvod pro urceni impedance.

Pr¥iklady provedeni vynalezu

Na obr.l znazornéné rotorové dopradaci zarizeni 1 pro
pr¥edeni s otevfenym koncem obsahuje jako obvykle skrin 2
rotoru, v niZz obihd s vysokymi otackami spradaci miska 26
spfadaciho rotoru 3. Spfadaci rotor Jje pritom pohanén
elektrickym motorovym jednotlivym pohonem, s vyhodou motorem
18 na stejnosmérny proud, a je svym diikem 4 rotoru podeprfen
v magnetickém loZiskovém uspofddani 5. Motor 18 na
stejnosmérny proud je p¥es vedeni 27 zasoben elektrickou

energii.

Jak je =znamé, Jje sk¥in 2 rotoru, oteviend smérem
doptedu, béhem spradaciho procesu uzaviena otoc¢né uloZenym
vikovym prvkem 8 a odpovidajicim sacim potrubim 10 je
pfipojena ke zdroji 11 podtlaku, ktery vyviji ve skfini 2
rotoru spradaci podtlak, potfebny pro zhotovovani pirize. Jak
je naznadeno, je ve vybrani vikového prvku 8 uloZen adaptér
12 kanalové desky, ktery obsahuje odtahovou hubici 13 nité a
oblast usti pfivodniho kanalu 14 vlaken. Na odtahovou hubici

13 nité navazuje odtahova trubicka 15 pro odtahovani nite.

Vikovy prvek 8, na némz je v priklade provedeni



upevnéna sk¥ifi 17 ojednocovaciho valce pro uloZeni
ojednocovaciho valce 21 a vtahovaciho valedku 22 vlakenného
pramene, je uloZen omezené otadivé okolo osy 16 otaceni.
Ojednocovaci valec 21 je pfitom pohanén jednotlivym pohonem
19, zatimco pohanéni vtahovaciho valecku 22 vlakenného

pramene je uskuteénovano jednotlivym pohonem 20.

Rotorové dopfadaci zafizeni 1 pro pfedeni s otevrenym
koncem obsahuje zajisStovaci ustroji 59, které béhem provozu
rotorového dopfadaciho zafizeni 1 pro pfedeni s otevienym
zajiStuje vikovy prvek 8. Tim je zabranéno nepripustnému
otevfeni vikového prvku 8, zatimco spradaci rotor 3 se otaci
vysokymi otaékami. ZajisStovaci dustroji 59 Jje rizeno Jjako
pohony 18, 19, 20 rotorového dopfadaciho za¥izeni 1 pro
pfedeni s otevienym koncem z fidiciho zafizeni  30.
Zajistovaci ustroji 59 je spojeno pfes fidici vedeni 51 a
signalové vedeni 52 s fidicim za¥izenim 30. Ridici spojeni
pohont 18, 19,, 20 se fidicim zafizenim 30 nejsou znazornéna

z davodu prehlednosti.

Rotorové dopfadaci zafizeni 1 pro predeni s otevrenym
koncem obsahuje podle vynalezu méfici civku 31, kteria je
pfes vedeni 29 spojena se fidicim zafizenim 30. Ridici
zarizeni 30 obsahuje vyhodnocovaci prosttedky 33 pro

zjiStovani impedance Zy mérici civky 31.

UloZzeni méfici civky 31 je blize patrné z obr.2.
Méfici civka 31 je uloZena na sténé 28 skf¥iné 2 rotoru. V
zavi¥eném stavu vikového prvku 8 jsou sténa 32 vikového prvku
8 a sténa 36 sk¥iné 2 rotoru vzajemné rovnobéziné. Adaptér 12
kanalové desky ma na svém vnéj$im obvodé tésnéni 9. Timto
zpusobem je skfin 2 rotoru tésné uzaviena a mezi sténami 32
a 36 =zustavd mezera, Vv niz lezi méfici civka 31.

Alternativné miZe byt méfici civka 31 také zapusténa do



zahloubeni stény 36.

Ve znazornéném prikladu provedeni Je sténa 32
vytvofena z elektricky vodivého kovu. Sténa 32 tak slouzi
soudasné jako méF¥ici prvek, ktery ovliviiuje indukénost
mé¥ici civky 31. M&fici civka 31 je s vyhodou vinuta tak, Ze
kolmice k ploSe méfici civky 32 je v zavieném stavu
orientovana kolmo ke sténé 32 vikového prvku 8. Pfi takovém
usporadani vznika co moZna nejvétsi rozdil indukénosti Ly a
¢inného odporu Ry m&Fici civky 31 mezi otevfenym a zavienym

stavem vikového prvku 8.

Obr.3 znazornuje zékladni stavbu zapojeni oscilatoru,
jimZz muiZe byt zjistovana impedance Zy respektive zména
impedance méfici civky 31. Impedance Zy mefici civky 31 se
uréuje z ¢&inného odporu Ry a z indukénosti Ly mé¥ici civky
31.

Zy= Ry + J ©Ly

Impedance je koplexni velidéina s realnou casti a
imaginarni &asti. Redlnd d&ast odpovida cinnému odporu Ry a
imaginarni &ast indukénimu jalovému odporu wly, pIicemz @

pfedstavuje kruhovou frekvenci.

Zapojeni podle obr.3 obsahuje kondenzator C, ktery s
mé¥ici civkou 31 tvofi elektricky kmitavy obvod 34. Mérici
civka 31 m& pfitom impedanci 2y, ktera se méni s polohou
vikového prvku 8. Pro zjistovani impedance Zy méFfici civky Jje
kmitavy obvod 34 pfes predfazeny odpor R, vystaven stridavému
napéti U, pfedem uréené frekvence. Amplituda kmitani je mira
pro velikost impedance Zy m&Fici civky 31. Amplituda kmitani
je tak vhodna wudavat polohu vikového prvku 8 respektive

vzdalenost vikového prvku 8 od skfiné 2 rotoru. Tim se
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otvira ¥ada moZnosti sledovani.

Je mozZné sledovat stav zavfeni vikového prvku 8.
Teprve kdyz zjiSténa amplituda kmitani signalizuje nalezité
dolehnuti vikového prvku 8 na skfini 2 rotoru, je aktivovano
zajistovaci ustroji 59 a Jje generovan uvolinovaci signal,

ktery dovoluje rozbéh motoru 18 na stejnosmérny proud.

Vedle stavu zavieni se da také sledovat hloubka
rotoru, to jest vzdalenost dna spfadaci misky 26 od odtahové
hubice 13 pro nit. MiZe byt provedeno srovnani s pripustnymi
meznimi hodnotami. Takové srovnani muzZe byt provadéno pred

zacatkem sprfadaciho procesu a béhem spfadaciho procesu.

Amplituda kmitani Jje s vyhodou sledovana béhem
provozu rotorového dopfadaciho zatfizeni pro predeni s
otev¥enym koncem. Zmény mohou byt ihned rozpoznany a mohou

spustit primérenou reakci.

Zmény naméfené amplitudy kmitani mohou podle druhu

zmény vyvolavat varovny nebo vypinaci signal.

Dale mohou byt naméfené hodnoty amplitudy kmitani
kontinualné& ukladany v paméti 37 fidiciho zarizeni 30. Na
zdkladé téchto hodnot uloZenych do paméti mohou byt
provadéna dlouhodobid sledovani nebo mohou byt rozpoznavany
mozné p¥iéiny pro chyby rotorového dopfadaciho zarizeni 1

pro predeni s otevienym koncem.

P¥idavné k méfici civce 31 miZe byt na sténé 36
sk¥iné 2 rotoru uloZena druha méfrici civka 35. Pro tuto
druhou civku 35 tvofi rovnéZz elektricky vodiva sténa 32
vikového prvku 8 méfici prvek, ktery méni impedanci mérici

civky 35 pii pohybu vikového prvku 8. Mérici civky 31 a 35
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jsou pritom uloZeny tak, Ze leZi na opacénych stranach
spfadaciho rotoru 3. Timto zpiscbem muizZe byt detekovano
posunuti vikového prvku 8. Takové posunuti by mohlo
napriklad zpusobeno poskozenim osy 16 otaceni. Posunuti
znamena v této souvislosti, Ze se vzdalenost stény 36 skfiné
2 rotoru a stény 32 vikového prvku 8 na riznych méricich

bodech 1lisi.
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PATENTOVE NAROKY

1. Rotorové dopradaci =za¥izeni (1) pro predeni s
otevifenym koncem, obsahujici skfifi (2) rotoru, v niZ muze
byt uloZen spfadaci rotor (3), a otacivy vikovy prvek (8)
pro uzav¥eni skf¥iné (2) rotoru, vyznacujici tim,

e 7jsou pF¥itomny mé¥ici civka (31) a elektricky a/nebo
magneticky vodivy mérici prvek (32),

pfidemz mé¥ici civka (31) a méfici prvek (32) jsou ulozeny
tak, Ze vzajemnym pohybem mezi skfini (2) rotoru a vikovym
prvkem (8) se méni impedance (2;) mérici civky,

priéemz jsou pritomny vyhodnocovaci prostiedky (33), Jjimiz
miZe byt snimana velidina ovliviiovana impedanci (Zy) mérici

civky.

2. Rotorové dopfradaci =zafizeni (1) pro predeni s
otevfenym koncem podle naroku 1, vyznadujici se tim, ze
alesponn &ast (32) rotorového dopf¥adaciho zafizeni (1) pro
pifedeni s otevienym koncem sestava z elektricky a/nebo
magneticky vodivého materidlu a tato &ast soucasné slouzi

jako mérici prvek.

3. Rotorové dopradaci =za¥izeni (1) pro pfedeni s
otev¥enym koncem podle naroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim,
e mé&¥ici prvek (32) je pfifazen vikovému prvku (8) a méfici

civka (31) skrini (2) rotoru.

4. Rotorové dopradaci zarizeni (1) pro pfedeni s
otevienym koncem podle naroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim,
e m&¥ici prvek je prifazen skfini (2) rotoru a mérici civka

vikovému prvku (8).

5. Rotorové dopradaci =za¥izeni (1) pro predeni s

otevienym koncem podle jednoho z pFedchozich naroky,
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vyznadujici se tim, Ze vyhodnocovaci prostredky (33)
obsahuji kondenzator (C), ktery tvori s mérici civkou (31)

elektricky kmitavy obvod.

6. Rotorové dopradaci =za¥izeni (1) pro predeni s
otevienym koncem podle Jjednocho z pfedchozich narokg,
vyznadujici se tim, Ze jsou p¥itomny dvé mérici civky (31,
35), které jsou ulozeny tak, Ze miZe byt snimano posunuti

vikového prvku (8) wvuéi sk¥ini (2) rotoru.

7. Rotorové dopradaci zafizeni (1) pro pfedeni s
otevienym koncem podle jednoho z pFedchozich naroky,
vyznadujici se tim, Ze Jje pfitomnad energeticky nezavisla
pamét (37) pro ukladani veliéiny ovliviiované impedanci (Zu)

mérici civky (31).

8. Zplusob provozovani rotorového doptadaciho zarizeni
(1) pro predeni s otevienym koncem, obsahujiciho skrin (2)
rotoru, v niz mizZe byt uloZen spfadaci rotor (3), a dale
obsahujiciho otadivy vikovy prvek (8) pro uzavieni skriné
(2) rotoru, vyznadujici  tim, e se snimad velicéina
ovliviiovana impedanci (2y) méfici civky (31), pficemZ mérici
civka a elektricky a/nebo magneticky vodivy méfici prvek
(32) jsou uloZeny tak, Ze relativnim pohybem mezi skrini (2)
rotoru a vikovym prvkem (8) se méni impedance (Zy) mérici

civky.

9. Zpusob podle naroku 8, vyznacujici se tim, ze se

snima vzdalenost vikového prvku (8) od sk¥iné (2) rotoru.

10. Zpusob podle naroku 8 nebo 9, vyznacdujici se tim,

Ze se sleduje stav zavfeni vikového prvku (8).

11. 2Zpusob podle Jjednoho =z naroka 8 az 10,
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vyznadujici se tim, Ze se snima vzdalenost dna spradaciho
rotoru (3) ulozeného ve skfini (2) rotoru od na vikovém

prvku uloZené odtahové hubice (13).

12. Zpusob podle jednoho =z naroka 8 az 11,
vyznadujici se tim, Ze se snima veliina ovliviovana
impedanci (2Zy) méfici civky (31) béhem provozu rotorového

dopfadaciho zafizeni (1) pro pfedeni s otevienym koncem.

13. Zpusob podle jednoho z naroka 8 az 12,
vyznadujici se tim, Ze v zavislosti na veliciné ovliviiované
impedanci (2y) méfici civky (31) nebo z ni odvozené veliéiné
se vytva¥i varovny a/nebo odpojovaci signadl pro rotorové

dopradaci zatizeni (1) pro pfedeni s otevienym koncem.

14. 2Zpuisob podle Jjednoho =z naroku 8 az 13,
vyznadujici se tim, Ze velidina ovliviiovand impedanci (Zy)
mé&¥ici civky (31) nebo z ni odvozena velicdina Jjsou ukladany
do pameti.
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