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Ketjuvoimansiirto leikkikalurakennussarjaa varten

Keksintd koskee Kketjuvoimansiirtojarjestelm&s, joka kasittdd useita
toisiinsa liitettyja ketjulinkkeja ja joka yhdistetédsn leikkikalurakennus-
sarjaan. Jéarjestelm&da kaytetddn vetdmésn kaukana voimansyétdsta
sijaitsevia liikuteltavia osia, esimerkiksi siitdmaan elementteja paikasta
toiseen.

Keksinndn mukainen voimansiirtojérjestelma on erittdin kéayttékelpoi-
nen, kun se yhdistetaan tekniikgn tason muodostaviin US-julkaisuissa
5,049,105, 5,061,219 ja 5,137,4§6 mainittuihin elementteihin. ¢ = """

Keksinnén mukaiselle ketjuvoimansiirrolle on pé&asiassa tunnus-
omaista se, mikd on esitetty patenttivaatimuksen 1 tunnusmerkki-

0sassa.

Keksinndn mukainen ketjuvoimansiirto siséltdd uuden ketjulinkkiraken-
teen, joista jokainen ruiskutusvalamalla kestomuovista muodostettu
linkki on yleisesti U:n muotoinen. Linkkielementti kdsittda parin toisis-
taan erill&an olevia sivuelementteja, joiden ulkopdiden sivuilie on tehty
kolot. U:n muotoisen linkin kantaosuudessa on lieriomaiset laakeri-
osuudet, jotka on jdrjestetty napsautettavaksi yhteen viereisen linkin
lovettuihin sivuelementteihin. Kun osat on napsautettu yhteen, viereiset
linkit ovat puolittain pysyvésti kiinni toisissaan, mutta niit4 voidaan hel-
posti kiertdd poikittaisakselin ympéri perinteisen linkkiketjun tapaan.
Jérjestelyn avulla on tiettyyn sovellukseen mahdollista asentaa halutun
kokoinen voimansiirtoketju. Purkaminen voidaan luonnollisesti suorittaa
yhta tehokkaasti. Linkkirakenne on vahva, erittdin kevyt ja kuten tullaan
huomaamaan, hyvin monipuolinen.

Keksinndn erityisen edullisessa suoritusmuodossa jokainen yksittaisista
linkkiketjuista siséltdad kantaosansa molemmilla puolilla ulospéin suun-
tautuvat kayttdtapit, jotka ovat aksiaalisesti samassa linjassa lieri6-
maisten laakereiden kanssa ja joiden avulla viereiset linkit on yhdistetty
toisiinsa.  Vierekkdisten kayttétappisarjojen etdisyys toisistaan
perdkkaisilld linkeilld vastaa voimapydran ennalta madritellyn ham-
masmé&éran etdisyyksid. Keksinnén suosituimmassa sovellusmuodossa
tallainen hammaspyérapari on asennettu akselille ennalta maaritellyn
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vélimatkan pa&hén toisistaan, joka vélimatka on sama kuin toisistaan
erillaan olevien sivuelementtien méaarittelema ketjulinkkien kokonais-
leveys. Vastaavat hammaspydrat on asennettu kannatusakseliin ja
niiden avulla saadaan aikaan vetoyhteys ketjun ja akselin valilla.
Vastakkaiset kéayttétappiparit asettuvat etenevésti hammaspyorén
toisiaan seuraavien hampaiden valiin muodostettuihin uriin, mika saa
aikaan erityisen edullisen vetoyhteyden ketjun ja hammaspydrien valil-
1a.

Keksinnén toisessa edullisessa suoritusmuodossa kunkin ketjulinkin
kantaosuus sisaitda edelld mainittujen lieridmaisten laakeriosien lisaksi
keskeisen yhdysosuuden, joka on uritettu poikittaisesti siten, ettd siihen
voidaan napsauttamalla asentaa kiinni aiemmin mainituissa US-paten-
teissa kuvatun tyyppinen liitoselementti. Asentamalla liitoselementin
ketjukokoonpanoon valitut linkit on mahdollista saada aikaan uusia
vetotoimintoja; esimerkiksi kuljetinrakenteen osia voidaan liikuttaa,
ajoneuvoja voidaan jarjestdd kulkemaan yléspdin kaltevalla pinnalla
vuoristoratarakenteessa, ym.

Seuraavassa selityksessa keksintéd havainnollistetaan yksityiskohtai-
sesti viittaamalla samalla oheisiin piirustuksiin, joissa

kuva 1 esittda uutta, keksinndén ominaisuudet yhdistavaa ketjulink-
kielementtia ylh&alta pain katsottuna,

kuva 2 esittda sivukuvaa kuvan 1 ketjulinkista,

kuva 3 esittda poikkileikkausta kuvan 1 kohdalta 3-3,

kuva 4 esittdd ylhdaltd pdin osaa kootusta ketjusta, joka on raken-
nettu useista kuvan 1 ketjulinkeistd, jotka on jarjestetty
kdyttdvaan tai kdytettyyn suhteeseen ketjupyéréakokoonpa-

non kanssa,

kuva 5 esittdd pystykuvaa kuvan 4 kokoonpanosta,
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kuva 6 esittdd poikkileikkausta kuvan 5 kohdalta 6-6, josta nikyy
osan ketjupytrdkokoonpanosta muodostavan hammaspyo-
rdelementtirakenteen yksityiskohdat,

kuva 7 esittdd suurennettuna Kketjupydrékokoonpanon osittaista
poikkileikkausta,

kuva 8 esittda kuvan 3 kaltaisesti poikkileikkausta liitoselementista,
joka on asennettu ketjulinkkielementtiin,

kuva 9 esittdd perspektiivikuvaa vetolohkoelementistd, joka toimii
siten, ettd se vetdmalld yhdistdd hammaspybrékokoonpa-

non akseliin,

kuva 10  on poikkileikkaus kuvan 4 kohdalta 10-10, esittden akseliin
kiinnitettya vetolohkoelementtia,

kuva 11  esittdd pystykuvaa tukirakenteena toimivasta leluelemen-
tistd, joka on kayttdékelpoinen hammaspyéran asennusakse-
lina keksinndn mukaisessa voimansiirrossa.

Piirustuksiin viitaten viitenumerolla 10 on merkitty yleisesti ketjulinkki-
elementti, joka on ruiskutusvalamalla muodostettu kestomuovimateri-
aalista, sopivimmin polypropeenista. Linkki 10 on yleensd U:n muotoi-
nen rakenne, joka sisdltda vastakkaiset, toisistaan erilldan olevat
sivuelementit 11, 12, jotka on lujasti liitetty toisesta padstdan kiintedan
pohjaelementtiin, joka on merkitty yleisesti viitenumerolla 13. Sivuele-
mentit 11, 12 ovat yleensa rakenteeltaan ohuita ja tasaisia, ja niissa
jokaisessa on kantaosuus 14, olkaosuus 15 ja ulkoneva vapaana oleva
osuus 16. Olkaosuudet 15 on muodostettu siten, ettd vapaana olevien
osuuksien 16 ulkopinnat asettuvat olennaisesti samalle linjalle kanta-
osuuksien sisdpintojen 18 kanssa. Kuten my&hemmin tullaan huo-
maamaan, tdmé helpottaa kokoonpanoa, jossa perdkk&isten linkkien
paéat liitetdan toisiinsa.

U:n muotoisen ketjulinkin 10 pohjaelementti valetaan kiinte&sti ja lujasti
sivuelementteihin 11, 12 ja se sisaltaa lieribmdaiset laakeriosuudet 19,
20, jotka sijaitsevat heti sivuelementtiosuuksien 14 vieressa. Laakeri-
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osuuksien 19, 20 vélissa sijaitsee yhdysosa 21, joka on muodostettu
yld- ja alapinnoiltaan yhdysuriin 22. Yhdysosaa k&ytetddn ulkoisten
elementtien kiinnittdmiseen, kuten myéhemmin kuvataan.

Kuten kuvassa 1 on esitetty, yhdysosa 21 on aksiaalisesti samassa
linjassa laakeriosuuksien 19, 20 kanssa ja se mitat ovat suuremmat
kuin laakeriosuuksilla. Tall6in rengasmaiset laakeriurat 24, 25 on
madritetty sivuelementin sisdseinien 18 ja yhdysosan 21 vastaavien
vastakkaisten péaatyseinien vélille.

Kéyttdtapit 26, 27 ulkonevat ketjulinkkielementin vastakkaisilta sivuilta
ja ovat samanakselisia laakeriosuuksien 19, 20 kanssa. Kuten myé-
hemmin yksityiskohtaisemmin kuvataan, kéyttétappeja kaytetaén
muodostamaan kayttdva tai kaytettdvd yhteys ketjulinkkien ja niihin
litettyjen hammaspyodrastdjen valilla.

Ketjulinkin seindosien 16 ulkosivut on varustettu ulkopaistaan pyoéreilld
aukoilla 28, joiden halkaisija on vain hieman suurempi kuin laakeri-
osuuksien 19, 20 halkaisija. Esimerkiksi tyypillisess& kaytannon leikki-
kalusarjan ketjulenkkielementissa, jossa ketjulinkit ovat noin 1/2 tuu-
man levyisid ja perdkkdisten linkkien keskustojen vélinen etdisyys on
noin 0,9 tuumaa, laakerin halkaisijaksi voidaan valita noin 0,122 tuu-
maa, jolloin aukkojen 28 halkaisija voi olla noin 1,23 tuumaa, sallien
nimellisen 3/1000 tuuman liikkkumavaran. Sivuelementtiosuuksien 16
alaosaan muodostetaan kolo 29, joka ulottuu sivuelementin pohjasta
aukkoon 28. Kolo 29 voi edullisesti 1&hestyd hieman suppenevasti ja
kartiomaisesti aukkoa 28 ja silld on nielu-ulottuvuus 30, jonka halkaisija
on hieman pienempi kuin laakeriosien 19, 20 halkaisija, esimerkiksi
0,100 tuuman nielu-ulottuvuus on kayttékelpoinen esimerkkilaakerin
halkaisijan ollessa 0,122.

Useita ketjulinkkej& 10 voidaan yhdistéa péistdan toisiinsa joustavaksi
linkkiketjuksi kohdistamalla yhden linkin kartiomaiset kolot 29 seuraa-
van linkin vastaaviin laakeriosuuksiin 19, 20, ja painamalla ensimmai-
sen linkin ulkopdd seuraavan linkin laakeriosuuksiin. Muovimateriaalille
ominainen joustavuus mahdollistaa sen, ettd nielualue 30 aukeaa riit-
tavan laajaksi, jotta se voi vastaanottaa laakeriosuudet 19, 20, mutta
nielun sulkeuduttua uudelleen linkit liittyvat toisiinsa puolittain pysy-
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vésti; eli ne yhdistetddn pysyvésti kunnes ne halutaan purkaa. T&lldin
linkit voidaan napsauttaa erilleen péinvastaisella tavalla kuin kokoon-
panojérjestelyssa.

Kuvissa 4 ja 5 on kuvattu koottu ketju 40, joka muodostuu sarjasta link-
keja 10, jotka on yhdistetty toisiinsa perdkkain edelld kuvatulla tavalla.
On ymmarrettavaa, ettd tyypillinen ketjukooste on paattymétdon muo-
dostelma, vaikka tdma ei ole tietenkdadn vaittamatonta. Ketjukoosteen
yksittédiset linkit on ymmadrrettdvasti vapaasti kierrettivissa toistensa
ympéri laakeriosan akselin ymparilla.

Uusi ja edullinen ketjun 40 voimansiirtojérjestelima kasittda parin ham-
maspy®rié 50, 51, jotka on asennettu toisistaan erilleen akselille 52.
Hammaspydréat 50, 51 ovat tyypiltdan edullisesti US-julkaisun 072,271,
jonka haltija on Connector Set Limited Partnership, Hatfield, PA., USA,
mukaisia. Hammaspyorat 50, 51 késittavat lierioméisen navan 53, joka
on varustettu keskelld olevalla aukolla akselielementin 52 vastaanot-
tamiseksi siten, etté se liukuu ja pyorii. Akselielementti 52 on edullisesti
kuvassa 11 kuvatun tyyppinen, kasittden pitkdnomaisen, pituussuun-
nassa uurretun runko-osan 55, jonka poikkileikkaus on X:n muotoinen.
Molemmissa pdissd on yleisesti lieriomdiset pdatyosuudet 56, jotka
molemmat on varustettu rengasmaisella lukitusuralla 57. Runko 55,
jonka poikkileikkaus on X:n muotoinen, siséltyy lieriomaiseen kuoreen,
joka rajoittuu lieriGmadisiin vastakkaisiin p&dtyosuuksiin 56. Téllainen
lieridméinen kuori on halkaisijaltaan vain hieman pienempi kuin ham-
maspyéréan navan 53 aukko 54 siten, ettd hammaspyéra pyérii ja liukuu
helposti akselilla 52.

Kuten kuvassa 6 on esitetty, on mahdollista ja jopa edullista, etta
napa 53 on yhdestd p&ddstddn samalla tasolla kuin hammaspyérén
yhden sivun taso 568, kun se taas toiselta puoleltaan ulottuu reilusti
vastakkaisella sivulla olevan hammaspydran tason 59 ylitse. Erityisen
edullista on, ettd navan 53 epdsymmetrinen ulottuminen tason 59
ulkopuolelle on samansuuruinen kuin puolet ketjulinkin kokonaislevey-
destd, mitattuna sivuelementtien 11, 12 ulkopintojen vélista leveim-
mistd osuuksistaan 14. Talléin, kuten kuvassa 4 on esitetty, kun kaksi
tallaista hammaspydrda asennetaan yhteiselle akselille siten, ettd nii-
den ulokemaiset napaosuudet ovat kohdakkain, nadiden kahden ham-
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maspyo6ran 50, 51 véliin jadva etdisyys on riittdvd muodostamaan tilan,
johon ketjulinkit 10 voidaan tarkasti asentaa.
e R T

Kuten aiemmin mainitussa Glickmanin US-hakemuksessanro. 072,271
on selostettu, hammaspydrat 50 ja 51 on vetdmalld yhdistetty akse-
liin 52 vetolohkojen 66 avulla, kuten kuvissa 9 ja 10 on kuvattu. Veto-
lohkot 66 sisaltdvat runko-osat 67 ja toisistaan erilldan olevat ulok-
keenomaiset tartuntavarret 69, 70, jotka maéérittelevat tartunta-
aukon 28. Kumpaankin tartuntavarsista 69, 70 on muodostettu lukitus-
uloke 72, joka ulottuu poikittain suhteessa tartuntavarsiin. Lukitusulok-
keiden 72 sijainti ja etdisyys on sellainen, ettd vetolohko voidaan sovit-
taa poikittaisesti yli akselin 52 pituussuuntaisesti uurretun runko-osuu-
den 55. Osien suhteellinen mitoitus on sellainen, ettd vetolohko on sovi-
tettava voimaa kayttaen levittdmalla tartuntavarsia 69, 70 erilleen, kun-
nes lukitusulokkeet 72 napsahtavat akselielementin 52 pituussuuntaisiin
uriin 63 kuvan 10 osoittamalla tavalla. Vetolohko kiinnitetdadn taméan
jélkeen akseliin pydrimisen estdmiseksi. Lisdksi kun vetolohko liikkkuu
pituussuunnassa akselia pitkin, se tarttuu siihen riittdvan tiukasti
pysyadkseen halutussa asennossa siihen asti kunnes se voimaa kaytta-
en irrotetaan.

Kuten kuvassa 9 yksityiskohtaisesti kuvataan, jokainen vetolohko sisal-
t4a kiintedn vetoulokkeen 73, joka ulottuu sivusuunnassa lohkon ulko-
puolelle siten, ettd se on samansuuntainen akselin 52 kanssa, kun
lohko asennetaan siihen. Kuten kuvissa 4 ja 5 on esitetty, kun kaksi
hammaspy6réd 50, 51 asennetaan akselille 52, vetolohkot 66 napsau-
tetaan akselille tiukalla otteella ja vetolohkot painetaan tiukasti ham-
maspyoria vasten pitdméaan niitd navoistaan puskuliitoksella. Hammas-
pydrien hammastetut osuudet pidetdan erillddn napojen 53 ulokkeilla.

Navat 53 on muodostettu siten, ettd niissd on molemmilla puoliliaan
lieridmaiset tai osittain lieriémaiset aukot 80, jotka on jarjestetty napa-
aukon 54 kanssa samansuuntaisille akseleille ja jotka sijoittuvat sielta
sateissuunnassa sopivalle etédisyydelle vastaanottamaan akselille
asennetun vetolohkon vetoulokkeen 73. Talldin kun vetolohkot paine-
taan tiukasti puskuliitettyja hammaspydrid vasten kuvien4, 5ja 10
mukaisesti, vetoulokkeet 73 kytkeytyvét aukkoihin 80. Tastd seuraa,
ettd hammaspydria 50, 51 ei ole ainoastaan sijoitettu akselille 52 tiiviisti
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pituussuunnassa, vaan ne on myés tiukasti kiinnitetty akselille py&rimi-
sen estidmiseksi.

Kuten kuvassa 7 on esitetty, hammaspyériin 50, 51 on muodostettu ke-
halla olevat hammasteet 82, jotka mdaarittavat valiin jadvat aukot 81.
Yhden linkin k&yttétappien 26, 27 valimatka vierekkéisen linkin vastaa-
vista kdyttitapeista on sama kuin hammaspydrien hampaiden 82 véliin
muodostettujen toisistaan erill&dén olevien aukkojen 81 vélinen mittae-
faisyys. Kuvatussa jarjestelyssa kayttotapit on asetettu toisistaan eril-
leen siten, ettd niiden valinen vélimatka vastaa viiden hammaspyoran
hampaan véalid. Talldin kun koottu ketju 40 sovitetaan hammaspyorako-
koonpanoon 83, joka muodostuu kootuista hammaspydristd 50, 51,
ketjulinkit ovat tarkasti liitetty hammaspyériin kaytttapeilla 26, 27 ja
itse linkit ovat osittain upotettu hammaspydrien véliseen tilaan.

Tyypillisessd kokoonpanossa koottu ketju 40 on kuljetettu ainakin kah-
den hammaspyotrédkokoonpanon ylitse, toisen ollessa yhdistetty moot-
toriin tai muuhun voimaldhteeseen (ei néytetty), ja toisen ollessa kau-
kokayttdinen. On myds mahdollista kayttda yhta tai useampaa vélissa
olevaa tukipy6réd tai vedettdvad hammaspyodrékokoonpanoa (ei nay-
tetty), jotka ovat yhteydessa ketjun molemmille puolille.

On erityisen edullista, ettd uurretut yhdysosat 21 liitetddn lukittavasti
napsauttamalla em. US-patenteissa kuvatun leikkikalurakennussarjan
yhdysosiin. Kuvassa 8 on viitenumerolla 90 kuvattu esimerkki t#llai-
sesta yhdysosasta. Mainitussa US-patenteissa yksityiskohtaisemmin
kuvattu yhdysosa sisédltdd napaosuuden 81 ja useampia (kuvassa
kolme kappaletta) tartuntaistukkaa 92, jotka on jarjestetty séteittdiseen
jérjestelmaan navan 91 akseliin ndhden. Jokainen tartuntaistukoista
siséltds toisistaan erillddn olevat tartuntavarret 93, 94 ja poikittaisesti
asetetut lukitusulokkeet 95. Kuten edelld mainitussa patentissa on tar-
kemmin kuvattu, jokainen tartuntaistukka 92 on pé&édasiassa sovitettu
vastaanottamaan sivusuunnasta napsautettavan tankomaisen ele-
mentin rengasmaisesti uurretun paatyosan 56 (ks. kuva 11). Tartuntais-
tukat sovitetaan kuitenkin myds poikittaisesti napsauttamalla, samalla
tavalla kuin vetolohkot 66 asennetaan kuvassa 4 poikittain akseliin 52.
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Esilla olevan keksinndn mukaisessa jarjestelmédssd jokaisen ketjulin-
kin 10 kantaosuuteen muodostettu litososa 21 on poikittaisesti uurrettu
kohdasta 22 napsautettavaksi yhden tartuntaistukoista 92 sisadan, jolloin
lukitusulokkeet 95 osuvat tarkasti poikittaisten urien 22 sisddn ku-
vassa 8 osoitetulla tavalla. Ketjulinkkiin kuvan 8 mukaisesti asennettu
litososa on lujasti suunnattu linkkiin siten, ettd osa liitososasta ulottuu
ylospdin tai alaspdin Kketjulinkin ulkopuolelle. Liitososan 90 ulkonevaa
osaa voidaan kayttda usealla tavalla, esimerkiksi siten, etta pyorilla
kulkevaa ajoneuvoa kuljetetaan ylds kaltevaa pintaa vuoristoratajérjes-
telméssd. On ymmaérrettavad, ettd jarjestelmédsséd on mahdollista kiin-
nittdd valittuja ketjulinkkeja useisiin osiin (tai osista koottuihin yhdis-
telmiin).

Kuten kuvissa 4 ja 5 on osoitettu, hammaspyd&rien varassa olevien ket-
julinkkien ja navan 53 varaaman alueen vélissd on olennainen séteittéi-
nen vélitila. Talldin ketjulinkkeihin yhdistetyt ja niiden kuljettamat laitteet
voivat olla ulkonevia kumpaan tahansa suuntaan ketjulinkeista; yhdis-
tetty laite ei kuitenkaan saa olla sisdan pain ulkoneva siind maarin, etta
se koskettaisi napaa 53 kulkiessaan toisistaan erilldén olevien ham-
maspydérayhdistelman hammaspyéréelementtien 50, 51 vélista.

Keksinn6n mukainen ketjuvoimansiirtojarjestelmd on ainutkertaisen
edullinen kéytettavaksi leikkikalurakennussarjoissa ja erityisesti em.
US-patenteissa mainitun ratkaisun tyyppisissa jarjestelmissa. Tarkasti
kestomuovimateriaalista, kuten polypropeenista ruiskuvaletut yksittdiset
linkit ovat erityisen kevyitd, jolloin voidaan valmistaa hyvin pitkd koottu
ketju ilman, ettd leikkikalurakenteelle kohdistetaan liian suuria kuormia.
Halutun pituinen ketju voidaan koota helposti ja nopeasti nap-
sauttamalla linkit kiinni toisiinsa perdkkain, jolloin ketju tayttda useim-
pien tarkoitusten asettamat vaatimukset.

Erityisen edullinen on jarjestely, jossa ketjua tuetaan ja kuljetetaan,
kéyttaen hyvaksi kahdesta hammaspyéréastad koostuvaa hammaspyéra-
yhdistelm&s, jonka py6rat toimivat myos leikkikalusarjan hammaspyé-
rdmekanismeina ja ovat napojen kohdalta pintakontaktissa ja muutoin
erilldan toisistaan siten, ettd kahden vastakkaisen hammaspydrén valiin
vastaanotetaan ketjulinkit, py6érien muodostaessa kaksiosaisen ham-
maspyoréston, joka vastaanottaa hammastustensa véliin ketjulinkkien
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kayttotapit, jolloin hammaspyéraston ja ketjulinkkien vilille muodostuu
haluttu vetoyhteys.

Erds uuden ketjuvoimansiirtojérjestelman téarked toiminto on myds
mahdollisuus liittda ketjujdrjestelméén yksi tai useampia patentoidun
leikkikalusarjan standardin mukaisia liitososia uloke-elementeiksi ketjun
valituille osille.

On myds ymmarrettévaa, ettd keksinndn tdssd kuvatut ja selostetut
erityiset muodot on tarkoitettu ainoastaan esimerkeiksi, joten tiettyja
muutoksia voidaan suorittaa keksinndn puitteissa. Oheisissa patentti-
vaatimuksissa maéritelldan keksinnon tdydellinen suojapiiri.
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Patenttivaatimukset:

1. Ketjuvoimansiirto leikkikalurakennussarjaan, tunnettu siitd, ettd se
kasittdd useita toisiinsa liitettyjd ketjulinkkeja (10), jolloin jokainen
mainittu ketjulinkki (10) on yksittdisesti valettu kestomuovimateriaalista
yleisesti U.n muotoiseksi, ja kdsittda

(@) parin toisistaan erillddn olevia sivuelementtejé (11, 12), joissa on
molemmissa kantaosuus (14) ja ulokemainen vapaa pé&éatyosuus (16),
(b) pohjaelementin (13), joka sijoittuu mainittujen sivuelementtien (11,
12) kantaosuuksien (14) valiin ja on kiintedsti ja jayk&sti yhdistetty
mainittuihin sivuelementteihin (11,12) pitdméaén mainittuja sivuelement-
tejd (11, 12) erilldén toisistaan,

(c) pohjaelementissad (13) olevat, sivuelementtien (11, 12) véliin sijoi-
tetut laakeriosuudet (19, 20), joiden poikkileikkaus on pienennetty ja
jotka méarittavat vaappulaakerin ja muodostavat erilldan olevat valitilat
seuraavien ketjulinkkien paatyosuuksien (16) vastaanottamiseksi, ja

(d) laakeriin yhdistettévat elementit (28, 29, 30), jotka sijaitsevat jokai-
sen mainitun sivuelementin (11, 12) ulkonevissa vapaissa pdétyosuuk-
sissa (16), ja jotka k&sittdvét napsautettavat aukkoelimet liitettdvéksi
puolittain pysyvasti seuraavan ketjulinkin (10) laakeriosuuksiin (19, 20),
jolloin saadaan aikaan tappiliitos perdkkaisten ketjulinkkien (10) valille
mainittujen laakeriosuuksien (19, 20) madritteleman kiertoakselin
avulla.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ketjuvoimansiirto, tunnettu siita,
etta

(a) mainitut laakereihin yhdistettavat elementit (28, 29, 30) kasittavat
olennaisesti ympyrdn muotoiset aukot (28) jokaisissa mainittujen sivu-
elementtien (11, 12)  ulokkeenomaisissa  vapaissa  pédéatyosuuk-
sissa (16), ja etta

(b) mainituissa ulokkeenomaisissa osuuksissa (16) olevat kolot (29),
jotka ovat yhteydessd mainittujen olennaisesti ympyréanmuotoisten
aukkojen (28) kanssa pienennettyjen nielualueiden (30) kautta, jolloin
ketjulinkkien (10) asennus aikaansaadaan mainittujen laakeriosuuk-
sien (19, 20) pakottamisella mainittujen nielualueiden (30) l4vitse.
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3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen ketjuvoimansiirto, tunnettu siita,
ettd laakeriosuudet (19, 20) muodostuvat sivuelementtien (11, 12)
kantaosuuksien (14) vélissd sijaitsevista pohjaelementin (13) oleelii-
sesti lieridmaisistd osuuksista, jolloin linkkikokoonpanossa laakereihin
yhdistettavdt elementit (28, 29, 30) sijoittuvat seuraavan liitetyn
linkin (10) sivuelementtien (11, 12) valiin.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen ketjuvoimansiirto, tunnettu siita,
ettd kantaosuus (14) sisaltdd oleellisesti lieridmaisten laakeriosuuk-
sien (19, 20) vélisséa sijaitsevan osuuden, jonka ldpimitta on suurempi
kuin mainittujen laakeriosuuksien (19, 20) lapimitta ja joka rajoittaa
mainitut laakeriin yhdistettévat elementit (28, 29, 30) mainittuihin laa-
keriosuuksiin (19, 20).

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ketjuvoimansiirto, tunnettu siita,
ettd ketjuvoimansiirto késittad kayttétapit (26, 27), jotka on kiintedsti
liitetty mainittuihin sivuelementteihin (11, 12) ja jotka ovat saman-
akselisia mainittujen laakeriosuuksien (19, 20) kanssa, ulottuvat ulos
mainituista  sivuelementeista (11, 12)  ketjulinkin (10) molemmiita
puolelta, hammaspyorélaitteeseen liittymista varten.

6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ketjuvoimansiirto, tunnettu siita,
ettd mainittu pohjaelementti (13) kasittdd mainittujen sivuelementti-
en (11, 12) vélissd sijaitsevan yhdysosan (21), jossa on vastakkaiset
poikittaiset lukitusurat (22), jotka on sovitettu napsautettaviksi ulkoiseen
elementtiin (90).

7. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ketjuvoimansiirto, tunnettu siita,
etta

(a) kayttotapit (26, 27), jotka on liitetty mainittuihin sivuelementtei-
hin (11, 12) ja jotka ovat samanakselisia mainittujen laakeriosuuk-
sien (19, 20) kanssa,  ulottuvat ulos mainituista sivuelemen-
teistd (11, 12) ketjulenkkien (10) vastakkaisilta puolilta siten, ettd ne
ovat yhteistoiminnassa hammaspyoérélaitteen kanssa,

(b) ketjuvoimansiirto siséltda liséksi hammaspydrélaitteen, joka kasit-
tda parin toisistaan erillddn olevia hammaspyoéria (50, 51), jotka on
asennettu pyorimédan samanaikaisesti ja joiden vélissa on tila ketju-
linkkien (10) vastaanottamiseksi, ja ettéa
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(¢) hammaspydrissa (50, 51) on kehdaukot (81), jotka on sovitettu
kayttétappien (26, 27) vastaanottamiseksi ja voimaasiirtdvén yhteyden
muodostamiseksi.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen ketjuvoimansiirto tunnettu siita,
ettd hammaspyéralaite kasittdd hammaspydéraelementit (50, 51), joissa
on toisistaan erillddn kehdlla olevat hammastukset (82), jotka mééritte-
levét mainitut keh&aukot (81).

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen ketjuvoimansiirto, tunnettu siita,
ettd

(a) hammaspyora (50, 51) siséltda kiintedt ulkonevat napaosuu-
det (53), jotka ulottuvat sivuttaissuunnassa mainittujen kehélld olevien
hammastusten (82) ohi, ja etta

(b) hammaspyoérélaite kasittdd kaksi hammaspydrad (50, 51), jotka on
asennettu yhteiselle akselille siten, ettd niiden ulkonevat napa-
osuudet (53) ovat vastakkain muodostamaan tilan hammaspy®-
rien (50, 51) kehdlld olevien hammastusten (82) vilille, ketjulink-
kien (10) vastaanottamiseksi.
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