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Patentanspriche:

1. Fehlermeldeeinrichtung in einer EDVA mit 1-n Fehlerregistern, dadurch gekennzeichnet, daR die Fehlerregister FS1 bis FSn
{ibér eine Torschaltung (1) mit einer Annahmetberwachung (2) verbunden sind und gleichzeitig Uber diese Torschaltung (1)
ein Meldesignal (NMI) erzeugt wird, wobei die Annahmetberwachung (2) als Eingénge Steuerbus {5) und AdreRbus (4) und
als Ausgang ein Restart-Signal aufweist. :

2. Eehlermeldeeinrichtung nach Punkt 1, dadurch gekennzeichnet, daf3 der Meldesignaleingang ein nicht maskierbares Interrupt
héchster Prioritat darstellt. . o ‘

3. Fehlermeldeeinrichtung nach Punkt 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Annahme(berwachung (2) im wesentlichen aus
einer Adreftauswahlschaltung (6), einem softwareunabhangigen Zeitglied (7) mit eigener Taktversorgung (10) und einem
durch eine Mono-Flop (8) realisiertes Restart-Signal besteht.

Hierzu 2 Seiten Zeichnungen ’

Anwendungsgebiet der Erfindung
Die Erfindung betrifft eine Schaltungsanordnung in einer EDVA mit deren Hitfe einlaufende Fehlersignale erkannt und erfat
werden, ohne daf dieser ProzeR der Fehlermeldung softwaremaBig beeinfluldt werden kann.

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Um eine einwandfreie Funktion eines Rechnersystems in bezug auf Fehlermeldungen und deren Auswertung durch das
Betriebssystem zu gewdhrleisten, ist es erforderlich, daR Fehler, die in diesem Rechnersystem entstehen, in einer lesbaren

. Einrichtung gesammelt werden und beim Einlaufen eines Fehlers sofort versucht wird, den Prozessor zu unterbrechen, damit
MaRnahmen eingeleitet werden kdnnen, die die Funktionssicherheit des Rechnersystems sicherstellen. Bei diesen zu
behandeinden Fehlern kann es sich beispielsweise um Ausfaile von Peripherieschaltkreisen, Speicherschaitkreisen u. i, handeln.
‘Aus der DE-OS 2813418 ist es bekannt, daR die Meldung von Fehlern und Betriebszustanden dadurch erfolgt, daf in einem
Register die Speicherung von Fehler- und Statussignalen vorgenommen wird und diese Uber eine Warnsignalleitung mit
entsprechenden Auswerteeinheiten verbunden sind. Parallel zu diesen Registern existieren weitere Register (iber welche
sogenannte Gruppenstatussignale zu den Auswerteeinheiten gesendet werden, wodurch eine gewisse diagnostische Analyse
vorgenommen wird. c

Nachteil dieser Anordnung ist es, daf die Statusberichteeinheiten und deren Statusanalyseeinheiten verschiedene Anlagenteile
(z.B. Magnetbandspeichergeréte, Plattenspeicher und dergleichen) einer EDVA mit jeweils eigenen Stromversorgungseinheiten
sind. Dadurch bedingt lauft ein automatischer Fehlerkorrekturvorgang der Statusanalyseeinheit in der jeweiligen
Statusberichteeinheit nur 26gernd bzw. gar nicht ab. Des weiteren ist eine Annahme des Warnsignals durch die
Statusanalyseginheit nicht zu kontrollieren und es kann so dazu kommen, daR eine normale Fehlerbearbeitung durch fehlerhafte
Statusanalyseeinhéiten vorgetduscht wird. )

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, fiir die industrielle bzw. kommerzielle Nutzung von Rechnersystemen eine softwareunabhéngige
Meldevorrichtung zur Vermittiung von Fehlersignalen zu entwickeln, und dabei den geratetechnischen Aufwand so gering wie
mdglich zu halten, um die Zuverldssigkeit zu erhéhen. ' '

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, sine Schaitungsanordnung 2y entwickein. die unter Anwendung vorpandener
Steuersignale die Verarbeitung von Fehlersignalen organisiert, und gleichzeitig eine Kontrolle der Fehlererkennung erfolgt.
ErfindungsgemaR wird diese Aufgabe dadurch geldst, dal? die Fehlerregister liber eine Torschaltung mit einer
Annahmelberwachung verbunden sind und gleichzeitig Gber die Torschaltung ein Meldesignal erzeugt wird. Dabei besitzt die
Annahmeiiberwachung als Eingénge den Steuerbus und den AdreRbus und als Ausgang ein Restart-Signal.

Glinstige Ausgestaltungsvarianten werden in den Unteranspriichen aufgezeigt. )

"AnschiieBend soll die erfindungsgemaRe Anordnung kurz in Funktion beschrieben werden. . :

In die Fehlerregister, welche von der EDVA lesbar sind, laufen die Fehlersignale ein und bilden Uber eine Torschaltung ein
Meldesignal. Dieses Meldesignal stellt einen softwareméRig nichtmaskierbarer Interrupt héchster Prioritat dar. Dieses
Meldesignal veraniaft den Prozessor der EDVA seine normale” Arbeit zu unterbrechen, um ab einer bestimmten
Speicheradresse ein auf dieses Meldesignal hin abgestimmtes Programm zur Diagnostik der Fehlersignale abzuarbeiten.
Gleichzeitig wird beim Einlaufen eines Fehlersignals mit dem Ausgangssignal der Torschaitung eine Annahme des Meldesignals
durch die EDVA durch Abfragen des Steuer- und Adre‘Bbusses kontrolliert. Dabei (iberstreicht ein softwareunabhéngiges -
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Zeitglied mit eigener Taktversorgung die maximal mégliche Zeit, in der die EDVA nicht auf das Meldesignal reagieren kann,
bevor ein RESET-SignaI zur EDVA freigegeben werden kann. ‘ .

Ausfiihrungsbeispiel
AnschlieRend soll die Erfindung an _einem Ausflihrungsbeispiel niher beschrieben werden. Dabei zeigen

Fig. 1': das Blockschaltbild der erfindungsgeméfBen Losung und-
Fig.2: eine konkrete Ausfihrungsform der erfindungsgemaRen Lésung.

Durch ein impulsférmig low-aktiv einlaufendes Fehlersignal FSS 11...FSS18 oder FSS21... FSS28 in die Fehlerregister FS1
oder FS 2 wird der Ausgang Q des jeweils dazugehdrigen Flip-Flop FF11... FF18 oder FF21... FF28 auf low-Potential gezogen.
Ein Riicksetzen der Fehlerregister FS1... FS2 erfoigt nach dem Lesen einer dieser beiden Register Gber den Eingang T der
Flip-Flop FF11... FF 18 bzw. FF21... FF28. Ein auf low-Potential gezogener Flip-Flop-Ausgang schaitet das Tor 1durch,sodaB an

" dessen’Ausgang eine low-High-Flanke erscheint, welche negiert am Ausgang des Tor 3 anliegt, und so das Meldesignal M,
einen softwaremaBig nichtmaskierbaren Interrupt hdchster Prioritét, reprasentiert. Dadurch wird ein Prozessorbaustein zu
einem Programmsprung auf eine ganz bestimmte Adresse veranlaRt. Diese Adresse wird in Abhéngigkeit von einem
Freigabesignal F 1, welches durch die Low-High-Flanke am Ausgang von Tor 1 iber das Flip-Flop-FF-A gebildet wird, durch die
Adressenauswahischaltung 6 abgefragt. Dazu liegtan der Adressenauswahischaltung 6 def AdreRbus 4 und der Steuerbus 5 des
Prozessorbausteins an, um ein Befehislesen auf dieser Adressa zu erkennen. ;

Gleichzeitig wird mit diesem Freigabesignal F1ein Zeitglied 7 freigegeben, welches (iber eine eigene Taktversorgung 10 verflgt,
softwareunabhangig arbeitet und bei Uberschreiten einer festgelegten Reaktionszeit einen Monoflop 8 ansteuert, das fir die
Bildung des Restart-Signals fiir den Zentralprozessor der EDVA verantwortlich ist.

Erkennt die AdreRauswahischaltung 6 die festgelegte Adresse, die aufgrund des Meldesignals NMi durch den Zentralprozessor’
sine EDVA angesprungen werden muf, so wird {iber das dann Low-aktive Ausgangssignal der AdreBauswahischaltung 6 das
Gatter 9 geschaltet. Der Ausgang vom Gatter 9 steuert den Eingang S des Flip-Flop FF-A an, welches so das Freigabesignal F1 fir
die. AdreBauswahischaltiing 6 und das Zeitglied 7 zuriicknimmt. Der Ausgang A1 der AdreRauswahlschaltung 6 nimmt bei
inaktivem Freigabesignal F 1 High-Potential an, womit das Gatter 9 freigegeben wird. Uber dieses Gatter &13uft weiterhin das
Low-aktive Ausgangssignal 21 des freigegebenen Zeitgliedes bei Uberstreichen der festgelegten Reaktionszeit, um so das{iber
das Flip-Flop FF-A gebildete Freigabesignal F 1 zurickzunehmen. Diese Schaltungsanordnung erméglicht eine schneile Meldung
von einlaufenden Fehlern mit sehr geringen Hardware-Aufwand, wobei gleichzeitig der Beginn der Fehlerbearbeitung iberwacht
wird. In erster Linie dient diese Lésung der rechnerinternen Meldung und Bearbeitung von rechnereigenen Fehlern (Ausfall von
Peripherieschaitkreisen, Speicherschaltkreisen u. 4.) ohne Zusétzliche Steuersignaie. '
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