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(54) Zapojeni dynamického hladinavéhe obvodu

(57) Na vstupni svorku (1) je pipojen

grvni vstup (2) prvniho dynamického .
ladinovéhe ebvadu (3), druhy vstup (4) 12 10

prvniho dynamického hladinového sbvodu 1 13 1"
(3) je p¥ipsjen na vystup (5) prvnihe 9
zdroje referenéniho napsti (6), vystup
(7) prvniho dynamickéhs hladinovéhe ob~
vodu (3) je piFipojen na vystupni svorku -
(8),) vystup (5) prvnihe zdroje referend- ] 3
nihe napéti (5} Jje déle pfFipojen na
prvni vstup (9) druhéha dynamického hla-
dinavého obvodu (10), vystup (11) druhé-~ BETIE)
ha zdroje referendniho napéti (12) je
p¥ipsjen na druhy vstup (13) druhéhg dy=- 1
namického hladinovéhe obvedu (10) vystup °
(14) druh¢ho dynamického hladinového obe
vedu (10) je pFipajen na napajeci vstup
(158) prvnihe dynamického hladinového gbe
vadu (3).
Zapojeni lze vyuZit piedeviim v Zelez-
niénd zabezpe&ovaci technice a dile v
t8ch aplikacich; kde se poZadujs, aby po~
ruchou nedo$lo ke zvy3eni prahové citli-
vesti,
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Vyndlez Fe3i zapojeni dynamického hladinevéha abvodu, vyhovujiciha poZadavkim za-
bezpe&ovaci techniky v seleznidni dopravé.

V Fadé zapojeni pre seleznidni zabezpedovaci techniku se poZaduje, aby se porucha
jédnutliv?ch prvkd zapojeni prejevila v bezpeén&jsim smyslu. V zapojenich bezpednych hla-
dinovych cbvodd se poZaduje, aby pii poruchéch abvadavych prvké nede$lo ke sniZeni pra-
hové rozhedovaci trovn& (zvySeni citlivosti)? déle se poZaduje; aby se poruchou nedostal
vystup hladinovéhe obvedu trvale do aktivniho stavu. Z t&chto divedt se doposud znémych
zapojenich bezpe&nych hladingvych obvodt vyuzivaji specidlni elektromechanickd relé,
ferrotranzistorové obvady; popiipadé se vyusivé zpracovéni vstupnich signélé elektronic-
kymi hladinovymi obvody ve vice paralelnich kandlech. Elektromagnetickéd relé trpi opotie=
benim mechanickych &dsti a Zasovou nestabilitou elektrickych parametrd; ferrotranzisto~
rové obvedy nejsou technolagicky slugitelné s modernimi mikroelektronickymi obvaedy; hla=-
dinové gbvedy s vice paralelnimi kanily jsou schematiqky slozité.

VySe uvedené pbtiZe Fedi zapojeni bezpeéného dynamickéhe hladinovéhe sbvedu, jehoZ
podstata spodiva v tom? Ze na vstupni svorku je pitipejen prvni vstup prvniho dynamického
hladinového obvedu; druhy vstup prvniho dynamického hladinsovéhe obvodu je piipajen na
vystup prvnihg zdroje referendniho napdti; vystup prvniho dynamického hladinového cbvadu
je pttipojen na vystupni svarkuj vystup prvnihe zdroje referenéniho napéti je déle piipo-
jen na prvni vstup druhého'dynamického hladinového obvedu? vystup druhého zdroje refe-
renéniho nap&ti je pfipojen na druhy vstup druhého dynamickéhe hladinovéha obvadu; vy=-
stup druhéhs dynanického hladinovéhe gbvodu je piipojen na napéjeci vstup prvniha dyna-
mického hladinového cbvodue )
1adinovéhe obvadu podle vyndlezu se dosdhne opro-
hladinovych gbvadé vysoké stability elektrickych
tandartnich mikrselektronickych

Zapojenim bezpe&ného dynamickéhe h
ti doposud zndmym zapojenim bezpe&nych
parametrd, nizkych rozmérd a hmotnosti p¥i realizaci ze s
prvki. )
zapgjeni bezpecného dynamickéhe hladinovéhe cbvodu podle

Na pFipojeném vykrese je
ké realizace zapojeni bezpeéné-

vynalezu; tento obrézek je souBasnd i piikladem praktic
he dynamickéhe hladinového gbvaodu.

V konkrétnim provedeni bezpednéhs dynamického hladinovéhe gbvedu je na vstupni svor-
ku 1 pFipojen prvni vstup 2 prvnihe dynamického hladingvého gbvadu 3, druhy vstup 4 prv-
niho dynamickéhe hladinového obvodu 3 je piipsjen na vystup 5 prvniho zdraje referenéni-
he napsti 6, vystup 7 prvaihe dynamického hladinového gsbvodu 3 je pfipeojen na vystupni
svorku 8, vystup 5 prvnihe zdroje referenZniho napéti § je ddle piipsjen na prvni vstup
8 druhého dynamickéhes hladinového obvodu 10, vystup Ll druhého zdraje refersdniha napé-
ti 12 je pfipojen na druhy vstup 13 druhéha dynamického hladinového obvodu 107 vystup
14 druhého dynamického hladinavého obvedu 10 je piipojen na napéjeci vstup 15 prwniha
dynamického hladinovéhe cbvodu 3.

Funkce zapejeni spo&ivé ve vzédjemné bezpe&né kontrole zdrojl referendniho napéti 6
al2a dynamickych hiadinavych obvedd 3 a 10. Prvai dynamicky hladinovy sbvod 3 pracuje
ktery poravndva Groven vstupnihc analegevého nap&ti na vstupu

jako nap&tovy kompardter,
Vv piipadg, Ze Graven vstupniho

2s referenénim napdtim; které je pifivedeno na vstup 4.
analogovéha nap&ti na vstupu 2 je men3i; neZ jak Groven referenénihc napéti na vstupu 4

je na vystupu 7 dynamického hladinovéhs sbvadu 3 nulovy signdle V piripadé, Ze traven
vstupniho analegovéhs nap&ti na vstupu 2 je v8tsi jak troven referenénihe napdti na vstu-
pu 4, je na vystupu 7 dynamickéha hladingvéhe obvedu 3 aktivai signél normavané drovng,
ktery lze podle patfeby volit bud stejnosmdrny; nebs stifidavy. Vniti#ni schematické zapo~
jeni dynamickéha hladinového sbvodu 3 zajistuje metodou dynamické funkdndi kontroly poZa-
dovanou bezpeénest funkce. Tato bezpednost spodivé v tom} %e v Z4dném z uvaZovanych po-
ruchovych stavit nedsjde ke generaci falesného sgindlu na vystupu 7 jestliZe analogové
nap&ti na vstupu 2 bude men3i, neZ je Groven referen&nihe napéti na vstupu 4. Tento sa-
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motny dynamicky zp@sob kontroly hladinovéha obvedu 3 nezaruduje sdm o sobd bezpedénast
funkce pozadovanou pro speicdlni vyuziti v Zelezniéni zabezpelovaci technice vzhledem k
tomu,; Ze Groven referen&nihs napéti na vstupu 4 mGZe poruchou poklesnout. Tento stav ve=
de k nebezpe&nému zvySeni citlivesti dynamického hladinovéhs cbvedu 3. Aby k tomuts sta-
vu nede$lo? jsou pomoci druhého dynamického hladinového sbvadu 10 bezpeénd dohliZena vy-
stupni napéti ze dvou nezévislych zdrojé referenénihc napéti § a 12. Tato gshodna napétdi
jsou piivedena na vstupy 9 a 13 druhého dynamického obvedu 10. Funkce tghoto dynamickéha
hladinového sbvodu spojivad v tom, 2e na svém vystupu 14 generuje bezpe&nd stejnasmérny
signal pouze pifi vzdjemné shodd napdti pFivedenych na vstupy 8 a 13 dynamického hladino-
vého gbvodu 10. JestliZe dojde k rozvéZeni napéti na vstupech 8 a 13 mimg zvolenou Uzkou
toleranci; dojde k bezpe&nému zdniku stejnosmérnéhe signdlu na vystupu 14 dynamického
hladinovéhs obvodu 10. Tents stejnosmérny signdl je pFiveden na napéjeci vstup 15 dyna-
mickéhs hladinového cbvodu 3. Zplscbem bezpe&né kentroly dvou nezavislych zdrojt refe=-
renénihc napdti 6 a 12 a vazbou vysledného signdlu z vystupu 14 dynamického hladinovéhs
obvodu 10 na napdjeci vstup 15 dynamickéhe hladinového obvedu 3 se dosdhne poZadované
bezpeéné funkce celkového zapdjeni ve smyslu poZadavkl Zelezniéni zabezpedovaci techni-
ky. JestliZe dojde ke zmé&n& jednchc ze dvou referenénich napéti, dojde k bezpe&nému za~
niku napdti na vystupu 14 druhéhc dynamickéhe hladinového sbvodu 10, tim dojde k pleru-
Seni napédjeni prvnihé hladinového obvadu 3. Tim je vylougena bfitomnast p#ipadnéhe aktive
niho signdlu na jeho vystupu 7 a pitipadnému poruchovému zvySeni citlivosti prvniho dyna-
mického hladinevéhs obvedu. Sou&asnd poruchova zména referendniho napéti na vystupech 5
a lllse v souladu s katalegem peoruch neuvafuje. Dynamicky reZim funkce hladinovych obvo-
dd 3 a 10 spolu s kontrolou dveu nezdvislych referenénich napéti a vzédjemnéd vazba dyna-
mickych hladinovych cbvedd tak zajistuji bezpednou funkci vysledného zapsjeni bezpednéha
dynamického hladingsvéhao sbvodu, : :

Zapojeni bezpe&néhe dynamického hladinového cbvodu lze vyuzit v Zeleznidni zabezpe-
govaci technice jaka dokonalé nshrady citlivych neutrélnich zabezpeavacich relé s vyso-
kym koeficientem vypnuti relé, Daldi moznost{ vyuZiti bezpedného dynamického hladinové~
ho obvedu je jehs vyuziti ve slozit&jSich elektronickych gbvodech prohielezniéni zabez=-
pedovaci techniku; napfiklad fézové citlivych piijimadich kolejovych obvodd.

pEeEoMET VYNALEZU

Zapojeni dynamického hladinového obvodu; vyznadujici se tim,; Ze na vstupni svarku (1)
je pFipojen prvni vstup (2) prvnihe dynamického hladingvéha sbvedu (3); druhy vstup (4)
prvnihg dynamickéhe hladinovéhe sbvedu (3) je piipojen na vystup (5) prvniho zdroje re~
feren&niho nap&ti (6), vystup (7) prvniho dynamickéhe hladinovéhs cbvadu (3) je pfipo-
jen na vystupni svorku (8); vystup (5) prvniho zdroje referenénihs napéti (6) je dale
piipojen na prvni vstup (9) druhého dynamickéhs hladinavéhe sbvedu (10); vystup (11) dru-
héhe zdroje referenéniho napéti (12) je piipojen na druhy vstup (13) druhého dynamického
hladinového obvadu (10) vystup (14) druhéhs dynamického hladinového cbvodu (10) je pifi=-
pojen na napajeci vstup (15) prvniha dynamického hladinovéhoe sbvedu (3).

-~ 1 vykres
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