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Le Ministre des Affaires Economiques,

Vu la loi du 28 Mars 1984 sur les brevets d'invention, notamment 1'article 22;

Vu 1' arrété royal du 2 Décembre 1986 relatif a la demande ,8 la délivrance et
au maintien en vigueur des brevets d invention, notamment i'article 28;

Vu le procés verbal dressé le 03 Av-il 1997 a 15H25 a 1 'Office de 1la
Propriété Industrielle

ARRETE:

ivré

ARTICLE 1.- Il est dél 8 : MALAK Jean
B-7130 BINCHE(BELGIJUE)

rue de Versaille 2,

représenté(e)gs ar : VOSSWINKEL Fhilippe, GEVERS & VANDER HAEGHEN, Rue de
Livourne 7, -B 1060 BRUXELLES.

un brevet d' invention d' une durée de 20 ans, sous réserve du paiement des taxes
annuelles, pour : APPAREIL DE LIPO-ASPIRATION.

INVENTEUR(S) : Malak Jean, rue de Versailles 2, B-7130 Binche (BE)

ARTIGLE 2.- Ce brevet est délivré sans examen préalable de la_ brevetabilité
de 1 invention, sans garantie du mérite de 1 invention ou de 1'exactitude de
la description de celle-ci et aux risques et périls du(des) demandeurs(s).

Bruxelles, le 06 Avril 1239
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“Appareil de lipo-aspiration’

La présente invention concerne un appareil de lipo-
aspiration comprenant une canule d’aspiration agencée pour aspirer de
la graisse sous-cutanée par un orifice d'entrée, la canule étant montée
sur un organe d’entrainement mécanique ayant une entrée pourvue pour
y connecter une source d'énergie et agencé pour produire un
mouvement et le transmettre a ladite canule.

La technique méme de la lipo-aspiration est connue en tant
que tel. La canule d'aspiration sert a étre introduite sous la peau du
patient. La canule est enfoncée jusqu'a la zone ou la graisse doit étre
aspirée. L'aspiration méme de la graisse se fait par un mouvement de va
et vient répété et d’une dépression créée a l'intérieur de la canule.

Pour assister I'utilisateur lors de la lipo-aspiration, des
appareils a assistance mécanique ont été congus munis d'un organe
d’entrainement mécanique pour produire un mouvement et le transmettre
a la canule. Dans ces appareils, comme par exemple décrit dans la
demande de brevet EP 0701825, le mouvement produit est un
mouvement de translation appliqué & un organe de raclage. Afin de
guider le mouvement de translation de cet organe, ces appareils
comprennent une canule intérieure qui coulisse dans une canule
extérieure de guidage. La canule extérieure sert donc a guider le
mouvement de translation de la canule intérieure, tandis que la canule
intérieure sert de canule d'aspiration.

L'inconvénient de ces appareils & assistance mecanique

est que le mouvement de translation de la canule intérieure par rapport a
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la canule extérieure entraine un effet de “guillotine”, c'est-a-dire qu'il
peut provoquer une coupure des vaisseaux et des nerfs. Cet effet de
guillotine impose pratiquement impérativement une anesthésie générale
du patient. De plus, la graisse risque de s'infiltrer entre la canule
intérieure et la canule extérieure, ce qui peut provoquer un blocage du
mouvement de translation. L'appareil connu présente également
I'inconvénient que, eu égard a la présence d'une double canule, c'est-a-
dire une canule intérieure coulissant dans une canule extérieure, le
diametre de la canule est relativement élevé. Si I'on souhaite diminuer le
diamétre de la canule extérieure pour pouvoir accéder plus facilement
dans le corps du patient, le diamétre de la canule intérieure sera
également réduit, ce qui réduit le débit d'aspiration de graisse.

La presente invention a pour but de réaliser un appareil de
lipo-aspiration dont I'usage entraine considérablement moins de lésions
des vaisseaux et des nerfs tout en apportant une assistance mécanique.

A cette fin, I'appareil de lipo-aspiration suivant l'invention
est caractérisé en ce que ledit mouvement est un mouvement de vibration.

La transmission d'un mouvement de vibration & la canule
permet a cette derniére d'effectuer un mouvement répétitif de vibration
quand cette derniére est située dans le tissu graisseux sous-cutané. Ce
mouvement va induire une vibration dans la graisse, permettant de
facilement faire entrer la graisse dans la canule. On a découvert de
fagon inattendue, lors d'essais, que peu de sang était extrait par la
canule, ce qui indique clairement que la lipo-aspiration effectuée avec
I'appareil selon l'invention limite considérablement les lésions des
vaisseaux et des nerfs par rapport aux appareils & assistance mecanique
connus, dans lesquels il y a I'effet de guillotine. Une anesthésie locale
est donc suffisante. Par I'absence de deux canules coulissant I'une dans
l'autre, le diamétre de la canule introduit sous la peau du patient peut

étre relativement limité, ce qui permet de plus facilement accéder & des
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zones du corps humain ayant un accés relativement restreint, tels que le
menton et la cheville, et limite en plus la grandeur des cicatrices formees
sur la peau du patient.

Une premiére forme de réalisation préférentieile d'un
appareil de lipo-aspiration suivant I'invention est caractérisé en ce que
ledit organe d’entrainement est également agencé pour produire un
mouvement de translation et le transmettre a la canule. Le mouvement
de translation amplifie celui de vibration, formant ainsi un mouvement de
nutation. Un tel mouvement de nutation facilite d'avantage le
dégagément de la graisse sous-cutanée. Le mouvement de translation
permet également de faire progresser trés facilement et avec plus de
douceur la canule sous la peau du patient.

Une deuxiéme forme de réalisation préférentielle d'un
appareil suivant l'invention est caractérisée en ce qu'il comporte une
poignée dans laquelle ledit organe d’entrainement est logé. Ceci facilite
la prise en main de I'appareil suivant I'invention.

De préférence, |'appareil comporte en outre un organe de
commande agencé a commander la mise en marche et I'arrét de l'organe
d’entrainement. En particulier, l'organe de commande est un interrupteur,
logé dans ladite poignée, ou est sous forme d'une pédale de commande
coopérant avec ledit organe d'entrainement. L'opérateur peut ainsi
facilement commander la mise en marche et l'arrét de I'appareil, en
particulier en commandant et tenant I'appareil par la méme main ou en
commandant I'appareil & I'aide d'un de ses pieds.

De préférence ledit organe d’entrainement est agencé pour
fonctionner a I'air comprimé et comporte un piston pneumatique pour
produire un mouvement de va-et-vient. L'utilisation d'air comprime
permet de réaliser un appareil qui est facile a stériliser.

Dans une forme de réalisation préférentielle de I'appareil

de lipo-aspiration selon [l'invention, I'appareil comporte en outre un
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logement pour un pouce, ledit logement et ledit orifice étant positionnés
de part et d’'autre de l'axe de la canule. Cette forme de réalisation
provoque que, lorsque 'opérateur, qui a introduit la canule sous la peau
d'un patient, place son pouce dans le logement, I'orifice d’entrée soit
dirigé vers la profondeur du tissu adipeux et non vers la peau du patient.

L'invention sera maintenant décrite plus en détail & I'aide
des dessins qui illustrent un exemple de réalisation d'un appareil suivant
I'invention. Dans les dessins:

La figure 1 illustre une vue d'ensemble d'un appareil de
lipo—as'piration suivant l'invention;

La figure 2 illustre les composants principaux d'un appareil
suivant l'invention.

La figure 3 illustre une partie d'une forme de réalisation
préférentielle de I'appareil suivant I'invention.

Dans les dessins une méme référence a été attribuée a un
méme élément ou a un élément analogue.

La figure 1 montre un exemple de réalisation d’'un appareil
de lipo-aspiration 1 suivant l'invention. Dans 'exemple repris I'appareil
utilise du gaz comprimé, de préférence de I'air comprimé, en particulier
de I'air médical stérile déshydraté, comme source d’'énergie. Eu égard a
I'usage médical I'appareil a air comprimé a 'avantage d'étre facilement
stérilisé. Toutefois d'autres sources d'énergie peuvent étre utilisées
comme par exemple du courant électrique, de I'induction magnétique ou
un liquide sous pression. L'avantage toutefois d'utiliser de I'air comprimé
par rapport au courant électrique est qu’il évite sensiblement de
surchauffer I'appareil lorsque le mouvement est bloqué, par exemple par
un blocage de la canule.

L'appareil de lipo-aspiration 1 comporte un boitier 2 qui
forme en méme temps la poignée de I'appareil. A I'intérieur du boitier est

logé un organe d’'entrainement mécanique auquel est relié la canule 3
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d'aspiration, présentant au moins un orifice 14. La canule 3 a de
préférence un diameétre inférieur a 5 mm, en particulier environ 3 mm,
permettant d'accéder facilement aux endroits du corps humain. La
canule a une surface lisse et est de préférence revétue d'une couche de
Teflon ®. Les orifices 14 sont de préférence du nombre de 1 a 3 ayant
un diamétre de 2 a 5 mm, les orifices étant de préférence disposés a la
hauteur de I'extrémité libre de la canule. Le gaz comprimé est fourni a
'aide d'une conduite 5 reliable a une source de gaz comprimé. La
canule 3 est reliée a travers le boitier a une conduite de décharge 6 qui
aboutit dans un réservoir 7 collecteur de la graisse aspirée par la canule.
Le réservoir 7 est également relié par une conduite 8 agencée pour
créer une dépression a l'intérieur de la canule.

Le boitier 2 comporte également un organe de commande,
par exemple un interrupteur 4 qui commande ['arrét et la mise en marche
de l'organe d'entrainement. Selon une autre forme de réalisation, une
pédale de commande est prévue pour la mise en marche et I'arrét de
l'appareil. De préférence, l'organe de commande 4 commande
également la source d'aspiration qui provoque la dépression a l'intérieur
de la canule. Ainsi I'opérateur peut commander par un seul et méme
mouvement I'ensemble du fonctionnement de [appareil suivant
I'invention.

L'organe d'entrainement logé a lintérieur du boitier
comporte un cylindre 10 et un piston pneumatique 11 entrainé par le gaz
comprimé fourni par la conduite 5. Le piston 11 agit sur la canule 3 qui
est reliée au piston 11. Un capot de protection 13 protége la sortie de la
canule a hauteur de la poignée.

De préférence, comme illustré a la figure 3, la poignée
présente un logement 15 agencé a loger le pouce de l'opérateur, ledit
logement 15 et ledit orifice 14 étant positionnés de part et d'autre de

l'axe 16 de la canule. Ceci provoque que, lorsque l'opérateur, qui a
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introduit la canule sous la peau 17 d'un patient, place son pouce dans le
logement, I'orifice d’entrée soit dirigé vers la profondeur du tissu adipeux
et non vers la peau du patient, assurant ainsi le maintien de I'orifice dans
la graisse & aspirer.

Le gaz comprimé fourni au cylindre 10 va imposer un
mouvement de va-et-vient au piston 11 a l'intérieur du cylindre. Ce
mouvement de va-et-vient est produit & une fréquence relativement
éleveé, par exemple environ 200 Hz, ce qui provoque une onde vibratoire
au bout de la canule. Un mouvement de nutation est ainsi créé,
comprénant un composant de vibration perpendiculaire a I'axe de la
canule et un composant de translation suivant I'axe de la canule.
L’amplitude des deux composants est de préférence de I'ordre de 3 a 5
mm. Ainsi la canule 3 va subir le mouvement de translation qui lui est
imposé non seulement lors de I'introduction de la canule sous la peau du
patient mais également lors de la lipo-aspiration méme. Lors de son
utilisation, la vibration de la canule est transmise directement a la
graisse ce qui la fait dissocier, disloquer ou éclater et la fait entrer
facilement dans les orifices 14 de la canule, en ne provoquant
pratiquement pas de lésions des vaisseaux et des nerfs du patient. La
transiation permet de faire pénétrer facilement la canule sous la peau,
car le mouvement de pénétration, appliqué par I'opérateur, est assisté
par le va-et-vient de la canule. En limitant considérablement la Iésion,
I'appareil peut étre méme utilisé sous anesthésie locale, ce qui n'est pas
le cas dans les appareils a assistance mécanique connus.

L'opérateur ne doit pas impérativement appliquer un
massage intensif ni de pingage de la partie & traiter, comme dans les
appareils sans assistance mécanique, car c'est le mouvement de
vibration de la canule qui est transmis & la graisse et qui provoque sa

dislocation et donc son dégagement vers l'orifice d’entrée de la canule.
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En pratique, il suffit que I'opérateur tende la peau ou appuie sur la zone
a traiter afin de comprimer la graisse.

Puisque l'opérateur ne doit pas impérativement appliquer
de massage intensif ni de pingage il peut se consacrer au guidage de la
canule vers les endroits ou la graisse doit étre disloquée et prélevé. Ceci
permet donc a |'opérateur de guider convenablement et avec plus de
précision la canule sous la peau du patient. La main de I'opérateur qui
tient la poignée peut librement travailler dans toutes les directions de
I'espace et les imposer ainsi a la canule. De plus, ie mouvement de la
canule; puisqu’il est assisté mécaniquement, est plus précis et plus
réegulier.

Par rapport aux appareils a assistance mécanique connus,
I'appareil selon I'invention présente I'avantage qu'il ne produit pas d'effet
de guillotine, douloureux pour le patient et provoqué par le mouvement
de translation de la canule intérieure par rapport a la canule extérieure.

Selon une alternative, I'organe d'entrainement est agenceé a
produire uniquement un mouvement de vibration au lieu dune
combinaison de mouvement de vibration et translation.

Selon la forme de réalisation illustrée a la figure 1, la
graisse, recueillie dans la canule, est collectée latéralement par le tuyau
6 dans le réservoir 7. Selon une alternative, la graisse est collectée par
I'intermédiaire de I'axe du piston 11, qui est dans ce cas creux. Ceci
facilite considérablement I'évacuation de la graisse, étant donné qu'elle

se produit dans la prolongation de la canule.
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REVENDICATIONS

1. Appareil de lipo-aspiration comprenant une canule
d'aspiration agencée pour aspirer de la graisse sous-cutanée par un
orifice d’entrée, la canule ayant un axe longitudinal et étant montée sur
un organe d'entrainement mécanique ayant une entrée pourvue pour y
connecter une source d'énergie et agencé pour produire un mouvement
et le transmettre a ladite canule, caractérisé en ce que le mouvement de la
canule est un mouvement de nutation comprenant un composant de
vibration perpendiculaire a I'axe de la canule et un composant de translation
suivant I'axe de la canule.

2. Appareil de lipo-aspiration suivant la revendication 1,
comportant une poignée dans laquelle ledit organe d’entrainement est
logé. -

3. Appareil de lipo-aspiration suivant I'une des
revendications précédentes, comportant en outre un organe de commande
agencé a commander la mise en marche et larrét de lorgane
d'entrainement.

4. Appareil de lipo-aspiration suivant la revendication 3 en
combinaison avec 2, dans lequel l'organe de commande est un
interrupteur, logé dans ladite poignée.

5. Appareil de lipo-aspiration suivant la revendication 3,
dans lequel l'organe de commande est formé par une pédale de
commande coopérant avec ledit organe d’entrainement.

6. Appareil de lipo-aspiration suivant [|'une des
revendications précédentes, dans lequel I'organe d'entrainement est
agencé pour fonctionner & l'air comprimé et comporte un piston
pneumatique pour produire un mouvement de va-et-vient.

7. Appareil de lipo-aspiration suivant la revendication 6,
dans lequel ledit piston comporte un axe creux relié a ladite canule et

agenceé a évacuer ladite graisse.
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8. Appareil de lipo-aspiration suivant l'une des
revendications précédentes, présentant une cavité pour un pouce, ladite
cavité et ledit orifice étant positionnés de part et d’autre de I'axe de la

canule.
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