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本发明公开了一种自助式塑料袋自取机，其

结构包括塑料袋自取机主体、塑料袋放置箱、塑

料袋放置箱把手、显示屏、取塑料袋按钮、取塑料

袋口，塑料袋自取机主体的前部设有显示屏，显

示屏通过螺栓固定在塑料袋自取机主体的外壳

的前部表面上，塑料袋自取机主体的上部设有塑

料袋放置箱，塑料袋放置箱的上部设有塑料袋放

置箱把手，可以有效的防止因为撕扯二导致的塑

料袋损坏的问题，防止了后部的塑料袋损坏，减

少了塑料袋的废弃，有效的提高了设备的环境效

益。
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1.一种自助式塑料袋自取机，其结构包括塑料袋自取机主体(1)、塑料袋放置箱(2)、塑

料袋放置箱把手(3)、显示屏(4)、取塑料袋按钮(5)、取塑料袋口(6)，其特征在于：

所述塑料袋自取机主体(1)的前部设有显示屏(4)，所述显示屏(4)通过螺栓固定在塑

料袋自取机主体(1)的外壳的前部表面上，所述塑料袋自取机主体(1)的上部设有塑料袋放

置箱(2)，所述塑料袋放置箱(2)的上部设有塑料袋放置箱把手(3)，所述显示屏(4)的下方

设有取塑料袋口(6)，所述取塑料袋口(6)的右边设有取塑料袋按钮(5)；

所述塑料袋自取机主体(1)包括塑料袋存储箱(11)、下料传送装置(12)、塑料袋切断装

置(13)、下部传动装置(14)、出料控制装置(15)，所述塑料袋存储箱(11)包括存储箱主体

(111)、存储箱传送带(112)、存储箱传送带动力滚轮(113)、下料口(114)、下料控制电机

(115)、塑料袋卷转轴(116)、下料仓(117)、下料仓支撑架(118)，所述存储箱主体(111)的底

部设有存储箱传送带(112)，所述存储箱传送带(112)的右部与存储箱传送带动力滚轮

(113)连接，所述存储箱传送带(112)的左边设有下料口(114)，所述下料口(114)的下方设

有下料仓(117)，所述下料仓(117)通过下料仓支撑架(118)与主机体的外壳固定连接，所述

下料仓(117)的中部设有塑料袋卷转轴(116)，所述塑料袋卷转轴(116)的后部与下料控制

电机(115)连接，所述塑料袋卷转轴(116)为伸缩杆结构；

所述下料传送装置(12)包括下料定位滚轮(121)、滚轮传动齿轮(122)、滚轮支撑架

(123)、下料板(124)、下料动力电机输出轴(125)、下料动力电机(126)，所述滚轮支撑架

(123)上设有2个下料定位滚轮(121)，所述下料定位滚轮(121)通过滚轮传动齿轮(122)连

接，所述下料定位滚轮(121)的下方设有下料板(124)，所述下料板(124)的右端与塑料袋切

断装置(13)连接，所述下料定位滚轮(121)通过连接线与下料动力电机输出轴(125)连接，

所述下料动力电机输出轴(125)设在下料动力电机(126)的前端；

所述塑料袋切断装置(13)包括切断器支架(131)、切断传动齿轮(132)、从动齿杆

(133)、活动杆底座(134)、活动杆(135)、切断固定弹簧(136)、切断固定头(137)、切断刀头

(138)、切断动力电机(139)、主支撑板(1310)、传送带(1311)、传动轮(1312)、下料挡板

(1313)，所述切断器支架(131)通过焊接和主机体的外壳固定连接，所述切断器支架(131)

的下部设有活动杆底座(134)，所述活动杆底座(134)的内部设有活动杆(135)，所述活动杆

(135)通过滑轨与活动杆底座(134)活动连接，所述活动杆(135)的右部通过螺栓与从动齿

杆(133)固定连接，所述从动齿杆(133)与切断传动齿轮(132)配合，所述活动杆(135)的左

右两边设有切断固定弹簧(136)，所述切断固定弹簧(136)的下部与切断固定头(137)固定

连接，所述活动杆(135)的底部固定设有切断刀头(138)，所述切断固定弹簧(136)通过焊接

与活动杆底座(134)固定连接，所述切断传动齿轮(132)通过传动带与切断动力电机(139)

连接，所述切断动力电机(139)的下方设有主支撑板(1310)，所述主支撑板(1310)的左部设

有传送带(1311)，所述传送带(1311)的右边与传动轮(1312)连接，所述传动轮(1312)与切

断动力电机(139)的输出轴连接，所述传动轮(1312)的右边设有下料挡板(1313)；

所述下部传动装置(14)包括下部下料定位滚轮(141)、下部下料定位滚轮支架(142)、

反向运动传动齿轮(143)、传送支架(144)、传送带(145)、传送带控制电机(146)，所述下部

下料定位滚轮支架(142)上设有下部下料定位滚轮(141)，所述下部下料定位滚轮(141)一

共设有2个，所述下部下料定位滚轮(141)之间通过反向运动传动齿轮(143)啮合，所述反向

运动传动齿轮(143)的下方设有传送支架(144)，所述传送支架(144)的上部设有传送带
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(145)，所述传送带(145)通过传动皮带与传送带控制电机(146)连接。

2.根据权利要求1所述的一种自助式塑料袋自取机，其特征在于：所述存储箱传送带动

力滚轮(113)的后部与电机连接，所述存储箱传送带动力滚轮(113)通过电与控制面板连

接。

3.根据权利要求1所述的一种自助式塑料袋自取机，其特征在于：所述2个下料定位滚

轮(121)转动方向相反，左部的下料定位滚轮(121)为顺时针转动，右部的下料定位滚轮

(121)为逆时针转动。

4.根据权利要求1所述的一种自助式塑料袋自取机，其特征在于：所述出料控制装置

(15)包括收线辊(151)、连接线变向滚轮(152)、弹簧(153)、出料门(154)、控制电动机

(155)，所述收线辊(151)通过皮带与控制电动机(155)连接，所述控制电动机(155)通过螺

栓与外壳固定连接，所述收线辊(151)上设有连接线与连接线变向滚轮(152)配合。

5.根据权利要求4所述的一种自助式塑料袋自取机，其特征在于：所述连接线变向滚轮

(152)上的连接线的输出端与出料门(154)连接，所述出料门(154)通过弹簧与外壳固定连

接。
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一种自助式塑料袋自取机

技术领域

[0001] 本发明是一种自助式塑料袋自取机，属于塑料袋自取机领域。

背景技术

[0002]   塑料袋是以硝化纤维为主要原料制成的袋子，是人们日常生活中必不可少的物

品，常被用来装其他物品。因其廉价、重量极轻、容量大、便于收纳的优点被广泛使用，但又

因为塑料袋降解周期极长、处理困难 的缺点而被部分国家禁止生产和使用。塞伯坦发现硝

化纤维的可塑性，而且，用它制造出来的东西还不透水。他饶有兴趣的用它制造了一些美丽

的饭碗、杯子、瓶子和茶壶。他很欣赏自己的这些杰作，还特意写信给自己的好友著名科学

家法拉第这个意外收获。可惜当时法拉第并未在意，直到一名摄影师的出现。摄影师亚历山

大·帕克斯有许多爱好，摄影是其中之一。19世纪时，人们还不能够像今天这样购买现成的

照相胶片和化学药品，必须经常自己制作需要的东西。所以每个摄影师同时也必须是一个

化学家。这种神奇的材料的“祖先”是植物中最丰富的纤维素。1845年，居住在瑞士西北部城

市巴塞尔的化学家塞伯坦一次在家中做实验时，不小心碰到了桌上的浓硫酸和浓硝酸，他

急忙拿起妻子的布围裙去擦拭桌上的混合酸。忙乱之后，他将围裙挂到炉子边烤干，不料围

裙“噗”的一声烧了起来，顷刻间化为灰烬。塞伯坦带着这个“重大发现”回到实验室，不断重

复发生“事故”。经过多次试验，塞伯坦终于找到了原因：原来布围裙的主要成分是纤维素，

它与浓硝酸及浓硫酸的混合液接触，生成了硝酸纤维素脂，这就是后来应用广泛的硝化纤

维。

[0003] 但是，现有设备工作时需要使用者自己撕开塑料袋容易损坏后面的 塑料袋。

发明内容

[0004] 针对现有技术存在的不足，本发明目的是提供一种自助式塑料袋自取机，以解决

现有设备工作时需要使用者自己撕开塑料袋容易损坏后面的塑料袋。

[0005] 为了实现上述目的，本发明是通过如下的技术方案来实现：一种自助式塑料袋自

取机，其结构包括塑料袋自取机主体、塑料袋放置箱、塑料袋放置箱把手、显示屏、取塑料袋

按钮、取塑料袋口，所述塑料袋自取机主体的前部设有显示屏，所述显示屏通过螺栓固定在

塑料袋自取机主体的外  壳的前部表面上，所述塑料袋自取机主体的上部设有塑料袋放置

箱，所述塑料袋放置箱的上部设有塑料袋放置箱把手，所述显示屏的下方设有取塑料袋口，

所述取塑料袋口的右边设有取塑料袋按钮，所述塑料袋自取机主体包括塑料袋存储箱、下

料传送装置、塑料袋切断装置、下部传动装置、出料控制装置，所述塑料袋存储箱包括存储

箱主体、存储箱传送带、存储箱传送带动力滚轮、下料口、下料控制电机、塑料袋卷转轴、下

料仓、下料仓支撑架，所述存储箱主体的底部设有存储箱传送带，所述存储箱传送带的右部

与存储箱传送带动力滚轮连接，所述存储箱传送带的左边设有下料口，所述下料口的下方

设有下料仓，所述下料仓通过下料仓支撑架与主机体的外壳固定连接，所述下料仓的中部

设有塑料袋卷转轴，所述塑料袋卷转轴的后部与下料控制电机连接，所述塑料袋卷转轴为
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伸缩杆结构，所述下料传送装置包括下料定位滚轮、滚轮传动齿轮、滚轮支撑架、下料板、下

料动力电机输出轴、下料动力电机，所述滚轮支撑架上设有2个下料定位滚轮，所述下料定

位滚轮通过滚轮传动齿轮连接，所述下料定位滚轮的下方设有下料板，所述下料板的右端

与塑料袋切断装置连接，所述下料定位滚轮通过连接线与下料动力电机输出轴连接，所述

下料动力电机输出轴设在下料动力电机的前端，所述塑料袋切断装置包括切断器支架、切

断传动齿轮、从动齿杆、活动杆底座、活动杆、切断固定弹簧、切断固定头、切断刀头、切断动

力电机、主支撑板、传送带、传动轮、下料挡板，所述切断器支架通过焊接和主机体的外壳固

定连接，所述切断器支架的下部设有活动杆底座，所述活动杆底座的内部设有活动杆，所述

活动杆通过滑轨与活动杆底座活动连接，所述活动杆的右部通过螺栓与从动齿杆固定连

接，所述从动齿杆与切断传动齿轮配合，所述活动杆的左右两边设有切断固定弹簧，所述切

断固定弹簧的下部与切断固定头固定连接，所述活动杆的底部固定设有切断刀头，所述切

断固定弹簧通过焊接与活动杆底座固定连接，所述切断传动齿轮通过传动带与切断动力电

机连接，所述切断动力电机的下方设有主支撑板，所述主支撑板的左部设有传送带，所述传

送带的右边与传动轮连接，所述传动轮与切断动力电机的输出轴连接，所述传动轮的右边

设有下料挡板，所述下部传动装置包括下部下料定位滚轮、下部下料定位滚轮支架、反向运

动传动齿轮、传送支架、传送带、传送带控制电机，所述下部下料定位滚轮支架上设有下部

下料定位滚轮，所述下部下料定位滚轮一共设有2个，所述下部下料定位滚轮之间通过反向

运动传动齿轮啮合，所述反向运动传动齿轮的下方设有传送支架，所述传送支架的上部设

有传送带，所述传送带通过传动皮带与传送带控制电机连接。

[0006] 进一步的，所述存储箱传送带动力滚轮的后部与电机连接，所述存储箱传送带动

力滚轮通过电与控制面板连接。

[0007] 进一步的，所述2个下料定位滚轮转动方向相反，左部的下料定位滚轮为顺时针转

动，右部的下料定位滚轮为逆时针转动。

[0008] 进一步的，所述出料控制装置包括收线辊、连接线变向滚轮、弹簧、出料门、控制电

动机，所述收线辊通过皮带与控制电动机连接，所述控制电动机通过螺栓与外壳固定连接，

所述收线辊上设有连接线与连接线变向滚轮配合。

[0009] 进一步的，所述连接线变向滚轮上的连接线的输出端与出料门连接，所述出料门

通过弹簧与外壳固定连接。

[0010] 有益效果

[0011] 本发明提供一种自助式塑料袋自取机的方案，设有塑料袋切断装置，开始工作时，

塑料袋从左侧进入，当进入到合适的位置时，切断动力电机开始转动，切断动力电机的输出

轴通过皮带带动切断传动齿轮逆时针转动，之后切断传动齿轮带动左边的从动齿杆向下运

动，从动齿杆带动活动杆底座的内部的活动杆向下竖直运动，活动杆带动左右两侧的两个

切断固定头同时向下运动，之后可以将塑料袋固定住，活动杆继续下降，之后切断刀头将塑

料袋切断，之后切断动力电机停止工作，活动杆、切断固定头在切断固定弹簧的作用下回弹

到原位，塑料袋在传送带的作用下传送到下料挡  板，之后进入两个下部下料定位滚轮中

间，之后通过传送带传送到出料控制装置，出料门打开之后塑料袋掉入取塑料袋口，可以有

效的防止因为撕扯二导致的塑料袋损坏的问题，防止了后部的塑料袋损坏，减少了塑料袋

的废弃，有效的提高了设备的环境效益。
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附图说明

[0012] 通过阅读参照以下附图对非限制性实施例所作的详细描述，本发明的其它特征、

目的和优点将会变得更明显：

[0013] 图1为本发明一种自助式塑料袋自取机的结构示意图。

[0014] 图2为本发明塑料袋切断装置的结构示意图。

[0015] 图3为本发明的工作状态图。

[0016] 图4为本发明的工作状态图。

[0017] 图中：塑料袋自取机主体-1、塑料袋放置箱-2、塑料袋放置箱把手-3、显示屏-4、取

塑料袋按钮-5、取塑料袋口-6、塑料袋存储箱-11、下料传送装置-12、塑料袋切断装置-13、

下部传动装置-14、出料控制装置-15、存储箱主体-111、存储箱传送带-112、存储箱传送带

动力滚轮-113、下料口-114、下料控制电机-115、塑料袋卷转轴-116、下料仓-117、下料仓支

撑架-118、下料定位滚轮-121、滚轮传动齿轮-122、滚轮支撑架-123、下料板-124、下料动力

电机输出轴-125、下料动力电机-126、切断器支架-131、切断传动齿轮-132、从动齿杆-133、

活动杆底座-134、活动杆-135、切断固定弹簧-136、切断固定头-137、切断刀头-138、切断动

力电机-139、主支撑板-1310、传送带-1311、传动轮-1312、下料挡板-1313、下部下料定位滚

轮-141、下部下料定位滚轮支架-142、反向运动传动齿轮-143、传送支架-144、传送带-145、 

传送带控制电机-146、收线辊-151、连接线变向滚轮-152、弹簧-153、出料门-154、控制电动

机-155。

具体实施方式

[0018] 为使本发明实现的技术手段、创作特征、达成目的与功效易于明白了解，下面结合

具体实施方式，进一步阐述本发明。

[0019] 请参阅图1-图4，本发明提供一种自助式塑料袋自取机方案：其结构包括塑料袋自

取机主体1、塑料袋放置箱2、塑料袋放置箱把手3、显示屏4、取塑料袋按钮5、取塑料袋口6，

所述塑料袋自取机主体1的前部设有显示屏4，所述显示屏4通过螺栓固定在塑料袋自取机

主体1的外壳的前部表面上，所述塑料袋自取机主体1的上部设有塑料袋放置箱2，所述塑料

袋放置箱2的上部设有塑料袋放置箱把手3，所述显示屏4的下方设有取塑料袋口6，所述取

塑料袋口6的右边设有取塑料袋按钮5；所述塑料袋自取机主体1包括塑料袋存储箱11、下料

传送装置12、塑料袋切断装置13、下部传动装置14、出料控制装置15，所述塑料袋存储箱11

包括存储箱主体111、存储箱传送带112、存储箱传送带动力滚轮113、下料口114、下料控制

电机115、塑料袋卷转轴116、下料仓117、下料仓支撑架118，所述存储箱主体111的底部设有

存储箱传送带112，所述存储箱传送带112的右部与存储箱传送带动力滚轮113连接，所述存

储箱传送带112的左边设有下料口114，所述下料口114的下方设有下料仓117，所述下料仓

117通过下料仓支撑架118与主机体的外壳固定连接，所述下料仓117的中部设有塑料袋卷

转轴116，所述塑料袋卷转轴116的后部与下料控制电机115连接，所述塑料袋卷转轴116为

伸缩杆结构；所述下料传送装置12包括下料定位滚轮  121、滚轮传动齿轮122、滚轮支撑架

123、下料板124、下料动力电机输出轴125、下料动力电机126，所述滚轮支撑架123上设有2

个下料定位滚轮121，所述下料定位滚轮121通过滚轮传动齿轮122连接，所述下料定位滚轮

121的下方设有下料板124，所述下料板124的右端与塑料袋切断装置13连接，所述下料定位
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滚轮121通过连接线与下料动力电机输出轴125连接，所述下料动力电机输出轴125设在下

料动力电机126的前端；所述塑料袋切断装置13包括切断器支架131、切断传动齿轮132、从

动齿杆133、活动杆底座134、活动杆135、切断固定弹簧136、切断固定头137、切断刀头138、

切断动力电机139、主支撑板1310、传送带1311、传动轮1312、下料挡板1313，所述切断器支

架131通过焊接和主机体的外壳固定连接，所述切断器支架131的下部设有活动杆底座134，

所述活动杆底座134的内部设有活动杆135，所述活动杆135通过滑轨与活动杆底座134活动

连接，所述活动杆135的右部通过螺栓与从动齿杆133固定连接，所述从动齿杆133与切断传

动齿轮132配合，所述活动杆135的左右两边设有切断固定弹簧136，所述切断固定弹簧136

的下部与切断固定头137固定连接，所述活动杆135的底部固定设有切断刀头138，所述切断

固定弹簧136通过焊接与活动杆底座134固定连接，所述切断传动齿轮132通过传动带与切

断动力电机139连接，所述切断动力电机139的下方设有主支撑板1310，所述主支撑板1310

的左部设有传送带1311，所述传送带1311的右边与传动轮1312连接，所述传动轮1312与切

断动力电机139的输出轴连接，所述传动轮1312的右边设有下料挡板1313；所述下部传动装

置14包括下部下料定位滚轮141、下部下料定位滚轮支架142、反向运动传动齿轮143、传送

支架144、传送带145、传送带控制电机146，所述下部下料定位滚轮支架142上设有下部下料

定位滚轮141，所述下部下料定位滚轮141一共设有2个，所述下部下料定位滚轮141之间通

过反向运动传动齿轮143啮合，所述反向运动传动齿轮143的下方设有传送支架144，所述传

送支架144的上部设有传送带145，所述传送带145通过传动皮带与传送带控制电机146连

接，所述存储箱传送带动力滚轮113的后部与电机连接，所述存储箱传送带动力滚轮113通

过电与控制面板连接，所述2个下料定位滚轮121转动方向相反，左部的下料定位滚轮121为

顺时针转动，右部的下料定位滚轮121为逆时针转动，所述出料控制装置15包括收线辊151、

连接线变向滚轮152、弹簧153、出料门154、控制电动机155，所述收线辊151通过皮带与控制

电动机155连接，所述控制电动机155通过螺栓与外壳固定连接，所述收线辊151上设有连接

线与连接线变向滚轮152配合，所述连接线变向滚轮152上的连接线的输出端与出料门154

连接，所述出料门154通过弹簧与外壳固定连接。

[0020] 本专利所说的塑料袋是以硝化纤维为主要原料制成的袋子，是人们日常生活中必

不可少的物品，常被用来装其他物品。因其廉价、重量极轻、容量大、便于收纳的优点被广泛

使用，但又因为塑料袋降解周期极长、处理困难的缺点而被部分国家禁止生产和使用。

[0021] 使用时，首先检查各部分是否稳固连接，确认设备完好之后，将设备放置在合适的

位置，连接电源，调节工作状态和工作参数，之后即可开始正常工作，设有塑料袋切断装置

13，开始工作时，塑料袋从左侧进入，当进入到合适的位置时，切断动力电机139开始转动，

切断动力电机139的输出轴通过皮带带动切断传动齿轮132逆时针转动，之后切断传动齿轮

132带动左边的从动齿杆133向下运动，从动齿杆133带动活动杆底座134的内部的活动杆

135向下竖直运动，活动杆135带动左右两侧的两个切断固定头137同时向下运动，之后可以

将塑料袋固定住，活动杆135继续下降，之后切断刀头138将塑料袋切断，之后切断动力电机

139停止工作，活动杆135、切断固定头137在切断固定弹簧136的作用下回弹到原位，塑料袋

在传送带1311的作用下传送到下料挡板1313，之后进入两个下部下料定位滚轮141中间，之

后通过传送带145传送到出料控制装置15，出料门154打开之后塑料袋掉入取塑料袋口6，可

以有效的防止因为撕扯二导致的塑料袋损坏的问题，防止了后部的塑料袋损坏，减少了塑
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料袋的废弃，有效的提高了设备的环境效 益。

[0022] 本发明解决的问题是现有设备工作时需要使用者自己撕开塑料袋容易损坏后面

的塑料袋，本发明通过上述部件的互相组合，可以有效的防止因为撕扯二导致的塑料袋损

坏的问题，防止了后部的塑料袋损坏，减少了塑料袋的废弃，有效的提高了设备的环境效

益。

[0023] 以上显示和描述了本发明的基本原理和主要特征和本发明的优点,对于本领域技

术人员而言，显然本发明不限于上述示范性实施例的细节，而且在不背离本发明的精神或

基本特征的情况下，能够以其他的具体形式实现本发明。因此，无论从哪一点来看，均应将

实施例看作是示范性的，而且是非限制性的，本发明的范围由所附权利要求而不是上述说

明限定，因此旨在将落在权利要求的等同要件的含义和范围内的所有变化囊括在本发明

内。不应将权利要求中的任何附图标记视为限制所涉及的权利要求。

[0024] 此外，应当理解，虽然本说明书按照实施方式加以描述，但并非每个实施方式仅包

含一个独立的技术方案，说明书的这种叙述方式仅仅是为清楚起见，本领域技术人员应当

将说明书作为一个整体，各实施例中的技术方案也可以经适当组合，形成本领域技术人员

可以理解的其他实施方式。
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图4
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