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ZAR{ZENT K VYHLEDAVANT PRETRZLNEHO UTKU VE SKRIPCOVYCH -
TKACICH STRoJfCH

Vynélez se tyk4 zafizeni’k vyhledévéni pietréeﬁého.ﬁtku ve skfipcovych
tkacich strojich. ‘ :

Je znémo mechanické zarfzenf k vyhledévéni pietréehého utku ve skripao-
vém tkacim stroji, které se sklsédd ze skupiny motoru a reduktoru, z ozube-
nych vyse¥i a z vadek s mikrospinadi k vypindnt celého zarizent. Zésadnin
nedostatkem tohoto zarfzent Je jeho slo%itd konstrukce 8 zejména mald spo-
-lehlivost funkce ozubenych vysef. ‘ o

A Rovne# je zndmo elektromechanické zarizeni k vyhleddvéni pretrieného
dtku, kterd obsahuje motor s reduktorem, ddle elektromagnetickou spojku,
vatku s mikrospfnadi k zapinanf a vad&ku s mikrospinagi x vypinédni zarizent.
Toto zarfzen{ mé .zna&nou nevyhodu v tom, %e nemfi¥e provédst cely cyklus auto-
maticky, takie se_muséji provédeét pridavné ruéni menipulace, vyZadujicf 1id-
sky Zésah; dalsf nevyhodou je hekontrolovatelné vracent rukojeti, do vjchozi
polohy, je% pPedstavuje ohroZeni obsluhujictho pérsonélu, ktery se pohybuje
v blizkosti otddent této rukojeti, .

Jselem vynélezu je‘vytvofit zalizenl k vyhleddvéni pretreného dtku
tak, aby nepotrebovalo rudn{ zdsahy a umo¥iiovalo vypindni mechanismu stavy
k otvirdni proslupu & jeho odpojovéni od hlavniho pohonu stavu a jeho auto-

matické opétné uvedent do provozu na zékladeé prijatého signslu.



Fodctata vynélezu spolivh v tom, e na skrini tkaciho»stpbjs je_upevnén
suport dotykajici'se ploché pru%in‘, pred ni% je upevnén mikrospinaé,7spoje-
ny pres ridici blok se skupinou obsahujici motor a reduktor. Tato skupina
je spojenad s prostorovou vadkou, kterd je ulo¥ena na konei dvouramenné pékKy,
vypinajici a zapfnajici mechanic'tou spojku tkaciho stroje. V blizkosti dvou-
 ramenné pdkv je uloZen mikrospinal, ktery je pres ridici blok spojen se zvo-
nem elektromagnetickd spojky, na ni% je pevné uloZeno ozubené kolo pro pohon
mechanismu % otvirdni. Na dvourqmenné pace Jje uloZena- tvé kterd pohénit me-
chnnismu his znvédenl utku. '

Zarizeni poile vyndlezu né tu vyhodu, ée obsluhuJici ‘nemusi hledat - pri-
ginu zagtaveni stavu,nprléemz zarizeni umo¥fiuje zvétieni podtu jednotlivych
atavl obaluhovanych jednou osobou, pon&vad? zkracuje dobu potFebnou. pro obslu-
hu stavu, mé jednoduchou konstrukeci a dé se snadno namontovat na existujﬁdi
“tkact stroae a na znémé zarizeni k vyhledévani pretrieného utku.

Vynélez bude vysvetlen v souvislosti s prikladem provedeni znézornenym
na vykrese, ktery predstavuJe kinematické schéma tohoto zarizeni.

zarizeni podle vyndlezu sestévd z vysuvného kolfku 1, ktery je upevnen
na skrini 2 tkxacfiho stroje. Pres plochou. pruZinu 3, mikrospinad 19 a ridict
"blok 4 je kolik 1 spojen s elektiromotorem skupiny 3, ktersd obsahuje;motor
a reduktor. Ne ridicim bloku 4 je umisténa ¥drovka 6, kterd signalizuje pre-
trZeni utku. Skupiﬁa 5 motoru'a reduktoru je spojena s mechanickou spojkou 10.
pres retézovy pohon 7, prostorovou vaékﬁ 8 a dvouramennou péku 9. Pres elektro-
magnetickou spojku 11, na jejim¥ zvonu je upevnéno Tetézové kolo 12, je sku-
pina 5 motoru a reduktoru spojena‘s mechanismem 13 k otviréni pro3$lupu. Dvou~
' _faménné péka. 9 je spinafem 18 pfes ridici Qlok 4 spojena s elektromagnetickou
spOJkou 1l a pres ty& 14 s mechanismen pro zavédeni Utku pri opetném spouéte-
ni stavu po . odstranéni pretrZeného utku. :

fifdict blok 4 mﬁie dostdvat signdl k pohéneni skupiny 5 motoru s redukto-
rem nejen -0d vysuvného koliku ;, nybr# i od spinadld 16 a _1 pro primy nebo
opadny chod. -

Zal{zeni podle vyndlezu pracuje timto zplsobem: PPi pretrZeni ttku se
uvede v pohvb vysuvny kolfk 1 sanemi 15 hledale utku, ktery neni na vykrese
znézornén. Pri tomto pohybu plsobi vysuvny kolik 1 pres plochou pru%inu 3 na
mikrospina& 19, ktery pripoji Fidici Tetézec Fidictho bloku 4. Ridici blok 4
napd ji motor ve skupiné 5 motoru a reduktoru napétim. SouZasné s tim se roz~
sviti signalizanf %drovka §. Skupina 5 motoru s reduktorem uvede pres rete-
zovy pohon 7 do pohybu prostorovou vadku 8, kterd vychyli dvouramennou péku g,
je% tim vypoji mechanickou spojku 10. Timto zplsobem se odpoJji mechanismus 13-
k otviréni od hlavnfho pohonu stavu. Soudasné vyS8le dvouramennd péka 9 pri
svém vvchyleni u pdvodni polohy pres spinad 18 signél do Y1dictho bloku 4,
ktery pripoji elektromagnetickou spojku 1l1. Hetézové kolo 12, které Je pevneé
ulo¥eno na zvonu elektromagnet1cké ‘spojky 11, uvede do pohybu mechanlsmus 13
k otviréni v-opa&ném smeru, ne% ‘Jje normélni pohyb stavu, a? se dosdhne polohy
znadic{ "nalezeny utek". Pri vychylce uvede pdka 9 do pohybu tyd 14, je? zap-



-3~

ne mechanlsmus k. zavédeni utku pri opetném spouéteni stavy po vyhledéni pre-
' tr¥endho utku a odstranent poruchy. Tento mechanlsmus neni{ na vybreae zhdzor-

»

nén.

‘ Na kon01 této pracovni féze skuplny 2 motoru s reduktorem a mech&nlsmu
13 k otviréni leZ{ prostorovd vadka 8 svou nizkou &ésti proti dvouramenné
péce 2 Po skonceni pracovniho pochodu zaugme mechanickd spojka 10 spolecne
s dvouramennou pékou 9 znovu vychozi polohu. Dvouramenné péka 9 rozpoji spi-
"nal 18, elektrlckJ obvod se tim preruéi a zarizenl Jje pripraveno pro daléi
sepnuti.

v pripade, ée se’ pova7uJe za nezbytné dvakr4t nebo nekollkrét prlpnout
mechanlsmua k otvirsn{ v primém nebo opaéném smyslu, privédi se signdl primo
- ze spina&d 16 a 17 do ridiciho bloku.

Pfedmét vvnélezu

1. Zerizeni k vvhledévéni pretr*eného itku ve skr1pcovych tkacich stro-.

Jich obsahujici skupinu motoru a reduktoru, ele<tromagnetlcvou spojku,
dvouramennou _péku spOJenou 8 mechanickou spOJkou, skrifi a mechanismus k otvi-
“rénd, vyznaéené tim, %e na skrini (2) je osové pohyblive uloZen vyouvny ko~
ik (1) a pred nim pru¥ina (3) dotykajici se mikrospfnale (19), ktery je pres
ridict blok (4) spojen se skupinou (5) motoru a reduktoru, je nese prostoro-
vou vadéku (8) umisténou na Jednom konci dvouramenné péky (9), u ni%¥ je ulo¥en
mikrospinal (18), ktery je pres ridici blok (4) spojen s elektromagnetickou
spoakou (11) pro pohon mechanismu (13) k otvirédni,

2. Zarizeni podle bodu 1 vyznalené tim, %e dvouramennd pdka (9) Je pev-
né spOJena s ty%L (14) pro pohon mechanismu k zavédeni utku.

3. 7arizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze k ridlcimu bloku €4) Je pri-
‘pojen spinaé (16) pro primy chod a spinal (16) pro zpeétny chod,



Obr. 1

Vytla&ili Nitrianske tlaliarne, nérodny pqdnik, Nitra Cena K&s 2,40’
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