FR 2 544 096 - A1

REPUBLIQUE FRANCAISE

INSTITUT NATIONAL
DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE

PARIS

@ N° de publication :

(3 n'utiliser que pour les

2 544 096

@ N° d’enregistrement national :

de reprodi

83 05814

67 Int CI° : GO5 B 15/02.

@

DEMANDE DE BREVET D'INVENTION

At

(2 Date de dépbt : 7 avril 1983.

3C* Priorité :

Date de la mise & disposition du public de la
demande : BOP! « Brevets» n° 41 du 12 octobre 1984.

Références & d‘autres documents nationaux appa-
rentés :

@ Demandseurls) : Entreprise EL-SI, SA. — FR.

@ Inventeur(s) : Raymond Laide.

@3 Titutairels) :

Mandataire(s) : Burdipat, J. C. Trolliet.

@ Dispositif pour fa synchronisation séquentielle d’appareils et/ou machines électriques ou électroniques.

Linvention concerne un dispositif de synchronisation d'au
moins deux appareils et/ou machines électriques ou électroni-
ques destinés 3 fonctionner de maniére séquentielle en syn-
chronisme comportant un module mobile M doté d'une unité
centrale & microprocesseur 9 reliée & une diode de réception 8
et d’émission 15 infrarouge permettant de recevoir et mémori-
ser des signaux optiques modulés et de réémettre lesdits
signaux, ces derniers &tant émis par un module pilote P au
movyen d'une diode infrarouge 6 reliée & une unité centrale 2
microprocesseur 11 raccordé 3 un dispositif d'affichage digital
2 permettant de sélectionner un programme établi et ce lors
de la mise en place du module mobile M sur le module pilote
P, le module mobile M armé est déplacé et couplé 3 un
module asservi A doté d'une diode & infrarouge 13 de récep-
tion des signaux mémorisés afin de les transmettre 3 l'unité

centrale & microprocesseur 11 -qui les mémorise afin d'engen-

drer le fonctionnement en synchronisme des appareils et/ou
machines 4 et 12 accordés aux unités centrales 1 et 11 du
module pilote P et du module asservi A.
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La présente invention concerne un dispositif pour
synchroniser au moins deux appareils et/ou machines électriques ou
électroniques destinés a fonctionner de maniére séquentielle en syn-
chronisme,

On connaft la synchronisation d'appareils et/ou machines
électriques ou électroniques destinés & fonctionner de maniere séquen-
tielle par émission d'un signal de synchronisation-dirigé au moyen
d'un céble reliant les appareils et/od machines entre eux, ce procédé
présente certains inconvénients notamment lorsque les appareils et/ou
machines sont distants les uns des autres ce qui nécessite 6utre une
longueur de cible importante, l'exposition de ce dernier a certaines
détériorations pouvant provoquer la mise };ors service des appareils
et/ou machines, il est aussi connu d'utiliser 1'émission radio des
signaux de synchronisation mais ce type d'émission n'est pas toujours
fiable, Afin de palier & ces inconvénients on connalt par le brevet FR
2359 451 ltutilisation d'un module mobile destiné A transporter les
informations dynamiques émises ou programmeées par un module
pilote & un module asservi, la transmission des informations du modu-
le pilote au module mobile et de ce dernier au module asservi s'effec-
tue par connections embrochables appropriées, ce type de transmis-
sion présente certains inconvénients notamment en pfésence d'humi-
dité qui provogque une oxydation sur les contacts des broches par efiet
d'électrolyse notamment lors d'utilisation de courant basse-tension
continu, d'autre part,trés souvent les connecteurs sont soumis a des
contraintes mécaniques importantes lors de l'utilisation }iar des opé-~
rateurs non qualifiés et peu attentifs engendrant la détérioration des
fiches males et notamment les Vgilides détrompeurs qui sont tordus
ou cassés, outre ces inconvénients certaines anomalies peuvent &tre
provoquées par des oscillations transitoires parasites au moment de
'insertion du module mobile sous tensionqui risquent perturber le
fonctionnement du micro-compteur et notamment les mémoires et de
ce fait le bon déroulement du programme. choisi,

L'invention a pour but de palier aux inconvénients précédem-

ment exposés.
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L'invention a pour objet un dispositif de synchroni sation"d'au'
moins deux appareils et/ou machines électriques ou électroniques
destinés a fonctionner de manitre séquentielle en synchronisme

caractérisé en ce qu'il comporte un module mobile doté d'une unité

5 centrale & micro-processeur reliée & un contacteur 4 couplage magné-

tique et a une diode de réception et d'émission de rayonnement
courte distance dans le spectre des infrarouges (dite diode infrarouge)
permettant de recevoir et émettre des signaux optiques modulés

afin d'une part de les mémoriser dans 1'unité centrale etde les réemet-

10 tre d'autre part, lesdits signaux étant émis par un module pilote au

moyen d'une diode infrarouge reliée a une unité centrale & micropro-
cesseur raccordée a un dispositif d'affichage digital permettant de
sélectionner un code correspondant & un programme établi et ce lors

de la mise en place du module mobile alors que le contact est établi

15 au moyen du contacteur magnétique, le module pilote ainsi program-

mé et le module mobile armé, ce dernier est déplacé et couplé 2 un.
module asservi doté lui aussi d'un contacteur magnétique relié 2 une
unité centrale 2 microprocesseur et d'une diode infrarouge permettant

de recevoir les signaux mémcnsés du module mobile afin de les trans-

20 mettre a 1'unité cenirale et de ce fait engendrer le fonctionnement en

25

30

synchronisme des appareils et/ou machines raccordés aux unités cen-
trales tant du module pilote que du .module asservi, selon une varian-
te de l'invention, le module mobile peut &tre déplacé et couplé sucessi-
vement & plusieurs modules asservis, '

D'autres caractéristiques et avantageé de llinvention ressorti-
ront plus clairement de la description qui va suivre faite en regérd des
schémas joints donnés 2 titre d'exempie 7non limitatif ol :

- le schéma 1 représente le module pilote,

le schéma 2, le module mobile,
- le schéma 3, un module asservi, )
Tel que représenté schéma 1 le module pilote P solidaire d'un
appareil et/ou d'une machine électrique et/ou électronique comporte
une unité centrale & microprocesseur 1 couplée a un afficheur digital

2 permettant au moyen d'un bouton poussoir 3 de sélectionner un code
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correspondant & un programme établi et mémorisé dans-1'unité cen-

trale 1, celle-ci en sortie est reliée aux éléments 4 afin de permettre

" selon le code choisi la mise en route ou l'arrét du ou des a pareils
! PP

ou machines raccordés, d'autre part l'unite centrale | est dotée d'un
contacteur a couplage m#gnétique 5 et d'une diode d'émission 6 (ﬁe
rayonnement & courte-distance dans le spectre des ini’rrarouges des-
tinée & émettre sous forme de signaux 6ptiqués modulés les informa-
tions générées par l'unité centrale 1 selon le code choisi, une fois le
module pilote P programmé au code dés’ir.é et la mise en place dans
un logemént non représenié d'un module mobile M représenté sur le
schéma 2 ce dernier grace.au contacteur de couplage magnétique 7 en
association avec le coupleur magnétique 5 du module pilote P est
armé, c'est-a-dire que les signaux optiques émis par la diode infra-
rouge 6 sont captés par la diode infrarouge réceptrice 8 et sont diri~
gés dans l'uhité centrale & microprocesseur 9 et mémorisés, le cou-
pl.eur magnétique 7 lors du contact avec le coupleur 5 du module
pilote P,étabiit et déclanche 1'alimentation du module M par une pile 10
par exemple solidaire de celui-ci, aprés enlévement du module mo-
bile M armé, ce dernier est mis en place dans le iogemem prévu 2
cet effét sur le module asservi A comportant selon le schéma 3 une
unité centrale 3 microprocesseur 11 reliée en sortie aux éléments 12
permettant la mise en n';arche ou l‘ai-'ré’t'du ou des appareils et/ou
machines raccordés selon le synchronisme programmé et introduit
dans 1'unité centrale 11 par 1'émission de la diode infrarouge 15 du
module moﬁile M et la réception par la diode infraroﬁge 13 du module
asservi A, la transmission des informations du module mobile M au
module asservi A étant obtenu comme précédemment decrit au moyen
du contacteur i couplage magnétic;ueJ et celui du module asservi 14.
11 va de soi que l'alimentation et/ou mise sous tension de cha-
que module pilote P et asservi A est indépendante pour chaqde module
ainsi que celle du module mobile M, que d’autre part une fois les in-
formations enregistrées dans l'unité centrale 9 du module mobile M
ces dernieres peuvent &tre transrﬁises a un ou plﬁsieurs autres modu-

les asservis A et ce tant que l'alimentation du module mobile M est

35 maintenue,.: :
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REVENDICA TIONS

1°) Dispositif de synchronisation d'au moins deux appareils et/ou
machines €lectriques ou électroniques destinés & fonctionner de ma-
niere séquentielle en synchronisme caractérisé en ce qu'il comporte
un module mobile(M)do@é d'une unité centrale % micropfocesseur(9)
reliée & un contacteur & couplage magnétique (7) et a une diode de ré-
ception (8) et-a'_émission (15) de rayonnement a courte distance dans”
le spectre des infrarouges (dite diode infrarouge) permettant de rece-
voir et émettre des signaux optiques modulés afin d'une part de les
mémoriser dans 1'unité centrale (9) ét de les réémettre d'autre part,
lesdits sign;’iux_étant émis par un-module pilote (P) au moyen d'une
diode infrarouge (6) reliée a une unité centrale 3 microprocesseur (1)
raccordée 2 un dispositif d'affichage digital (2) permettant de 'sélec-
tionner un code -correspondant a un programme etabh et ce lors de la-
mise en place du module mobile ( M) alors que le contact est établi au
moyen des contacteurs magnétiques (5 et 7), le rnodule pilote (P) .
ainsi programmé et l-e ‘module mobile (M) armé, ce dernier est dépla{-
cé et couplé 2 un module asservi (A) doté.lui auséi d'un contacteur
magnétique (14) relié a une unité centrale 3 microprécesséur (11) et
d'une diode infrai-ouge (13) permettant de recevoir les signaux mémo-
risés du module mobile (M) afin de les transmettre & 1'unité centrale
(11) et de ce fait engendrer le fonctionnement en synchronisme des
appareils et/ou machines raccordés aux unités centrales (1 et 13)

tant du module pi’lofé (P) que du module asservi (A).

2°) 'Disp05iﬁ£ de synchronisation selon la revendication 1 caractérise
en ce que le module mobile (M) est deplace et couple successivement

3 plusieurs modules asservis (A).
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