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Predmetom prihlaky vynalezu je pohonnd
jednotka, pouzivand pri skdskach osobnych
vozilov na simulovanie prevadzkovej ¢innosti
elektrickej vyzbroje vozia pocas jeho statia
na opravarenskom stanovisti. Ide o pripoje-
nie motora pohonnej jednotky na rotaény
zdroj elektrickej energie, bez demontaze zdro-
ja z vozia. Pohonnd jednotka pozostava z pod-
vozku na dvoch koleséch, jednosmerného mo-
tora, polohovacieho mechanizmu a prevodu.
Prevod umoziuje zmenu ota¢ok rotaéného
zdroja v stanovenom rozsahu. Manipuldcia
s pohonnou jednotkou je velmi jednoduchi a
vykonava ju jeden pracovnik.
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Vyndlez rie§i bezmontaZznu diaghostiku za-
vad rotaénych zdrojov elekirickej energie
osobnych voziov CSD,

Osobné vozne CSD su vybavené rotaénymi
zdrojmi elektrickej energie, a to dynamom
u voziov starSej konStrukcie a alterndtorom
u voznov novse] konstrukcie. Pohon uvede-
nych zariadeni je vykonavany od dvojkolesia
cez prevodovku bud kardanovym hriadelom
alebo su zabudované priamo na osovej prevo-
dovke. V stéinnosti s reguldtormi slizia na
napajanie elektrickych spotrebic¢ov osobnych
voznov,

Udrzba vozitiov a teda aj elektrického vy-
stroja sa vykondva v zmysle udrZovacich
predpisov v urcitych c¢asovych intervaloch.
Pre medzidobé prehliadky predpisy stanovuja
demontadZ dynama, alebo alternatora z voziia,
jeho odskuSanie na skuSacom stave so spolu-
pracujucim reguldtorom, zriadenie ich ¢innos-
ti a montdZ na vozen. Cinnost, ktora sa musi
pritom vykonat, je zna¢ne néaro¢na na déas a
fyzickd ndmahu pracovnika. Na skuSobnych
stavoch sa sice preveri ¢innost rota¢ného
zdroja a regulécie, no ostatné elektrické spo-
trebi¢e vo vozni, ako aj obvody regulacie a
signalizacie sa musia skaSat v statickom sta-
ve klasickymi meracimi postupmi.

Uvedené nedostatky su odstranené pouzi-
tim pohonnej jednotky podla vynalezu, kto-
rej podstatou je uloZenie otoénej casti pod-
vozku s motorom tak, Ze os ototného cCapu,
os motora a pozdlZna os podvozku st vzijom-
ne rovnobezné, pri¢om ototna ast podvozku
je opatrenda aretaénym mechanizmom a alter-
nativne k nej alebo k pevnej ¢asti podvozku
je pripojend rukovit. \‘

Pouzitim pohonnej jednotky su vytvorené
podmienky ¢éinnosti rotaéného zdroja a s nim
stvisiacich elektrickych zariadeni voziia, ek-
vivalentné podmienky pri jazde vozia po
trati, umoziujuce bezdemontaznu diagnosti-
ku, nastavenie poZadovanych parametrov
elektrickych strojov a pristrojov vozia do-
teraz nepouzivanym spbésobom. Tymto spdso-
bom sa ziskava vyS$§ia kvalita i mnozZstvo in-
formacii o technickom stave diagnostikované-
ho zariadenia, odstrani sa namdhava fyzicka
praca pri demontazi a montazi rota¢ného zdro-
ja, zvysi sa bezpetnost prace, ako aj produkti-
vita préace pri prehliadke alebo oprave vozia.

Na priloZenom vykrese je vyobrazenid po-
honnd jednotka rota¢nych zdrojov elektrickej.
energie osobnych voziov podla vynalezu, kde
je zndzorneny na obr. 1 ¢elny pohlad a na
obr. 2 podorys. ‘

Jej zakladnu ¢ast tvori podvozok, ktory po-
‘zostava z pevnej Casti 1 a otoCnej Casti 2. Pod-
vozok je stabilizovany trojbodovo pomocou
dvoch kolies 6 a vretena stabilizatnej patky
3, pre nastavenie vodorovnej polohy osi hna-

cieho motora 9. Kontrola vodorovnosti uvede-
nej osi sa vykonava zavaZickom 8, upevne-
nym na pevnej ¢asti 1 podvozka. Na otoénej
¢asti 2 podvozka je pripevneny hnaci motor
9, ktorého sudéastou su tachodynamo 10 a
svorkovnica s pripojovacim konektorom 11.
Vyska hnacieho motora 9 sa nastavuje nato-
¢enim ototnej casti podvozka 2 pomocou ru-
kovite 5 a jeho poloha je fixovand aretaénym
mechanizmom 4. Rukovét 5 pri preloZzeni do
polohy kreslenej na obr. 2 ¢iarkovane, sliZi
ako tiahlo pri prevoze pohonnej jednotky. Na
prirube motora 9 je pripraveny dvojstupfio-
vy prevod 12, z ktorého sa krdtiaci moment
prendSa na hnanu ststavu kardanovym hria-
delom 13 priamo alebo cez pripojovaci medzi-
kus 14.

Zaklad pevnej ¢asti 1 podvozku polohova-
cicho mechanizmu konkrétneho zhotovenia
pohonnej jednotky tvori zvarovana kons$truk-
cia s kolesami 6 umiestnenymi tak, Ze faZisko
jednotky leZi zhruba v jednej tretine vzdia-
lenosti od osi kolies po vreteno stabilizaénej
pitky 3. Spodna cast vretena je opatrena gu-
Tovym klbom a trojramennou pitkou, &m je
zabezpedend staticky urcita poloha pohonnej
jednotky. Na zvislom ramene pevnej ¢asti 1
podvozku je vodorovne umiestneny ¢&ap, na
ktorom sa natidfa otoénd ¢ast 2 podvozku
s hnacim motorom 9. Na fiom je tiez pripev-
nené zavazicko 8 pre kontrolu horizontalnej
polohy motora 9. Natodenim otoénej dasti 2
pomocou rukovéte 5 je mozné nastavit vysku
hnacieho motora, a tak ju prisposobit vyske
rotaéného zdroja. Na prirube motora 9 je pri-
skrutkovany dvojstupiiovy prevod 12, prispo-
sobujuci otd¢ky pohonnej jednotky pre rézne
druhy rotaénych zdrojov. Rukovit 5 pri pre-
loZent do rurky 7 a zaisteni kolikom sluZi ako
tiahlo. V rukoviti 5 je uloZeny i pdkovy me-
chanizmus, umoznujuci pri zdvihnuti motora
9 jeho zaistenie pomocou aretédcie 4. Aretacia
4 pozostdva z kruhovej vysece s dierami po
obvode, do ktorych zapadd kolik ovlddany
mechanizmom z paky rukovite 5. Vlastné
prepojenie a prenos krutiaceho momentu za-
obstarava teleskopicky kardanovy hriadel 13
ukondéeny prirubami, z ktorych jedna je pri-
skrutkovana na prevod 12 a druhd na medzi-
kus 14 alebo priamo na prirubu rotaéného
zdroja osobného vozia.

Vynélez ma Siroké uplatnenie v udrzbar-
skej zakladni vozriového hospodarstva, ako aj
v Zelezni¢nych opravovniach a strojartiach,
kde sa vykonava udriba a oprava Zeleznié-
nych vozniov. Vhodnou volbou hnacieho mo-

.tora je moZné prispdsobit pohonnui jednotku

miestnej elektrickej sieti, alebo ju rie$if ako
nezavislil na elektrickej energii napr. spalo~
vacim hnacim motorom.



PREDMET VYNALEZU

Pohonnd jednotka rotaénych zdrojov elek-
trickej energie osobnych voziiov pre stimula-
ciu pracovnych podmienok elektrickych stro-
-jov a pristrojov Zelezniénych voznov pozo-
stdvajuca z podvozku mobilne uloZeného na
dvoch kolesach, opatreného stabilizaénou pat-
kou vyznadujucou sa tym, Ze pevna cast pod-
vozku (1) a oto¢na ¢ast (2) podvozku, na ktorej

je uloZeny motor (9) s dvojstupriovym prevo-
dom (12) su vzajomne spojené otoénym Ca-
pom tak, Ze os otofného capu, os motora (9)
a pozdlzna os podvozku sd vzajomne rovno-
bezné, priom otoénad Cast (2) podvozku je
opatrena aretaénym mechanizmom (4) a al-
ternativne s podvozkom (1) i rukovitou (5).

1 vykres-w



218060

Cena Ks 2,40

Vytla¢ili TSNP, n. p., Martin



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

