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Menetelmd puutavaran arvostelemiseksi ja md3idrdpituuteen kat-
kaisemiseksi sekd sovitelma katkaisulaitokseen menetelmin

suorittamiseksi

Esilld oleva keksintd koskee menetelmdd puutavaran, ensisi-
jassa lautojen ja lankkujen arvostelemiseksi ja madrdpituuteen
katkaisemiseksi niitd kuljetettaessa poikkisuunnassaan pitkin
katkaisulaitosta, jossa puutavara katkaistaan tyvestd ja lat-
vasta. Keksintd kohdistuu myds katkaisulaitokseen liittyviidn

sovitelmaan menetelmidn suorittamiseksi.

Ennestddn on tunnettua, ettd puutavaraa arvosteltaessa ja
mddrdpituuksiin katkaistaessa sitd katkaisulaitosta myotten
kuljetettaessa ensin suoritetaan katkaisu puutavaran tyvi-
pddssd tdmdn pddn oikaisemiseksi. Tdmdn jdlkeen puutavara
kuljetetaan katkaisulaitoksessa poikittain olevalla rullala-
radalla sivuvastetta vasten ja sen jdlkeen toiselle poikit-
taiselle rullaradalle, johon on yhdistetty mittalinkut, jol-
loin lajittelija tarkastaa puutavaran ja mddr&dd, mistd se on
katkaistava, sekd asettelee tdmdn mukaan yhden monista pdi-
vasteista, Jjotka on sovitettu kolmannen poikittaisen rullara-
dan yhteyteen, joka sy6ttdd puutavaran tyvipddn valittua pda-
vastetta vasten, minkd jdlkeen suoritetaan katkaisu latva-
pddstd. Puutavara saa t&118in pituutta tyvipd&dsti middrdttidessi
pituuden, joka on pituusmoduuliyksikén monikerta, mitd n&din
ollen ei saavuteta ennen kuin puutavara kulkee viimeiseksi
k&dsittelyelimeksi sovitetun latvaterin ohi, minki lisdksi
kaikki puutavara syStetdidn katkaisulaitoksen suunnassa kolme

kertaa.

Esilld olevan keksinndn tarkoituksena on saada aikaan mene-
telmd, joka mahdollistaa sen, ettd vain sellainen puutavara,
joka tarkastettaessa osoittautuu vialliseksi tai laadultaan
puutteelliseksi, tarvitsee sySttdd kolme kertaa katkaisulai-
toksen poikittaissuunnassa, kun taas kaikki muu puutavara voi
kulkea katkaisulaitosta pitkin vain kahdesti poikittaissy®-
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tettynd, mikd yksinkertaistaa tySmenettely&d niin, ettd tydno-
peutta voidaan suurentaa. Lisdksi keksinndn mukainen menetelmd
mahdollistaa sen, ettd pituuden mddrdys tai -mittaus latvan
katkaisua varten vikojen, puutteellisen laadun jne. perus-

teella voidaan suorittaa puutavaran latvapinnasta.

Tdmd tarkoitus saavutetaan siten, ettd menetelmd puutavaran,
ensisijaisesti lautojen ja lankkujen, arvostelemiseksi ja
miirdpituuteen katkaisemiseksi niitd kuljetettaessa poikki-
suunnassaan pitkin katkaisulaitosta, jossa puutavara katkais-
taan tyvestd ja latvasta, on keksinndn mukaan tunnettu siitd,
ettd puutavara, esimerkiksi lauta, vdlittomdsti tyven katkai-
sun jdlkeen katkaisemalla latvasta pituus, joka on edullisesti
pienempi kuin pituusmoduuliyksikkd, tunnetusti saatetaan pi-
tuuteen, joka on tarkasti pituusmoduuliyksik®n monikerta, ettd
lauta kuljetetaan kdantSlaitteelle, jossa tunnetulla tavalla
laudan kaikki sivut tarkastetaan, ettd lauta tdmidn jdlkeen
joko kuljetetaan katkaisulaitoksesta pois siirtdmédttd sitd
pituussuunnassaan tai, mikdli toinen latvankatkaisu on tar-
peen, kuljetetaan pituussuunnassaan latvapinnaltaan pdin kat-
kaistavan latvapdtkidn tarpeellisen pituuden mukaan valittua ja
toiminta-asentoonsa saatettua asemavastetta matkan verran,
joka vastaa mainittua latvapatkidn tarpeellista pituutta, ja
ettdi asemavaste kosketuksessa latvapinnan kanssa saatetaan
seuraamaan latvapdidtd laudan ohjaamiseksi aksiaalisesti sekd
etti timin yhteydessd latvapdd viedddn sahaelintd, kuten pyo-
rSteridd, vasten, joka on sovitettu pystytasoon yhden tai
nseamman pituusmoduuliyksikon pddhdn ohjaavan asemavasteen

vastetasosta, ja katkaistaan t&1l1ld sahaelimelld.

Katkaisulaitokseen liittyvdidn sovitelmaan mainitun menetelmin
suorittamiseksi kuuluu poikittaiskuljetin, tyviterd, latvate-
rid, poikittaisia rullaratoja, mittauslinkkuja, estelevy,
pddtevasteita sekid kddntdlaite, ja katkaisulaitos perdttdin
sen kuljetussuunnassa lueteltuna kdsittdd vdlittomdsti poi-

kittaiskuljettimen toisen sivun vieressd sijaitsevan tyvisaha-



75112

terdn jidlkeen sovitetun poikittaisen rullaradan, suoraan t&min
kul jetussuunnan eteen poikittaiskuljettimen toiselle puolelle
sovitetun vastelevyn, poikittaiskuljettimen yli poikittain
ulottuvan rivin poikittaisjuljettimen kantavaan tasoon nidhden
ylos tai alas kddnnettdvid mittauslinkkuja, joiden keskindinen
etdisyys on yksi pituusmoduuliyksikkd ja joka on varustettu
sdhkbantureilla, mittauslinkkujen yhteyteen sovitetun poikit-
taisen rullaradan, jonka kuljetussuunta on poispidin vastele-
vystd, ja samalle puolelle kuin vastelevy sovitetun latvate-
rdn, jonka taso on yhdensuuntainen vastelevyn tason kanssa.
Keksinndn mukaan on sovitelmalle tunnusmerkillistid se, etti
latvaterdn taso on sovitettu vastelevystd pituusmoduuliyksik-
kod pienemmdn matkan pddhdn ja ettd katkaisulaitos kuljetus-
suunnassaan tdmdn jdlkeen kdsittdd mainitun, lautojen tarkas-
tusta varten sovitetun k&&dntdlaitteen, sen vieressd rivin ylds
tai alas kdadnnettdvid mittauslinkkuja, joiden keskinidinen vi-
limatka on yksi pituusmoduuliyksikkd, toisen poikittaisen
rullaradan, jonka kuljetussuuntaan ja poikittaiskul jettimen
reunan ulkopuolelle on sovitettu rivi asemavasteita siten,
ettd poikittaiskuljetinta 1&hinnd oleva asemavaste on samassa
tasossa kuin mainittu latvaterd, minkd lis#ksi asemavasteiden
keskindinen v&dlimatka on yksi pituusmoduuliyksikk® ja kukin
niistd voi liikkua poikittaiskuljettimen pituussuunnassa ja on
varustettu yl8s ja alas kd&nnettdvilld elimillid, jotka voidaan
saattaa toimivaan laudan pysdytysasentoon ja siitd pois, sekd
pddasiassa samassa tasossa ldhinnd poikittaiskuljetinta si-

jaitsevan asemavasteen kanssa olevan latvateréin.

Keksinn6n mukainen menetelmd sekd katkaisulaitokseen liittyva
laite menetelmdn suorittamiseksi selitetdidn seuraavassa li-
hemmin oheisessa piirustuksessa esimerkkind esitetyn sovellu-

tusmuodon yhteydessd.

Kuvio 1 on kaaviollinen sivukuvanto keksinndn mukaisesta kat-
kaisulaitoksesta, liikkuvia osia kannattava kehys selvyyden

vuoksi pois jdtettynd.
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Kuvio 2 on tasokuvanto katkaisulaitoksesta, kannatuskehys sa-

moin pois jatettynd.

Keksinndén mukainen katkaisulaitos kdsittdd poikittaiskuljet-
timen, joka koostuu joukosta vain osaksi esitettyjd pddttdmid
ketjuja 1, jotka sopivin keskindisin vdlimatkoin kannattavat
kolia 2, joista on vain muutamia esitetty kuvioiden vasemmas-
sa pdidssi. Poikittaiskuljettimen kulkusuuntaa osoittaa kes-

kelle kuviota 2 piirretty nuoli 3.

Katkaisulaitokseen kuuluu sen kulkusuunnassa lueteltuna seu-
raavat laitteet. Tyviterd 4 on sovitettu poikittaiskuljetti-
men vasemmalle sivulle kulkusuuntaan katsottuna. Rullista 5
koostuva poikittainen rullarata on sovitettu kuljettamaan
nuolen 6 suuntaan. Rullien 5 yldpinta on hiukan ketjujen 1
yldpuolella. Ojennukseen rullaradan 5 kanssa ja hiukan poi-
kittaiskuljettimen oikeanpuolisen sivun ulkopuolelle on ase-
teltavasti kiinnitetty vastelevy 7. Joukko mittauslinkkuja 8
on laakeroitu akselille 9 niin, ettd niitd kutakin erikseen
voidaan ki&ntii ylds kuvion 1 mukaisesta asennosta. Mittaus-
linkkujen 8 kuljettimen kulkusuunnassa ndhtynd oikea sivu
muodostaa vastepinnan ja ndiden pintojen vdlimatka on pituus-
moduuliyksikks, joka voi olla esimerkiksi 300 mm. Kuhunkin
mittauslinkkuun 8 on kiinnitetty s&hkdanturi 10 j&dljempdnd
tarkemmin selitettivdi tarkoitusta varten. Mittauslinkkujen 8
yhteydessd on rullista 11 koostuva poikittaissuuntainen rulla-
rata, jonka kuljetussuuntaa on merkitty nuolella 12. Yhden-
suuntaiseksi vastelevyn 7 kanssa on sovitettu latvatera 13,
jonka jatkeen kohtisuora et&disyys a vastepinnasta 7 on pie-
nempi kuin yksi pituusmoduuliyksikkd. Etdisyys latvaterdstd 13
jokaiseen mittauslinkkuun 8 on pituusmoduuliyksikén monikerta.
Laite puutavaran k&dntdmistd varten pituusakselinsa ympdri on
esitetty vain kaaviollisesti kohdassa 14 ja sitd ajetaan mie-
luimmin tahdissa poikittaiskuljettimen 1 kanssa. K&#intSlaite
voi sopivasti olla sellainen kuin patenttihakemuksessa 11
917/70 on selitetty. K##ntdlaitteen 14 kohdalla on kaaviolli-
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sesti hahmotellun lajittelijan 15 ty8paikka. Joukko mittaus-
linkkuja 16 on pituussuunnassaan ojennuksessa mittauslinkku-
jen 8 kanssa. Toinen latvaterd 17 on sovitettu samaan pysty-
tasoon kuin latvaterd 13. Toinen k#d#ntdlaite 18 on samanlai-
nen kuin ensiksimainittu k&&ntdlaite 14, ja toista lajitteli-
jaa on merkitty numerolla 19. Mittauslinkut 20 ovat ojennuk-~
sessa mittauslinkkujen 16 kanssa. Vield kolmas latvaterid 21
on samassa pystytasossa kuin latvaterdt 13 ja 17. Asianomais-
ten latvaterien ulkopuolella on kerdyslaitteet 22, 23 ja 24

katkaistuja pdtkid varten.

Kul jetussuunnassa edempdnd kuin latvaterid 21 on rullista 25
koostuva rullarata, joka kuljettaa nuolen 26 suuntaan. Rulla-
radan kuljetussuuntaan ndhden poikittain sen kohdalla ja poi-
kittaiskuljettimen oikean sivun ulkopuolella on liikkuvat
asemavasteet 27a-e, jotka on varustettu ylds ja alas kdidnnet-
tdvilld elimilld. Asemavasteiden 27a-e keskindinen vilimatka
on yhtd suuri kuin yksi pituusmoduuliyksikk&. Lihinnd poikit-
taiskuljetinta sijaitsevan asemavasteen 27a kanssa samaan ta-—

soon on sovitettu neljds latvaterid 28.

Puutavaran arvostelu ja sen mddrdpituuksiin katkaisu edelld
selitetyssd katkaisulaitoksessa kidy seuraavasti. Puutavaraa,
ensisijaisesti lautoja, saapuu katkaisulaitokseen sen piirus-
tuksen mukaan vasemmasta pd&dstd, jossa sen tyvipdid tarkaste-
taan ja tarpeen vaatiessa katkaistaan sen kautta ettid poikit-
taiskuljetin 1, joka mieluimmin k&#y jatkuvasti, sySttdi lau-
dan koliensa 2 avulla tyviterdd 4 vasten. Lautaa B edelleen
kul jetettaessa

se joutuu rullaradalle 5, joka syOttdd sen sivulle pidin, lau-
dan pituussuunnassa, vastelevyd 7 kohti, jota vasten ohjattu-
na lauta osuu siihen ja nostaa yl6s joukon mittauslinkkuja 8,
minkd jdlkeen rullarata 11 siirt83 lautaa nuolen 12 suuntaan,
niin ettd laudan tyvip&d osuu l3himpi#in nousematta jiineeseen
mittauslinkkuun 8, ja tdtd vasten asetuttuaan se katkaistaan
latvapddstdan latvaterdlld 13. Laudan pituus on nyt pituusmo-

duuliyksikodn monikerta, so. mieluimmin 300 mm:n monikerta,
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koska, kuten edelld on mainittu, Jjokaisen mittauslinkun 8 etdi-
syys latvaterdstd 13 on pituusmoduuliyksikdn monikerta. Y18s
nousseet mittauslinkut 8 saattavat sdhkdanturinsa 10 koske-
tuksen sulkuasentoon, jolloin sopivaan signaalin sdilytys-
laitteeseen eli nk. muistiin, joka on sovitettu asianomaisen
lajittelijan 15, 19 yhteyteen, liittyy vastaava impulssijono.
Lauta kuljetetaan edelleen kdidntSlaitteeseen 14, jossa lajit-
telija kH#i#nt#d laudan sen pituuskeskiviivan ympdri ja tarkas-

taa sen kaikilta puolilta.

Jos lauta on virheetdn, lajittelija 15 antaa s&dhkdsignaalin
asemavasteen 27a aseteltavien elinten yl8s nostamiseksi, rul-
laradan 25 estamiseksi kuljettamasta lautaa, ja poikittais-

kuljetin kuljettaa laudan pois ilman enempdd kdsittelyd.

Jos lauta vikojen takia tai laadun korottamiseksi on katkais-
tava latvapddstid, lajittelija 15 voi nyt painonappisarjojen
avulla suorittaa haluamansa pituuskorjauksen, mink& j&lkeen
lihtee impulssi, jonka johdosta jonkin asemavasteen, esimer-
kiksi 27b, jos kaksi pituusmoduuliyksikkod on leikattava pois,
elimet nousevat yl®s, niin ettd kun lauta saapuu rullaradalle
25, tdmid sySttidi sen asemavasteen 27b ylds nousseita elimid
vasten, jotka seuraavat latvapddtd kunnes lauta kulkee latva-

teridi 27 vasten, joka suorittaa asianomaisen latvakatkaisun.

Jos lajittelija 15 sen sijaan toteaa, ettd laudasta on kat-
kaistava pois pitempi pitkid, esimerkiksi kaksi pituusmoduu-
1iyksikk6d enemm&n kuin ulointa asemavastetta 27e kdyttdamdllad
on mahdollista, lajittelija 15 vetdd lautaa itseensd pdin
niin, ettd tyvipdd tdssi tapauksessa siirtyy kaksi mittalink-
kua 16 lihemmiksi lajittelijaa, ja, ohjaten lautaa ldhimmdksi
sen tyvip#itd alas laskeutunutta mittalinkkua vasten, hén
suorittaa katkaisun latvateridlld 17. Tarvittava lisdkatkaisu
suoritetaan asettelemalla jotakin asemavasteista 27b-e, ja
latvaterilld 28. Katkaisu latvaterdlld 28 ei yleensd voi olla

suurempi kuin viisi pituusmoduuliyksikkdd, ja jos t&td pitempi



m
/571 2
pdtkd on poistettava, lajittelija suorittaa edelld selitetyn

padstd vedon ja esikatkaisun latvater&dlld 17.

Tdssd sovellutusesimerkissd lajittelijoilla 15 ja 19 on sama
tehtdvd ja kdytettdvissd sama kalusto, ja he arvostelevat
kumpikin joka toisen laudan. Lajittelijoita voi my&s olla
esimerkiksi kolme, jotka kukin t&116in arvostelevat joka kol-

mannen laudan.

Kun lauta on katkaistu latvasta yhdelld tai useammalla latva-
terdllid, se kuljetetaan kuljetussuunnassa katsottuna latvate-
ridstd 28 edempidnid olevien merkintdlaitteiden (esittdmittd)
kautta Jja seuraavalle poikittaiskuljettimelle, tai kerdyspai-
kalle.

Keksinndn mukaisella menetelmdlld ja laitteella saavutetaan
seuraavat edut. ValittOmdsti tyvikatkaisun jdlkeen suorite-
taan latvakatkaisu, Jjoka on lyhempi kuin pituusmoduuliyksikkd
ja antaa puutavaralle pituuden, joka on tarkka pituusmoduu-
liyksikdn monikerta, ja koska normaali katkaisu latvapddssd
varsinkin jdredmm&ll& puutavaralla useimmiten on pienempi
kuin pituusmoduuliyksikkd, tdll6in tarvitaan vain tdmd latva-
katkaisu, mink&d j&dlkeen puutavara saa kulkea koko katkaisu-
laitoksen ldp ilman mitd&n sivusuuntaan siirtdmistd. Ensim-
mdinen latvakatkaisu, joka antaa puutavaralle pituusmoduuliyk-
sikdn monikerran pituuden, tekee mahdolliseksi jatkossa lisd-
katkaisua varten suorittaa puutavaran asettelu vdlittOmdsti
puutavaran latvapinnasta 1&htien, joka t&116in on nollapinta-
na mittauksessa. Kaikki latvaterdt ovat samassa tasossa, mikd
helpottaa niiden ja asemaltaan niistd riippuvien mittalinkku-
jen ja asemavasteiden asennusta oikeisiin kohtiin. Asemavas-
teiden sijoitus poikittaiskuljettimen ulkopuolelle antaa suu-
remman sovellutusmuodon valinnan vapauden Jja tekee niiden
asennuksen helpommaksi kuin jos asemavasteet tavanomaiseen
tapaan olisi sovitettu poikittaiskuljettimen sis&puolelle.

Ta11ld sovellutusmuodolla saadaan latvakatkaisun pituudesta
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riippumatta koneelle yhtendinen keskiviiva, minkd ansiosta
voidaan kdyttdd pienempdd huonetta kuin ennestddn tunnettuja

laitteita varten.

Keksinndn mukaista laitetta voidaan luonnollisesti yksityis-

kohdiltaan vaihdella keksinndn puitteissa. Esimerkiksi muita-
kin sahaelimii voidaan kdyttdd kuin pyoroterid, ja pituusmo-

duuliyksikkd voi olla mik& tahansa valittu pituusyksikkd tai

sen osa. Mittauslinkut voi olla sovitettu alas laskettaviksi

y16s nostamisen sijasta ohikulkevan puutavaran vaikutuksesta.
Asemavasteet voi olla sovitettu lajittelijan vdlittOmiasti

toiminta-asentoon aseteltaviksi.
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Patenttivaatimukset
1. Menetelmd puutavaran, ensisijaisesti lautojen ja lankku-

jen, arvostelemiseksi ja middrdpituuteen katkaisemiseksi niiti
kuljetettaessa poikkisuunnassaan pitkin katkaisulaitosta, jossa
puutavara katkaistaan tyvestd ja latvasta, tunnettu siiti, etti
puutavara, esimerkiksi lauta (B), valittomisti tyven katkaisun
jalkeen katkaisemalla latvasta pituus, joka on edullisesti pie-
nempi kuin pituusmoduuliyksikkd, tunnetusti saatetaan pituuteen,
joka on tarkasti pituusmoduuliyksikon monikerta, ettid lauta kul-
jetetaan kddntolaitteelle (14), jossa tunnetulla tavalla laudan
kaikki sivut tarkastetaan, ettd lauta timin jilkeen joko kuljete-
taan katkaisulaitoksesta pois siirtimittd siti pituussuunnassaan
tai, mikdali toinen lTatvankatkaisu on tarpeen, kuljetetaan pituus-
suunnassaan latvapinnaltaan pdin katkaistavan latvapitkin tar-
peellisen pituuden mukaan valittua ja toiminta-asentoonsa saatet-
tua asemavastetta (27b-e) matkan verran, joka vastaa mainittua
latvapdtkdn tarpeellista pituutta, ja ettid asemavaste kosketuk-
sessa latvapinnan kanssa saatetaan seuraamaan latvapiiti laudan
ohjaamiseksi aksiaalisesti sekd ettd tdmdn yhteydessid latvapai
viedddn sahaelintd (28), kuten pyordoterdd, vasten, joka on sovi-
tettu pystytasoon yhden tai useamman pituusmoduuliyksikon pddhdn
ohjaavan asemavasteen vastetasosta, ja katkaistaan tilli sahaeli-
melld.

2. Sovitelma katkaisulaitokseen patenttivaatimuksen 1 mukai-
sen menetelmdn suorittamiseksi, johon laitokseen kuuluu poikit-
taiskuljetin, tyviterd, latvaterid, poikittaisia rullaratoja,
mittauslinkkuja, estelevy, pddtevasteita sekd kiintslaite ja jo-
ka katkaisulaitos perdttdin sen kuljetussuunnassa lueteltuna ki-
sittdd valittomdsti poikittaiskuljettimen (1) toisen sivun vie-
ressd sijaitsevan tyvisahanterdn (4) jilkeen sovitetun poikittai-
sen rullaradan (5), suoraan tdamdn kuljetussuunnan eteen poikit-
taiskuljettimen toiselle puolelle sovitetun vastelevyn (7), poi-
kittaiskuljettimen yli poikittain ulottuvan rivin poikittaiskul-
jettimen kantavaan tasoon nihden yl6s tai alas kddnnettivii mit-
tauslinkkuja (8), joiden keskindinen etdisyys on yksi pituusmo-
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duuliyksikké ja jotka on varustettu sdahkdéantureilla (10), mit-
tauslinkkujen (8) yhteyteen sovitetun poikittaisen rullaradan
(11), jonka kuljetussuunta on poispdin vastelevystd (7), ja sa-
malle puolelle kuin vastelevy (7) sovitetun latvaterdn (13), jon-
ka taso on yhdensuuntainen vastelevyn tason kanssa, tunnettu
siitd, ettd latvaterdn taso on sovitetu vastelevystd pituusmo-
duuliyksikkoa pienemmdn matkan (a) pddhdn ja ettd katkaisulaitos
kuljetussuunnassaan tdamdn jilkeen kdsittdd mainitun, lautojen
tarkastusta varten sovitetun kdintélaitteen (14), sen vieressd
rivin yldos tai alas kddnnettdavid mittauslinkkuja (16), joiden
keskindinen vdlimatka on yksi pituusmoduuliyksikkdo, toisen poiki-
taisen rullaradan (25), jonka kuljetussuuntaan ja poikittaiskul-
jettimen reunan ulkopuolelle on sovitettu rivi asemavasteita (27a-
e) siten, ettd poikittaiskuljetinta 1dhinnd oleva asemavaste (27a)
on samassa tasossa kuin mainittu latvaterda (13), minkd lisdksi
asemavasteiden (27a-e) keskindinen vdlimatka on yksi pituusmoduu-
liyksikkd ja kukin niistd voi liikkua poikittaiskuljettimen pi-
tuussuunnassa ja on varustettu ylos ja alas kddnnettdavilld elimil-
14, jotka voidaan saattaa toimimaan laudan pysdytysasentoon ja
siitd pois, sekd padasiassa samassa tasossa lahinnd poikittais-
kuljetinta sijaitsevan asemavasteen (27a) kanssa olevan latvaterdn
(28).

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, tunnettu siitd,
ettd se kdsittdd valittomdsti mainitun kddntolaitteen (14) perddn
sovitetun toisen kdintdlaitteen (18), jonka viereen on sovitettu
samoin rivi sindnsd tunnettuja mittauslinkkuja (20), ja ettd sa-
maan tasoon kuin ensin mainittu latvaterd (13) on sovitettu toi-
nen latvaterd (17 vastaavasti 21), pddasiallisesti kdantélait-
teiden (14, 18) mittauslinkkujen (16, 20) rivien suuntaiseksi.

Patentkrav

1. Forfarande att bedoma och ldngdsdtta virke, foretrades-
vis bridor och plank, under deras transport i sin tvdrriktning,
lings ett justerverk, i vilket virket utsdttes for en rotkapning
och en toppkapning, kannetecknat av att virket, sdsom en brida
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(B), omedelbart efter rotkapningen genom en toppavkapning lamp-
ligen mindre dn en lingdmodulenhet sdsom pd kint sitt ges en

lingd som dr exakt en multipel av langdmodulenheten, att bridan
transporteras till en vdndanordning (14), dir sisom kint, brddans
alla sidor avsynas, att brddan direfter antingen transporteras
bort ur justerverket utan att den forskjuts i sin langdriktning,
eller om ytterligare toppkapning erfordras, transporteras i sin
ldngdriktning med sin toppyta ut mot ett med hdnsyn till erfor-
derlig ldingd hos toppavkapet utvalt och i aktiv stdllning in-
stdllt lagesanslag (27b-e) en stricka motsvarande det erforderliga
toppavkapslingden, och att ligesanslaget under kontakt mot topp-
ytan bringas att medfélja toppindan f6r axiell styrning av briadan,
samt att i samband didrmed toppinden féres emot och avkapas me-
delst ett sdgorgan (28), sdsom sigklinga, som anordnats i ett
vertikalplan pd en eller flera lingdmodulenheters avstind frin

det styrande ligesanslagets anslagsplan.

2. Anordning vid justerverk fér utforande av férfarandet
enligt patentkravet 1, och innefattande en tvartransportor, en
rotklinga, toppklingor, tvirgdende rullbanor, matklaffar, stopps-
kdrm, dndanslag och vindanordning, dir justerverket i foljd i dess
transportriktning dr forsett med en omedelbart efter den vid
tvirtransportdrens (1) ena sida befintliga rotklingan (4) anbragt
tvirgdende rullbana (5), en mitt fér dennas transportriktning vid
tvirtransportdrens andra sida fast anbragt stoppskirm (7), en
tvirs Over tvdrtransportéren sig strickande rad av relativt
tvirtransportdrens birande plan individuellt upp- eller nedfdll-
bara mitklaffar (8) med en lingdmodulenhets detningsavstadnd in-
bérdes och med el-givare (10), en i kombination med matklaffarna
(8) anordnad tvirgdende rullbana (11) med transportriktning ifrdn
stoppskarmen (7), en vid samma sida som stoppskirmen (7) anbragt
toppklinga (13), vars plan dr parallellt med stoppskdrmens plan,
kannetecknad av att toppklingans plan i&r anbragt pa mindre in en
langdmodulenhets avstdnd (a) frén stoppkdrmens plan, och att jus-
terverket i dess transportriktning direfter innefattar nimnda f&r
bradavsyning anordnade vindanordning (14), dirintill en rad av
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upp- eller nedfdllbara miatklaffar (16) med en ldngdmodulenhets
delningsavstdnd inbdrdes, en tvirgdende ytterligare rullbana (25),
i vilkens transportriktning och utanfér sidan av tvartransporto-
ren dr anbragt en rad av ligesanslag (27a-e) med det ndrmaste
tvirtransportdren liggande ldgesanslaget (27a) liggande i samma
plan som toppklingan (13), varjimte ldgesanslagen (27a-e) har en
lingdmodulenhets delningsavstdnd inbdrdes och vart och ett &r
rorligt i tvirtransportdrens ldangdriktning samt forsett med upp-
och nedfallbara organ, anbringbara i eller ur aktivt stoppldge
for en brida, samt en i huvudsak i samma plan som det ndrmast
tvirtransportdren befintliga lidgesanslaget (27a) liggande topp-
klinga (28).

3. Anordning enligt patentkravet 2, kdannetecknad av att

den innefattar en nirmast efter nimnda viandanordning (14) anbragt
ytterligare vindanordning (18), intill vilken likaledes forefin-
nes en rad kinda miatklaffar (20), och att i samma plan som den
forstnimnda toppklingan (13) en ytterligare toppklinga (17 resp.
21) &r anbragt i huvudsak i linje med raden av vdndanordningarnas
(14, 18) mitklaffar (16, 20).

Viitejulkaisuja-Anférda publikationer

Julkisia suomalaisia patenttihakemuksia:-Offentliga finska patentansdkningar:
2567/69 (B 27 b 5/00).

Kuulutusjulkaisuja:-Utlsggningsskrifter: Ruotsi-Sverige(SE) 305 945

(B 27 b 5/00), 341 997 (B 27 b 27/10).

Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: Suomi-Finland(FI) 44 046 (B 27 b 31/00).
USA(US) 3 565 140 (B 27 b 5/00).
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