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Uklad napedu i sterowania urzadzenia do prowadzenia wstegi
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Przedmiotem wynalazku jest uklad napedu i ste-
rowania urzgdzenia do prowadzenia znajdujacej
sie w ruchu wstegi.

Znany uklad do sterowania i napedu urzadze-
ria do prowadzenia wstegi skladajacy sie z pne-
umatycznego czujnika i hydraulicznego zespoiu
wykonawczego wraz z zespolem logicznym charak-
teryzuje sie skomplikowana budowg i duzymi
gabarytami. Uklad ten w przypadku uszkodzenia
brzegu tasmy powoduje jej rwanie na skutek wa-
dliwej reakcli elementoéw sterujgceych.

Znany jest takze uklad, skladajacy sie z elek-
trycznego czujnika i mechanicznego elementu wy-
konawczego, ktory stanowi silnik elektryczny i pa-
ra sprzegiel ciernych, dzialajacych na $rube ste-
rujaca walcem naprowadzajgcym. Uklad ten po-
dobnie jak poprzednio opisany ma skomplikowang
budowe i nie zapewnia dokladnego prowadzenia
wstegi. Ponadto ze wzgledu na konieczno$é sma-
rowania ruchomych elementéw mechanicznych.
stosowanie tego ‘ukladu powoduje trudnosci w za-
pewnieniu odpowiednio higienicznych warunkow
pracy i moze prowadzié do brudzenia samej wsig-
gi. Poza tym praca tego ukladu jest halasliwa a

“sam uklad nie moze byé stosowany do prowa-
dzenia wstegh o niskiiej wytrzymatosai mecha-
niczmej. ‘

Inny znany uklad, ktéry posiada czujnik pneu-
matyczny, zesp6t logiczny oraz pneumaty\cz'uny ele-
ment wykonawczy, ze wzgledu na wysokie -wy-
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magania, ktére muszg byé spelnione by uklad ten
sprawnie dziatal, praktycznie nie moze byé sto-
sowany w produkcji papieru, tkanin i innych wy-
robéw pochodnych. Ponadto montaz i obstuga
wiszysitkich wspomnianych ukladdéw jest bardzo klo-
potliwa i wymaga wysokich kwalifikacji pracow-
nikéw, a praca tych znanych ukladéw nie zapew-
nia poruszajgcej sie wstedze liniowego jej tran-
sportu, a takze nie umozliwia zwijania jej w
balot w odpowiedniej tolerancji.

Zrany jest z polskiego opisu patentowego, pa-
tent nr 84633 wyczuwacz brzegu plaskiego wyrobu
stosowany w urzadzeniach do centrycznego pro-
wadzenia wyrobu, oraz w urzagdzeniach nawijaja-
cych z osiowym przesuwem toki. Wyczuwacz ten
posiada czujnik strumieniowy oraz suwakowy
i rozdzielczy zawér pneumatyczny. Czujnik zawie-
ra dwie réwnolegle dysze, oraz dwa receptory
wspolosiowe z dyszami, potgcCzone kamalami z ko-
rneumatyczng zaworu, przy czym dysze
i receptory umieszczone sy w przeciwleglych wy-
stepach korpusu, miedzy ktérymi znajduje sie
kontrolowany wyréb.

Znane jest réwniez z opisu patentowego Sta-
néw Zjednoozonych nr 3730449 urzadzemie do pro-
wadzenia wstegi z nadrukiem przewijanej z wal-
ca na walec w obu kierunkach wyposazcne w dwa

«czujniki, do ktérych sa umocowane dwa trwate

magnesy ruchome oddzialywujgce na ferromagne-
tyczne zestyki zwierne.
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Uklad napedu i sterowania urzadzenia do pro-
wadzenia wstegi wedlug wynalazku zbudowany
jest z dwéch zespoldw; wykonawczego oraz ste-
rujgcego wyposazonego w magnes ruchomy wsp6l-
pracujacy z zestykiem zwiernym.

Istota wynalazku polega na tym, ze zesp6t wy-
konawczy stanowi pneumatyczny sitownik wraz
z dwupotozeniowym rozdzielaczem pieciodroge-
wym i usytuowane miedzy nlimj dwa dlawigce za-
wory, za$ zespdl sterujacy zawiena $lizg przytwier-
dzony do diwigni z osia do osadzenia wymienio-
nego wyzej nuchomego magnesu wspSlpracujgcego
z wymienicnym takze wyzej zestykiem azwiernym.
Magnes ruchomy wsp&ipracuje réwmiez z nieru-
chomym magnesem w wyniku oazego uzyskuje sie
staty kontakt Slizgu z brzegiem wstegi, przy czym
oba te magnesy sg tak usytuowane, ze fch osie
magnetyczne s3 wzglddem siebie prostopadle
a bieguny przeciwne. )

Wedlug alternatywy ukiadu, sklada sie on z ze-
spotu wykonawczego 1 sterujacego wyposazonego
w zestyk zwierny i dysze powietrzng. Zespél wy-
konawczy stanowi pneumatyczny sitownik wraz
z dwupolozeniowym rozdzielaczem pieciodrogowym
i usytuowane migedzy mimiji dwa dlawigce zawory,
za$§ zesp6l sterujacy zawiera §lizg usytuowany
z jednej strony wstegi w okolicy jej brzegu i przy-
twierdzony do jednego ramienia diwigni z osia
do osadzenia wymienionego wyzej ruchomego
magnesu wspéipracujgcego z wymienionym réw-
niez zestykiem zwie}‘nym i powietrzng dysza. Dla
zréwnowazenia ciezaru $lizgu i ograniczenia jego
ruchu, zastosowano przeciwwage umocowang na
drugim ramieniu dZwigni oraz opér.

Takie skojarzenie podanych $rodkéw technicz-
nych. pozwala na uzyskanie bardzo czulego ukla-
du napedu i sterowania urzgdzenia o malym
racisku’ §lizgu na krawedZ taémy prowadzonej,
charakteryzujagcego si¢ ponadto niezawodnodcig
1 usytuowane miedzy nimi dwa diawigce zawory,
za$ zesp6l sterujagcy zawiera $lizg usytuowany
hatasu prowadzenie wsteg o réemych wytrzyma-
lodéciach mechanicznych, jednoczed$nie zapewniajgc
obstudze odpowiednie warunki higieniczne. Kolej-
nym efektem technicznym - jest uniwersalnosé
ukladu, dzieki czemu mozna go stosowaé w za-
leznos$ci od potrzeb, w wersji stykowej lub bez-
stykowej. Ponadto stosowanie ukiadu wedilug wy-
nalazku daje dodatkowy efekt techniczny w po-

staci pelnej automatyzacji procesu prowadzenia
wstegi oraz wynikajagcy z prostej konstrukeji
ukladu — latwy jego montaz i prostg obstuge.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat podstawowego ukladu napedu
i sterowania urzadzenia do prowadzenia wstegl,
a fig. 2 — schemat alternatywy szczegéilu zespotu
sterujgcego tego ukladu.

Jak uwidoczniono na fiig. 1 uklad napedu j ste-
rowania urzgdzenia do stykowego prowadzenia
wstegi wedlug wynalazku sklada sie z zespoléw
sterujgcego i wykonawczego. Zespél: sterujacy
skiada sie ze $lizgu 1 przytwiendzonego do dzwig-
ni 2 osadzonej na os‘, na kitérej jest réwniez umo-
cowany ruchomy magnes 3, wspélpraicujacy z nie-
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ruchomym magnesem 4, przy czym oba te magnesy
sg tak usytuowane, ze osie magnetyczne sa wzgle-
dem siebie prostopadie a bieguny magnetyczne
przeciwne. Zapewnia to staly kontakt s$lizgu 1
z brzegiem wistegi 5 oraz z zestykiem zwiernym 8,
sterujgcym dwupolozeniowym rozdzielaczem piecio-
drogowym 7 zespolu wykonawczego, w  wyniku
czego powietrze Kkierowane jest w ;alemoéci od
polozenia $lizgu 1 poprzez diawigce zawory 8 lub
8a w dolng lub gbérng czesé cylindra 9. Ruchy tto-
ka cylindra 9 sa przenoszone przez Tozwigzany w
znany sposéb uklad dzwigniowy na rame 10 napro-
wadzajgca wstege 5.

Inne rozwigzanie zespolu sterujacego ukladu
napedu i sterowania unzgdzenia do prowadzenia
wstegi pnzedstawiono na fig. 2. Zesp6t ten sklada
sie ze Slizgu 1 usytuowanego z jednej strony wste-
gi 5 w okiolicy jej brzegu, umocowanego do jedne-
go ramienia dzwigni 2 osadzonej na osi, na ktérej
jest réwniez umocowany ruchomy magnes 3 wsp6i-
pracujgcy z zestykiem zwiernym 6 i powietrzng
dysza 11 usytuowang nad wstegg 5 i doprowadza-
jaca sprezone powietrze nad te' wistege poprzez dla-
wigcy zawér 12. Dla zréwnowazenia ciezaru Slizgu
1 i ograniczenia jego ruchu zastosowano przeciw-
wage 13 umocowang na drugim ramieniu dzwigni
2 graz opor 14. :
 Dzialanie ukladu wedlug wynalazku jest cy-
kliczne i polega na tym, ze ruch zbiegajgcej po-
przecznie wstegi 5 powoduje za poSrednictwem
Slizgu 1 1 dzwigni 2 wychylenie si¢ ruchomego
magnesu 3, co powoduje zwarcie zestyku zwier-
nego 6 i tym samym zamkniecie obwodu elektrycz-
nego. W wyniku tego nastgpuje przesterowanie
dwupolozeniowego rozdzielacza pieciodrogowego 7
kierujgcego powietrze poprzez diawiacy zawoér 8
pod fthok cylindra 9. Tlok przesuwajgc sie z usta-
long predkoscig poprzez tboczysko oddzialowuje na
rame 10, powodujgc jej przesuniecie z jednoczes-
nym skreceniem, w wyniku czego zbiegajaca po-
przecznie wstega 5 jest naprowadzana we wiasciwe
polozenie. Staly kontakt $lizgu 1 z brzegiem wste-
gi 5, realizowany w wyniku oddaziatywania nieru-
chomego magnesu 4 na ruchomy magnes 3, powo-
duje ruch $lizgu 1 wraz z wstegg 5 i powr6t ru-
chomego magnesu 3 w polozenie powodujgce Toz-
warcie si¢ zestyku zwiernego 6. Przerwanie obwo-
du elektrycznego powoduje przesterowanie roz-
dzielacza 7, w wyniku czego powietrze jest kiero-
wane poprzez diawigcy zawér 8a mad tlok pneu-
matycznego cylindra 9. W poprzednio opisany spo-
s6b rama 10 zostaje przesunieta i skrecona w prze-
ciwnym kierunku, ponownie naprowadzajac zbiega-
jaca poprzecznie wstege 5.

Uklad wedtug wynalazku przedstawiony na fig. 2
przeznaczony do - bezstykowego naprowadzania
wstegi 5 dziata w spos6b nastepujacy. Wychylenie
sie osadzonego na osi dzwigni 2 $lizgu 1 i rucho-
megio magnesu 3 zwierajgcego zestyk zwierny 6
jest spowodowane naciskiem sprezonego powie-
trza wychodzacego z dyszy 11 w przypadku ocdsto-
niecia jej przez zbiegajgcg poprzecznie wstege 5.
Zastonigcie dyszy 11 wstegg 5 powoduje powrdt
magnesu 3 i Slizgu 1 'w pierwoine polozenie pod
dzialamiemn przeciwwagi 13 do Wyznaczonego opo-
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ru 12, Pozostata oze$Sé uktadu dziala analogicznie
jak podane wyzej. C

Ukiad wediug wynalazku znajduje zastosowanie
w przemySle papierniczym, widkienniczym itp., wy-
stepujac w razie potrzeby w wersji przeciwwybu-
chowej.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad napedu i sterowania urzadzenia do
prowadzenia wistegi zbudowany z dwéch zespoiéow,
wykonawczego oraz sterujgcego wyposazonego w
magnes ruchomy  wspélpracujacy z  zestykiem
zwiernym, znamiennym tym, ze zesp6}! wykonaw-
czy stanowi pneumatyczny silowmik (9) wraz
z dwupotozeniowym nozdzielaczem pieciodrogowym
(7) i ustytuowane miedzy nimi dwa dlawigce zawo-
ry (8, 8a), za$ zesp6l sterujgcy zawiera Slizg (1)
przytwiierdzony do dZwigni (2) z osiag do osadzenia
znanego ruchomego magnesu (3) wsp6ipracujacego
ze znanym réwniez zestykiem zwiernym (6).

2. Ukilad napedu wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, ze znany ruchomy magnes (3) wsp6lpracuje
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z nieruchomym magnesem (4) w wyniku czego
uzyskuje sie¢ staly kontakt $lizgu (1) z brzegiem
wstegi (5), przy czym staly magnes (4) i ruchomy
magnes (3) sa tak usytuowane, ze ich osie magne-
tyczne s wzgledem siebie prostopadie a bieguny
przeciwmne.

3. Uklad napedu i sterowania urzadzenia do pro-
wadzenia wstegi zbudowany z dwbéch zespolow,
wykonawdzego oraz sterujacego wyposazonegow ze-
styk zwierny i dysze powietrzng usytuowang nad
wstega, znamienny tym, ze zesp6l wykonawczy sta-
nowj pneumatyczny silowmnik (J) wraz z dwupoto-
zeniowym rozdzielaczem pieciodrogowym (7) i usy-
tuowane miedzy nimi dwa dawtiace zawory (8, 8a),
za$ zesp6l sterujacy zawiera S$lizg (1) usytuowany
z jednej strony wstegi (5) w okolicy jej brzegu
i przytwierdzony do jednego ramienia dzwigni (2)
z osig do osadzenia znanego ruchomego magnesu
(3) wspélpracujacego ze znanym réwniez zestykiem
zwiernym (6) i powietrzng dyszg (11).

4. Uklad wedlug zastrz. 3, znamienny tym, ze dla
zrownowazenia ciezaru Slizgu (1) i ograniczenia je-
go ruchu, zastosowano przeciwwage (13) umocowa-
ng na drugim ramienju dzwigni (2) oraz op6r (14).
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Errata do opisu patent. 110949

tam 3 wiersz 40, 41

Jest: usytuowane miedzy nimi dwa dlawigce zawory,
za$ zespél sterujacy zawiera $lizg usytuowany

Powinno byé: i pewno$cig dzialania niezaleznie «od
warunkoéw eksploatacyjnych, zapewnia-
jacego dokladne, bez

PZGraf. Koszalin D-415 115 egz. A-4

Cena 45 71
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