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. 1

Vynélez se tykd pfistroje na mé&feni pev-
nosti granuli, tablet, aglomerdtii a &éstic
partikuldrnich 14tek (ddle jen granuli).
Mé¥eni pevnosti granuli. je diileZitou ‘sou-
¢asti kontroly vyroby v rliznych odvétvich
nérodniho hospodéafstvi, jako je napf. vy-
roba granulovanych krmnych- smési, vyro-
ba granulovanych hnojiv, vyroba tablet ve
farmaceutickém pramyslu, vyroba aglome-
rathd v hrudkovnédch apod.

Doposud ‘pouZivané piistroje na méFeni
pevnosti granuli vyuZivaji nejrizné&j$ich
principli. méFenia zplsobh vyvozovani sily
od nejjednodussich, jako napf. zatZovéni
pohyblivé d&elisti pi¥istroje riiznymi zévaZi-
mi, p¥ipadn& tekutinou aZ po mimorédng&
sloZitd zarizeni, u kterych se registruje na-
pjatost i posuv-pohyblivé Celisti. Mezi jed-
noduché p¥istroje tohoto druhu se Fadi
piistroj Kahliv, sestdvajici z pevné Celisti,
pohyblivé &elisti, kterd je umist&na na pru-
#ing stlatované 3roubem a matici, jeZ se
pohédni rucné. Déle- je moZno uvést prFi-
stroj, u kterého je pohyblivd Celist zatéZo-
vdna rtuti prostfednictvim pékového me-
chanismu.

PoZadavkem primyslu je p¥Fistroj, ktery
by byl jednoduchy, snadno obsluhovatelny,
nendrotny na udrZbu a pfitom poskytoval
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dostatetn& presné a reprodukovatelné vy-
sledky. .

Z&adny z doposud pouZivanych pfistroji
nespliluje vSechny tyto poZadavky. Jedno-
duché pfistroje jsou pomérné pracné pro
obsluhu a nedavaji :dostateCné pFesné vy-
sledky. SloZitgj$i piistroje jsou ndkladné a
vyZaduji kvalifikovanou obsluhu a ddrZbu.
Pristroj podle uvedeného vyndlezu spliiuje
vy$e uvedené poZadavky, tj. m&a jednodu-
chou konstrukci a pfitom poskytuje dosta-
tené presné a reprodukovatelné vysled-
ky. -

Piistroj vychdzi z kombinace znamych
principli, a to z pevné &elisti a pohyblivé
delisti spojené s dynamometrem, jeZ vyko-
ndva suvny pohyb. Podle tohoto vynédlezu
sestdva piistroj z pevné Celisti, pohyblivé
Celisti spojené s dynamometrem ve tvaru
pruZného prstence, k némuZ jsou v proti-
lehlém bod&- uchyceni pohyblivé Celisti p¥i-
pevnény mikrometrické hodinky, které .se
svym snimacim ¢idlem opiraji o vnitfni
plochu prstence v bod& uchyceni pohybli-
vé Celisti. Pohyb dynamometrického prs- -

- tence je vyvozovén tlakem pohybového Srou-

bu prostfednictvim suvného vedeni pojis-
téného proti otdeni. Pohybovy  Sroub se
otdti v pevné matici a jeho hlava je opat-
Fena kotoudem, ktery je pohdnén prevodo-
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vfm elektromotorem prost¥ednictvim tre-
¢iho kola, pFifemZ elektromotor je umist&n
na odklopné destiCce, kterd se naklapi vaé-
kov§m, nebq pékovym mechanismem tak,
aby v jedné poloze byl tfeci pFevod mezi
kotoufem a tfecim kolem spojen a v dru-
hé poloze aby byl rozpojen.

Vyhodou' zafizeni podle vynélezu je jed-
noduché feSeni dynamometru a pohonu.
Ocelovy prstenec, tvorici zédklad dynamo-
metru je snadno vyrobitelny a vhodnou te-
pelnou dpravou lze zaruit jeho dokonalou
pruZnost bez nebezpedi hysterze. Jeho de-
formace se snadno méFi s velkou presnosti
b&Zn& dostupnymi mikrometrickymi hodin-
kami. Vyménou prstenci s riiznou tuhosti
lze dosdhnout libovolny rozsah méfeni. Jed-
nodufe PeSend spojka pomoci tfeciho pfe-
vodu podle vynédlezu umoZiuje velmi snad-
nou obsluhu p¥istroje. B&hem méFeni tvr-
dosti jednotlivjch granuli se motor pone-

chéva v chodu. Po provedeném méfeni pev- .

-nosti granule se spojka rozpoji, pficem# se
motor nevypind. Rudnim ot4enim Kkotou-
Ce se oddéali pohyblivd &elist, rozdrcena
granule se odstrani, vloZi se nov4 granule
a rucné se Celist otdenim kotoude pribli-
Z1, ptipadn& aZ na dotek ke ‘granuli. Zapo-
jenim spojky se uvede pohyblivd &elist do
chodu. .

Pristroj na méfeni pevnosti.- granulf. je
znézornén na obrézku. Zakladovy rédm.1
je opatfen dole pevnou d&elisti 2 a nahofe
matici 3, do které se shora zaSroubovava
Sroub 4 opatfeny kotouSem 3. Sroub 4 tla-
¢i pres kulitku 6 na tyku 7, ktera je suv-
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né& vedena v pouzdfe 8 pevnd spojeném se
zékladovym rdmem 1. Tytka 7 je zaji¥téna
proti pootofeni perem. K tyéce 7 je pfipev-
n&n dynamometricky prstenec 9, prostied-
nictvim upinaci &elisti 10. Na spodnim - kon-
¢i dynamometrického prstence 9 je uchy-
cena pohyblivd &elist 11. Mikrometrické ho-
dinky 12, opatFené uné&Senou rudiékou 15,
jsou uloZeny v drZaku 13, ktery je ukotven
na upinaci €elist 10. Snimaci ¢&idlo mikro-
metrickych hodinek 12 se -opird o plosky
14 tak, aby p¥ipadnd boéni deformace dy-
namometrického prstence 9 nezkreslila mé-
Fené hodnoty. Pohon kotoude 5 se uskuted-

THuje prostfednictvim t¥eciho kola 18 nasa-

zeného na hfideli elektromotoru 17 s pre-
vodovkou. Elektromotor 17 je p¥ipevnén na
odklopné desce 18 uloZené v &epech 19,
opatfené ostruhou 20. Sklon&nim nebo vzty-

~‘Cenim péky 21 se nat4ddi vadka 22, uprave-
nd tak, aby v dolni poloze odtlagila ostru-
‘hu 200 a tim desku 18, 8imZ se pfitiskne tie- .

ci kolo 16 ke kotoudi 5 a tak se uvede po-
hyblivé €elist 11 do chodu.

. Piistroj zndzorn&ny na obrazku .je opat-
¥en mérnym prstencem o prémsru 160 min,
§ifce 15 mm, tloudtce 2,5 mm a pfi cejcho-
véni vykdzal na celou stupnici mikromet-
rickych hodinek, tj. 1 mm deformace, silu
180 N. Elektromotor 17 s p¥evodovkou dé-

' Vé 4 ot/min. tfeciho kola 16, prevod mezi
, tfecim kolem 16 a kotouem 8 je v pomd-

ru 1:4. Stoupéni zdvitu na Sroubu 4 je 1
mm, takZe rychlost posuvu pohyblivé &e-
listi 11 je 1 mm/min. )

PREDMET VYNALEZU

Pristroj na méfeni pevnosti granuli, ta-
blet, aglomeratd a &é4stic partikuldrnich l4-
tek sestdvajici z pevné Celisti, pohyblivé &e-
listi spojené s dynamometrem a mechanis-
mu pro dosaZeni suvného pohybu vyznade-
ny tim, Ze pohyblivd &elist (11) je spojend
s dynamometrem ve tvaru pruZného prs-

tence (9), k némuZ jsou v protilehlém bo- -

-d& uchyceni pohyblivé gelisti (11) piipev-
n&ny mikrometrické hodinky (12), které se
svym snimacim &idlem opiraji o vnit¥ni plo-
chu (14) dynamometrického prstence .(9)
v bod& uchyceni pohyblivé &elisti (11},

pfiemZ suvné vedeni zajiiténé proti ot4-
teni a upevnéné v bods uchyceni mikro-
metrickych hodinek z vn&jSku k dynamo-
metrickému prstenci (9) je prifazeno pro
vyvozeni tlaku k Sroubu (4), uloZeném v
pevné matici (3) a opatfeném kotoudem
(5), p¥ifazenym prost¥ednictvim tfeeiho ko-
la (16) k prevodovému elektromotoru (17),

“ktery je umistdn na odklopné desce (18),

spojené s vatkovym nebo pékov§m mecha-
nismem pro odklopeni do polchy pracovnf
a mimopracovni, .

1 list vykresﬁ
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