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Elektromagneticky pievodnik pro vyvolovani &innych elementi pletaciho stroje
Oblast techniky

Technické refeni se tykd elektromagnetického pfevodniku pro vyvolovani &innych elementi
pletaciho stroje, jako jsou pletaci jehly a platiny za pomoci pruznych vzorovacich stopri a to na
okrouhlych a plochych pletacich strojich opatfenych elektronickym Fidicim systémem.

Dosavadni stav techniky

Pro vytvéfeni nejriizn&j8ich vazeb a vzorli v pleteniné je na pletacich strojich nezbytné volit ple-
tacf jehly do riiznych &innych poloh, z nich2 jako nejzdkladnéjéi jsou polohy pribéhovi, chytova,
uzaviraci a zesilovaci. Z historického pohledu, pletaci stroje vzaikly jako stroje s &isté mecha-
nickym fizenim a to v&etné volby jehel do jednotlivych ¢innych poloh.

V nejtypidt&jsim uspofadini byl kaZdé pletaci jehle pfifazen vzorovaci stopr, ktery byl opatfen
celou fadou kolének. KaZdému kolénku vzorovaciho stopru byla pfifazena pic¢ka ovladani z
mechanického pamétového zafizeni, takzvaného vzorovaciho bubinku. Pisobenim pétky na
kolénko vzorovaciho stopru byla pletaci jehla za pomoci vzorovacihe stopru volena do jedné z
¢innych poloh. Mechanismil na podobném principu je zndma cel4 fada a maji v podstaté jednu
spoletnou a vyraznou nevyhodu: jsou mimoi4dné sloZité a mélo univerzalni. Jejich pfestaveni na
jiny pracovni program vyZadovalo znanou zru€nost operatéra a vyfadilo pletaci stroj na relativ-
né dlouhou dobu z pracovniho cyklu. TakZe takto uspofadané pletaci stroje byly ve své podstaté
spiSe jednoGlelova vyrobni zafizeni neZ universilni automaty. Proto v priibéhu asu se vyvoj
soustfedil na uplatnéni vzorovacich zafizeni, kterd by byla ovladatelnad z nemechanickych pame-
fovych prvkii.

U jednoho ze znamych mechanismil byl vzorovaci bubinek a ¢ast pa€kového mechanismu nahra-
zen clektromagnety, které piimo ovlidaly padky plsobici na kolénka vzorovacich stoprit. Elek-
tromagnety byly ovladany ptimo z elektronické paméti stroje. Pletaci stroje tim z hlediska volby
jehel do riznych &innych poloh nabyly charakter universalnich a rychle pfeprogramovatelnych
automatld. Hlavni nevyhodou téchto mechanismi v8ak byla skutednost, Ze mechanické zjednodu-
eni stroje bylo pouze relativni, protoZe u nékterych typi pletacich strojii bylo nutno na vzorova-
cim stopru pouit a2 16 vzorovacich kolének a tim padem aZ 16 vzorovacich pacek a elektro-
magnetll umisténych bezprostfedné nad sebou. RovnéZ je znidmo, Ze elektromagnetemn ovliddana
pac¢ka mé relativné omezenou pracovni frekvenci, takZe pro dané uplatnéni se to jevile jako rela-
tivni nevyhoda.

Snaha o zvy3eni pracovni rychlosti pletaciho stroje vedla k nahrazeni elektromagnetil piezoelek-
trickymi ovladadi. Bylo sice dosaZeno zvyiené pracovni rychlosti viiéi elektromagnetiim, aviak
principieln€ se jedna o podobny mechanismus. Navic se zde vyrazn&j$im zpilsobem projevilo
vzajemné opotfebeni kolének vzorovacich stoprii a pagek vzorovaciho zafizeni.

Z vy3e uvedenych divodi byl nisledné vyvoj zaméfen na mechanismy, jejichZ pracovnf rychlost
by byla alespoid o fad vy¥3i, neZ je pracovni rychlost dfive popsanych zafizeni. Ve svém disled-
ku to znamen4, Ze napfiklad skupinu 16 ti pacek, kaZdou z nich ovladanou samostatnym elektro-
magnetem, je moZné nahradit jednim jedinym zafizenim. Pfedstavuje to proto pfimo radikalni
zjednoduSeni konstrukce pletaciho stroje. Tato skupina mechanismu zpravidla vyuZiva principu
pruZného vzorovaciho stopru, prostého vzorovacich kolének a specidlniho elektromagnetického
prevodniku, pfizpisobeného na vyvolovani téchto pruznych vzorovacich stoprii. Podle znamého
stavu techniky existuje nékolik riznych typi elektromagnetickych pfevodniki pracujicich na
tomto principu.

Jednim z této skupiny elektromagnetickych pfevodniki je zafizeni tvofené permanentnim mag-
netem, k némuZ jsou pfifazeny dva pélové nastavce. V kaZdém pélovém néstavci je vytvoren
zafez, v némz je uloZeno jadro elektromagnetu. Permanentni magnet polarizuje oba polové na-
stavce i jadro elektromagnetu a na vzduchové mezefe se vytvafi magnetickd sila, pfidriujici
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pruZny stopr na pélovych néstavcich. Vybuzenim elektromagnetu tak, aby magneticky tok v
jadfe elektromagnetu byl opa¢ny neZ magneticky tok vybuzeny permanentnim magnetem, dosdh-
ne se nulového magnetického toku v zafezech obou pélovych néstavcl. V disledku toho je v
tomto mist& nulova elektromagneticka sila a je umoZnéno, aby pruZny vzorovaci stopr svou
pruZnosti odskotil od pélovych nastavcld. Nevyhoda takto uspofadaného elektromagnetického
pfevodniku je zejména ta skutetnost, Ze pruZny vzorovaci stopr alespoil v takové délce, jako je
vzdalenost dvou pélovych néstavel, musi byt tuhy (neohebny), coZ m4i za nisledek zvyienou
hmotnost a vysokou naro¢nost na pfesnost sefizeni jejich vzajemné polohy. Ve svém disledku to
znamend omezeni pracovni rychlosti pletaciho stroje.

Na dosaZzeni zvySené pracovni rychlosti byl vytvofen elektromagneticky pfevodnik v podstaté
ptedchoziho typu, aviak v rozifeném zéfezu pélovych néstavcii ma za sebou umistény tH elek-
tromagnety. Celkovy &as, kdy je magneticky tok v pélovych nastaveich nulovy, je tim podstatné
del3i neZ u jediného elektromagnetu a pruZny stopr miZe odskogit od pélovych nastavcld mno-
hem spolehliv&ji. Nevyhodou tohoto typu elektromagnetického ptevodniku je nejenom vysoka
vyrobni sloZitost samotného pfevodniku, ale i zpisob Fzeni tii sériové uspofddanych elektro-
magnetd. RovnéZ nebyla odstranéna vysokd naroénost na pfesnost sefizeni vzijemné polohy
pfevodniku a stopru.

Je zndmo také konstruk&ni uspofadéni elektromagnetu s jednim jedinym pdlovym néastavcem a
elektromagnetem uloZenym v duting, vytvofené v tomto pélovém nastavci. Takto uspoiddany
elektromagneticky pfevodnik mé hlavni vyhodu v tom, Ze je podstatng zjednoduSena vysoké
naroénost na pfesnost vzdjemného sefizeni pievodniku a stopru. Déle v tomto pfipad® vzorovaci
stopr nemusi obsahovat tuhé, neohybné &4sti, tak¥e m4 podstatné niZ%i hmotnost a je podstatng
rychlej8i, neZ u pfedchoziho typu. Jeho nevyhoda viak spotiva viak v tom, Ze magneticky tok v
polovém néstavci v misté dutiny vytvofené na uloZeni elektromagnetu vyvozovany permanent-
nim magnetem je niZ¥ neZ v ostatnich &astech pdlového nastavce a zpravidla musi byt kompen-
sovén zipornym magnetickym tokem v elektromagnetu.

Spoleénou nevyhodou viech znidmych typi elektromagnetickych pfevodnikii obsahujicich kom-
binaci permanentniho magnetu a elektromagnetu je jednak relativné \izka pracovni charakteristi-
ka, to znamen4 oblast, kde se dosahuje nulového magnetického toku v zéfezu pdlového néstavee
¢i nastavcd, ale rovnéZ skute€nost, Ze jedinym elektromagnetickym pfevodnikem tohoto typu lze
ovladat vzorovaci stopry pouze tehdy, pokud jejich relativni vzdalenost neklesne pod urditou
kritickou hodnotu. Proto u pletacich strojii jemn&j$iho déleni neZ napfikiad 22 (E), je nezbytné
uplatit naro¢né mechanické vpravy, aby vzdjemnd vzdélenost vzorovacich stoprii neklesla pod
kritickou hladinu. To je zatim nezanedbatelna pfekaZka pro béZné uplatnéni téchto typl elektro-
magnetickych pfevodniki napfiklad u stfedoprimérovych & velkoprimérovych pletacich stroji
jemného déleni.

Zejména z patentové literatury jsou zndmé i principielné jiné elektromagnetické ptevodniky,
které jsou vytvofené bez permanentniho magnetu. Jsou to pfevodniky vytvofené napiiklad jenom
samotnym elektromagnetem, popiipadé pracujici na jiném principu, napfiklad s vyuZitim piezo-
elektrického &i magnetostrik&niho jevu. V praxi jsou mélo zndmé a nejsou b&né rozifené.

Podstéta technického feleni

Ukolem technického FeSeni je navrhnout elektromagneticky pfevodnik nového typu, ktery bude
vyrobné jednoduchy, v praxi bude snadno uplatnitelny na riiznych typech pletacich stroji a to
zejména u pletacich strojii jemného déleni.

Toho se znaénou mérou dosahne elektromagnetickym pfevodnikem podle navrhovaného tech-
nického feleni, jehoZ podstata spo¢iva v tom, Ze na kazdém 2z pdlovych néstaveid permanentniho
magnetu je vytvofena alespoii jedna feromagneticka vloZka zasahujici do pkisluiné pfidriné plo-
chy pélového nastavce, ke kazdé feromagnetické vloZce je pfifazen samostatny elektromagnet,
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pfi¢emZ feromagnetické viozky jednoho pélového nastavce jsou vzdjemné posunuté viiéi fero-
magnetickym vloZkdm druhého pélového nistavce.

Hlavni vyhoda takto vytvofeného elektromagnetického prevodniku je jeho schopnost volit samo-
statné€ sudé a samostatné liché vzorovaci stopry, pfitem2 jeho stavebni vy3ka je shodna se sta-
vebni vy3kou standardnich elektromagnetickych ptevodnika. Tim ho lze uplatnit na pletacich
strojich jakeékoli jemnosti déleni bez navy¥eni stavebni vy3ky stroje. RovnéZ je vyhodna ta sku-
te¢nost, Ze kaZdy ze vzorovacich stoprii se mechanicky dotyka pouze jednoho z obou pélovych
nistavcl permanentniho magnetu, coZ zjednodu$uje mechanické sefizovani pletacich stroji v
oblasti vzorovacich mechanismi.

JestliZe aktivni pélové ndstavce permanentniho magnetu v piidorysném pohledu maji tvar obdél-
niku, je to vyhodné zejména proto, Ze elektromagneticky prevodnik je snadno aplikovatelny na
ploché pletaci stroje.

Aby elektromagneticky pfevodnik byl aplikovateiny na okrouhlé pletaci stroje, je vyhodné, aby v
pidorysném pohledu byl vytvofen ve tvaru prstence.

KdyZ u elektromagnetického pfevodniku prstencového tvaru jsou feromagnetické vlozky pélo-
vych néstaved vytvofeny na vnégj$im obvodé prstence, je to vyhodné zejména proto, Ye elektro-
magneticky pfevodnik je mo#no uloZit v prostoru pod jehelnim valcem a pletaci stroj je tim mi-
mofadné kompaktni.

KdyZ u elektromagnetického pfevodniku prstencového tvaru jsou feromagnetické vioZky pélo-
vych néstavel vytvofeny na vnitinim obvodé prstence, je 10 vyhodné zejména proto, e elektro-
magneticky pfevodnik je moZno uspotidat na vnéj$im priméru jehelntho vilce a tim je celé zafi-
zeni velmi dobfe piistupné pro ptipadnou udrZbu &i sefizovani.

JestliZe u elektromagnetického pfevodniku prstencového tvaru je na pdlovych nastavcich perma-
nentniho magnetu vytvofena mnoZina feromagnetickych vloZek, je to vyhodné zejména proto, e
pii zachovéni konstrukéni jednoduchosti je moZno relativné snadno dosdhnout opakované volby
¢innych elementd v tomté2 pracovnim systému pletaciho stroje.

Aby bylo dosaZeno vysoké Zivotnosti elektromagnetického pfevodniku, je vyhodné opatiit pH-
driné plochy pdlovych nastavel a feromagnetickych vloZek diamagnetickym (nemagnetickym)
otéru vzdornym povlakem.

Piehled ob 1i ng vvkresech

Ptikladné provedenf navrhovaného technického feSeni je zobrazeno na vykresech, kde na obraz-
ku 1 se nachézi pohled na elektromagneticky pfevodnik a to ze sméru, kde jsou vytvofeny fero-
magnetické vlioZky, na obrazku 2 je plidorysny pohled na tento pievodnik s pélovymi nastavei
obdélnikového tvaru, obrazek 3 zobrazuje fez pfevodnikem v mist&, kde feromagneticka viozka
je vytvofena na spodnim pdlovém nastavci, na obrazku 4 je zobrazen fez pfevodnikem v mistg,
kde feromagnetick4 vloZka je vytvofena na hormim pélovém nastavei, na obrazku 5 je ptidorysny
pohled na elektromagneticky pfevodnik prstencového tvaru s feromagnetickymi vloZkami na
vnéjsim obvod¢ prstence a obrazek 6 znazoriuje pldorysny pohled na elektromagneticky pre-
vodnik prstencového tvaru s feromagnetickymi vioZkami na vnitfnim obvodg prstence.

Piiklady provedeni

Jedno z moZnych pfikladnych provedeni je zobrazeno na obrizeich 1, 2, 3, a 4. Elektromagnetic-
ky ptevodnik je tvofen alespoii jednim permanentnim magnetem 1, k némuZ jsou ptistaveny dva
polové nastavce 2 a 3. Na pélovém nastavei 2 do jeho pfidriné plochy 2.3 zasahuje feromagne-
tickd vlozka 2.1 oddélena od pélového nastavce 2 nemagnetickym isolantem 2.2. Za feromagne-
tickou vlozkou 2.1 je v pblovém nastavei 2 vytvofena dutina 2.4. Pod dutinou 2.4 je uloZen elek-
tromagnet 5. Elektromagnet S je tvofen z jadra 3.1 a solenoidu 5.2. Elektromagnet 3 je na pdio-
vém nastavci 2 uchycen tak, Ze ¢ast 5.1a jadra 5 je uloZena v duting 2.4 p6lového nastavce 2.

-3-
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Zminéna $ast jadra 5.1a je v dutiné 2.4 pélového ndstavce 2 uloZena s urditou vitli, aby se pfimo
nedotykala ani pélového nastavce 2, ani feromagnetické viozky 2.1. Cast 5.1a jadra 5 je tak sou-
¢asti magnetického obvodu jednak solenoidu 5.2, ale v pélovém néstavci 2 rovné2 i permanent-
niho magnetu §. Jadro 5.1 elektromagnetu 5 pélovym nastavcem 3 prochézi dutinou 3.3 a neni
soucasti magnetického obvodu permanentniho magnetu 1 v pélovém néstavei 3. Zcela analogické
je i uspofadini elektromagnetického pfevodniku na pélovém néstavei 3. Zde do piidrzné plochy
3.3 je umisténa feromagneticka vloZzka 3.2 odisolovand od pdlového nastavce 3 nemagnetickym
isolantem 3.2. Dutina 3.4 v pdlovém nastavci 3 slouZi k uloZeni elektromagnetu 4, tvofeného
jadrem 4.1 a solencidem 4.2. Zminén4a &ast 4.1a jadra 4 je uloZena v duting 3.4 a vytvafi fast
magnetického obvodu jednak solenoidu 4.2 a jednak permanentniho magnetu 1 v pélovém na-
stavei 3. Jak patrno na obrdzcich 1 a 2, feromagnetické vioZka 2.1 na pélovém néstavei 2 a fero-
magneticka vlozka 3.1 na pélovém néstavci 3 jsou sice umistény nad sebou, aviak jsou viiti sobé
vzajemné posunuté, Elektromagneticky pfevodnik v tomto piikladném provedeni ma pélové na-
stavce 2 a 3 obdélnikového tvaru a piidrzna plocha 2.3 a 3.3 je linedmni. Je proto zvlasté vhodny
napiiklad pro ploché pletaci stroje. PfidrZné plochy 2.3 a 3.3 nemusi viak byt vidy linedrni, mo-
hou byt rovnéZ konvexni, popfipadé konkavni.

Jiné pfikladné provedeni elektromagnetického prevodniku je zobrazeno na obrézku 5. V tomto
piikladném provedeni jsou pélové néstavce § prstencového tvaru a maji pfideiné plochy 8.3 na
svém vnéjsim obvodg, kde jsou vytvofeny jiZ popsané feromagnetické vioZky 8.1. Jak je patrné,
elektromagnety 4 a 5, jeZ tvoii ve dvojici jedno vzorovaci misto, je moZno na prstenci 8 umistit
opakovan€, V tomta ndzorém pfikladé na prstenci 8 je umisténo 14 vzorovacich mist 7.

Dalsi piikladné provedeni je zobrazeno na obrizku 6, jeZ je analogii provedeni z obrazku 5,
aviak s tim rozdilem, ?e 14 vzorovacich mist 10.1 aZ 10.14 ma své feromagnetické viozky 9.1
vytvofeno na pfidrZné plofe 9.3 na vnitfnim obvodé prstence 9.

Pruné vzorovaci stopry, které lze vy¥e popsanymi elektromagnetickymi pfevodniky vyvolovat
nejsou bliZe popsany, protoZe mohou byt rozdilnych konstruk&nich uspofadani a jsou dostatecné
zndmé ze stivajiciho stavu techniky, napfiklad ze spist US 5 664 442 & US 5 669 249. Pruiné
vzorovaci stopry musi byt vhodn€ pfizplsobeny tak, aby v pipadé pfedpruZeni se dotykaly pou-
ze jednoho z obou pdlovych néstavei 2 anebo 3.

Nutno také podotknout, e viechny pélové nastavce permanentniho magnetu musi byt z vhodné-
ho feromagnetického materidlu. Plyne to automaticky ze samé podstaty véci,

Popis &innosti elektromagnetického pfevodniku bude pro zjednoduleni vztaZen zejména k obraz-
kim | aZ 4, 1 kdyZ je zfejmé, Ze ve viech variantnich fefeni je princip funkce prakticky totoZny.

Elektromagneticky pfevodnik podle navrhovaného technického feSeni pracuje takto: pfiloZenim
pélovych nastavci 2 a 3 k alespori jednomu permanentnimu magnetu 1 dojde podle znamého
fyzikalniho principu k magnetické polarizaci téchto polovych nastavci. Rovné? dojde k polariza-
ci feromagnetickych vioZek 2.1, 3.1 a ¢asti 4.1a jadra 4.1 elektromagnetu 4 a &4sti 5.1a jadra 3.1
elekiromagnetu 5. TakZe pfiloZenim feromagnetického materialu, naptiklad pruZnych stopra, k
pélovym nastaveiim 2 anebo 3 ma za nasledek, Ze napruZené pruZné stopry se udrzi v kontaktu s
témito pbélovymi nastavci. Zrugit pisobeni magnetické sily na pélovém ndstavei 2 nebo 3 lze
provést Odinkem elektromagnetu 4, popifpadé 5. Naptiklad kdyZ se na solenoid 4.2 priloZi
vhodné elektrické napéti a solencidem 4,2 zaéne prochazet elektricky proud, v jadie 4.1 vznikne
na znamém fyzikilnim principu magneticky tok. ProtoZe ¢4st 4.1a jadra 4 tvofi East magnetické-
ho obvodu také permanentniho magnetu 1, dojde k séitini jednotlivych magnetickych toki.
Jestlize magneticky tok vyvozovany solenoidem 4.2 je opa¢ného smyslu neZ magneticky tok
vyvozovany permanentnim magnetem 1, oba toky se vzijemné vynuluji a zrudi se tim magnetic-
ka polarizace feromagnetické vloZky 3.1. Jestlie v tomto pfipadé na pfidrZné ploSe 3.3 v misté
feromagnetické viozky 3.1 se nachazi pfedpruZeny pruZny vzorovaci stopr, dojde pisobenim
jeho pruiné sily k odskoku od feromagnetické vloZky 3.1, tento vyvoleny vzorovaci stopr je
znAmym zpiisoben naveden do rozdilné zdmkové drahy, neZ je tomu v plpadé vzorovaciho
stopru, ktery popsanym zpiisobem vyvolen nebyl. Naprosto analogickym zpisobem je moZné
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provest vyvoleni pruZného vzorovaciho stopru nachizejiciho se v kontaktu s feromagnetickou
vloZkou 2.1 a 10 U¢inkem piisobeni elektromagnetu 5. Rovné¥ funkce elektromagnetického pie-
vodniku znazornéného na obrazku 5, anebo 6 je zcela analogicka.

Jak vyplyva z popisu funkce elektromagnetického pfevodniku podle navrhovaného technického
feeni, tento elektromagneticky pfevodnik mé nékolik vyhod. Jedna z vyhod spodiva v tom, e
pruné vzorovaci stopry jsou vyvolovany ve dvou samostatnych a nezavisljch drahach, &im2 &as,
JeZ je k disposici na vyvoleni stopru, je prodlouZen na dvojnasobek a z4sadné to zlep¥uje spoleh-
livost zafizeni. Velmi dileZitd je rovnéZ ta skutetnost, %e stavebni vy3ka té &4sti stroje, kde se
provadi vyvolovani stopril, je nezménéna. K dal$im vyhodim lze pii&ist rovnéZ to, Ze kaZdy z
pfedpruZenych vzorovacich stoprli se dotykd pouze jednoho pblového nastavce, coZ vyrazné
zjednoduSuje otdzku sefizeni vzijemné polohy elektromagnetického pfevodniku a pruznych vzo-
rovacich stopril v misté jejich pfedpruZovani. K dal§im vyhodam elektromagnetického pfevodni-
ku podle navrhovaného technického fefeni patfi rovné€Z skute€nost, Ze feromagnetické vioZky
pélovych nastavei tvoii pouze ¢4st magnetického obvodu permanentniho magnetu, nikoliv viak
magnetického obvodu elektromagnetii. TakZe dojde-li jednou po zruleni magnetického toku
permanentniho magnetu od magnetického toku elekiromagnetu na dali pfpadné zvySeni inten-
zity magnetického toku elektromagnetu, nema tato skute¢nost negativni vliv na uvedeny jev. Tim
Jje zarutena Sirokd pracovni charakteristika elektromagnetického pfevodniku a nezavislost jeho
spravné funkce napfiklad na provozni teploté pletaciho stroje.

Primyslovi vyuZitelnost

Navrh technického feeni je primyslové vyuZitelny pfi stavb& novych plochych &i okrouhlych
pletacich stroji, poptipadé pti rekonstrukci pletacich strojii vyrobenych podle stavajiciho a zn4-
mého stavu techniky.

NAROKY NA OCHRANU

1.  Elektromagneticky pfevodnik pro elektronicky fizené okrouhlé a ploché pletaci stroje na
vyvolovani jejich &innych elementil, jako jsou pletaci jehly a platiny prostfednictvim jim pfifa-
zenych pruZnych vzorovacich stopri, ktery je vytvofen alespofi z jednoho permanentntho mag-
netu (1) a z dvojice pélovych nastavei (2, 3, 8,9, 10, 11), vyznadujici se tim, Yena
kaZdém z pélovych nastaveii (2, 3, 8, 9, 10, 11) permanentniho magnetu (1) je vytvorena alespoii
Jedna feromagnetické vloka (2.1, 3.1, 8.1, 9.1, 10.1, 11.1), zasahujici do pfisluiné pHdriné plo-
chy (2.3,3.3,823,9.3, 10.3, 11.3) pdlového nastavce (2, 3, 8, 9, 10, 11), ke kadé feromagnetické
vloZce (2.1, 3.1, 8.1, 9.1, 10.1, 11.1) je ptifazen samostatny elektromagnet (4, 5), pfitem? fero-
magnetické vioZky (2.1, 8.1, 10.1) jednoho pélového néstavce (2, 8, 10) jsou vzajemné posunuté
vi¢i feromagnetickym vloZkam (3.1, 9.1, 11.1) druhého pélového nastavee (3, 9, 11).

2.  Elektromagneticky pfevodnik podle niroku 1, vyznadujici se tim, Ze pélové
nastavce (2, 3) permanentniho magnetu (1) v padorysném pohledu jsou ve tvaru obdélniku.

3. Elektromagneticky pfevodnik podle niroku 1, vyznadujici se tim, Ze pdlové
nastavce (8, 9, 10, 11) permanentniho magnetu (1) v pidorysném pohledu jsou ve tvaru prstence.

4.  Elektromagneticky pfevodnik podle naroku 3, vyznaédujici se tim, Ze pdlové
nastavce (8, 9) permanentniho magnetu (1) maji feromagnetické vioZky (8.1, 9.1) vytvofené na
svém vnéjiim obvode (8.3, 9.3).
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5. Elektromagneticky pfevodnik podle naroku 3, vyz naé ujici se tim, Ze pdlové
nastavce (10, 11) permanentniho magnetu (1) maji feromagnetické viozky (10.1, 11.1) vytvofené
na svém vnitinim obvodé (10.3, 11.3).

6. Elektromagneticky pfevodnik podle naroki 1 az 5, vyznadujici se tim, Zena
pélovych nastaveich (2, 3, 8, 9, 10, 11) permanentnich magneti (1) je vytvofena mnoZina fero-
magnetickych vlioZek.

7. Elektromagneticky pfevodnik podle narokid 1 a2 6, vyznadujici se tim, Ze
pridr#né plochy (2.3, 3.3, 8.3, 9.3, 10.3, 11.3) pélovych nastavca (2, 3, 8, 9, 10, 11} permanent-
nich magnetd (1) a feromagnetickych vloZek (2.1, 3.1, 8.1, 9.1, 10.1, 11.1) jsou opatfeny dia-
magnetickym nebo nemagnetickym otéru vzdornym povlakem.

4 vykresy
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OBR.3
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