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(54) Mechanismus pro pojezd kovdiského kolejového manipulétoru

1 2
Podstatou vyndalezu je, Ze v obou boéni-
cich manipuldtoru je kyvné& uloZena prevo- e
dovka pojezdu, spojend na jedné strané s
bognici prvnim &epem, drZenym v bofnici
odnimatelnym vedenim, na druhé sirané je
spojena pomoci druhého ¢epu s tdhlem, kte-

~
|<(
ré je pres stav&ci matici spojeno s tdhlem, N g '
v jehoZ oku je umistén treti ¢ep, vedeny v \
dréZce konzoly, o kterou se opird jednim \

koncem pruZina, ‘zatimco druhym koncem
se opird o matici.
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Vynalez ¥e8i meohanismus pro pojezd ko-
vaFského kolejového manipuldtoru, urfené-
ho k mamipulaci s ingoty €i vykovky, pIi
volném kovdni na hydraulickych lisech.

Dosud zndmé FeSeni mechanism@t pro. po-
jezd kovAa¥ského kolejového manipuldtoru
pouZzivajl jako reakéni €len pro pastorek
pfevodovky pojezdu, kterd je pevné& spojena
s ramem manipuldtoru, ozubeny hfeben, cé-
vové ozubeni nebo Fet¥z. Refeni pomoci ozu-
beného hiebenu i pomoci cévového ozube-
ni je vyrobné znaéné ndkladné, zatimco pri
pouZiti fetézu se znafné zvysujl naklady na
provedeni zédkladu pojezdové drdahy, nebot
je vyZadovana velkd presnost provedeni.

Uvedené nevyhody odstraiiuje mechanis-
mus pro pojezd kova¥ského kolejového ma-
nipuldtoru podle vynalezu, sestiavajici z bog-
nic manipulatoru, prevodovek pojezdu, nos-
niku klesti a spojovacich mechanickych prv-
kit, jehioZ podstatou je, Ze v kaZdé z obou
bofnic manipuldtoru je svym jednim kon-
cem kyvné upevnéna jedna pievodovka po-
jezdu pomoci prvaniho ¢epu, drZeného v bod-
nici odnimatelnym vedenim a svym druhym
koncem je pfevodovka spojena pomioci dru-
hého ¢epu s tdhlem, které je pfes stavéci
matici spojeno s tdhlem, v jehoZ oku je
umistén tfeti ¢ep, vedeny v dréaZce konzo-
ly, o kterou se opird jednim koncem pruZi-
na, zatimco druhym koncem se opird o ma-
tici, pfigemZ konzola je pevné spojena s bog-
nici manipuldtoru.

Prostfednictvim tdhel, stavécich matic a
pruZin lze nastavit i regulovat osovou vzdéa-
lenost mezi pastorkem ¢i Fet&zkou a reakc-
nim ¢lenem, jakoZ i provédét regulaci pred-
p&ti pro kyvny pohyb, jenZ umo#iiuje nejen
zb&r hnaci dvojice 1 pfi zna&nych nerov-
nostech, ale slouZi i jako pojistka proti me-
chanickému poSkiozeni pfi meznich p¥ipa-
dech zatiZeni ¢i v pfipadé nedistot nebo ci-
zich predm&td v pojezdové draze. ZafFizeni
podle vyndlezu umoZiiuje pouZit nejlevnéj-
31 reak&ni dvojici, tj. Fetéz pri zmen3enych
narocich na provedeni zdkladu manipuldto-
ru, pritemZ snadnou moZnosti regulace lze
lehce odstranit vliv opotfebeni koleji na
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piesnost zdb&ru hnaci dvojice a tim zvyS§it
pfesnost pojezdu manipuldtoru.

Priklad provedeni zafizeni podle vyndlezu
je zndzornén na vykrese. Na obr. 1 je zobra-
zena zadni ¢4st manipudtoru v pldorysu.
Obr. 2 predstavuje bokorys v fezu podle
A—A, jak naznalfeno v obr. 1.

V obou bognicich 1 manipulatoru, spoje-
nych v zadni gasti zadnim spojovacim nos-
nikem 2, jsou uloZeny kyvné& pFevodovky 3
pojezdu. PFfevodovka 3 je na jedné strané
pfipevnéna prvnim &epem 6 k boCnici 1,
na druhé strané je spojena pomoci druhého
Cepu 14 s tdhlem 12, které je pfes stavéci
matici 13 spojeno s tdhlem 11. V oku tdhla
11 je umistén tFeti Cep 17, vedeny v dréZce
18 konzoly 19, pfipevné&né k bocnici 1. Na
tdhle 11 je navledema pruZina 15, kterd se
jednim koncem opird o konzolu 19 a dru-
hym kioncem o matici 18, naSroubovanou na
tahle 11,

PFevodovky 3 pojezdu jsou pohanény hyd-
romotory 5. Retézova kola 4 zabiraji do va-
leékovych Fetézli pevné ukotvenych k zé-
kladu pojezdové drahy manipulétoru. Vede-
ni kyvného pohybu zajistuji dvé pevna ve-
deni 7, 8, stavitelné vedeni 9 a odnimatelné
vedeni 10, jeZ zarovenl dovoluji montdZ a
demontéd? pfevodovek 3 pojezdu z boku ma-
nipulatoru, Oté&fenim stav&ci matice 13, jeZ
je opatfena pravym a levym zévitem, se
méni vzdalenost tdhel 11 a 12. Tahlo 12 je
prostfednictvim Cepu 14 spojeno s plevo-
dovkou 3 pojezdu. Cep 17 tdhla 11 je pro-
stfednictvim pruZiny 15 a matice 16 piitla-
Covdn do spodni polohy draZky 18, kterd je
vytvolena v konzole 19, pevné pfipevnéné
kK boénici 1 manipuldtoru. Zménou vzda-
lenosti tdhel 11, 12 se sefid{ zabér Fetézové-
hio kola 4 a vdletkového Fetézu. Zménou ve-
likosti montdZniho prostoru pro pruZinu 15
pomoci matice 168 se nastavi predpéti kyv-
ného pohybu. Kyvn¢ pohyb v disledku pfe-
tiZzeni, €i cizich pfedmétl v pojezdové dréa-
ze je umoZné&n pohybem tfetiho fepu 17 v
drédZce 18 po pF¥ekonéni sily pfedp&ti nasta-
vené matici 18 na pruZiné 15.
|

PREDMET VYNALEZU

Mechanismus pro pojezd kovarského ko-
lejového manipulatoru, sestavajici z bocgnic
manipuldtoru, pfevodovek pojezdu, nosniku
klesti a spojovacich mechanickych prvki,
vyznateny tim, Ze v kaZdé z obou bofnic
{1) manipuldtoru je svym jednim koncem
kyvné upevnéna jedna pievodovka (3) po-
jezdu pomoci prvniho &Sepu (8], drZeného
v bocnici (1) odnimatelnym vedenim (10) a
svym druhym koncem je prevodovka (3)

spojena pomoci druhého fepu (14) s t&hlem
{12), které je pres stavécl matici (13) spo-
jeno s téhlem (11), v jehoZ oku je umistén
tfeti Cep (14), vedeny v dréZce (18} kon-
zoly (19), o kterou se opird jednim koncem
pruZina '(15), zatimco druhym Kkoncem se
opird o matici (16), pfi¢emZ konzola (19)
je pevné spojena s boénici (1) manipulé-
toru.
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