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(54) TRANCHEUSE DE PAIN AVEC UN SUPPORT DE TRANCHES

(57) Trancheuse pour couper un pain en tranches
comprenant un support de tranches (9) destiné a exercer
une force de pression contre la partie déja coupée du
pain pour maintenir les tranches I'une contre I'autre. Ce
support de tranches (9) est mobile et peut se déplacer
autour d’'un axe de pivot (11) pour maintenir le support
(9) en contact avec la partie du pain coupée au fur et a
mesure que cette partie coupée avance dans le compar-
timent de réception (4). Le le support de tranches (9)
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coopére avec une lame (10) qui exerce une force de
pousseée sur le support de tranches (9) afin de maintenir
ce support (9) en appui contre la partie du pain coupée.
Cette trancheuse est caractérisée en ce qu’un systeme
de réglage est prévu qui permet de modifier la position
de I'une des extrémités de la lame (10) par rapport au
bati (2) de la trancheuse (1) pour régler ladite force de
poussée.
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Description

[0001] L’invention concerne une trancheuse pour cou-
per un pain en tranches. Cette trancheuse comprend un
compartiment de chargement pour poser un pain a cou-
per qui est connecté a un compartiment de réception,
d’ou le pain coupé en tranches peut étre récupéré.
[0002] Un poussoir permet de déplacer le pain entre
le compartiment de chargement et le compartiment de
réception suivant une direction de déplacement du pain.
Ce poussoir.

[0003] Pour couper des tranches successives du pain
lorsque celui-ci est déplacé du compartiment de charge-
ment vers le compartiment de réception suivant ladite
direction de déplacement du pain, une lame de coupe
est prévue. Cette lame de coupe peut étre déplacée sui-
vant un plan de coupe s’étendant entre le compartiment
de chargement et le compartiment de réception et sen-
siblement perpendiculairement par rapport a ladite direc-
tion de déplacement du pain.

[0004] Latrancheuse comprend égalementun support
de tranches qui s’étend dans le compartiment de récep-
tion et qui est destiné a exercer une force de pression
contre la partie déja coupée du pain pour maintenir les
tranches du pain I'une contre I'autre. Ce support de tran-
ches est mobile et peut se déplacer autour d’'un axe de
pivot pour maintenir le support en contact avec la partie
du pain coupée au fureta mesure que cette partie coupée
avance dans le compartiment de réception.

[0005] Cesupportdetranchescoopéreavecunressort
a lames présentant une lame qui exerce une force de
poussée sur le support de tranches afin de maintenir ce
support en appui contre la partie du pain coupée.
[0006] Des trancheuses de pain existantes présentant
un support de tranches qui est entrainé par un ressort
ou par gravité, sont décrites dans les documents DE
4010407 A1, DE 8904726 U1, DE 102008012885, DE
102010015367, DE 102010036721, DE 102010047585,
DE 202012009223 U1, DE 202017002742 U1 ou EP
2368678 B1.

[0007] Ce trancheuses existantes présentent I'incon-
vénient qu’il estimpossible ou difficile de modifier la force
de poussée qui est exercée par le support de tranches
sur la partie du pain coupée. Dans certaines machines
il est possible de régler cette force de poussée apres
I'ouverture ou le démontage du bati de la trancheuse. De
plus, dans les trancheuses existantes la force de pous-
sée exercée par le support de tranches sur le pain aug-
mente au fur au fur eta mesure que le supportse déplace
lors de 'avancement des tranches du pain coupé.
[0008] Le but de linvention est, par conséquent, de
proposer une trancheuse qui permet de régler la force
de pression exercée par le support de tranches de ma-
niere trés simple sans qu’il soit nécessaire d’ouvrir le bati
de la trancheuse. Linvention veut également proposer
un trancheuse avec un support de tranches dont la force
de poussée qui est exercée est sensiblement indépen-
dante du déplacement de ce support.
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[0009] A ceteffet, un systéeme de réglage est prévu qui
permet de modifier la position de 'une des extrémités de
la lame du ressort a lame par rapport au bati de la tran-
cheuse pour régler ladite force de poussée. Ce systeme
de réglage comprend un élément rotatif qui peut étre en-
trainé autour d’'un axe et des moyens de transformation
de mouvement pour transformer un mouvement rotatif
de I'élément rotatif en un mouvement de translation de
ladite extrémité de la lame par rapport au bati.

[0010] Avantageusement, I'élément rotatif est acces-
sible a partir de I'extérieur du bati de la trancheuse pour
permettre d’entrainer cet élément rotatif autour dudit axe
pourréglerladite force de poussée exercée par le support
de tranches sur la partie du pain coupée.

[0011] De préférence, I'élément rotatif du systeme de
réglage comprend une vis agissant sur ladite extrémité
de la lame et coopérant avec un écrou fixé par rapport
au bati ou par rapport ladite extrémité, de sorte que, lors-
que lavis esttournée parrapportal’écrou, le mouvement
rotatif de la vis est transformé en un mouvement de trans-
lation ladite extrémité.

[0012] Suivant une forme de réalisation intéressante
de la trancheuse, suivant I'invention, ladite lame est re-
pliée sur elle-méme pour former une boucle, cette boucle
étant en contact avec le support de tranches en exergant
une force de pression contre ce support de tranches pour
le maintenir en contact avec la partie du pain coupé en
tranches

[0013] D’autres détails et particularités de I'invention
ressortiront de la description donnée ci-apres, a titre
d’exemple non limitatif, de quelques formes de réalisa-
tion particuliéres de la trancheuse, suivant I'invention,
avec référence aux dessins annexeés.

La figure 1 est une vue schématique en perspective
d’une trancheuse de pain.

Lafigure 2 estune vue schématique de dessusd’'une
trancheuse suivant une forme de réalisation intéres-
sante de l'invention.

La figure 3 est une vue schématique de dessus d’'un
support de tranches d’une trancheuse de pain, sui-
vant une forme de réalisation intéressante de l'in-
vention.

La figure 4 est une vue schématique de dessus d’'un
support de tranches d’une trancheuse de pain, sui-
vant une forme de réalisation particuliére de I'inven-
tion.

La figure 5 est une vue schématique de dessus d’'un
exemple d’'un systéme de réglage pour le support
de tranches de la figure 3.

[0014] Dans lesdifférentes figures, les mémes chiffres
de référence concernent des éléments analogues ou
identiques.

[0015] L’invention concerne en générale une ftran-
cheuse pour couper un pain entranches. Lafigure 1 mon-
tre un exemple d’une trancheuse 1. Cette trancheuse 1
comprend un bati 2 qui forme un volume fermé dans le-
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quel sont prévus, entre-autres, un moteur pour une lame
circulaire, un entrainement, une commande électrique
et d’autres piéces de la machine qui doivent étre inac-
cessibles aux utilisateurs.

[0016] Pour couper un pain en tranches, celui-ci est
placé sur le fond d’'un compartiment de chargement 3 de
la trancheuse. Ce compartiment de chargement 3 est
connecté a un compartiment de réception 4 d’ou le pain
peut étre récupéré aprés sa découpe en tranches.
[0017] Dans le compartimentde chargement 3 est dis-
posé un poussoir 5 qui permet d’agripper le pain a couper
et de le déplacer vers le compartiment de réception 4
suivant une direction de déplacement du pain comme
indiqué par la fleche 6. Le poussoir 5 est commandé par
des moyens de contrdle qui ne sont pas représentés dans
les figures, mais qui sont connus par 'lhomme de métier
en soi.

[0018] Pour couper le pain en tranches, une lame de
coupe circulaire 7 est prévue, comme le montre la figure
1. Cette lame de coupe 7 peut étre déplacée suivant un
plan de coupe qui s’étend entre le compartiment de char-
gement 3 et le compartiment de réception 4 et sensible-
ment perpendiculairement par rapport a ladite direction
de déplacement. Ainsi, lorsqu’un pain est déplacé du
compartiment de chargement 3 vers le compartiment de
réception 4, suivant ladite direction de déplacement 6,
des tranches successives sont découpées du pain du
pain.

[0019] Le compartiment de chargement 3 est séparé
du compartiment de réception 4 par une fente 8 a travers
laquelle la lame de coupe circulaire 7 peut se déplacer
pour couper des tranches successives d'un pain. Lalame
circulaire 7 est, de préférence, entrainée autour de son
axe et peut, en méme temps, se déplacer, par exemple,
suivant un mouvement de va-et-vient a travers la fente
8 selon le plan de coupe pour couper des tranches suc-
cessives d’'un pain qui est avancé suivant la direction de
déplacement 6.

[0020] Dans la forme de réalisation de la trancheuse,
suivantl'invention, représentée auxfigures 1 et2,lalame
de coupe circulaire 7 et, par conséquent, la fente 8 s’éten-
dent sensiblement transversalement par rapport au cété
avant de la trancheuse 1. Il est également possible que
la direction de déplacement 6 du pain s’étend sensible-
ment transversalement par rapport au cété avant de la
trancheuse et que lalame de coupe circulaire 7 et la fente
8 s’étendent parallélement a le long de ce cbté avant.
[0021] Latrancheuse 1, suivant I'invention, comprend
également un support de tranches 9, comme le montre
schématiquement la figure 2. Ce support de tranches 9
s’étend dans le compartiment de réception 4 et est des-
tiné a exercer une force de pression contre la partie déja
coupée du pain. Ainsi, lorsqu’un pain estdéplacé du com-
partiment de chargement 3 vers le compartiment de ré-
ception 4, ce support 9 s’appuie contre le bout du pain
qui entre qui entre le compartiment de réception 4.
[0022] Lorsque le pain avance dans ce compartiment
de réception 4, des tranches successives sont décou-
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pées du pain et le support de tranches 10 exerce un force
de poussée sur la premiére tranche qui a été découpée
afin de maintenir les tranches découpées successive-
ment I'une contre l'autre. A cet effet, le support de tran-
ches 10 est mobile et peut se déplacer autour d’'un axe
de pivot 11 pour maintenir le support en contact avec la
partie du pain coupée au fur et a mesure que cette partie
coupée avance dans le compartiment de réception 4.
[0023] Le supportde tranches 9 coopére avec un res-
sort a lames qui présente une lame 10. Cette lame 10
exerce une force de poussée sur le support de tranches
9 afin de maintenir ce support 9 en appui contre la partie
du pain coupée.

[0024] Selon linvention, un systéeme de réglage est
prévu qui permet de modifier la position de I'une des ex-
trémités 12 de la lame 10 par rapport au bati 2 de la
trancheuse 1 pour régler la force de poussée exercée
sur le support de tranches 9 et par, par conséquent, la
force de poussée qui est exercée sur les tranches du
pain coupé.

[0025] Ce systeme de réglage comprend un élément
rotatif 13 qui peut étre entrainé autour d’'un axe 14 et des
moyens de transformation de mouvement pour transfor-
mer un mouvement rotatif de I'élément rotatif 13 en un
mouvement de translation de ladite extrémité 12 de la
lame par rapport au bati 2. Ceci est illustré dans la figure
5.

[0026] Dans la forme de réalisation de l'invention qui
est montrée dans la figure 5, I'élément rotatif 13 du sys-
teme de réglage comprend une vis 15 qui, d’'une part,
agisse sur I'extrémité 12 de la lame 10 et qui, d’autre
part, coopére avec un écrou 16 fixé par rapport a ladite
extrémité 12 de lame 10. En particulier, cet écrou 16 fait
part d’'une piéce métallique 17 en forme de L qui est mon-
tée a glissement par rapport a un profilé 18. Ladite ex-
trémité 12 de la lame 10 est fixé a la piece métallique 17
qui peut se déplacer suivant un mouvement de transla-
tion suivant la direction de I'axe 14 par rapport au profilé
18. Le profilé 18 est fixé au bati 2. Ainsi, 1"extrémité 12
de la lame 10 peut se déplacer par rapport au bati 2.
L’extrémité opposée 19 de la lame 10, opposée a I'ex-
trémité 12 susdite, est fixé a ce profilé 18.

[0027] Par conséquent, lorsque la vis 15 est tournée
par rapport a I'écrou 16, le mouvement rotatif de la vis
15 est transformé en un mouvement de translation ladite
extrémité 12 de la lame 10. En particulier, la rotation de
la vis 15, qui coopére avec I'écrou 16 de la piece 17 en
forme de L, déplace cet piece 14 ensemble avec I'extré-
mité 12 de la lame 10 paralléle a I'axe 14. La téte 20 de
la vis 15 est maintenue par le profilé 18 a une position
fixe par rapport au bati 2 et peut tourner librement autour
de l'axe 14.

[0028] Dans une forme de réalisation alternative de ce
systeme de réglage, I'écrou 16 est fixe par rapport au
profilé 18 et I'extrémité de la vis 15 s’appuie contre la
piece 17 contre I'action de poussée de la lame 10. De
cette maniére, lorsque I'on tourne la vis 15 autour de son
axe 14, cette vis est déplacée le long du profilé 18 en
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déplagant la piece 17.

[0029] Ainsi, le systéme deréglage permetde déplacer
les extrémités opposées 12 et 19 de lame 10 I'une par
rapport a I'autre afin de régler la tension dans cette lame
10.

[0030] Les figures 3 et 5 montrent une forme de réali-
sation de l'invention dont la trancheuse présente un res-
sort a lame dont la lame 10 est repliée sur elle-méme
pourformer une boucle. Cette boucle est en contact avec
le support de tranches 9 et exerce une force de pression
contre ce support 9 le maintenir en contact avec la partie
du pain coupé entranches. Lors de 'avancement de pain
dans le compartiment de réception 4, le support de tran-
ches 9 tourne autour du pivot 11, tandis que I'extrémité
du support 9, qui est en contact avec la boucle de lalame
10 glisse sur la surface de cette lame 10.

[0031] L’avantage de cette derniére forme de réalisa-
tion de l'invention n’est pas seulement que la force de
poussée exercée par le support de tranches 9 sur le pain
coupé est réglable, mais également que cette force de
pousse reste sensiblement invariable au fur et a mesure
de l'avancement du pain coupé. Donc, la force de pous-
sée exercée par le support de tranches 9 est sensible-
ment indépendante de la position de ce support 9 ou de
son déplacement.

[0032] Un avantage important de l'invention est que
I'élément rotatif 13 peut étre accessible a partir de I'ex-
térieur du bati 2 pour permettre d’entrainer cet élément
rotatif 13 autour dudit axe 14 pour régler la force de pous-
sée exercée par le support de tranches 9, comme montré
schématiquement dans la figure 2. Ainsi, la téte 20 de la
vis 15 peut s’étendre jusqu’en dehors du bati 2 ou, dans
une autre forme de réalisation, cette téte 20 peut étre
accessible au moyens de, par exemple, un tournevis a
travers une ouverture qui est prévue dans le bati 2 a cet
effet.

[0033] Dans encore une autre forme de réalisation de
invention, I'élément rotatif 13 du systeme de réglage
comprend un pignon coopérant avec une crémaillére
fixée par rapport a ladite extrémité 12 de la lame 10.
Ainsi, lorsque le pignon est tournée autour de son axe,
le mouvement rotatif du pignon est transformé en un
mouvement de translation de ladite extrémité 12 de la
lame 10.

[0034] Il est également possible de prévoir un moteur
électrique qui coopere avec I'élément rotatif 13 pour I'en-
trainer autour de I'axe 14. L’élément rotatif 13 peut, par
exemple, étre constitué, par un moteur électrique.

Revendications

1. Trancheuse pour couper un pain en tranches
comprenant :

-un compartiment de chargement (3) pour poser
un pain a couper, le compartiment de charge-
ment (3) étant connecté a un compartiment de
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réception (4),

- un poussoir (5) commandé par des moyens de
contréle et permettant de déplacer le pain entre
le compartiment de chargement (3) et le com-
partiment de réception (4) suivant une direction
de déplacement (6) du pain,

- une lame de coupe (7) pour couper des tran-
ches successives du pain lorsque celui-ci est
déplacé du compartiment de chargement (3)
vers le compartiment de réception (4) suivant
ladite direction de déplacement (6) du pain, cette
lame de coupe (7) pouvant étre déplacée sui-
vant un plan de coupe s’étendant entre le com-
partiment de chargement (3) et le compartiment
de réception (4) et sensiblement perpendiculai-
rement par rapport a ladite direction de dépla-
cement (6) du pain,

- un support de tranches (9) s’étendant dans le
compartiment de réception (3), ce support (9)
étant destiné a exercer une force de pression
contre la partie déja coupée du pain pour main-
tenir les tranches du pain I'une contre l'autre, le
support de tranches (9) étant mobile et pouvant
se déplacer autour d’un axe de pivot (11) pour
maintenir le support (9) en contact avec la partie
du pain coupée au fur et a mesure que cette
partie coupée avance dans le compartiment de
réception (4),

- le support de tranches (9) coopérant avec un
ressort a lames présentant une lame (10) qui
exerce une force de poussée sur le support de
tranches (9) afin de maintenir ce support (9) en
appui contre la partie du pain coupée,

caractérisée en ce qu’un systéme de réglage est
prévu permettant de modifier la position de I'une des
extrémités de la lame (10) par rapport au bati (2) de
latrancheuse (1) pour régler ladite force de poussée,
ce systeme de réglage comprenant un élément ro-
tatif (13) pouvant étre entrainé autour d’'un axe (14)
et des moyens de transformation de mouvement
pour transformer un mouvement rotatif de I'élément
rotatif (13) en un mouvement de translation de ladite
extréemité (12) de la lame (10) par rapport au bati (2).

Trancheuse suivantlarevendication 1, dans laquelle
I’élément rotatif (13) est accessible a partir de I'ex-
térieur du bati (2) pour permettre d’entrainer cet élé-
ment rotatif (13) autour dudit axe (14) pour régler
ladite force de poussée exercée par le support de
tranches (9) sur la partie du pain coupée.

Trancheuse suivant la revendication 1 ou 2, dans
laquelle I'élément rotatif (13) du systéme de réglage
comprend une vis (15) agissant sur ladite extrémité
(12) de la lame (10) et coopérant avec un écrou (16)
fixé par rapport au bati (2) ou par rapport ladite ex-
trémité (12), de sorte que lorsque la vis (15) est tour-
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née par rapport a I’écrou (16), le mouvement rotatif
de la vis (15) est transformé en un mouvement de
translation ladite extrémité (12).

Trancheuse suivant la revendication 1 ou 2, dans %
laquelle I'élément rotatif (13) du systéeme de réglage
comprend un pignon coopérantavec une crémaillére
fixée par rapport a ladite extrémité de la lame, de
sorte que lorsque le pignon est tournée autour de
I'axe, le mouvement rotatif du pignon est transformé 70
en un mouvement de translation de ladite extrémité
(12) de la lame (10).

Trancheuse suivant I'une quelconque des revendi-
cations 1 a 4, dans laquelle ladite lame (10) estre- 15
pliée sur elle-méme pour former une boucle, cette
boucle étant en contact avec le support de tranches
(9) en exergant une force de pression contre ce sup-
portde tranches (9) pour le mainteniren contactavec
la partie du pain coupé en tranches. 20

Trancheuse suivantla revendication 5, dans laquelle

les zones de lalame (10) adjacentes aux extrémités
(12,19) opposeées s’étendent sensiblement paralle-
lement 'une a l'autre et peuvent étre déplacée 'une 25
par rapport a l'autre afin de régler ladite force de
poussée.

Trancheuse suivant I'une quelconque des revendi-
cations 1 a6, dans laquelle I'élément rotatif (13) coo- 30
pére avec un moteur électrique permettant d’entrai-

ner I’élément rotatif (13) autour de I'axe (14).
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