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Tdmd keksintd liittyy yleisesti kaasupaneelimuisteihin
ja lihemmin m#&ritettynd laitteeseen, joka on sovitettu suurjén-
nitteisen kdyttéjdrjestelmdn pienjédnnitelogiikkaohjaukseen muistin
normaalin pitosekvenssin aikana, kdsittden kaasupanéelin,
jossa on sdilid, joka on tdytetty syttyvdlld kaasulla, ensimmdi-
sen ja toisen dielektrisesti katetun koordinaattijohtokerran,
jotka on sijoitettu toisiinsa n&hden kohtisuoraan s&ilidn qawt&f*’
kaisille puolille, jolloin johtojen risteyskohdat mééritEgVét
jokaisen t#llaisen koordinaattiristeyksen alueelle kaasusolun se-
k& jokaiseen soluun kuuluvan pitogeneraattorin.
Kaasupurkausilmaisimen toiminnassa ja ohjauksessa kayte-
t44n useita signaalitasoja. Tavallisesti kdytetddn pienjdnnit-
teisid ohjaus- eli kdsittely-yksikon logiikkapiireistd tulevia
osoitteenohjaussignaaleja ohjaamaan suurjdnnitepulsseja tuottavia
laitteita, jotka aikaansaavat paneelin toiminnalle pito-, kirjoi-
tus- tai pyyhkimissignaalit. Koska ohjaus- ja kédyttdsignaaleilla
on eri jidnnitetasot, on oltava laitteet ndiden signaalien vdli-
seen kommunikointiin paneelifunktion mahdollistamiseksi. Yksi

menetelmid t#dllaisen kommunikaation aikaansaamiseksi selostetaan
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amerikkalaisessa patentissa 3 973 253, Jjoka koskee plasmaindikaa%-
toria, jossa pitosignaalia kdytet&&n muuttuvana vertailutasona;
jolloin kirjoitus- tai pyyhkimispulssien tuottamiseen tarkoit:tun
pulssisignaaligeneraattorin sekd myGs valintapiirien ja niihsn
kuuluvien virransydttdyksikdiden vertailutasona on muuttuva’/pito-
signaali. Tidllaiset jdrjestelmdt vaativat suurjénnitepulssﬁgene—
raattorista eristetyn pienj&nnitteisen signaalildhteen, jolloin
eristys tehd&&n tavallisesti pulssimuuntajien, kondensaattoreiden
jne., avulla. Edelleen tuotetaan puolen tai osittaisen amplitudin
omaavat pitosignaalit yleensd molemmille akseleille, ts. siten,
ettd positiivinen potentiaali voidaan ohjata toiselle axselille
ja negatiivinen potentiaalli vastakkaiselle akselille, jolloin yh-
den solun yli vaikuttavaksi pitosignaaliksi tulee komp%nenttijén-
nitteiden algebrallinen summa. Riippuen meneillddn o;bvan toimin-
nan lajista, voidaan kdytt#4 jdrjestelmdd, jossa on weljd tasoa
tai nelji kokoomajohtoa, jolloin valinta- Jja poisvafintasignaalit
ohjataan jokaiseen johtoon tarpeettomien, valitsemgfta jddneisiin
johtoihin ohjatun valintajénnitteen puolikkaan aiheuttamien tu-
loksien vilttimiseksi. Kirjoitustoimintaan vaaditaan lopuksi kom-
munikaatio molempien akselien kanssa kirjoitussignaalin tuottami-
seksi valittujen solujen yli ja sellaisen kirjoitustoiminnan ai-
kana lopetetaan pitosignaali, joka pienentdd paneelin toiminta-
marginaalia ja modifioi indikoinnin intensiteetin, joka on pito-
taajuuden funktio.

Timin keksinndn mukaan saadaan yksinkertaistettu paneelin
kdyttslaite, joka sallii kommunikaation ohjaussignaalien ja kdyt-
tépiirien v&1illd normaalin pitotoiminnan aikana samalla, kun ta-
loudellisuus paranee. Ohjauslogiikka- ja eristyspiirit toimivat
seuraavalla tavalla. Tavanmukaisessa kaasupaneelissa on kaksi pa-
neelin vastakkaisilla sivuilla olevaa johtokertaa, jotka on eris-
tetty kaasusta dielektrisen kerroksen avulla ja sijoitettu olen-
naisesti kohtisuoraan toisiinsa n&hden. T&mdn keksinn&n mukaises-
ti kdytetddn yhti kdyttdpiirikertaa sydttdmddn tdydellinen pito-
signaali toiselle akselille, kun toisen kdyttdpiirikerran tehta-
vini on saattaa toinen akseli vertailumaan tasoon. Keksinnon esi-

tetty ympdristd esitetddn yksirivisend ilmaisimena, jossa mer-
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kit tuotetaan kidyttdm#lld suorakulmaista 5 x 7 solumatriisia ja
jossa merkki-informaatio kirjoitetaan merkkialueen muodossa, sit-
ten kun kidyttdlaitteen toinen akseli on valmistellut useita solu-
ja. Kommunikaatiota ei jaeta tasan horisontaali- ja vertikaaliak-
selien kesken, ja suuremman osan kommunikaatiosta kdsittelevd ak-
seli on merkitty "tyOskentelevdksi" akseliksi. Pitdmidlla "tybsken-
televi" akseli maan tasossa, saadaan aikaan nopeasti etenevd kom-
munikaatio timin akselin ja ohjauspiirien ajoituksen vdlilld, sa-
malla, kun j3d3 riittdvédsti aikaa normaalin pitosekvenssin aikana,
kun pitosignaali on maan tasossa, kommunikaatioon toisen akselin
kanssa kdytettdvien kdyttdpiirien kanssa. Té@médn tilan toiminnan ai-
kana voidaan "tydskentelevddn" akseliin kuuluvat eristys- ja kaytto-
piirit eliminoida virransy8ttdyksikkdineen ja samalla saadaan ai-
kaan saman intensiteetin omaava indikointi antamalla paneelin jat-

R

kaa tydskentelyd pitotilassa. Koska pitosignaalia ei keskeytetad

eikd modifioida, ei paneelin omaan toimintamarginaaliin vaikutetaf///

T4min keksinndn pddtarkoituksena on niin muodoin saada aLL
kaan parannettu kaasupurkausilmaisinjdrjestelmdn kéyttélaitezéuur—
jannitepulsseja tuottavan elimen ohjaamiseksi pienjdnnitteisillé
osoitteenohjaussignaaleilla. Keksinndlle on tunnusomaista, ettd
pitogeneraattorissa on laite jatkuvan referenssisignaalin ohjaami-
seen yhdelle mainituista koordinaattijohdoista, jolloin referens-
sisignaalin taso vastaa asianomaisten logiikkapiirien tasca koor-
dinaattijohtokerran ja logiikkapiirien védlisen jatkuvan kommuni-
kation aikaansaamiseksi, ja jossa pitogeneraattorissa vield on lai-
te, joka tuottaa mainitusta referenssitasosta lihtien tdyden pito-
amplitudin omaavia pulssisignaaleja johdettavaksi toiselle koordi-
naattijohtokerralle, jolloin muodostetaan kommunikaatio toisen
koordinaattijohtokerran ja ohjauslogiikan vdlille suurtasoisten
pulssin vdlin ajaksi ja, jolloin referenssitason ja pulssisignaa-
1in algebrallinen summa saa aikaan aikaisemmin kirjoitustoiminnan
avulla valittujen solujen pidon purkautumisen.

Edelli mainitut ja muut keksinndn tavoitteet, ominaisuudet
ja edut, jotka midritetddén seuraavissa patenttivaatimuksissa, sel-
vidvit seuraavasta, yksityiskohtaisesti esitetysta sovellusmuodon
selotuksesta, jota havainnollistetaan liitepiirustuksilla.

Kuvio 1 on t4min keksinn®n mukaisesti konstruoidun kaasu-

purkausilmaisimen lohkokaavio.
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Kuvio 2 on t&mdn keksinndn esitetyn sovellusmuodon lohko-
kaavio ja siind esitetd&n kuviossa 1 esitetyn ilmaisimen yksityis-
kohtia.

Kuvio 3 esittdd aaltomuotoparia, joka identifioi pitosig-
naalit, valitut ja valitsematta j&&neet kirjoitussignaalit, joita
kdytetddn keksinndén mukaisen laitteiston toiminnassa.

Piirustuksiin ja erityisesti kuvioon 1 viitaten on keksin-
t84d kuvattu esitetyssd sovellusmuodossa, jossa on yksirivinen
ilmaisin, joka tuottaa alfanumeerisia merkkejd ja indikoi ne
5 x 7 solumatriisin avulla, mutta lienee ilmeistd, ettd keksintdi
voidaan soveltaa mielivaltaisen kokoiseen ilmaisinpaneeliin.
Kaasupaneelissa 10 on vaakajohtimet H1 - H7, jotka on sijoitettu
ylemmdlle levylleen, ja pystyjohtimet Vy - VN alemmalla levyllddn.
24 merkin indikoimiseen vaaditaan 120 pystyjohdinta. T4llaisissa
kaasupurkauspaneeleissa on paineenalaista kaasua levyjen vidlissd,
ja johdot ovat eristettyjd vHlitt8m&std kosketuksesta kaasun kans-
sa eristekerroksen ja sekundddriemissiomateriaalin avulla, jolloin
vaaka- ja pystyjohtimien leikkauspisteet midrittdvit kaasusolut.
Toiminnassa kdytetddn sitd eristettd, joka on solupaikkojen yh-
teydessd, kuten varauksenvarastointivdliainetta, jolloin seindva-
raus sytytetyissd eli valituissa soluissa yhdistetddn pitosignaa-
lin kanssa jatkuvan indikoinnin yll&pitdmiseksi. Kaasusolut syty-
tetddn valikoidusti, jota kutsutaan kirjoitustoiminnaksi, saatta-
malla valittujen solujen yli potentiaali, joka ylittdid syttyvin
kaasun syttymispotentiaalin. Heti, kun kaasu ionisoituu, pysyy jo-’
kainen kaasusolu ionisoidussa tilassa, kunnes sen pyyhkiminen ta-
pahtuu periodisen pitosignaalin avulla, jonka amplitudi on sama
tai suurempi kuin pitotaso, mutta pienempi kuin sytytyspotentiaa-
li. Vaikka tdllaiset paneelit vaativat pyyhkimismahdollisuuden,
joka saadaan aikaan johtamalla suuriamplitudinen ja lyhytaikai-
nen pulssi pyyhittdvd&n soluun tai soluihin, on t&m& keksintd se-
lostettu ensi sijassa pito- ja kirjoitusoperaatioita silmdlld pi-
tden, joissa toiminnoissa keksinn®n suurimmat edut saavutetaan.
Selektiivisilld kirjoitusoperaatioilla voidaan informaatio ilmais-
ta merkkien, symbolien, viivojen ja vastaavien muodossa kaasupa-
neelissa 10 ja tdllainen indikointitieto voidaan pysyttdd niin
kauan kuin toivotaan.

K&sittely- eli ohjausyksikkd 11 tuottaa ohjaussignaaleja

osoitesignaaleineen, jotka valintaa varten identifioivat erilli-
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set solut tai soluryhmdt. Kdsittely- eli ohjausyksikkd 11 on kyt-
ketty johdoilla 13 ajoituksen, pyyhkimisen ja kirjoituksen ohjauk-
seksi merkittyyn lohkoon 17 ja signaalit lohkosta 17 keskusyksik-
k&6n kulkevat johdon 15 kautta. Kaasupaneelissa on kolme ty&sken-
telytilaa: kirjoitus, pyyhkiminen ja pitotila. Kirjoitustoiminta
saadaan aikaan tuomalla soluihin signaali, jonka amplitudi on riit-
tdvd lonisoimaan solun sisilli oleva kaasu ja kirjoitustoiminnat
ovat yleisesti selektiivisis normaalitoiminnassa. Purkautuessa
esiintyvd valo pidetd&n ylld pitosignaalin avulla, joka kombinoi-
daan seindlatauksen kanssa jatkuvien purkauksien tuottamiseksi pi-
tovaiheessa. Pitotoiminta ei normaalisti ole selektiivinen, ja se
ulottuu kaikkiin soluihin jatkuvasti toiminnan aikana ja edustaa
laitteiston normaalitoiminnan tilaa. Pitosignaalit saadaan vaaka-
johtimen valinta- ja kdytt8piiristd 20 ja pystypidon kdyttdpiiris-
td 21 pystyjohtimien valinta- ja k&ytt&piirin 23 kautta. Pitosig-
naalit ovat suorakulmaisia aaltoja, joiden amplitudi on noin 180
volttia ja normaalitoistotaajuus on 30 kHz yhtendisen intensitee-
tin omaavan indikoinnin aikaansaamiseksi ja sdilyttdmiseksi.
Vaakajohtimen valinta- ja ohjauspiiri 20 sekd pystyjohti-
men valinta- ja ohjauspiiri 23 voivat koostua kytkimistd eli lu-
kituspiireistd kirjoitus- tai pyyhkimistilan selektiivistd toimin-
taa varten. Té&mdn selostetun, edullisen sovellusmuodon toiminta
esitetddn vertikaalisena leikkauksena, jolloin vaakalinjat Hy - H7
valmistelevat valitut solut ja pystyjohtimen valinta- ja ohjaus-
piiri sy&ttd4 kirjoitussignaalit pystyjohtimiin, normaalisti pe-
rdkkdin V,:std VN:één. Tavanmukaisemmassa kaasupaneelitoiminnas-
sa, jollainen esimerkiksi selostetaan amerikkalaisessa patentissa
3 973 253, sydttdvdt vaaka- ja pystyohjauspiirit vastakkaisen po-
lariteetin, mutta puolen pitoamplitudin omaavia signaaleja vastaa-
viin johtoihin H1 - H7 ja V1 - VN’ jolloin soluun vaikuttava sig-
naali on komponenttisignaalien algebrallinen summa. Tim3 vaatii
pitogeneraattoreiden kaksinkertaistamista ja lis&ksi vaaditaan
eristyspiirit jokaiseen pitopiiriin mahdollistamaan kommunikaa-
tion kdsittely- eli ohjausyksikdstd 11 tulevien pientascisten oh-
jaussignaalien, jotka ovat suuruusluokkaa 5 volttia, ja 90 voltin

amplitudin omaavien suurj&nnitteisten pitosignaalien v&lilli, jot-
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ka saadaan vaaka- ja pystypitopiiristd, jolloin syntyy 180 voltin
pitoamplitudi. T&llaisten jdrjestelmien toimintataajuus 30 kHz ei
suo riittdvidd aikaa kommunikaatiolle pitoiteraatioiden vdlilld,
koska kommunikaatio on saatava aikaan ohjaussignaalien ja vaaka-
ja pystykdyttdpiirien vdlille selektiivisen kirjoitus- tai pyyhki-
mistoiminnan aikana. Siten pito-operaatio lopetetaan normaalisti
kirjoitus- tai pyyhkimisintervallin aikana, jotta kommunikaatio
ohjaus- Jja kdyttdpiirien v&l1illd mahdollistuisi. Tdssd keksinndssé
vaakajohtimen valinta- ja kdyttdpiiri 20 on maan tasossa siten,
ett4 maapotentiaali on saatavissa kaikkiin johtimiin normaalin pi-
tointervallin aikana. Pystyjohtimen valinta- ja kdyttdpiiri 23 saa
silloin t&dyden pitoamplitudin, joka voi olla 180 volttia omaavan
signaalin sydtettdvdksi pystyjohtimiin V1 - VN. Kirjoitustoimintaa
varten tulee kirjoituspulssi kirjoituspulssien generaattorista 27
selektiivisesti sydtettynid johtimen 29 kautta pystyjohtimen valin-
ta- ja kdyttdpiiriin 23, jossa se summataan pystyjohtimen valinta-
ja kdyttdpiirin 23 tuottamaan pitosignaaliin tdydellisen kirjoi-
tussignaalin aikaansaamiseksi valittuihin soluihin. T&ss& keksin-
néssd kdytetddn 50 voltin amplitudin omaavaa kirjoituspulssia.
Kirjoituspulssien generaattori 27 on kytketty johdon 31 avulla
piiriin 20, koska kirjoituspulssi sy8tetddn myds valitsematta jdd-
neille johtimille Hy - H7 jokaisen pystyjakson aikana estdmddn va-
litsematta jddneitd johtimia ionisoimasta kirjoitustoiminnan aika-
na. Kun esimerkiksi merkki "E" on tuotettava kuvion 1 mukaisesti
paneelin 10 5 x 7 matriisiin, ovat hetkelld V1 kaikkil seitsemdn
vaakajohdinta H, - H, maan potentiaalissa, kun tdyden kirjcitus-
amplitudin omaava signaali johdetaan pystyjohtimelle V,. Hetkilld
V2 ja V3 valitaan ainocastaan johtimet H1, Hu ja H7, jonka vuoksi
ndmid johtimet saatetaan maan potentiaaliin, kun taas valitsematta
jddneet johtimet H2,

on sama kuin kirjoituspulssin, jolloin n&diden valitsematta jddnei~

Hy, He ja He saavat pulssin, jonka amplitudi

den solujen potentiaali s#ilytetddn pitotasossa. Hetkelld V, ja
V. saavat johtimet H, ja H, maan potentiaalin, kun taas valitse-
matta jdidneet johtimet Hz, H3, Hu, H5 ja H6 saavat kirjoitusampli-
tudin omaavan signaalin, jolloin n#iden solujen potentiaali sdily-

tetddn sytytystason alapuolella, ts. pitotasossa. Edelliscn seu-
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rauksena sulkeutuvat kytkimet eli lukituspiirit vaakajohtimeen va-
linta- ja ohjauspiirissd 20 kirjoitustoiminnan ajan niissd johti-
missa, joiden piirissd solu halutaan sytyttdd, kun taas kirjoitus-
toiminnan aikana johdetaan kirjoituspulssi valitsematta jddnei-
siin soluihin kirjoituspulssien generaattorista 27.

Normaalin pitotoiminnan aikana sulkeutuvat kaikki vaakaluki-
tuspiirit siten, ettd maan vertailusignaali johdetaan kaikkiin
seitsemddn vaakajohtimeen, kun taas tdysi pitopotentiaali johde-
taan kaikkiin pystyjohtimiin joko perdkkdin tai samalla kertaa.
Koska vaakajohtimen valinta- ja kdyttdpiiri 20 kédsittelee infor-
maation bittiryhmdd, kun taas kirjoitustoiminnan aikana kdytetdadn
ainoastaan yhden pystyjohtimen ohjausta, on vaakajohdin nimitetty
"tySskenteleviksi" akseliksi ja pystyjohdin toimettomaksi. Kuiten-
kin havaittaneen, ettd sovellusmuoto esittdi ainoastaan yhtd toi-
mintatapaa ja ettd informaatio voidaan kirjoittaa vaakajohtimiin
eli bittiryhmiin, jolloin akselit k&intyvdt toisin pdin. Pitdmdlla
tydskentelevd akseli maan potentiaalissa, on kdsittely- eli ohjaus-
yksikdén 11 ja piirin 20 vdlinen kommunikaatio aina mahdollinen joh-
timen 33 kautta, kun taas pitosignaalin alempaa osaa kdytettdisiin
pystyjohtimen valinta- ja kdyttdpiirin sekd kdsittely-yksikdn vd-
liseen kommunikaatioon pystyeristyksen kdyttdpiirien 25 kautta. Va-
lintapiireind, pyyhkimis- ja kirjoituspiireind, eristyksen kdytts-
piireind ja kirjoituspulssigeneraattorin piireind kdytettdvien
erityispiirien muita yksityiskohtia esitetddn amerikkalaisessa pa-
tentissa 3 973 253 ja pystypidon ohjauspiiri 21 voidaan tehdd suo-
rakulma-aaltogeneraattoriksi, jonka taajuus on 30 kHz, Ja jota se-
lostetaan ja havainnollistetaan kuviossa 2. Vaihtoehtoisesti voi
yhden ainoan pystyjohtimien V1 - VN selektiivisen pystykdytdn si-
jasta olla riippumattomia ohjauspiirejd pystyakselille ja vaaka-
akselille. Edelld selostettujen laitteiden avulla voidaan eliminoi-
da ne piirit, joita tarvitaan pitim&&n vaakajohtimien valinta- Jja
kirjoituspulssit muuttuvina pitotason pddlld, samoin kuin my&s ne
eristyspiirit, joita tarvitaan kdsittely- eli ohjausyksik&std tu-
levien pientasosignaalien ja horisontaalisten pito- ja/tai kirjoi-
tussignaalien tuottamiseen k&dytettyjen suurtasosignaaligeneraatto-

reiden vidliseen kommunikointiin.
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Piirustusten kuviossa 2 esitetddn piirien detaljit, jotka
tuottavat lohkokaaviomaisesti kuviossa 1 esitetyt pito- ja pyyh-
kimisaallot. Lohkomuodossa kuviossa 1 esitetty pystypidon ohjaus-
piiri 21 tuottaa edelld selostetun mukaisesti tdyden pitosignaa-
lin (180 volttia), kun taas vaakapidon kdyttdpiiri johtaa maata-
soisen signaalin kaikkiin vaakajohtimiin pitotoiminnan aikana.
Vaakajohtimen valinta- ja kdyttdpiirin 20 sekd ajoituksen, pyyh-
kimisen ja kirjoituksen ohjauspiirin 17 vdlisen kommunikaation
vuoksi on ohjauspiiri 20 saatettu maatasoon, joka koskee my&s oh-
jaus- ja logiikkasignaaleja. Pitotoimintaa varten sydtetddn nega-
tiivinen ohjauspulssi ohjauspiiristd 17 johtimen 19a kautta muun-
tajan 36 ensidkddmiin 35, joka saa aikaan positiivisen signaalin
muuntajan 36 toisiokddmin johtimeen 37. Johtimen 37 signaali sy&- ,"
tetddn vastuksen 38 ja kondensaattorin 39 kautta transistorin 41
kannalle, joka kytkee transistorin ja tuottaa positiivisen sig-
naalin transistorin 41 emitterille 43. T&mi signaali johdetaan sit-
ten diodin 44 ja johtimen 22 kautta pystyjohtimien valinta- ja
kdyttdpiiriin 23. Kun transistori 41 kytketddn, menee emitterin
43 ldht8signaali maan potentiaalista 180 voltin tasolle j&nnit-
teensddtimen 45 vaikutuksesta. Toinen ohjaussignaali sy&tetddn
johtimen 19a kautta edelld mainittua tietd varmistamaan, ettd
transistori 41 jd& johtavaksi ja ettd emitterin 43 signaali pysyy
180 voltin tasolla koko puolijakson. Saatu pitesignaali viedddn
sitten johtimen 22 kautta pystyjohtimen valinta- ja kdyttdpii-
riin 23, joka sydttdd pitosignaalin samanaikaisesti kaikille pys-
tyjohtimille, jotka on merkitty V, - V.. Pitosignaalin positiivi-
sen osan pddttdmiseksi sydtetddn positiivinen ohjaussignaali oh-
jauspiiristd 17 jbhtimen 19b kautta kannalle 47 kytkemddn tran-
sistori 49, joka sulkee liittimen 51 ja maan vdlisen piirin ja
saattaa johtimen 22 pitosignaalin maan tasoon. Diodi 53 varmis-
taa, ettd muuntajan kd&mistd 55 saatu ohjaussignaali ei heijastu
takaisin ajoituksen, pyyhkimisen ja kirjoituksen ohjauspiiriin 17.
Pitotoiminnan aikana pidetddn vaakaohjauksen johtimet H1 - H7 maan
vertailutasossa siten kuin kuvion 1 yhteydessd on selostettu.

Kirjoitettaessa lisdtd3n 50 voltin amplitudin omaava kir-

joituspulssi selektiivisesti pitosignaaliin tdmdn j4lkiosan aika-
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na estdmdidn pitosignaalin alkuosan laviinivaikutuksia tuottamasta
virheellistd kirjoitustoimintaa. Tdssd selostettua indikointipa-
neelin jidrjestelmdd voidaan pitdd neljd&n kokoomajohdon jdrjestel-
midnd, jossa valittujen Jjohtimien H1 - H7 vaakakokoomajohto pide-
tddn maan potentiaalissa, mutta valitsematta jd&neet vaakajohti-
met H1 - H7 ovat 50 voltin tasossa. Pystykokoomajohdot ovat Joko
normaalissa 180 voltin pitotasossa tai kirjoitustoiminnon 230 vol-
tissa. Koska tdssd selostettu jidrjestelmd tuottaa koko kirjoitus-
pulssin valittuihin pystysoluihin, on ryhdyttdvd toimenpiteisiin,
etteivdt saman jonon valitsematta j&d&neet solut kytkeydy. Keksin-
nén mukaan tdmi saadaan aikaan johtamalla vastaava pulssi valit-
sematta jddneisiin vaakajohtimiin siten, ettd valitsematta j&d-
neiden solujen algebrallinen summapotentiaali pysyy pitotasossa
eli noin 180 voltissa tdssd sovellusmuodossa kirjoitustoiminnan
aikana. Kirjoituspulssigeneraattorin 27 johtimelle 31 osoitettu
13ht8signaali sydtetddn ajoituspiirin 17 ohjaamana vaakajohtimen
valinta- ja ohjauspiiriin 20 (kuvio 1), jotta 50 voltin pulssi tu-
lisi valitsematta jddneille vaakajohtimille‘H1 - H,. Vastaava sig-
naali sy8tetddn myds johdinta 29 pitkin pystyvalinnan ja ohjauk-
sen piireille 23, jossa se summataan pitotasoon kuviossa 3 esite-
tyll4 tavalla. Pystyeristyksen ohjauslohko 25 koostuu valintalogii-
kasta, joka valitsee pystyjohtimista V, - V, kirjoituspulssin vas-
taanottavan johtimen ajoituksen, pyyhkimisen ja kirjoituksen oh-
jauspiirin 17 ohjauksen mukaan. Neljdn kokoomajohdon ohjausjdr-
jestelmdstd on yksityiskohtaisempi selostus amerikkalaisessa pa-
tentissa 3 973 253. Pyyhkiminen voidaan suorittaa selektiivises-
ti tai episelektiivisesti eri menetelmien avulla, esim. taajuus-
tai amplitudivariaation avulla, joista esitetddn esimerkki edelld
mainitussa amerikkalaisessa patentissa.

Piirustusten kuviossa 3 esitetddn pito- ja kirjoitusjak-
soon kuuluvat vaaka- ja pystyaaltomuodot. Kuvion 3 tehtdvdnd on
kuvata t&mdn keksinndn toimintaa. Kuvion 3A mukaisesti tulevat
normaalin pitotoiminnan aikana 180 voltin ja maan vidliset suora-
kulma-aallot pystyjohtimiin, kun taas jatkuva maasignaali johde-
taan vaakajohtimiin H1 - H7, kuten on kuvattu aikojen ty ja t,

vdlilli. Tdydellinen pitojakso on tyin ja ty:in valilla. Valitsemi-
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sen estdvidn kirjoitussignaalin tuottamiseksi lis&tddn noin 50 vol-
tin amplitudin omaava kirjoituspulssi valitsematta jddneisiin vaa-
kajohtimiin, kuten esitetd&dn vdlilld tu - tS’ jotta valitsematta
jddneiden solujen potentiaali sdilyisi pitotasossa eli 180 voltis-
sa. Valituille pystyjohtimille johdettu kirjoitussignaali esite-
tddn vdlilld t6 -t jolloin valitut vaakajohtimet pidetddn maan
potentiaalissa.

Tama keksint® tuottaa siind muodossa kuin se on edelld se-
lostettu taloudellisen ohjausjdrjestelmdn kaasupurkauspaneelille
eliminoimalla vaaka-akselin piiriin kuuluva pitogeneraattori,
eristyspiirit ja logiikkapiirit. Pitdmdlld tydskentelevd akselil
msap potentiaalissa, mahdollistetaan vakiokommunikointi tdmdn ak-
seliﬁ»ganssa, kun taas pitojaksopuolikas maapotentiaalissa sallii
sopivan ajan pystyakselin ja kisittely- eli ohjausyksik&n vdli-

selle kommunikaatiolle signaalia lopettamatta tai muuttamatta.
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Patenttivaatimukset:

1. Kaasupaneelimuisti, joka-on sovitettu suurjdnnitteisen
kdyttdjdrjestelmin pienjdnnitelogiikkaohjaukseen muistin normaalin
pitosekvenssin aikana, kdsittden kaasupaneelin, Jjossa on sdi-
1i6, joka on tdytetty syttyvdlld kaasulla, ensimmdisen ja toisen
dielektrisesti katetun koordinaattijohtokerran (H1 - H7, V1 - VN),
jotka on sijoitettu toisiinsa ndhden kohtisuoraan s&dilidn vastak-
kaisille puolille, jolloin johtojen risteyskohdat mddrittdvdt jo-
kaisen tdllaisen koordinaattiristeyksen alueelle kaasusolun sekd
jokaiseen soluun kuuluvan pitogeneraattorin, t unne t t u
siitd, ettd mainitussa pitogeneraattorissa on laite jatkuvan re-
ferenssisignaalin ohjaamiseen yhdelle mainituista koordinaatti-
johdoista (H1 - H7), jolloin referenssisignaalin taso vastaa
asianomaisten logiikkapiirien (17) tasoa koordinaattijohtokerran
ja logiikkapiirien (17) vé&dlisen jatkuvan kommunikaation aikaan-
saamiseksi, ja jossa pitogeneraattorissa vield on laite (21),
joka tuottaa mainitusta referenssitasosta ldhtien tdyden pitoamp-
litudin omaavia pulssisignaaleja johdettavaksi toiselle koordi-
naattijohtokerralle (V1 - VN), jolloin muodostetaan kommunikaatio
toisen koordinaattijohtokerran ja ohjauslogiikan (17) vdlille
suurtasoisten pulssien vdlin ajaksi ja, jolloin referenssitason
ja pulssisignaalin algebrallinen summa saa aikaan aikaisemmin '
kirjoitustoiminnan avulla valittujen solujen pidon purkautumisen.v

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kaasupaneelimuisti, jo-
ka muisti on mukautettu kirjoitustoimintaan, t unne t t u
siitd, ettd siind on kirjoituspulssigeneraattori (27) sekd laite
(23) kirjoituspulssin summaamiseksi pitosignaaliin valittujen so-
lujen osalta, jotta valituissa soluissa saataisiin aikaan purkaus.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen muisti, t unne t -

t u siitd, ettd kirjoituspulssi summataan myds valitsematta jda-
neiden solujen vertailutason signaaliin estdmd&dn valitsematta
jddneiden solujen purkautumisen.

4. Patenttivaatimusten 1 - 3 mukainen muisti, t u n -
nettu siitd, ettd siind on mainittuun ensimmdiseen johto-
kertaan (H1 - H7) kytketty ensimmd@inen kdyttdlaite (20), jonka

vertailupotentiaali on maan potentiaali mainittuun toiseen joh-
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tokertaan (V1 - VN) kytketty toinen kdyttdlaite (23), joka tuot-
taa maatasosta lidhtien tiyden pitoamplitudin omaavia suorakul-
maisia signaaleja etukdteen mddrdtylld taajuudella, sekd eristys-
piirit (25), jotka on kytketty toisen kdyttdlaitteen (23) ja oh-
jauslogiikan (17) vdliin, jolloin ensimmiinen kdyttdlaite (20) on
samassa vertailutasossa kuin ohjauslogiikka (17) ja siten sovi-
tettu sen kanssa vakiokommunikaatioon ja toinen kdyttdlaite (23)
on sovitettu kommunikoimaan ohjauslogiikan (17) kanssa pitosig-

naalin alas menevdn osan aikana.

Patentkrav:
Tl 1. Gaspanelminne, anpassat for lagnivdlogikstyrning av
etf\hégnivédrivarrangemang under minnets normala héallsekvens,
innefaétapde en gaspanel, som bestdr av en behdllare, som ar
fylld med en tindbar gas, forsta och andra uppsdttningar av di-
elektriskt belagda koordinatledare (H1— H7, vV, - VN), anordnade
i rit vinkel mot varandra p& motstdende sidor av behidllaren, var-
vid ledarnas korsningspunkter definiera en gascell inom omradet
for varje sédan koordinatkorsning, samt en hdllgenerator, som
hdr samman med var och en av cellerna, k @&nneteckmnat
dirav, att nimnda hdllgenerator innefattar medel f8r att lagga
en kontinuerlig referenssignal péd en av niamnda uppsédttningar
koordinatledare (H1 - H7), varvid referenssignalens niva motsva-
rar tillh8rande styrlogikkretsars (17) niva i och for medgivande
av kontinuerlig kommunikation mellan koordinatledaruppsdttningen
och logikkretsarna (17), och vilken héllgenerator vidare inne-
haller organ (21) for att alstra hégnivapulssignaler med full
hillamplitud fran n&mnda referensnivd fdr paldggning pa den and-
ra uppsittningen koordinatledare (V1 - VN), varvid kommunkation
etableras mellan den andra koordinatledaruppsédttningen och styr-
logiken (17) under intervallet mellan hdgnivdpulserna och varvid
den algebraiska summan av referensnivan och pulssignalen astad-
kommer hallurladdning av tidigare medelst skrivoperationer val-
da celler.

2. Gaspanelminne enligt patentkravet 1, vilket minne ar
anpassat f&r en skrivoperation, k dannetecknat aven
skrivpulsgenerator (27) samt medel (23) for addering av skriv-
pulsen till hallsignalen vid valda celler £6r att astadkomma

urladdning av de valda cellerna.
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3. Minne enligt patentkravet 2, k @&nneteckmnat
dirav, att skrivpulsen ocksd adderas till referensnivasignalen
vid ovalda celler f&r att férhindra urladdning av de icke val-
da cellerna.

4. Minne enligt patentkraven 1 - 3, k &nneteck-
nat av ett férsta drivarrangemang (20), anslutet till namnda

fd6rsta uppsdttning ledare (H1 - H7), vilket drivarrangemang &r
refererat till jordpotential, ett andra drivarrangemang (23},

anslutet till ndmnda andra uppsdttning ledare (V1 - VN) for
alstring av rektanguldra signaler av full hdllamplitud fran jord-
referens vid en fdrutbestimd frekvens samt isoleringskretsar (25),
inkopplade mellan det andra drivarrangemanget (23) och styrlogi-
ken (17), vilket fdrsta drivarrangemang (20) ligger pd samma frek-
vensnivd som styrlogiken (17) och s&lunda &r anpassat fOr konstant
kommunikation d#rmed, och vilket andra drivarrangemang (23) &r an-
passat att kommunicera med styrlogiken (17) under héllsignalens
neddtgdende del.

Viitejulkaisuja-Anforda publikationer
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