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METODO PARA MINIMIZAR A PROBABILIDADE DE AUTO-INTERFERENCIA
ENTRE REDES SEM FIO VIZINHAS, PRIMEIRO TRANSCEPTOR MESTRE E
PRIMEIRA REDE SEM FIO

Campo da invengédo

Esta invengdo relaciona—-se genericamente a sistemas de
comunicacdo sem fio e, mais especificamente, a um método e
aparelho para minimizar a probabilidade de auto-interferéncia
entre redes sem fio vizinhas que operam de acordo com planos
de salto de freqgiiéncia diferentes que ndo sdo coordenados por
freqiiéncia entre as redes sem fio vizinhas.

Histérico da invencgdo

A demanda por redes de &rea local sem fio espera-se
que sofra wum crescimento explosivo a medida gque os
dispositivos de rede sem fio ad-hoc de curta disténcia,
como os dispositivos Bluetooth, tornem-se prontamente
disponiveis no mercado. Redes de &4rea pessocal (PANs) serdo
distribuidas em &reas como aeroportos, hotéis e centros de
convencdo. Esses PANs (também conhecidos como redes pico)
podem fornecer com vantagem conectividade local de largura
de banda alta para o usudrio mbével a baixo custo.
Aplicacdes PAN variam de simples transferéncias de correio
eletrdnico a baixa de paginas de web de alto contetGdo e
video em tempo real.

Atualmente, dispositivos PAN nos Estados Unidos operam
pelo espectro ndo licenciado de 2,4 GHz ISM (Industrial,
Cientifico e Médico) sob as regras da FCC Parte 15. Essas
regras exigem que redes sem fio vizinhas operem de acordo
com planos de salto que ndo sdo coordenados por freqliéncia
entre as redes sem fio vizinhas. O acesso irrestrito ao

espectro ISM expde os dispositivos a problemas de
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interferéncia que ©podem ser <classificados em duas
categorias. A primeira categoria considera a interferéncia
causada pelos dispositivos ndo-PAN. Os interferidores
dentro desta categoria incluem telefones sem fiagdo, fornos
de micro-ondas, e outros tipos de redes de area local sem
fio. A segunda categoria de interferéncia inclui outrcs
dispositivos PAN similares que operam na vizinhanga de um
PAN. Os interferidores nesta categoria podem ser parte do
PAN ou de gqualquer outro PAN vizinho. Este tipo de
interferéncia é referida como auto-interferéncia, e ela
pode reduzir a produtividade do PAN.

Assim, o que & necessério é um método e aparelho para
minimizar a probabilidade de auto-interferéncia entre redes
sem fio vizinhas que operam de acordo com diferentes planos
de salto de freqléncia que ndo sdo coordenados por
frequéncia entre as redes sem fio vizinhas.

Descrigdo sucinta dos desenhos

A Figura 1 é& um diagrama de blocos elétrico que
representa trés redes sem fio vizinhas exemplares de acordo
com a presente invengdo.

A Figura 2 é um diagrama de blocos elétrico de um
transceptor exemplar de acordo com a presente invengao.

A Figura 3 é um diagrama de seqléncia de salto
exemplar de acordo com a presente invencédo.

A Figura 4 é um diagrama de tempo exemplar gque
representa os intervalos de salto desalinhados como ocorre
entre as redes sem fio da tecnologia anterior.

A Figura 5 é um diagrama de tempo exemplar que
representa intervalos de salto alinhados de acordo com a

presente invengao.
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A Figura 6 € um fluxograma que representa uma primeira
operagdo de um transceptor mestre de acordo com a presente
invencgso.

A Figura 7 é um fluxograma que representa uma segunda
operac¢ao de um transceptor mestre de acordo com a presente
invencao.

Descrigdo detalhada dos desenhos

Com referéncia a Figura 1, um diagrama de blocos
elétrico 100 representando trés redes sem fio vizinhas
exemplares de acordo com a presente invengdo compreende
trés transceptores mestres 102, cada um deles comunicando-
se sem fio com um ou mais transceptores escravos 104, assim
formando as trés redes sem fio vizinhas. As redes sem fio
utilizam preferivelmente um protocolo de rede sem fio bem
conhecido, como o descrito na Bluetooth Specification
v1.0B, disponivel na Internet do Bluetooth Special Interest
Group. As transmissdes sem fio entre os transceptores 102,
104 utilizam preferivelmente uma técnica de salto de
freqiéncia em que muitas frequéncias de transmissdo de
radio diferentes sdo utilizadas. A freqiéncia de
transmissdo atual dura por uma duragao aqui referida como
“intervalo de salto” e depois é geralmente substituida por
uma freqiéncia de transmissdo diferente para um préximo
intervalo de salto, e assim por diante. Os transceptores
mestre 102 controlam preferivelmente o tempo de suas
respectivas redes, os transceptores escravos 104 sendo
sincronizados ao transceptor mestre 102 de cada rede. Como
€ indicado, os transceptores mestres 102 também podem
sincronizar e comunicar com outros transceptores mestres

102 nas redes sem fio vizinhas. A operagdo das redes sem
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fio de acordo com a presente invengdo sera descrita aqui
mais abaixo.

Com referéncia & Figura 2, um diagrama de Dblocos
elétrico representa um transceptor 102, 104 exemplar de
acordo com a presente invengdo, que pode ser um transceptor
mestre 102 ou um transceptor escravo 104, pois os dois tém
diagramas de blocos elétricos idénticos, e podem trocar de
papéis durante a operag¢do. O transceptor mestre 102 &
descrito no que segue, pois a maioria dos aspectos da
presente invenc¢do sdo efetuadas pelo transceptor mestre
102. O transceptor mestre 102 compreende um receptor
convencional 202 para receber comunicagdes dos
transceptores escravos 104 em sua prdpria rede sem fio, e
ainda para monitorar as redes sem fio vizinhas para
descobrir um transceptor mestre interferidor mais forte 102
em uma das redes sem fio vizinhas. O transceptor mestre 102
ainda compreende um processador 204 acoplado ao receptor
202 e acoplado a um transmissor 206 para controlar o
receptor 202 e o transmissor 206 de acordo com a presente
invengdo. O transmissor 206 é para enviar informagdo aos
transceptores escravos 104 que operam na rede sem fio do
transceptor mestre 102, bem como para controlar os
transceptores escravos 104.

O processador 204 é acoplado a uma memdria 208 para
armazenar o software operacional e as variaveis utilizadas
de acordo com a presente invencao. A membdria 208 compreende
um programa de processamento de comunicagdo 210 para
programar o processador 204 para controlar o receptor 202 e
o transmissor 206 para comunicar de acordo com o protocolo

de rede sem fio utilizado nas redes sem fio, e ainda de
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acordo com a presente invengdo. A memdria 208 ainda
compreende um programa de monitoramento de vizinho 212 para
programar o© processador para cooperar com ©O receptor 202
para monitorar as redes sem fio vizinhas para descobrir um
transceptor mestre interferidor mais forte 102 em uma das
redes sem fio vizinhas. A memdria 208 também inclui um
programa de alinhamento de tempo de intervalo de salto 214
para programar O processador 204 para alinhar no tempo os
intervalos de salto de freqgliéncia do transceptor mestre 102
com os intervalos de salto de freqUéncia do transceptor
mestre interferidor mais forte 102 para assegurar Jue uma
transmissor do transceptor mestre interferidor mais forte
102 durante cada intervalo de salto utilizado pelo
transceptor mestre interferidor mais forte 102 ndo pode
interferir com a transmissdo do transceptor mestre 102
durante mais de um intervalo de salto do transceptor mestre
102. O programa de alinhamento no tempo do intervalo de
salto 214 programa preferivelmente o processador 204 para
transmitir por alinhamento no tempo os intervalos de salto
do transceptor mestre 102 com a transmissdo dos intervalos
de salto do transceptor mestre interferidor mais forte 102,
através de técnicas de sincroniza¢do bem conhecidas e,
preferivelmente, para alinhar no tempo intervalos de salto
de recepg¢do do transceptor mestre 102 com os intervalos de
salto de recepgdo do transceptor mestre interferidor mais
forte 102. Isto fornecerd a melhor resisténcia a
interferéncia, pois o transceptor mestre vizinho 102 entdo
raramente estara recebendo enquanto outro estiver

transmitindo.
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Além disso, a memdria 208 inclui um programa de
medigdo de poténcia de sinal 216 para programar o
processador para cooperar com O receptor 202 para medir as
poténcias de sinal dos transceptores mestres interferidores
vizinhos 102, através de técnicas bem conhecidas, e
selecionar um transceptor mestre interferidor 102 com a
poténcia de sinal mais alta como o transceptor mestre
interferidor mais forte 102. A membria 208 ainda compreende
um programa de medig¢do do ciclo de trabalho 218 para
programar o processador 204 para cooperar com © receptor
202 para medir os ciclos de trabalho dos transceptores
mestres interferidores vizinhos 102; e selecionar um
transceptor mestre interferidor 102 como o transceptor
mestre interferidor mais forte 102 de acordo com o ciclo de
trabalho do transceptor mestre interferidor 102. Seréd
apreciado que o programa de medigdo de poténcia de sinal
216 e o programa de medigdo do ciclo de trabalho 218 podem
ser utilizados em conjunto, dando uma pondera¢do parcial a
cada um deles. Por exemplo, o processador 204 poderia ser
programado para encontrar os produtos das poténcias de
sinal e os ciclos de trabalho dos transceptores mestres
interferidores wvizinhos 102 e selecionar um transceptor
mestre interferidor 102 como o transceptor mestre
interferidor mais forte 102 de acordo com os produtos das
poténcias de sinal e os ciclos de trabalho.

A memdria 208 ainda compreende uma medigao de
qualidade da transmissdo 220 para programar O processador
204 para manter estatistica da qualidade de transmissdo de
saida (do transceptor mestre), por exemplo, de respostas de

reconhecimento, e uma qualidade de transmissdo de entrada,
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por exemplo, de uma taxa de erros recebidos, enquanto
comunica com o transceptor escravo 104; e detectar se a
qualidade de transmiss3o de saida é pior do que a gualidade
de transmissdo de entrada por mais do que uma margem
predeterminada; e cooperar com o transmissor 206 para
comandar o transceptor escravo 104 para assumir o controle
da primeira rede sem fio como mestre, em resposta a
detecgdo de que a qualidade de transmissdo de saida é pior
do que a qualidade de transmissdo de entrada por mais do
que a margem predeterminada. A razdo para fazer isto & gque
parece que o transceptor escravo pode estar prdéximo de um
transceptor mestre interferidor forte 102. Ao inverter os
papéis e tornar o escravo o novo mestre da rede sem fio, o
novo mestre alinhard o intervalo de salto da rede aquele do
transceptor mestre interferidor forte 102, assim
possivelmente ganhando um pouco mais de resisténcia a
interferéncia dele. Além disso, a memdria 208 inclui um
identificador de transceptor 222 para identificar
singularmente © transceptor mestre 102 através de técnicas
bem conhecidas.

Com referéncia a Figura 3, um diagrama de seqUéncia de
salto exemplar 300 de acordo com a presente invengdo
representa as sequéncias de salto de duas redes de area
pessoal vizinhas, PANl1l e PAN2. As colunas 306 representam
diferentes intervalos de salto H1-H4. As linhas do diagrama
300 representam o numero de freqiéncia de transmissao,
neste caso os numeros de frequéncia 1-8. OX em cada coluna
marca o nimero de freqgliéncia de transmissdo designado ao
intervalo de salto. Por exemplo, para PAN1l, o numero de

freqiiéncia 1 é designado ao intervalo de salto Hl. Observe
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que os planos de salto de freqléncia sdo diferentes entre
PAN1 e PAN2 em uma tentativa de evitar uma colisdo. Observe
que, por ndo haver coordenagdo de freqléncia entre PAN1l e
PAN2, no intervalo de salto H3 tanto PAN1 como PAN2 estdo
utilizando a mesma freqiiéncia (nimero 4) nos pontos 302 e
304. As freqUéncias de cada plano de salto sado designadas
aleatoriamente a cada intervalo de salto. Assim, h& uma
probabilidade ndo-zero de que PAN1l e PAN2 designardo a
mesma freq@iéncia a um dos intervalos de salto, resultando
em uma colisdo.

Com referéncia & Figura 4, um diagrama de tempo
exemplar 400 representa intervalos de salto desalinhados
como pode ocorrer nas redes sem fio de salto de frequéncia
da tecnologia anterior. O efeito do desalinhamento & tornar
possivel para cada intervalo de salto de uma primeira rede
colidir com um dos dois intervalos de salto de outra rede.
Por exemplo, Hl de PAN1l pode colidir com H1 ou H2 de PAN2.
As redes de salto de freqiéncia da tecnologia anterior
dependeram de padrdes de salto de freqUéncia designados
aleatoriamente e um grande nlimero, por exemplo, 79,
freqiéncias para manter a probabilidade de colisdes baixa.
Essas técnicas desempenharam adequadamente para sistemas
pequencs que tiveram apenas algumas redes vizinhas. A
medida que as redes colocalizadas sdo acrescentadas para
alcangcar mais produtividade, contudo, essas técnicas podem
alcancar um “ponto de saturacdo” em que a probabilidade de
colisdoc é td3o grande que acrescentar outra rede
colocalizada efetivamente reduz a produtividade méxima.

Com referéncia & Figura 5, um diagrama de tempo

exemplar 500 representa os intervalos de salto alinhados de
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acordo com a presente invengdo. Ao alinhar os intervalos de
salto, a ©presente invencdo impede, com vantagem, o
intervalo de salto de uma primeira rede de colidir com mais
de um intervalo de salto de outra rede, assim reduzindo a
probabilidade de uma colisdo por um fator de
aproximadamente dois, quando comparado com a tecnologia
anterior. Simulagdes feitas com e sem aplicar a presente
inven¢do demonstraram que a produtividade méxima atingivel
de redes sem fio de salto de frequéncia colocalizadas
quando da aplicagdo da presente invengdo & aproximadamente
o dobro da produtividade maxima alcangavel sem a presente
invengao!

Com referéncia a Figura 6, o fluxograma 600 representa
uma primeira operag¢do de um primeiro transceptor mestre 102
de acordo com a presente invengdo tem inicio com o primeiro
transceptor mestre 102 monitorando 602 redes sem fio
vizinhas, através de técnicas Dbem conhecidas, para
descobrir o transceptor mestre interferidor mais forte 102
em uma das redes sem fio wvizinhas. O primeiro transceptor
mestre 102 determina preferivelmente o transceptor mestre
interferidor mais forte 102 ao medir a poténcia de sinal
recebida e os ciclos de trabalho dos transceptores mestres
interferidores 102 através de técnicas bem conhecidas. O
transceptor mestre interferidor mais forte 102 é entdo
determinado como uma fung¢do da poténcia do sinal recebido e
de medigbdes do ciclo de trabalho, por exemplo, o
transceptor mestre 102 com o produto mais alto de poténcia
de sinal e de ciclo de trabalho é selecionado. Seréa
apreciado que, alternativamente, outros pardmetros, por

exemplo, taxa de erro de bit, e outras fun¢des matematicas
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adequadas, podem ser utilizadas para também determinar o
transceptor mestre interferidor mais forte 102.

Apbs descobrir o transceptor mestre interferidor mais
forte 102, o primeiro transceptor mestre 102 alinha no
tempo 604 os intervalos de salto dele préprio com os
intervalos de salto do transceptor mestre interferidor mais
forte 102, através de técnicas de sincronizagdo bem
conhecidas. O primeiro transceptor mestre 102 espera 606 um
tempo predeterminado, e entdo retorna & etapa 602 para
continuar a monitorar as redes sem fio vizinhas na
tentativa de descobrir um transceptor mestre interferidor
mais forte diferente 102 com o qual alinhar. Sempre que o
primeiro transceptor mestre 102 efetua um alinhamento no
tempo com um novo ou diferente transceptor mestre
interferidor mais forte 102, o alinhamento no tempo &
preferivelmente ajustado com lentiddo suficiente para
manter a sincronizag¢do ininterrupta com o transceptor
escravo 104 em comunicagdo com o primeiro transceptor
mestre 102.

Como foi discutido aqui acima, o alinhamento dos
intervalos de salto assegura gque a transmissdao do
transceptor mestre interferidor mais forte 102 durante cada
intervalo de salto wutilizado pelo transceptor mestre
interferidor mais forte 102 ndo pode interferir com a
transmissdo do primeiro transceptor mestre 102 durante mais
do que um intervalo de salto do primeiro transceptor mestre
102, e vice versa. Isto reduz a probabilidade de colisdes
entre as redes por um fator de aproximadamente dois. Dito
de modo diferente, o alinhamento dos intervalos de salto,

com vantagem, quase dobra a produtividade maxima atingivel
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por uma pluralidade de redes sem fio de frequéncia de salto
colocalizada.

Com referéncia & Figura 7, o fluxograma 700 representa
uma segunda operac¢do de um transceptor mestre 102 de acordo
com a presente invengdo tem inicio com o primeiro
transceptor mestre 102 em wuma primeira rede wmestra
estabelece 702 comunicagdo com um transceptor escravo 104.
O primeiro transceptor mestre 102 mantém 704 estatistica na
qualidade de transmissdo de saida (com relagdo ao primeiro
transceptor mestre 102), por exemplo, através de
reconhecimentos positivos e negativos, e na gqualidade de
transmissdo de entrada engquanto comunica com o transceptor
escravo 104. O primeiro transceptor mestre 102 entdo
determina 706 se a qualidade de transmissdo de saida é pior
do que a gqualidade de transmissdo de entrada por mais do
gque uma margem predeterminada. Se o for, o primeiro
transceptor mestre 102 comanda 708 o transceptor escravo
104 para assumir o controle da primeira rede sem fio como
mestre. A suposigdo aqui é gque quando a gqualidade de
transmissdo de saida é pior do que a qualidade de
transmissdo de entrada por mais do gque a margem
predeterminada, provavelmente a condigdo é devida a um
transceptor mestre interferidor forte 102 préximo do
transceptor escravo 104. Se isso é verdade, o alinhamento
dos intervalos de salto da primeira rede sem fio com o
transceptor mestre interferidor forte 102 minimizara a
probabilidade de colisdes, isto é, interferéncia, do
transceptor mestre interferidor forte 102.

Deve estar <claro da revelagdo precedente gque a

presente invengdo fornece um método e aparelho para
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minimizar a probabilidade de auto-interferéncia entre redes
sem fio vizinhas que operam de acordo com planos de salto
de freqléncia diferentes gque nd3o sdo coordenados por
freqliéncia entre as redes sem fio vizinhas. A presente
invengdo, com vantagem, dobra a produtividade maxima
atingivel de uma pluralidade de redes sem fio de salto de
freqiéncia colocalizadas, quando comparado com a tecnologia
anterior.

Muitas modifica¢des e variacles da presente invengao
sdo possiveis & luz dos ensinamentos acima. Assim, &
compreendido que, dentro do escopo das reivindicagdes
apensas, a invengdo pode ser praticada de modo diferente

dagquele especificamente descrito aqui acima.
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REIVINDICAGOES
1. Método para minimizar a probabilidade de auto-
interferéncia entre redes sem fio vizinhas que operam de
acordo com diferentes planos de salto de frequéncia que né&o
sdo coordenados por frequéncia entre as redes sem fio

vizinhas, caracterizado pelo fato de o método compreender

em um primeiro transceptor mestre de uma primeira rede sem
fio e as etapas de:

Monitorar (212) as redes sem fio wvizinhas para
descobrir um transceptor mestre interferidor mais forte em
uma das redes sem fio vizinhas; e

alinhar no tempo (214) os intervalos de salto do
primeiro transceptor mestre com os intervalos de salto do
transceptor mestre interferidor mais forte para assegurar
que a transmissdo do transceptor mestre interferidor mais
forte durante cada intervalo de salto wutilizado pelo
transceptor mestre interferidor mais forte ndo pode
interferir com a transmissdo do primeiro transceptor mestre
durante mais de um intervalo de salto do ©primeiro
transceptor mestre, assim minimizando a probabilidade de
auto-interferéncia entre a primeira rede sem fio e uma das
redes sem fio vizinhas.

2. Método, de acordo com a reivindicacéo 1,

caracterizado pelo fato de a etapa de monitoramento

compreender as etapas de:

medir as poténcias de sinal (216) dos transceptores
mestres interferidores vizinhos; e

selecionar um transceptor mestre interferidor com a
poténcia de sinal mais alta como o transceptor mestre

interferidor mais forte.
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3. Método, de acordo com a reivindicacéo 1,

caracterizado pelo fato de a etapa de monitoramento

compreender a etapa de:

medir «ciclos de trabalho (218) dos transceptores
mestres interferidores vizinhos; e

selecionar um transceptor mestre interferidor como o
transceptor mestre interferidor mais forte de acordo com um
ciclo de trabalho do transceptor mestre interferidor.

4. Método, de acordo com a reivindicacéo 1,

caracterizado pelo fato de a etapa de alinhamento no tempo

compreender as etapas de:

alinhar no tempo intervalos de salto de transmissdo do
primeiro transceptor mestre com os intervalos de salto de
transmissdo do transceptor mestre interferidor mais forte;
e

alinhar no tempo os intervalos de salto de recepcdo do
primeiro transceptor mestre com os intervalos de salto de
recepg¢do do transceptor mestre interferidor mais forte.

5. Método, de acordo com a reivindicacéo 1,

caracterizado pelo fato de ainda compreender no primeiro

transceptor mestre as etapas de:

manter estatistica de uma qualidade de transmissdo de
saida e uma qualidade de transmissdo de entrada enquanto
comunica com um transceptor escravo;

detectar se a qualidade de transmissdo de saida é pior
do que a qualidade de transmissdo de entrada por mais de
uma margem predeterminada; e

comandar o transceptor escravo para assumir o controle
da primeira rede sem fio como mestre, em resposta ao

detectar que a qualidade de transmissdo de saida é pior do
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que a qualidade de transmissdo de entrada por mais do que a
margem predeterminada.
6. Método, de acordo com a reivindicacéo 1,

caracterizado pelo fato de ainda compreender no primeiro

transceptor mestre as etapas de:

continuar a monitorar as redes sem fio vizinhas em uma
tentativa de descobrir um transceptor mestre interferidor
mais forte diferente; e
alinhar no tempo os intervalos de salto do primeiro
transceptor mestre com  OS intervalos de salto do
transceptor mestre interferidor mais forte diferente, em
resposta a descobrir o transceptor mestre interferidor mais
forte diferente.

7. Método, de acordo com a reivindicacéao 1,

caracterizado pelo fato de a etapa de alinhar no tempo ser

efetuada 1lenta o suficiente para manter ininterrupta a
sincronizagdo com um transceptor escravo em comunicagdo com
O primeiro transceptor mestre.

8. Primeiro transceptor mestre (102) de uma primeira
rede sem fio para minimizar a probabilidade de auto-
interferéncia entre redes sem fio vizinhas que operam de
acordo com diferentes planos de salto de frequéncia que néo
sdo coordenados por frequéncia entre as redes sem fio

vizinhas, caracterizado pelo fato de o primeiro transceptor

mestre (102) compreender:

um receptor (202) para monitorar as redes sem fio
vizinhas para descobrir um transceptor mestre interferidor
mais forte em uma das redes sem fio vizinhas;

um processador (204) acoplado ao receptor e acoplado a

um transmissor para alinhar no tempo os intervalos de salto



10

15

20

25

30

4/9

do primeiro transceptor mestre (102) com os intervalos de
salto do transceptor mestre interferidor mais forte para
assegurar que uma transmissdo do transceptor mestre
interferidor mais forte durante cada intervalo de salto
utilizado pelo transceptor mestre interferidor mais forte
ndo pode interferir «com a transmissor do primeiro
transceptor mestre (102) durante mais de um intervalo de
salto do primeiro transceptor mestre (102), assim
minimizando a probabilidade de auto-interferéncia entre a
primeira rede sem fio e uma das redes sem fio vizinhas; e

0 transmissor (206) para enviar informacgdo para um
transceptor escravo.

9. Primeiro transceptor mestre (102), de acordo com a

reivindicacdo 8, caracterizado pelo fato de o processador

(204) ser programado para:

cooperar com o receptor (202) para medir poténcias de
sinal de transceptores mestres interferidores vizinhos; e

selecionar um transceptor mestre interferidor com a
poténcia de sinal mais alta como o transceptor mestre
interferidor mais forte.

10. Primeiro transceptor mestre (102), de acordo com a

reivindicacdo 8, caracterizado pelo fato de o processador

(204) ser programado para:

cooperar com o receptor (202) para medir os ciclos de
trabalho dos transceptores mestres interferidores wvizinhos;
e

selecionar um transceptor mestre interferidor como o
transceptor mestre interferidor mais forte de acordo com um
ciclo de trabalho do transceptor mestre interferidor.

11. Primeiro transceptor mestre (102), de acordo com a
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reivindicagdo 8, caracterizado pelo fato de o processador

(204) ser programado para:

alinhar no tempo intervalos de salto de transmissdo do
primeiro transceptor mestre (102) com os intervalos de
salto de transmissdo do transceptor mestre interferidor
mais forte; e

alinhar no tempo os intervalos de salto de recepgdo do
primeiro transceptor mestre (102) com os intervalos de
salto de recepcgdo do transceptor mestre interferidor mais
forte.

12. Primeiro transceptor mestre (102), de acordo com a

reivindicagdo 8, caracterizado pelo fato de o processador

(204) ser programado para:

manter estatistica da gqualidade de transmissdo de
saida e da qualidade de transmissdo de entrada enquanto
comunica com o transceptor escravo;

detectar se a qualidade de transmissdo de saida é pior
do que a qualidade de transmissdo de entrada por mais do
gue uma predeterminada margem; e

cooperar com o transmissor (206) para comandar o
transceptor escravo para assumir o controle da primeira
rede sem fio como mestre, em resposta ao detectar que a
qualidade de transmissdo de saida é pior do que a qualidade
de transmissdo de entrada por mais do que a margem
predeterminada.

13. Primeiro transceptor mestre (102), de acordo com a

reivindicacdo 8, caracterizado pelo fato de o processador

(204) ser programado para:
continuar a cooperar com ©O receptor (202) para

monitorar as redes sem fio vizinhas na tentativa de
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descobrir um transceptor mestre interferidor mais forte
diferente; e

alinhar no tempo os intervalos de salto do primeiro
transceptor mestre (102) com os intervalos de salto do
transceptor mestre interferidor mais forte diferente, em
resposta ao descobrir o transceptor mestre interferidor
mais forte diferente.

14. Primeiro transceptor mestre (102), de acordo com a

reivindicacdo 8, caracterizado pelo fato de o processador

(204) ser programado para alinhar no tempo os intervalos de
salto do primeiro transceptor mestre (102) 1lento o
suficiente para manter ininterrupta a sincronizag¢do com o
transceptor escravo.

15. Primeira rede sem fio para minimizar a
probabilidade de auto-interferéncia com redes sem fio
vizinhas que operam de acordo com planos de salto de
frequéncia diferentes que nao sao coordenados por
frequéncia entre as redes sem fio vizinhas, a primeira rede

sem fio caracterizada pelo fato de compreender:

um primeiro transceptor mestre (102) disposto e
programado para:
monitorar as redes sem fio wvizinhas ©para
descobrir um transceptor mestre interferidor mais forte em
uma das redes sem fio vizinhas; e
alinhar no tempo intervalos de salto do primeiro
transceptor mestre (102) com os intervalos de salto do
transceptor mestre interferidor mais forte para assegurar
qgue uma transmissdo do transceptor mestre interferidor mais
forte durante cada intervalo de salto utilizado pelo

transceptor mestre interferidor mais forte ndo pode
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interferir com a transmissfdo do primeiro transceptor mestre
(102) durante mais do que um intervalo de salto do primeiro
transceptor mestre (102), assim minimizando a probabilidade
de auto-interferéncia entre a primeira rede sem fio e uma
das redes sem fio vizinhas; e

um transceptor escravo que se comunica sem fio com o
primeiro transceptor mestre (102).

16. Primeira rede sem fio, de acordo com a

reivindicacdo 15, caracterizada pelo fato de o primeiro

transceptor mestre (102) ser ainda disposto e programado
para:

medir poténcias de sinal de transceptores mestres
interferidores vizinhos; e

selecionar um transceptor mestre interferidor com uma
poténcia de sinal mais alta como o transceptor mestre
interferidor mais forte.

17. Primeira rede sem fio, de acordo com a

reivindicagdo 15, caracterizada pelo fato de o primeiro

transceptor mestre (102) ser ainda disposto e programado
para:

medir ciclos de trabalho de transceptores mestres
interferidores vizinhos; e

selecionar um transceptor mestre interferidor como o
transceptor mestre interferidor mais forte de acordo com um
ciclo de trabalho do transceptor mestre interferidor.

18. Primeira rede sem fio, de acordo com a

reivindicacdo 15, caracterizada pelo fato de o primeiro

transceptor mestre (102) ser ainda disposto e programado
para:

alinhar no tempo os intervalos de salto de transmissédo
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do primeiro transceptor mestre (102) com os intervalos de
salto de transmissdo do transceptor mestre interferidor
mais forte; e

alinhar no tempo os intervalos de salto de recepcido do
primeiro transceptor mestre (102) com os intervalos de
salto de recepg¢do do transceptor mestre interferidor mais
forte.

19. Primeira rede sem fio, de acordo com a

reivindicacdo 15, caracterizada pelo fato de o primeiro

transceptor mestre (102) ser ainda disposto e programado
para:

manter estatistica em uma qualidade de transmissédo de
saida e uma qualidade de transmissdo de entrada enquanto
comunica com o transceptor escravo;

detectar se a qualidade de transmissdo de saida é pior
do que a qualidade de transmissdo de entrada por mais do
gue uma margem predeterminada; e

comandar o transceptor escravo para assumir o controle
da primeira rede sem fio como mestre, em resposta a
detectar que a qualidade de transmissdo de saida é pior do
que a qualidade de transmissdo de entrada por mais do que a
margem predeterminada.

20. Primeira rede sem fio, de acordo com a

reivindicagdo 15, caracterizada pelo fato de o primeiro

transceptor mestre (102) ser ainda disposto e programado
para:

continuar a monitorar as redes sem fio vizinhas na
tentativa de descobrir um transceptor mestre interferidor
mais forte diferente; e

alinhar no tempo os intervalos de salto do primeiro
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transceptor mestre (102) com os intervalos de salto do
transceptor mestre interferidor mais forte diferente, em
resposta a descobrir o transceptor mestre interferidor mais
forte diferente.

21. Primeira rede sem fio, de acordo com a

reivindicagdo 15, caracterizada pelo fato de o primeiro

transceptor mestre (102) ser ainda disposto e programado
para alinhar no tempo os intervalos de salto do primeiro
transceptor mestre (102) lento o suficiente para manter

ininterrupta a sincronizacdo com o transceptor escravo.
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METODO PARA MINIMIZAR A PROBABILIDADE DE AUTO-INTERFERENCIA
ENTRE REDES SEM FIO VIZINHAS, PRIMEIRO TRANSCEPTOR MESTRE E
PRIMEIRA REDE SEM FIO

Primeiro transceptor mestre (102) de uma primeira rede
sem fio monitora (602) as redes sem fio wvizinhas para
descobrir o transceptor mestre interferidor mais forte em
uma das redes sem fio wvizinhas. O primeiro transceptor
mestre entdo alinha no tempo (604) os intervalos de salto
do primeiro transceptor mestre com os intervalos de salto
do transceptor mestre interferidor mais forte ©para
assegurar que a transmissor do transceptor mestre
interferidor mais forte ndo pode interferir com a
transmissdo do primeiro transceptor mestre durante mais de
um intervalo de salto do primeiro transceptor mestre, assim
minimizando a probabilidade de auto-interferéncia entre a

primeira rede sem fio e uma das redes sem fio vizinhas.
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