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{57) Rezumat: Inventia de fatd se referd la un
dispozitiv modulat, destinat controlului preciziei
dimensionale si de pozitie, orientare si bataie a
suprafetelor, atat la piesele din grupa arborilor,
drepti sau cotiti, care au bazele de montaj de
diametre egale, cat si la piesele care au bazele de
montaj de diametre diferite si perfectioneaza
inventia ce face obiectul CBlI 87-00745, cu acelasi
titlu. Dispozitivul conform inventiei include o placa
de baza (1), prevazutd cu doué canale longitudinale
(a, a') si cu doud suprafete perpendiculare, precis
executate (b,¢), pe placa de bazd fiind fixate,
intr-un mod cunoscut, un suport de baza stanga
(2), precum si un alt suport de baza dreapta. Pe
suportul (2) se fixeaz& un alt suport (3) adus in
contact cu un prag {d] al suportului de baza (2).
Suportul (2) mai este prevazut cu un pinten (e)
care se aduce n contact cu suprafata (b) a placii
de bazad (1). In suportul (3) se fixeaza, in pozitia
dorita, un corp (6] prevazut la partea superioara
cu o prisma (f), ambele deplasandu-se pe directia
verticald cu ajutorul unui surub (7) care se
insurubeaza intr-o gaurd filetatd (g), executata in
corpul (6). Mentinerea regiarii se realizeazd cu
ajutorul unei contrapiulite (8) si al unui mecanism
(9) cu pastild si arc, in sine cunoscut, care se
nsurubeaza intr-un capac (10) fixat de suportul (3)

cu niste suruburi (11); mecanismul (9] asigura
contactul corpului (6] cu dou&d suprafete
perpendiculare (h,h') ale suportului (3).
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executate (b,c), pe placa de baza fiind fixate, intr-un
mod cunoscut, un suport de bazd stadnga (2},
precum si un alt suport de bazd dreapta. Pe
suportul (2) se fixeaza un alt suport (3) adus in
contact cu un prag (d) al suportului de baza ).
Supartul (2) mai este prevazut cu un pinten (e) care
se aduce_in contact cu suprafata (b) a placii de
baza (1). In suportul (3) se fixeaza, in pozitia dorita,
un corp (B) prevazut la partea superioard cu o
prisma (f), ambele deplasandu-se pe directia
verticald cu ajutorul unui surub (7) care se
insurubeaza ntr-o gaurd filetatd (g), executatd in
corpul (8). Mentinerea reglarii se realizeaza cu
ajutorul unei contrapiulite (8) si al unui mecanism
(9) cu pastild si arc, in sine cunascut, care se
insurubeaza intr-un capac (10) fixat de suportul (3)

cu niste suruburi (11); mecanismul (9) asigura

contactul corpului (6) cu doud suprafete
perpendiculare (h,h') ale suportului (3).
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Inventia de fata se refera la un
dispozitiv modulat, destinat pentru con-
trolul preciziei dimensionale si a preciziei
de pozitie, orientare si bataie a supra-
fetelor, atdt la piesele din grupa ar-
borilor, care au bazele de montaj de
diametre egale, cat si la piesele care au
bazele de monta] de diametre diferite si
perfectioneaza inventia ce face obiectul
descrierii de brevet RO 112786 cu
acelasi titlu. ‘

Dispozitivul inregistrat anterior
include o placé de baza, plana, prevazuta
cu douda sau mai multe canale longi-
tudinale identice, de care se pot fixa
niste suporti de baza pe care se pot fixa
niste prisme. In cadrul unui prim exem-
plu de realizare, suportii de baza sunt
prevazuti cu cdte un prag pentru sprijinul
prismelor. Acestea sunt prevazute cu
niste placute de uzura; un varf limitator,
stanga, este fixat, prin intermediul unei
tije filetate, de un brat de sustinere
stanga, fixat, la randul lui, de corpul
prismei stanga, iar un varf limitator,
dreapta, este fixat prin intermediul unei
alte tije, dreapta, de un alt brat de
sustinere fixat si el de carpul celeilalte
prisme, dreapta. In cadrul unei variante
de realizare, cele doua brate de sus-
tinere se fixeaza de cate un suport de
baza separat. in cadrul unui alt exemplu
de realizare, dispozitivul include o prisma
dreapta, executatd la un suport mono-
bloc, orientat si fixat la o placa de baza
inclinata cu un unghi B reglabil fata de
planul unei mese de lucru; placa de baza
este prevazuta, in partea stanga, cu o
portiune rotunjitd de raza R, iar in
partea din dreapta cu doud cuple de
reazem, formate dintr-o talpica articulata
la un suport fixat de placa prin suruburi.
Intr-o altd varianta de reglare a inclinarii,
dispozitivul este prevazut cu doua su-
ruburi insurubate la placa de baza si
asigurate cu cate o contrapiulitd, iar
placa de baza este prevazuta cu céte un
lamaj pe care se executa doud gauri
filetate, Tn care lucreaza suruburile.

Acest dispozitiv prezinta ca deza-
vantaj faptul ca, in mod obisnuit, se
poate folosi numai pentru controlul ar-
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borilor, care au bazele de montaj de
acelasi diametru.

Problema tehnica rezolvata de
prezenta inventie constd in realizarea
unui dispozitiv care sa& permita si con-
trolul arborilor drepti sau cotiti, care au
bazele de montaj de diametre diferite.

Dispozitivul modulat pentru con- -
trolul arborilor orientati pe prisme, con-
form inventiei, elimind dezavantajul de
mai sus, prin aceea ca, prismele pe care
se face orientarea arborilor cu bazele de
montaj de diametre diferite -care devin
baze de masurare- sunt reglabile pe
indltime astfel incat, in vederea con-
trolului, axa de simetrie a arborelui este
adusa in plan orizontal in raport cu placa
de baza a dispozitivului, respectiv de con-
trol.

Dispozitivul prezintd urmatoarele
avantaje principale:

- asigurd orientarea precisa, in
vederea controlului preciziei de executie
si pentru arborii ale caror baze de
montaj -de masurare- au diametre di-
ferite;

- este simplu, are precizie ridicata
si flexibilitate mare in utilizare;

- permite organizarea tehnico-
economica a controlului arborilor de
diferite tipo-dimensiuni.

Se da in continuare un exemplu
de realizare a inventiei, in doua variante
constructive distincte, n legatura si cu
fig. 1+4 care reprezinta:

- fig. 1, sectiune transversala prin
dispozitivul prevazut cu prisma reglabila
montatd intr-un suport de sustinere
orientat si fixat pe un suport de baza mo-
dulat;

- fig. 2, sectiune transversala A-
A;

- fig. 3, sectiune transversala B-
B

- fig. 4, varianta de realizare a
unui dispazitiv prevazut cu suport mono-
bloc.

Dispozitivul modulat pentru con-
trolul arbarilor orientati pe prisme, con-
form inventiel, prezentat in cadrul unei
prime variante constructive de realizare
a inventiei -vezi fig. 1,2,3 - este format
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dintr-o placa de baza 1, in sine cunos-.

cutd, prevazuta cu douad canale longitu-
dinale a si a’ si cu doua suprafete per-
pendiculare precis executate b si c. Pe
placa de baza 1 se aseaza,. se orien-
teaza si se fixeaza un suport de baza
stanga 2, in sine cunoscut, prebu.m-$i un
alt suport de baza dreapta, de -ase-

menea in sine cunoscut, nefigurat pe

desene.

Pe suportul 2 se monteaz3 un alt
suport 3, adus in contact cu un prag d

al suportului de baza 2. Suportul 2 mai
este prevazut cu un pinten e, care se
aduce n contact cu suprafata b a placii

de bazd 1. Fixarea pe placa 1 a su-

portului 2 se realizeazd in modul cu-
noscut, prin insurubarea unei rozete 4
pe o tij filetatd 5, previzutd in partea
infericara cu un brat j. Astfel, intre su-

portul de baza stéanga 2 si placa de baza

1, ca siintre suportul de baza dreapta -

nefigurat pe desene- si aceasi placa 1,

se realizeaza o asamblare rapida, in cca.
B...10 secunde, si sigura, cu preluarea
directionata a jocului in asamblare.

Pe suportul 3 se orienteaza, se
regleaza (deplaseaza) si se fixeaza, in
pozitia dorita, un corp 6 prevazut la par-
tea supericara cu o prisma f. Depla-
sarea in directia verticald a corpului 6 si
deci a prismei f se realizeaza cu ajutorul
unui surub 7, care lucreaza intr-o gaura
filetatd g executatd in corpul 6. '

Conservarea reglarii se realizeaza
cu ajutorul unei contrapiulite 8 si a unui
mecanism 9 cu pastild si arc, in sine
cunoscut, care se insurubeaza ntr-un
capac 10, fixat de corpul 3 cu niste
suruburi 11 (fig.2). Mecanismul 9 asi-
gur@ contactul corpului 6 cu doua su-
prafete perpendiculare h si h’ ale supor-
tului 3, precis executate. Pentru o mai
mare rigiditate a dispozitivului, in special

la controlul arborilor de greutate (masa]) .

relativ mare, se prevede rezemarea cor-
pului 6 pe o cala de reazem in forma de
furcd 12, de aceasi cota ¢, in cazul
bazelor de masurare de acelasi dia-
metru, sau de cote diferite la cei doi
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suporti stanga si dreapta ai cﬂspozitivului,_'
in cazul bazelor de masuypare de dia® :
metre diferite. Avandu-se in'vedere feno-
menul de uzura, prisma f este prevazutd -
cu niste placute sau role de uzura, 13 si .
13'. La inceput, piesa de controlat se
pre-aseazd pe placutele sau rolele 13", {
dupd care se aseaza si se orienteazd,
fara soc, pe placutele sau rolele 13.
Palparea diametrelor piesei de contraolat -
se va face in directie perpendiculara pe-
una din suprafetele active ale prismei
{prismelor) dispozitivului, prin intermediul
unor varfuri tip cutit 14, fixate la tija
mobilda a aparatelor respective cu aju-

torul cate unui surub 15.

Dispozitivul de control, realizat
intr-o a doua varianta functionald, con--
form fig. 4, spre deosebire de dispo-
zitivul realizat conform primei variante
functionale (fig. 1,2,3,) este prevazut cu
doi suporti monobloc 16, unul stanga si
celdlalt dreapta, orientati si fixati pe
placa de baza 1, in modul cunoscut, cu
ajutorul rozetei 4 Tinsurubatd pe tija
filetata 5. Corpul 6 al prismei f se orien-
teaza in suportul monaobloc 16, se deplg-
seaza (regleaza) si se fixeaza in pozitia
doritd n acelasi mod ca la prima va-
riantd de dispozitiv, folosind aceleasi
elemente constructive -surubul 7, con-
trapiulita 8, cala de reazem 12, meca-
nism 9 si capac 10. La partea sa infe-
rioara, surubul 7 vine in contact cu o
placuta 17 fixata de suportul monobloc
16 cu niste suruburi sau cu un adeziv.
Sectiunile A- A si B-B sunt identice cu
cele de la prima variant3. In scopul co-
mensurarii reglarii, corpul 6 al prismei f
se prevede cu o scala gradata S,. Intr-o
alta varianta constructiva, in locul pris-
mei f In forma de V se poate folosi o
prisma dreapta.

Ambele variante de dispozitiv sunt
concepute in constructie modulata, ast-
fel incat, doua cote functionale, ce sunt
caracteristice dispozitivului, si anume
una variabila G,,, si o altd cota func-
tionald fixa, C,,, s& se realizeze cu
usurinta. Cota G,, este cuprinsa intre
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axa prismelor si pintenul e adus in
contact cu suprafata b a placii de baza
1, iar cota C ,, este cuprinsa intre in-
tersectia suprafetelor active ale pris-
melor si suprafata ¢ a placii de baza 1.

Revendicari

Dispozitiv modulat pentru con-
trolul arborilor orientati pe prisme, care
perfectioneaza inventia ce face obiectul
descrierii de brevet de inventie RO
112786 cu acelasi titlu, incluzand o
placa de baza (1), prevazuta cu doua
canale longitudinale (a si a’) si cu doua
suprafete perpendiculare precis exe-
cutate (b si ¢), pe placa de baza fiind
fixate, intr- un mod cunoscut, un suport
de baza stanga, (2), precum si un alt
suport de baza dreapta, pe suportul (2)
se fixeaza un alt suport (3] adus in
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contact cu un prag (d) al suportului de
baza (2); suportul (2) mai este prevazut
cu un pinten (e} care se aduce in contact
cu suprafata (b] a placii de baza (1);
caracterizat prin aceea ca, in suportul
(3) se fixeazd, in pozitia doritd, un corp
(6) prevazut la partea superioard cu o
prisma (f], ambele deplasandu-se pe
directia verticala cu ajutorul unui surub
(7) care se insurubeaza intr-o gaura
filetata (g) executata in corpul (6); men-
tinerea reglarii se realizeaza cu ajutorul
unei contrapiulite (8) si a.unui mecanism
(9) cu pastila si arc, in sine cunoscut,
care se insurubeaza intr-un capac (10)
fixat de suportul (3) cu niste suruburi
(11); mecanismul (9) ésigur‘é cantactul
corpului (6) cu doua suprafete perpen-
diculare (h, h*) ale suportului (3).

Presedintele comisiei de examinare: ing.Zamfir Nicolae

Examinator: ing. Paul Andronache
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