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(57) Elektronické zapojenie pozostdva % vy~
siglacej Sasti (1) a z prijimace) dasti
(2), kde vysielaoia Sas¥ (1) obsahuje ge-
nerdtor (3) impulzov s koycovym zosilnova-
dom (4) a 3 _vysielacou diodou (5), a kde
prijimacia Sast (2) opsahyje prijimaciu : )
diogu (6), prvy zosilnovad (78 a druhy zo- !
silnovad (83, ktorého vystup (9) je spolu '
g vystupom (10) generdtora (3) impulzov !
napojeny na vykonovy spinaci Slen (13).
Riedenym problémom je vytvorenie takého
elektronického systému pre bezdotykové. .
ovlddanie armatir, najma sanitdrnych, u
ktorého sa jednoduchymi technickymi pro-
striedkami dosiahne gzvySenle oltlivosti
nastavenia ako aj zvaisenie pracowného
rozsahu, To sa dogahuje tym, Ze vystup.
(9) druného zosilnovaca (8) a vystup (10)
generdtora (3) impulzov je na vykonovy,
spinaci 8len (13) napojeny cez porowmdva-
ci su¥inovy obvod (11) a 8 nim do série
zapojeny oneskorovaci $len (12), a konco-
vy zosilnovad (4) je opatreny riasdiacim
&legom (14) vykomu, zatial o druhy zo-
gilnovad (8) je opatreny riadiacim &lenom
(15) zisku. :
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Vyndlez sa tyka elektronického Zapojenia pre bezdotykové ovlddanie armatir.

Podla zndmeho stavu techniky bfva u elektronickych zapojeni tohto druhu (Svajdiar-
sky patent 8. 653 726) pevne nastaveny vykon vysielada a pevne nastaveny zisk prijima-
3a. Vytvorenie nastavitelného pracovného dosshu vo vadSom rozpati snimania, tj. od cca
10 do 90 cm, je u takéhoto zariadenia mo¥né len s obtiaZami. Dalfou nevyhodou tohta
zndmeho zariadenia je, Ze pri krdtkodobom oddialeni reflexmej plochy, napriklad ruky
z pracomého dosahu snimala, sa elektromagneticky ventil ihned vypina, o v redlinych
podmienkach aplikdcie zndmeho zapojenia mdZe viest k poruchovosti armatiry v dosledku
nadmerného podtu otvdracich cyklov.

Uvedend nevyhody odstranuje elektronické zapojenie podla vyndlezu, ktorého podsta-
ta spodiva v tom, %e vystup druhého zosilnovaSa prijimacej Sasti a vystup generdtors
impulzov vo vysielace] 8asti Je na vykonovy spinaci &len zapojeny cez porovndvaci si- .
&inovy obvod a 8 nim do série zapojeny oneskorovaci &len. Koncovy zosilnovad vysiela-
cej Basti je opatreny riadiacim dlemom vykonu, zatial So druhy zosilnovad prijimacej
Sasti je opatreny riadiacim &lenom zisku.

*

Vyhodou elekironického zapojenis podla vyndlezu je, %e relativne jednoduchymi pro-
striedkami sa dosishne vyirazné zlep¥enie d¥itkovych vlastnosti zariadenia, najma pokial
ide o moZnost jemnej§ieﬁo a 3irSieho nastavenia pracovného rozsshu, ako aj o vytvorenie
nastavitelnej histerézie rozopnutia solenoidového ventilu, 3imsa zniZi podet krédtkodo-
bfch zopnuti a rozopnuti armatiry o priaznivo ovplyvauje ¥ivotnost solenoidového ven-
tilu. Zariadenie mé tie% vyS¥iu odolnost v48i vonkajdim ruSivym signdlom.

Priklad zapojenia podla vyndlezu je zndzorneny na obrdzku v podobe blokovej schémy.

Elektronické zapojenie podla vyndlezu pozostdva z vysielacej Sasti 1 a z priji-
mace) Sasti 2. Vysielacia Sast 1 obsahuje generdtor 3 impulzov s koncovym zosilnovaSom
4 a 8 vysielacou dicdou 5. Prijimacia Sast 2 obsahuje prijimsciu diddu 6, prvy zosil-
novad 7 a druhy zosilnovad 8 ktorého vistup 9 je spolu s vystupom 10 generdtora 3
impulzov prostrednictvom porovndvacieho a siinového obvodu 11, ako aj cez oneskorovaci
8len 12 zapojeny na vykonovy spinaci 8lem 13. Koncovy zosilnovad 4 vysielacej dasti 1
je opatreny riadiacim Slenom 14 vykonu, zatial So druhy zosilnovaé 8 prijimacej Sasti
2 Je opatreny riadiacim &lemom 15 zisku.

10 generdtora 3 je vedeny do konocového zosilnovada 4, ktory obsshuje riadiaci 8len 14
vikonu. Takto je moZné plynule menit vysielany svetelny vykon infradervenou vysiela-
cou diodou 5, ¥im sa dosishne zmena pracovného dosshu zariadenias. Modulované infrader-
vené impulzy po odraze od reflexnej:plochy nachddzajlcej sa v pracovnom dosahu zaria-
denia si premenené na elektricky sighdl infraervenou prijimacou diédou 6. Elektricky
signdl je zosilneny v prvom zosilnovadi 7 prijimada, ktory mi pevne nastavend zosilne-
nie a robi prispdsobenie medzi prijimacou diddou § a druhym zosilnovafom 8, ako i od-
filtrovanie ru¥ivych signdlov. Druhy zpsilnova$ 8 prijima¥s mé plynule regulovatelny
zisk pomocou riadiaceho 8lena 15 zisku. Takymto zapojenim je mo¥né pri prednastavenom
vikone vysielaSa velmi presne a oitlivo nastavovat pracovny dosah zariadenia. Vystup 9
druhého zosilnovada 8 prijimaSa je na porovnivacom a sidinovom Slene 11 porovndvany

80 gigndlom generdtora 3. Pokial ti%to gigndly sd v rovnakej fdze a signdl z druhého
zosilnovada 8 dosshuje urditd prshovi droven, porovnivaci a sdSinovy obvod 11 vyrobi
impulz, ktory ddva pokyn vjkonovému spinaciemu Elenu 13 na zopnutie elektromagnetickd-
ho ventilu 16. Takymto zapojenim sa. dosishne velmi dobrd odolnost vodi ruSiacim signi-
lom, pretoZe sa porovndva nielen ﬁ:ovei, ale 1 fdza oboch signdlov. Medzi porovndva-
cim a sifinovim &lenom 11 a vikonovym spinacim Slemom 13 je zapojeny oneskorovaci $len
12 s nastavitelnou histeréziou rozopnutia. Funkdne tento $len zabezpeSi, %e po oddiale-
ni reflexnej plochy z pracovného dosahu zariadenia, elektromagneticky ventil 16 zotrvd-
va v zopnutom stave, po dobu vopred nastavemi. Tymto spdsobom sd vyliSené okamihové

Generdtor 3 impulzov vyrdba impulzy s uréitou frekvenciou a moduldciou. Vystup
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rozopnutia & ndsledné zopnutia elektromagnetického ventilu 16, &im sa podstatne zvydi
jeho spolahlivost a ¥ivotnost ako i zabezpell plynuly chod armatiry.

Opisany elektronicky systém je zrejme moZné aplikovat' bez Uprav i v inych oblas-~
tiach reguldcie a automatizdcie.

PREDMET VYNALEZU

Elektroniokd zapojenie pre bezdotykovd ovlddanie armatir, pozostévajice z vysiela-
cej Sastl a z prijimacej Zasti, kde vysielacia Sast obsahuje generdtor impulzov s kon-
covym zosilnovadom a & vysielacou diddou, a kde prijimacia dagt’ obsahuje prijfmaciu
diddu, prvy zosilfiovad a druhy zosilnovad, ktorého vystup je spolu @ vystupom geners-
tora impulzov napojeny na vykonovy spinaci 3len, vyznadujicl sa tym, %e vystup (9)
druhého zosilnovada (8) a vystup (10) generdtora (3) impulzov Je na vykonovy spinaci
8len (13) napojeny oez porovndvaci 8i8inovy obvod (11) a s nim do série zapojeny one-
skorovaci &len (12), a koncovy zosilnovad (4) Je opatreny riadiacim &lenom (14) vykonu,
zatial &o druhy zosilnova$ (8) je opatreny riadiacim $lenom (15) zisku.

‘1 vykres
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