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Vynélez sa tyka zariadenia na sku3anie
zakotvenia predpdtjch kdblov zloZenych
napr. z predpinacich lan, pramencov alebo
drétov, u ktorého riesi vkladame zakotvo-
vanie a napinanie ski3obnych vzoriek kab-
lov vhodnym usporiadanim zariadenia v
priestore,

Doteraz zndme zariadenia mna skiSanie
zakotvenia predpétych kablov sa delia na
dva zédkladné druhy: stojanové zataZovacie
hydraulické stroje urfené na trhacie skas-
ky vystuZe prevaZne vo vertikdlnej pclohe
a zariadenia usporiadané prevaZne horizon-
tdlne opatrené hydraulickymi valeami —
tzv. zataZovacie stendy.

Trhacie stroje sa priemyselne vyrdbaju a
doddvajd na vykonévanie réznych typov za-
taZovacich ski3ck, vratane cyklického za-
taZovania skaGSobnych wvzoriek. Ich welkou
nevfhodou je nutnost skdSania relativne
kratkych vzoriek.

Skii8obné stendy vybavené hydraulickymi
valcami sa budujd individuélne. PretoZe sii
usporiadané horizontélne, je moZné skiasat
relativne dlhé vzorky. V&afSina tychto za-
riadeni je urCenych na pozvolné tzy. static-
ké zataZovanie skiSobnych vzoriek; miekto-
lf(é st vybavené na dlhodobé zataZenie vzor-

y.
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schopné zataZovat napnutd predpinaciu v§-
stuZ cyklicky opakovanymi silovymi kmitmi,
t. j. dynamicky. Tieto zariadenia si vdak
jednoti¢elové, urfené len na vykonévanie
dynamickych skdSok a okrem toho st od-
linej konStrukcie — pevné konce zariade-
nia st zabudované v beténovej podlahe
skiiSobne, ¢o spdsobuje jprendlanie kmitov
do konsdtrukcie stavby.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zariade-
nie na skiiSanie predpét?ch kéblov zloZe-
nych napr. z predpinacich ldn podla vyné-
lezu, ktorého podstatou je rczmiestnenie
hydrauhck?ch wvalcov ‘napé]anyeh hydrau-
lickym agregédtom medzi pozdlﬁne teleso s
priebeZnym gtvorom stendu a odsuvny blek.

Stmerné rozmiestnenie hydraulickych
valcov je urdené na pozvolné napinanie u-
drZovanie mnapnutis a uvolfiovanie predo-
pnutého kébla, ktory je zaketveny w skusa-
nom kotveni. Na jednom konci zariadenia
je skii§ané kotvenie opreté o snimaf sily a
na druhom konci 0 simerne okolo gsi roz-
miestnené ploché hydraulické walce napé-
jané taktieZ hydraulickfm agregdtom cez
elektronicky riadeny proporciondiny hyd-
raulicky ventil na dopinanie uZ napnutého
kébla opakovanymi tahovymi kmitmi.

Vy¥hodpu takto vytvoreného zariadenia je
podstatné =zni¥enie energetickej néro&nosti
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nd zdroj energie pre ds?nﬁnﬁickérza‘(éa pyanie
vzorky. Je to spdsobené pasuphygn @k %
kddovym vyuZivanim hydraulického  tlako-
vého média ako zdroja sily. Najskor sa vzos-
ka plynule zataZuje na poZadovani velkost
sily pokojnym a plynulym zvySovanim tlaku
v stiprave hydraulickych valcov s velkym
zdvihom.

Po dosiahnuti poZadovaného mnapnutia
skiiSaného kébla sa poloha vysunutia piest-
nic z valcov zafixuje mapr. maticami a hyd-
raulika v obvode valcov sa odlahéi. V tom-
to 3tddiu zacCne sliZit ten isty zdroj tlako-
vého média na vystvanie piestov zo stipra-
vy plochych hydraulickych valcov.

Stadi relativne malé vysunutie, t. j. spo-

trebuje sa v pomere k prvej stiprave valcov,

relativne malo tlakového média a vzorka
je opdt napinand, pritom stfasne aj fizova-
nie polohy ma prvej stprave valcov stréca
svoju funkciu — -moZno ho zruSit. V tomto
S§tddiu sa tlak hydraulického média mobZe
zatat cyklicky menitf, ¢im dochéddza k dy-
namickému zataZovaniu vzorky.

K tlakovym vindm dochddza pri takomto
rieSeni v relativine malom objeme nepatrne
vysunutych piestnic z hydraulickych plo-
chych valcov, fo v porovnani s klasickym
rie§enim, ktoré vyuZiva aj ma statické aj na
dynamické zataZovanie tie isté hydraulické
valce a sice s velkym zdvihom, znamend
podstatné zniZenie hydraulickych strat w
obvode hydrauliky a tym aj k zniZeniu spo-
treby energie.

Velkou vyhodou je aj spojenie dvoch za-
riadeni do jedného celku a z toho vyplyva-
jica moZnost vykondvat v8etky poZadované
skiiSky predpinacej vystuZe so sktSanym
zakotvenim v jednom spolo€nom zariadeni.

Na pripojenom vykrese zobrazeny priklad
zariadenia ma skiiSanie zakotvenia predpé-
tych kédblov podla vynédlezu, kde znézoriiu-
je obr. 1 nérys, obr. 2 bokorys zariadenia,
obr. 3 prieny rez A—A z obr. 1, obr. 4
prieny rez B—B z obr. 1, obr. 5 prieény
rez C—C z obr. 1 a obr. 6 prieény rez D—D
z obr. 1.

Na uvedenom obrdzku prikladu zariade-
nia podla vyndlezu wytvdra sdprava 3tyroch
zataZujtcich hydraulickych valcov 3 napé-
janych hydraulickym agregdtom 4 silovy
zdroj ma plynulé zataZovanie predpédtého
kabla 5 velkym zdvihom. Rozmiestnené sd
medzi pozdiZnym telesom 1 a cdsuvnym bio-
kom 2 na stojane 19.

PozdlZne teleso 1 je prietne delené, kto-
ré umoZiluje zmeny v dlZzkach skdSobnych
vzoriek ako aj lahké rozoberanie a pre-
miestiiovanie zariadenia.

Dalej je teleso 1 podloZené pozdiZnymi
pasmi 11, ktoré zmen3uju straty vyplyvaji-
ce z koeficientu trenia o podlahu, ktory
moZe spdscbit nepresnosti v merani defor-
macii telesa a vzorky wv priebehu skisky po-
mocou deformometrov 12.

‘Odsuvny blok 2 je umiesineny na voziku

17 opatrenom kolesami 18 mna wlahfenie
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montédZe vzoriek v pripadoch tazkého zaria-
denia y¥§epéhp n@;—skﬁégnﬁfg yelkymi silami.
ASUn

“Predpaty kabel 5 je uty' do priebez-

-nghe otverw 18 pezdlZneho telesa 1 a otvo-

ru 14 v odsuvnom bloku 2. Na oboch kon-
coch zariadenia je kdbel 3 zakotveny v ski-
Sanom kotveni B. Na jednom konci je sku-
§ané Kkotvenie 6 opreté prostrednictvom
platne 15 o Stvorélenny snimaé 7 sily vyba-
veny dialkovym od&itanim oddelenych a
sitovych nameranych hodndt.

Na druhom konci zariadenia je sktSané
kotvenie 6 opreté prostrednictvom platne
16 o tri ploché hydraulické valce 8, ktoré
vytvaraji silovy zdroj na dynamické zata-
Zovanie predpétého kébla 5. SG napéjané
taktieZ hydraulickym agregdtom 4 av3ak
prostrednictvom proporciondlnych hydrau-
lickych ventilow 9, ktoré vyrdbaju hydrau-
lické kmity v tlakovom médiu pdsobenim
elektronického dialkového riadenia.

V tomto reZime je pdvodné napnutie kab-
la 8 fixovand hydraulickymi valcami 3 po-
mocou matic 20.

Tato stpravu plochych hydraulickych val-
cov 8 je moZné okrem toho podas statickych
skis$ok pouZivat ako kontrolny snimad sily.

VSetky viac&lenné prvky, t. j. §tvorélenny
snimad 7 sily, hydraulické valce 3 ako aj
ploché hydraulické valce 8 st opatrené gu-
lovou podloZkou na zaistenie osového zata-
Zenia.

Celé zariadenie je umiestnené v chréne-
nom priestore vytvorenom stenami 10 vede-
nymi pozdiZ cboch bokov a oproti obom
koncom zariadenia.

V8etky ovlddacie prvky ako aj dialkové
od¢itanie meranych veliéin je v uvedenom
priklade umiestnené vo veline vedla. zaria-
denia. < -

Funkcia zariadenia spoliva v niekolkych
po sebe nasledujtcich operédcidch:

Do otvorov stendu a odsuvného bloku 2
sa vsunie kdbel a na oboch koncoch zakot-
vi v skaSanom kotveni 6. Hydraulické valce
3 sa tlakuji olejom doddvanym z hydraulic-
kého agregétu 4, tym sa vystvajdi ich piesty
a odtlada sa odsuvny blok 2. Dochéddza k
napinaniu kébla a tym k zataZovaniu ski-
Saného kotvenia 6 statickym tahovym kréat-
kodobym, dlhodobym alebo aj kmitavym ta-
hovym zataZenim. .

Uvedeny priklad nevyterpdvé vSetky moz-
nosti konStrukcie a usporiadania zariadenia
na skt3anie zakotvenia predpétych kablov
podla vyndlezu, ale je ho moZné z pripadu
na pripad menit a prispdsobovat konkrét-
nym podmienkam. Napriklad potet hydrau-
lickych vélcov 3 sa m6Ze menit, ¢o plati aj
0 plochych hydraulickych valcoch 8. Aj sni-
maé& 7 sily moéZe byt bud jednoélenny alebo
trojclenny.

Tvar pozdiZzneho telesa 1 nemusi byt
Stvorcového prierezu, ale aj kruhovy, ovél-
ny, trojuholnikovy alebo obdiZnikovy. MoZe
byt aj v tvare U, t. j. zhora alebo z bokowv
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otvoreny. Nemusi sa skladat z prie€nych
segmentov ako v uvedenom priklade. Od-
suvny blok 2 nemusi byt ma voziku a kole-
sadch, pretoZe kon3truk&né rieSenie udrZa-
nia jeho sprédvnej polohy pofas montdZe
vzorky moZe byt aj iny, napr. pomocou hor-
ného zivesu za Zeriav, hdk atd.

Hydraulicky agregdt 4 méZe byt aj dvo-
jity alebo viacprvkovy, s pripadnou posilou

podas zvlast marotnych dynamickych ski-

Sok. ' ‘

8

Ploché hydraulické walce 8 je moZné za-
budovat do jedného montdZneho celku, kto-
ry sa mo6Ze pocCas Ciste statického zataZova-
nia vyifiat do zariadenia. Aj hlavné hydrau-
lické valce 3 je moZné usadit a rozmiestnit
v spolo€nom stojane, ktory sa pofas monta-
Ze skuSobnych vzoriek mdZe zo zariadenia
vyfiat a opédt vloZit do zariadenia bez zmeny
vzé&jomnej polohy.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na skaGSanie zakotvenia pred-
patych kéblov zloZenych napr. z predpina-
cich 14n, pramenov alebo drétov obsahujici
hydraulické walce, vyznalujice sa tym, Ze
hydraulické valce (3) st rozmiestnené me-
dzi pozdlinym telesom (1} s priebeZnym
otvorom (13} a odsuvnym blokom (2} su-
beZne a stimerne okolo osi a sl napdjané
hydraulickym agregdatom (4) na pozvolné
napinanie, udrZovanie napnutia a uvoliiova-
nie predpdtého kabla (5) zakotveného na

oboch koncoch zariadenia v skGSanom kot-
veni (6} opretom na jednom konci o sni-
mal (7) sily a na druhom konci o simerne
ckolo osi rozmiestnené ploché hydraulické
valce (8) umistnené na druhej strane od-
suvného bloku (2) a napédjané taktieZ hyd-
raulickym agregdtom (4) prostrednictvom
elektronicky riadeného proporciondlneho
hydraulického ventilu (9) na dopinanie na-
pnutého kabla (5) cpakovanymi tahowv§mi
kmitmi.

1 list vfkresov




241333

AN\
w0 , \ -
— ean : -
o~ h -.\ a— ‘:.
[w | L N R
[ \\L nQ .N 8
39 @2 QN &
Sk
J 7 e AN
©
o
Qe
P}
N O
i
(2 4
o !
\ |
o N |
A RN |
\ »
& ) ’} 1’1
[l f (? .
| % £
N O
e ; w
Wi .
i X
) ’_l
— OS] \
1 N »
om o y 0o \"r"(a <
N l '
\, }f\‘ Q><, 4,. (9]
= R N B
P i “\*J . w O
— (e
< Seee

Severografia, n. p., zévod 7, Most Cena 2,40 Kés



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

