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Urzadzeme do ukladania pochewek pudelkowych zwlaszcza do
zapalek

. 1

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do ukla-
dania pochewek pudelkowych zwlaszcza do zapa-
lek. Dotychczas pochewki pudelkowe zsuwajace sie
z kosza etykietowki na st6t w spos6éb chaotyczny
byly recznie segregowane i ukladane na przeno$-
niku tak, aby powierzchnia z prze§witem papieru
znajdowala sie zawsze po prawej stronie.

Z przeno$nika pochewki dostawaly sie posuwem
pionowo w dél poprzez lej przed suwak etykietéw-
ki 7. Taki sposéb ukladania pochewek na etykie-
téwkach byt bardzo pracochlonny, meczacy oraz
wymagal duzej iloSci os6b do jej obstugi.

Znany tez jest mechaniczny sposéb ukladania
pochewek polegajacy na wsuwaniu czujnika w po-
staci metalowej plytki do pochewki przy uprzed-
nim wywolaniu nacisku szczekami na boki pochew-
ki powodujgcym odginanie sie luszczki, ktora w
tym odgieciu oddzialuje na pltytke czujnika. W dol-
nej czesci plytka polaczona jest sztywno z wat-
kiem, ktéry w razie napotkania plytki na opér
luszezki (w ukladzie, gdy pochewka jest ulozona
nieprawidlowo) nie spowoduje wysuniecia sworz-
nia blokujacego i urzadzerue obraca]ace w tym
wypadku zadziala.

Taki uklad konstrukcyjny powoduje, ze stero-
wanie urzgdzeniem obracajagcym odbywa sje wy-
lacznie przy pomocy elementéw dzialajacych me-
chanicznie, stad do$é rozwinieta musi byé kon-
strukcja czujnika i elementéw wspélpracuiacych,
ktére w zestawieniu tworzg maszyne. Takie roz-
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wigzanie nie moze by¢ zastosowane do istniejacych
maszyn etykietujgcych typu Durlach czy tez typu
Roller.

Niekorzystnym jest tez sposéb wsuwania sztyw-
nego czujnika do pochewki, gdyz powstaje mozli-
wo$¢ czestego zalamywania luszezki, wplywajgcej
na estetyke pudelka. Sposéb wsuwania czujnika do
pochewki jest jeszcze i z tego powodu niekorzyst-
ny, ze czujnik nie moze byé wmontowany w urza-
dzenie obracajgce i z konieczno$ci te dwa elemen-
ty muszg by¢ zamontowane na maszynie oddziel-
nie. _

Urzadzenie wedlug wynalazku usuwa powyzsze
wady, wprowadzajgc ukladanie pochewek mecha-
niczno-elektryczne. Na rysunku fig..l przedstawio-
no przykladowo zestaw urzadzen sluzacych do me-.
chanicznego ukladania pochewek w widoku z goéry.

Zestaw urzadzen wediug wynalazku sklada sieg:
z przeno$nika taémowego 1, mechanicznej ukla-
daczki 2, pochewek taSmociggéw 3, oraz istniejg-
cej etykietowki 4, z przerobionym ukladem po-
dawczym 5, 6, i wmontowanym urzadzeniem me-
chaniczno-elekirycznym 8 do obracania pochewek
przeSwitem zawsze do géry. Sposéb ukladania we-
diug wynalazku polega na tym, Ze pochewki zsu-
wane $3 na typowy przenofnik tasmowy 1, na kté-
rym reeznie odrzuca si¢ pochewki brakowe, na- ~
stepnie przedostajq sie one przy pomocy tego prze-
noénika do mechanicznej ukladaczki 2 pochewek, w
ktérej dzigki ruchewi posuwiste-zwrotnemu i obra-
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cajagcym sie szczotkom oraz wylotowi skretnemu
pochewki ukladane sa wzdluznie na podstawie
najwiekszej powierzchni pochewki lecz jeszcze bez
ustalenia powierzchni z przeSwitem.

Z mechanicznej ukladaczki pochewki przenoszo-
ne sa tasmociggami 3 napedzanymi z ukladu na-
pedowego ukladaczki do ukladu podawczego ety-
kietowki, ktéry przy pomocy suwaka 5 zabiera z
taSmy pochewki i w plaszczyzZnie poziomej podsu-
wa lukiem 9 przed suwak 6, ktéry z kolei podsu-
wa przed istniejgcy suwak 7 wsuwajgc réwnoczes-
nie pochewke w urzgdzenie mechaniczno-elektrycz-
ne 8 sluzgce do obracania pochewek zawsze prze-
S§witem do goéry.

Jako wskaznika do obracania pochewki zawsze
prze§witem do gory przy pomocy urzadzenia me-
chaniczno-elektrycznego wykorzystano te wlasci-
wos$t pochewki, ze wolny koniec zakladu tuszczki
34 od strony wewnetrznej pochewki zawsze wska-
zuje ten bok na ktérym znajduje sie przeSwit pa-
pieru.

Urzadzenie to obréci pochewke woéwczas kiedy
przeS§wit na pochewce znajduje si¢ od dotu. Nato-
miast kiedy znajduje sie przeS§wit od gory, to jest
w polozeniu prawidlowym pochewki, - urzadzenie
mechaniczno-elektryczne stuzgce do obracania, nie
zadziala. :

Dalsze przesuwanie pochewek na stole etykie-
téowki pozostaje bez zmian w stosunku do sposobu
obecnego.

Charakterystyczne dla ukladu podawczego jest
to, ze wedlug tego sposobu kazde przesuwanie po-
chewek odbywa sie poziomo na plaszczyznie stolu
etykietowki.

Na fig. 2 przedstawiono urzgdzenie mechaniczno-
-elektryczne do odwracania pochewek schematycz-
nie, na fig. 3 w powiekszeniu gléowke czujnika me-
chaniczno-elektrycznego, na fig. 4 przekr6j pochew-
ki pudelka zapalczanego, na fig. 5 wsunieta po-
chewke w czujnik w pozycji, w ktérej urzadzenie
obracajace zadziala, na fig. 6—widok od czola czuj-
ki z wsunietg pochewksa w pozycji kiedy zadziala
urzadzenie, na fig. 7 — czujke z wsunietg pochew-
ka w pozycji, kiedy polozenie pochewki jest pra-
widlowe i urzadzenie nie zadziala.

Urzadzenie mechaniczno-elektryczne 8 wedlug
wynalazku zamontowano na istniejgcej etykietéw-
ce 4 obok suwaka 7 i sklada sie z krzywki 10 za-
montowanej na gléwnym wale etykietowki 4 i po-
‘ruszajgca dzwignie dwuramienng 11, ktérej jeden
koniec poruszany jest krzywks, a drugi koniec za-
konczony jest wahliwym zaczepem 13, ktéry zwo-
ra 15 elektromagnesu 17 zostaje przyciggniety do
zaczepu oporowego 16. Zaczep staty 14 zlgczony na
sztywno dZwignig 11 stuzy do podnoszenia listwy
zebatej 18, ktéra napedza kétko zebate 19. osadzo-
ne na osi 22. O§ 22 przesuwana jest przez diwignieg
20 ofrzymujaca ruch od suwaka 21 zlgczonego
sztywno suwakiem 7.

Ruch powrotny dzwignia 20 otrzymuje od spre-
zyny 28. O§ 22 zakoniczona jest korpusem 24 czuj-
nika, ktory w czolowej czeSci posiada prowadzenie
23 czujnika i klin 25 czujnika, odlegle po tej sa-
mej stronie o grubo$ci §cianki pochewki -+ 0,1 mm
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oraz. wmontowany uklad elektryczny skladajacy
sie¢ z dwoch stykéw sprezynowych 26 oraz ze sty-
ku czujkowego 27, ktéry polaczony jest przewodem
izolowanym poprzez koncéwke 29 i szczotke z tas-
my mosieznej 30 z obwodem elektromagnesu. Za-
stosowano tu uklad jednoprzewodowy o napieciu
6 V.

Napiecie 6 V otrzymuje z sieci poprzez transfor-
mator 38. Korpus czujnika obraca sie w obudowie
31, ktéremu nadaje réwnoczeé$nie obrét poprzez pro-
wadzenie 23 czujnika. Zasada dzialania czujnika
mechaniczno-elektrycznego polega na tym, Ze po-
chewka, suwakiem etykietéwki 6, podawana jest w-
wprowadzenie 23 czujnika i klin czujnika 25, od-
chyla zaklad 34 tuszczki pochewki fig. 5.

Odchylony zaklad naciska styk sprezynowy 27,
ktéry odchyla sie i zwiera ze stykiem 26. Ponie-
waz styk 26 posiada polgczenie metaliczne z kon-
strukeja czujnika, ktéry z kolei jest polgczony me-
talicznie z korpusem etykietowki (masg), a styk 27
lacznie z koncéowkyg 29 jest odizQlowany od kon-
strukeji czujnika, zwarcie stykéw 26 i 27 powodu-
je zamknigcie obwodu elektrycznego fig. 5. W chwi-
li kiedy zamyka sie obwéd elektryczny, przez ele-
ktromagnes 17 zaczyna pilyngé¢ prad elektryczny.
W wypadku kiedy ulozenie pochewki jest prawidio-
we — fig.- 7 mimo, iz klin 25 odchyla zaklad 34
pochewki, styki 26 i 27 nie zwieraja sie przez co
obwodd elektryczny pozostaje nadal rozwarty.

Zasada dzialania automatycznego odwracania po-
chewek polega na tym, Ze na zaciski 32 i 33 jest
podlaczone napiecie bezpieczne 6 V z transforma-
tora 38.

Zacisk 33 jest podigczony do korpusu etykietéw-
ki (na mase) a zatem styk 26 posiada metaliczne
polaczenie przez listwe 18 lozyska i konstrukcje
czujnika z zaciskiem 33. Zacisk 32 jest podlgczony
do elektromagnesu 17.

Z chwilg kiedy do czujnika zostaje podana po-
chewka, obrécona niewlaciwg strong przeswitu, po
zwarciu zaciskow 26 i 27 obwdd elektryczny za-
myka sie i przez elektromagnes zaczyna plynaé
prad elektryczny. Elektromagnes przycigga woéw-
czas kotwiczke 15, ktdora przyciaga zaczep 13 do
zaczepu oporowego 16 listwy zebatej 18. Krzywka
10 zamocowana na wale gléwnym etykietéwki,
obracajac si¢ podnosi dizwignie 11, ktéra przez za-
czep 13 pocigga w dot listwe zebatg 18.

Ruch listwy powoduje obroét kotka zebatego 19
a co za tym idzie obrét czujnika i wraz z nim
obrét osadzonej w czujniku pochewki pudelka.
Krzywizna krzywki 10 i dzwignia 11 jest tak do-
brana, aby obrét czujnika nastapil doktadnie o kat
180°, to znaczy aby obrécié pochewke na druga
strone. Po dokonaniu obrotu czujnika o 180°, su-
wak 21, ktéry jest zsynchronizowany z obrotami
etykietéwki, a zatem i krzywka 10 przesuwajac sig
do przodu odchyla diwignie 20. DZwignia odchy-
lajac sie wysuwa czujnik z pochewki. Pochewka
przy wysuwaniu czujnika opiera si¢ o obudowe
czujnika 31 i pozostaje w prowadzeniu obudowy.

Po wysunieciu ¢zujnika z pochewki, styki 26 i
27 wracaja do pierwotnej pozycji, to znaczy rozwie-
raja obwéd elektryczny, a tym samym kotwiczka
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elektromagnesu 15 wraca do poprzedniej pozycji.
W dalszej czeSci obrotu krzywki 10 dzwignia 11
jest Sciagana przez krzywke w dél, podnoszac tym
samym przez zaczep 14 listwe zebatg 18 powodujac
obré6t, w przeciwnym kierunku niz poprzednio koét-
ka zebate 19, przez co czujnik obrdcony zostaje do
pierwotnej pozycji. W czasie podnoszenia listwy
- 18 zwalniany jest z zaczepu oporowego 16 zaczep
wahliwy 13.

W czasie powrotnego obrotu czujnika, suwak
7 — fig. 1 wysuwa pochewke poza obudowe czuj-
nika 8. Po wysunieciu pochewki przez suwak 7 i
jego wycofaniu sie do poprzedniej pozycji, suwak
21 cofajgc sie zwalnia diwignie 20, a ta przy po-
mocy sprezyny 28 wsuwa czujnik na pierwotng
pozycje.

Caly uklad zatem wrécit do pozycji wyjSciowej.
W wypadku kiedy do czujnika zostaje podana po-
chewka ulozona strong przeSwitu papieru do goé-
ry — prawidlowo, styki 26 i 27 nie zwierajg sie
i przez elektromagnes nie plynie prad. Diwignia
11 podnoszona i opuszczana przez obracajgcg sie
krzywke 10 w takim wypadku wykonuje ruch ja-
lowy. Spos6b obracania pochewek wedlug wyna-
lazku moze mie¢ zastosowanie w przemyS$le za-
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palczanym, bez wzgledu na rozmiary pudetek i
barwe papieru oklejanego na pochewkach.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do ukladania pochewek pudelkowych
zwlaszeza do zapalek skladajace sie z przeno$-
nika ta$mowego, mechanicznej ukladaczki, ta$-
mociggéw ukladu podawczego, urzgdzenia me-
chaniczno-elektrycznego obracajgcego pochewki,
znamienne tym, Zze w urzgdzenie mechaniczno-
-elektryczne wbudowany jest czujnik w postaci
styku spreiynowego (27) ktory odchyla sie i
zwiera ze stykiem (26) pod wplywem nacisku
rozchylanego wolnego konca zakladu Iuszeczki
(34) wprowadzonej pochewki.

2. ‘Urzadzenie wedlug zastrz. 4 znamienne tym, ze
do rozchylania zakladu tuszczki (34) wmontowa-
ne sg w korpus (24) czujnika dwa kliny roz-
chylajace (25) oraz dwa prowadniki (23) czujni-
ka, przy czym odleglo§¢é miedzy klinem (25) a
prowadnikiem (23) po tej samej stronie jest nie
wigksza anizeli gruboéé $cianki pochewki plus
luz korzystnie réwny + ~ 0,1 mm.
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