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(54) Linearni hnaci zafizeni poh4n&né tlakovym

Linedérn{ hneci ze¥{zen{, pohdn¥né tlako-
v¥m médiem, obsshuje hnaci Qednotku ve tve-
ru sanf{, kterd se opird o krivkovy profil
smykové li§ty. Sk#{n hnec{ jednotky obsshu-
Je krokové prvky ve form¥ systémd pist-vé-
lec, které jsou nestevovény rotalnim Sou-
pétkem tlekovym prost¥edkem pro dossZeni
relstivniho pohybu mezi hnaci jednotkou
e smykovou liZ#tou., Krokové prvky tvo¥{ pi¥i-
tom vZdy s pékovymi prostiedky piekloube-
nymi jednek k pfstovym dflim krokovych
prvkld, Jjednek ke sk¥fni hnaci jednotky
semostevitelné posuvné kloubové hnaci ele-
wenty, Toto umoznuje vytvoiit velmi prek-
tickou formu provedeni tekovéhoto zarizeni,
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Predlofeny vyndlez se tykd linedrniho hnaciho za¥fzeni pohdn¥ného tlekovym médiem
ne dosefen{ relstivniho posuvu mezi hnec{ jednotkou ve tveru sen{ = smykovou listou
kiivkového profilu, pFi¥em? hnaci jednotks vykezuje v¥t3{ polet systémd pist-vélec, které
tvoFl krokové prvky uvéddéné do &innosti tlskovym mediem, jejichZ pisty se opirsjf{ o profil
smykové 1listy e jejichZ védlce jsou spojeny vidy pres ¥i{dici ventilovy prostfedek se zdro-
jem tlekového media.

Linedrni hnaci zs¥izen{ tohoto druhu byle znéme z DOS &. 2 359 779 nebo pstentového
spisu VB ¥, 1 398 012, V t&chto spisech se pojedndvéd o vytvo¥eni s funkci tekovychto line-
érnich hnacich zeifzen{ v podstet® teoreticky, sniZ by se vzaly v lvehu delsf chledy ne pra-
ktické moZné zpisoby provedeni, V t¥chto spigebh se nep¥ikled nevrhuje, pouZit systémy
pist-vdlec b&%Zného provedenf, co mife byt v ddsledku #d¥inku vysokych p¥i¥nych sil prekticky
st¥%{ reeslizovetelné. Prévd tek mdlo je viek v t¥chto spisech teké projednéno o oblasti
pouzitf{ tekovychto linedrnich hnecich ze¥fzeni, Oblesti pouZitf jsou totiZ v t¥chto spisech-
omezeny ne pohon sani vyrobnich strojl.

Tek vznikd $kol predlofeného vyndlezu, tj. vytvo¥it linedrnf hnac{ zs¥{zen{ pohén¥-
né tlekovym médiem, které mife vyhovovat viem prektickym po¥edevkim, = které rovnd% dovol{
Siroké spektrum pouZiti,

Vy8e uvedené nedostetky a vytieny kol re3{ linedrni hnac{ ze¥{zeni tlekovym mediem,
podle vyndlezu, jehoi podstata spo¥ivd v tom, %e systémy pist-vdlec jsou vytvoFeny ze vzdu-
chovych mdchovych pruiin s pfstovym, nebo z kruhovych membrén ulofenych ve védlcich s voln&
pFiloZenym pistovym dflem, které se svym podpérnym Elenem opirsji vidy v ¥ed¥ o funkéni
plochu smykové li¥ty, pri¥emf systémy plst-védlec jsou spojeny kendly s ¥{dicimi ventilovymi
prostiedky upevndnymi rovnEZ ne tdlese sani.,

Vyhodn¥ pek ke#igy volny konec pfatového dflu nese kluzny podpdrny &len, ktery je
v kontsktu s profilem smykové li¥ty & je spojen s jednim koncem kyvné péky, jejiZ druhy
konec je vikyva§ upevndn ne t&lese hneci jednotky.

T¥leso hnaci jednotky by se dédle m¥lo pFes protikledy opiret ¢ plochou strenu smykové
1isty.

Teto opetfeni podle vyndlezu dovoluji nyni vytvo¥it kompsktni e reletivn® jednoduché
lineérni hnacf{ se¥fzenf, které je vliivem zvlid8tnfho vytvo¥eni systému pist-vdlec podle vy~
ndlezu vhodné pro pou%itf jako kluzné kloubové prvky s zachyceni bez piekdfek vBech vzni-
klfch p¥{¥nych sil s nejoptimdln¥js{ produkc{ kluzné sily pii nejmend{ spotfeb& tleku,
Piitom mohou byt poufity jeko tlskové medium vzduch, voda, olej e podobné.

Jeliko% je toto hmec{ ze¥fzeni vhodné vytvé¥et pr¥i nejmen¥im stavebnim objemu vysoké
posuvné sfly, poufije se podle vyndlezu toto zeifzeni jeko prostiiedek pro pohyb bren, vrat
hengérd, Soupst stevidel spod. V porovndni s elektromotory s Fet¥zovymi pohony aspod. insts-
lovenymi dosud pro tyto oblasti upot¥ebeni, dovoluje hnsci zai¥fzeni podle vyndlezu podste-
tné zJjednoduSeni stevebni koncepce, velkou usporu hmotnosti, a% do dvou t¥etin v porovnéni
s dosud znédmymi pohony, stejn¥ jeko zneiné snifen{ nékledd. Pohon je p¥itom vhodny jek
pro primyslové vyuZit{, tak teké'pro soukrouniky e mi%e se piitom pouf{t v kszdém sklonu
af do vertikdlni polohy.

Ve zm3n¥ pohybu mife byt hnaci ze¥izenf podle vyndlezu pouZito sle teké jeko pojizdnéd
ko&ke, doprevni san¥, d¥li¥ ldtky spod.

Jedno pifkledné uvedenf pFedm&tu vymdlezu bude bliZe objesn¥no v ndsledujfc{ ¥dsti po-
pisu za pomoci vykresi. Na vykresech pFedstavuje obr. i podstetu linedrniho hneciho zaifze-
ni podle vynélezu pohdn&ného tlskovjym médiem, obr. 1A obm&nu provedeni podle obr. 1, obr. 2
zobrazeni podstety pro vysv¥tleni vzniku linedrnfho pohybu, obr..3 jeden prskticky piiklad
provedent v bokoryse o obr. 4 Fez podél Zéry IV eZ IV z obr, 3 ve zvit¥eném m¥¥itku.
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Ze pomoci obrézkd 1 » 2 bude predevdim popsdne podstate funkce hnacfho zs¥fzeni podle
vyndlezu, pohénZného tlskovym mediem.

U uspo¥édéni podle obr, 1 jsou ne sk¥ini 10 jedné smykadlové, sanové hnacf{ jednotky
navrieny t¥i tek zvené krokové prvky 1, 2 & 3 ve form¥ systémi plst-vélec pohdn&nych tla-
kovym mediem. Tyto krokové prvky 1, 2 @ 3 se pres b¥Zné rota¥ni ¥oupdtko 4 nestavuji tle-
kovym mediem pirivédsnym vedenim 5 & opirsj{ se o k¥ivkovy profil smykové li¥ty 20. Pritom
probihd otddeni rote&niho Zoupdtks 4 pii relztivnim pohybu mezi sk¥fnf 10 hneci jednotky
a smykovou li¥tou 20 zs pomoci ozubené tyle & rovnob¥iné se smykovou li¥tou 20, po které

se odvaluje pestorek 7 rota¥niho Soupdtka 4.

Sm&r pohybu mezi hnsc{ jednotkou & smykovou 1i3tou 20 se zsji3tuje znémym zpisobem
dhlem otevien{ o polohovénim rots&niho Zoupdtka 4, pPridemZ dopiedny pohyb = zp&tny pohyb
mi%e nestet bud reverssci, tj. obrdcenim chodu vstupnich a v¥stupnich otvord tlekového
meédia, nebo zm¥nou reletivnfho dhlového nestaveni rots&nfho Foupdtks 4 oproti smykové 1iste
20, Poslednd jmenované relstivni dhlové nassteven{ rotadniho ¥oupdtks 4 miZe také nastat
posunuti{m ozubené tyde 6. Zndzorn¥ne je klidovd poloha hnactho zaifzenf{, P¥esunutim ozube~
né tydec 6 k dorazu 8 nebo 2 pres ¥{dic{ pdku 11 vznikd posuv krokovych prvkd 1, 2, 3 v je-
dnom nebo druhém sm&ru,

Ve stejném smyslu mi%e byt vytvoiene snalogickd konstrukce rovn¥%Z ne zpisob elektrické-
ho ovlddénf zs pouZitf magnetd a oto&nych spinsdi. U elektriky ovlddeného nebo ¥fzeného
provedeni existuje moZnost nshradit rotaZnf Joupdtko 4 o spojen{ ozubeného kole p¥fmo sni-
manymi kontakty, piiéemi drdty kontektl probihej{ parsleln¥ se smykovou li¥tou 20 s vytvé-
Yeji linedrni sb&rnou elekirodu. Ddle je moZné difitdln{ ¥{zeni pies viceiddkovou d&rnou
pésku, nebo psrelelni ¥{zen{ pres ddlkovd ukezovené signdély nebo podobn¥,

Obr. 2 ukazuje ve schemetickém znézorn&ni odvaloveci &leny 101, 182, 103 vytvorené
Jjeko P{dici kledky, kterymi se jiZ jmenovené krokové prvky I, 2 & 3 opiraj{ o tvaroveny
profil 21 smykové 1i¥ty 20, prifem? pro praktickou formu proveden{ se po ploché &dsti
22 smykové 1iBty 20 odvaluji protiklady 12 s 13 nebo podp&rné kladky, D&leni smykové li¥ty
20, stejnd jeko bo&ni strmost profilu 21 jsbu pritom m&nitelné s vytvorené tek, %e se v ka-
%2dé fdzi pohybu, eventudlnd relstivnf{ poloze mezi sk¥inf{ 10 hnaci jednotky = smykovou li-
Stou 20, nelézd jeden ze jmenovenych odvalovecich &lend 101, 302, 103 ne fele profilu smy-
kové listy 20 tek, Ze miZe byt vyvoldéno pFesunutf mezi sk¥inf 10 hnaci jednotky a smykovou
listou 20 jek v jednom, tek i ve druhém sméru.

Ne tomto mist¥ je t¥ebe podotknout, Ze v rdmci vyndlezu je neprosto moZné opst¥it ze-
T{zen{ dvéme nebo i vice ne’ t¥emi krokovymi prvky i, 2, 3. Déle miZ%e ndsledovet zdsobové-
n{ tlskovym prosti¥edkem zvenku pies vleiné vedeni nebo pres pojf¥d&jfc{ prejimsci stenice,
eventudlng vlestni zdsobovénl zs pomoci nédrZe ns tlskovy prostfedek, kterd je uni3ene
s sebou,

Ze pomoci obrézkd 3 o 4 bude objssn&n jeden preskticky p¥ikled provedenf, Pritom je
u obrézku 3 vytvoreno zjednodu¥eni, tj. je pro zlepSenou viditelnost krokovych prvkd
1, 28], stejné jeko kyvnych pdk J2 ojni¥nfho kloubového pohonu, které k nim ndle%f, vy-
put&ns obkladovd plodks 41, kterd je tam ne pFedn{ stren¥ vytvoFens, jek je z¥ejmé z obr, 4.

U tohoto prfkladu provedeni je sk¥fn 10 hnac! jednotky ve tvaru ssnf svim t¥lesem
usporédéne nehybn& ns jedné stran& 42 rdmu nebo podobn¥, je pravideln¥ pri¥roubovdns s slou-
%1 zde k vratnému pohybu, nepi¥. brény 100, vrat nebo podobn¥, na které je pevn& usporéddn
na dhlovém remenu 47 k¥ivkovy profil 21 smykové 1li3ty 20. Objekty, kterymi se pohybuje,
jsou pritom p¥irozen¥ vedeny pravideln¥ v posuvném rému nebo podobné.

Ne zdkled¥ skifn¥ 10 hnac{ jednotky se opirsjf t¥i systémy pist-vdlec uspoiédené
do Yedy, prifemZ jejich vélcové &dsti jsou sesszené do jednoho oblouku 43. Do vdlcovych
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vrtédni, kterd zde nejsou seznetelnd, je pak viZdy uloZena tek zvend kruhové membréns pevnd
upnutd krytovou ¥ésti 44, XKruhové membrény e jejich funkce jsou o sob& znémé e nemuseji
zde byt bliZe popisovény. Ne tyto kruhové membrény dosedd vidy pF{slu¥ny pfstovy dfl 30

8 velikou radidlni vil{ s svym volnym koncem ve tvaru vidlice vy¥nivd ven z bloku 43.

Jek bylo dosud popséno, je ke¥dy systém plst-védlec v proudovém spojeni pres pF¥fsludné
vedeni 31, 32 eventudln¥ 33 s rotaénim Boupdtkem 4, jehoZ pastorek ], ktery 2de neni znd-
zorndn, je v zéb¥ru s ozubenou ty¥{ & rovnob&fnou se smykovou liltou 20.

KeZdy systém pist-vdlec je diky vlestnostem kruhové membrény vhodny pro zachyceni
a kompenzovéni ke¥dé p¥{iné sf{ly odchylné od sméru zdvihu, p¥iZem’ pro samonesteveni sy-
stéml pisobi ne volném konci pistovych dfld 30 vZdy jedna kyvnd pdks 35, eventudln¥ pér
kyvnych pédk nebo kyvnéd pdka ve tvaru vidlice, kterd tam je p¥ikloubena pies hifdel 45.
Zde jsou nevrieny péry kyvnych pék 35, jejichZ druhé konce jsou prostiednictvim Zepu 46
kloubov¥ p¥ipojeny k bo&nim ploském 10 hnac{ jednotky. -

Ne hifdeli 45 je déle voln& otodn¥ ulofen na konci p¥fsludného pistového dilu 3O ve
tveru vidlice vidy odvelovacf ¥len 10}, 102, 103 ve tvaru kkadky s tyto kladky se opirsji
o k¥ivkovy profil 21 smykové li¥ty 20. Pro veden{ ne prot¥j#i stren¥ pek slouli péry proti-
-kladek 13, kterd jsou uloZeny ne skiini 10 hneci jednotky oto¥n¥, e které se odveluji po
ploché Zdsti 22 smykové 1isty 20.

Z vjde uvedendho vyplyvéd, Ze se jednd o robustnf, jedneduché a funkin& bezpelné li-
neérn{ hnec{ ze¥izenf pohdn¥né tlakovym mediem, které bude vyhovovet viem poZedavkim
na nizkou véhu, nizkou cenu, vysokou kapecitu, volnou obsluhu e nej#ir¥imu spektru pouZiti.
Nejpodstetn¥jsf opst¥eni podle vyndlezu spodivé p¥itom v ssmostetnd stevitelnfch suvnych
kloubovych hnacfch elementech, které jsou v poloze, sby p¥i nejmen¥fm spotieb& tlaekového
prostiedku bezpedn¥ funkdn¥ doséhly nejv¥isi suvné sfly, Podle pot¥eby = velikosti ze¥i-
zeni se pritom mohou systémy pist-vdlec vidy nshradit teké tek zvenymi vzduchovymi mécho-
vymi pruZinemi, které jsou b¥in& v obchod¥, & jejichZ nepdjeni probihd pres jejich dnea
e jejichZ hlava pistu je pek spojena s kyvnfmi pdkemi 35.

Podle obr. 1e js teké mo¥né nestevit rots&n{ Boupdtko 4 pFes detykovou kladku ] od-
velujicl se prfmo po smykové 1i%té& 20, V tomto p¥fped¥ by se mohlo upustit od parslelni
ozubené tyle & e pestorku J.

PREDMET VYINKLEZU

1. Lineérnf hneci za¥fzenf pohén¥né tlskovym mediem, pro doseien{ relativaniho posunu-
11 mezi hnecf jednotkou ve tveru sen{ a smykovou li¥tou kiivkevého profilu, p¥ilemZ hne-
¢! jednotke vykezuje nékolik systémi pist-védlec ovlddsmych tlskovym mediem @ tve¥ficfch
krokové prvky, Jjejich% pisty se opirsjf o profil smykové li¥ty s jejichi vidlce jsou vidy
ptes ¥{dfc{ ventilovy prostiedek spojeny se zdrojem tlekového medies, vyznedujici se tim,
Ye systémy pist-vdlec jsou tvoFeny vzduchovyimi méchovymi pruZinsmi s jednim pistovym di-
lem hebo kruhovymi membrénemi vsezenymi ve vdlcich s voln¥ pFiloZenym pistovym dllem (30),
které ne svém konci nesou vidy centroveci, podporny odvaloveci &len (101, 102, 103) do-
sedajicf ne profil (21) smykové listy (20), ® jsou zde spojemy s jednim koncem kyvné pé-
ky (35), jeji% druhy konec je pripevn¥n vykyvn& ke skifni (10) hnecf jednotky.

2. Linedérni hneci zeFf{zenf podle bodu 1| vyznslujicl se tim, Ze se sk¥{n (10) hneci
Jednotky opiré pires protikledky (12, 13) o ploché Zésti (22) smykové listy (20).

3. Linedérni hneci za¥izeni pode bodu 1, vyznedujicf se tim, e ne k¥ivkovy profil smy-

kové 1listy (20) dosedd odvelovecs dotykovd klsdks (7) nebo pastorek (7) pehonu reteinthe
Soupétke (4) ¥fdicich ventilovych prostiedkd.

3 vikresy
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