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Znane s3a przekazniki sterujace oparte na
zasadzie elektrycznej w rozmaitych wykona-
niach konstrukcyjnych. Elektryczne przekazniki
posiadaja te wade, Ze niezawsze moga byé
zastosowane bez wiekszych nakladéw w che-

micznych zakladach produkeyjnych, a to z te-

go wzgledu, ze wiele z tych zaklad6w nalezy
budowaé z uwzglednieniem bezpieczenstwa
przeciwwybuchowego. Oprécz tego elektryczne
elementy lacznikowe podlegaja latwo uszko-
dzeniu i wymagaja troskliwego dozoru. Przed-
miotem wynalazku jest przekaZnik sterujgcy
oparty na zasadzie pneumatycznej, ktéry nie
posiada wymienionych wyzej wad.

Istota wynalazku polega na tym, ze przy
zmianie- wskazania czujnika pomiarowego, np.
manometru membranowego, plytka odbojowa
polaczona z membrang zbliza sie do dyszy cis-
nieniomierza, na ktéry dziala stale ciénienie

przez kapilare. W ci$nieniomierzu nastepuje

w temr- spos6b wzrost ci$nienia, co powoduje
tozszerzenie ci$nieniomierza w kierunku tej

plytki odbojowej tak, iz dysza zblizy sie nagle
do plytki zaporowej i oprze sie na niej. Cié-
niénie w ciénieniomierzu wzrasta do wartosci
nastawionego cisnienia wstepnego. Ci$nienie to
dziata na narzad nastawczy. Przy dalszej zmia-
nie wskazania czujnika pomiarowego dysza po-
daza za plytka odbojowg opierajgc sie na niej
dopéty, dop6ki nastawny zderzak nie ograni--
czy drogi, uniemozliwiajge dalsze podazanie
dyszy za ptytka zaporows. Plytka ta unosi sig
nastepnie znad dyszy, a ci$nienie spada gwal-
townie. W ten sposéb dzialanie przenosi sig
na narzgd nastawczy.

Konstrukeja przyrzadu moze byé dostosowa-
na do najrozmaitszych zadan regulacji, a wiec
np. do napelniania i opréiniania zbiornikéw
w polaczeniu z pomiarem wody zdrojowej do
dozowania ilo§ci w okref§lonych odstepach cza-
su, jak réwniez do zwalniania ci$nienia i od-
mulania, przeprowadzonego w sposéb przery-
wany. WartoSci regulacyjne maksymalne i mi-
nimalne mogg by¢ nastawione dowolnie. Przy-



rzad sterujacy. moze byé uzyty réwniez jako
pneumatyczny p;zekain& czasowy. Kolejno§é
impw ~eze# - trwania mozna regulowaé.
. Na' fi?. 1 ‘stdwlono przyklad wykonania
* ‘urzgdzenia do napelnfania i oprézniania zbior-
- nikéw Ig¢ ig z omfarem poziomu wody mi-
neralnek Cyira, cza manometr membrano-
wy. Z membréﬁ‘a 2 jest sztywno polgczona plyt-
ka odbojowa 3. Cyfra 4 oznacza metalowe po-
laczenie ze soba pneumatycznej membrany (cis-

nieniomierza) z dyszg wylotowa 5 i nastawnymi

zderzakami 6 do ograniczania rozprezZenia sie
ciénieniomierza. Membrany 4 s3 polaczone
pneumatycznie z narzadem nastawczym 7, przy
czym dziala na nie stale cisnienie poprzez
zawér redukcyjny 8. i kapilare 9. Liczba 10
oznacza zbiornik, a liczba 11 wskaznik pozio-
mu znanego urzadzenia do pomiaréw pbziomu
wody zdrojowej, przy czym za posrednictwém
innej kapilary 12 na to urzadzenie dziala réw-
niez stale ciSnienie wstepne.

Urzadzenie to dziala w sposéb opisany po-
nizej. Gdy stan wody w.zbiorniku 10 wznosi
sie, wéwczas nastepuje wzrost cisnienia w rur-
ce wskaznika' poziomu 11 i tym samym w ma-
nometrze 1. Membrana 2 przegina sie, a plytka
odbojowa 3 zbliza sie¢ do dyszy 5. Skoro-tylko
odstep miedzy dyszg 5 i plytka odbojowg 3
staje si¢ dostatecznie maly, to nastepujé wzrost
ci$nienia w membranach 4, ktore rozszerzajg sie
w sposéb nagly dopéki dysza 5 nie oprze sie
na plytce odbojowej 3. Wystepujacy tu wzrost
ci$nienia do wartoéci nastawianego ciénienia
wstepnego oddzialywa na narzad nastawczy 7.
Gdy stan w zbiorniku opadnie, to membrana 2
wraz z plytkg odbojowa 3 porusza sie w kie-
runku odwrotnym i dazy do oderwania sie od
dyszy 5. Dysza 5 podaza jednak za plytky od-
bojowa 3 i ci$nienie maksymalne zostaje utrzy-
mane dopbki dalszy ruch postepowy dyszy 5
nie zostaje powstrzymany przez zderzak 6.
W tej chwili dysza 5 opada nagle w dél, cisnie-
nie spada i zacznie odpowiednio oddzialywaé
na narzad nastawczy 7. Nastawiajac odpowied-
nio zderzaki 6 mozna zmieniaé w szerokich
granicach naJwyzszy i najniZszy stan w zbior-
niku 10.

Zastosowanie pneumatycznego przekainlka
sterujacego jako przekaZnika czasowego jest
przedstawione przykiadowo na fig. 2. Czegci
konstrukcyjne 1 — 9 s3 wyjaénione przy opi-
sywaniu fig. 1, Oznaczenie 13 dotyezy zbiorni-
ka powietrznego, ktéry przez. kapilare 14 jest
przytaczony do przewodéw o stalym ciénieniu
. wstepnym. Oznaczenie 16 odnosi si¢ do zaworu,

za pomoca ktérego mozna zwolnié -cisnienie
w zbiorniku 13 przez kapilare 15. Urzadzenie
to pracuje w sposéb podany ponizej. Przez
kapilare 14 napelnia sie zbiornik 13. Cisnienie
w zbiorniku 13 wzrasta a jednocze$nie wzrasta
cisnienie dzialajace na membrane 2. Przy okres-
lonym™ regulowanym cis$nieniu w zbiorniku 13
pneumatyczny przekainik laczmkowy dziata jak
opisano przy wyja$nieniu dziatania urzgdzenia
na fig. 1. Powstajace ci$nienie dziala na na-
rzad nastawczy 7 i na inny narzad nastawczy 16
ktéry przez kapilare 15 zwalnia cisnienie
w zbiorniku 13, Z chwilq gdy zostanie osiggnic-
te minimalne ci$nienie w zbiorniku 13 pneuma-
tyezny przekaznik lgcznikowy dziala w sposab
podobny jak wyjaéniono - opisujge urza-
dzenie na fig. 1. Cisnienie dziata odp0w1edﬁio
na: narzady nastawecze 7 i 16, przy czym-
powtarza sie proces’ dzialania opisany przy
wyjasnieniu urzadzenia na fig. 1. Przez od--
powiednie zwymiarowanie zbiernika 13, kapi-
lar 14 i 15 i ewentualnie jeszcze dalszych

_zaworéw poérednich oraz odstepu miedzy zde-

rzakami 6 mozna wyregulowaé dowolne od-

stepy czasu. ) )

Aby uczynié proces laczenia zaleznym od

kilku skladnikéw plytka odbojewa 3 moze byé

poddana wplywowi kilku np. dwéch czujni-
kéw pomlarowych )
t

Zastr:z‘e:tenia patentowe

1. Pneumatyezny przekaznik sterujacy, zna-
rﬁienny tym, Ze jest wyposazony w piytke
odbonwg (3), ktéra przy zmianaeh wskazan
czujnika pomiarowego, najlepiej monometru
membranowego. (1), z ktérym jest polqczona
zbliza sie do dyszy (5).ci$nieniomierza (4),
na ktéry dziala przez kapilare (9) state cis-
nienie wstepne, tak iz nastepuje wzrost ci§-
nienia w tym ciénieniomierzu, wywotujgc
jego rozszerzenie si¢ w kierunku plytki od-
bojowej, wskutek czego zostaje wytworzony

ugi wzrost ciénienia, powodujgcy nagle
przyblizenie dyszy (5) do plytki odbojowej
(3), co powoduje wzrost ciénienia w ciénie-.
1iomierzu (4) az do warto$ci nastawionego
cinienia wstepnego, dzialajacego na na-
rzad nastawczy (7), a przy dalszej zmianie
wskazania czujnika pomiarowego dysza cis-
nieniomierza podgza za - plytka odbojowa
czujnika wcigz opierajac sie na niej i tym
samym utrzymuje ci$nienie w ci$nieniomie-
rzu dopbki nastawny zderzak (6) do ograni-
czenia rozszerzenia cifnieniomierza nie prze-



szkodzi dalszemu postepowaniu dyszy za
ptytka odbojowa, tak iz plytka ta odrywa

. sie od dyszy, ktéra wraca w polozenie wyj-

Sciowe, wskutek czego ci§nienie w cisnie-
niomierzu nagle opada i dziala odpowiednio
na narzad nastawczy.

PrzekaZnik sterujacy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze ciénieniomierz (4) sklada
sie z kilku, np. dw6ch membran metalo-
wych.
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PrzekaZnik sterujacy wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienny tym, Ze zawiera kilka czujni-
kéw pomiarowych, ktére dzialajg na plytke
odbojowa (3).
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