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Vynilez se tyké za¥izeni pro zkrdceni
reakéniho &asu Fizeného pohenu, urenéhe ze-
jména k pohonu vélcovacich stelic. Vynélezem
ge teifi zkrdceni mrtvé doby reverzace a 2a-
ji¥téni pPedpovédi znaménke gddosti buzeni
pfi rozb&hu z klidu a p¥i velmi rychlych
zméndeh zaddni rychlesti. Podstateu vyndlezu
je zapojeni jednotlivych blokd, které se-
stdvd z ¢idls rychlesti, pregramétoru za dé-
vané velidiny, t¥{ vyhednecovacich blekd a
definiénihe bleku. Vystupniho signdlu defd-
ni¥niho bloku se pak vyu?{vd k p¥edpovédi
zm¥ny %édosti smyslu budiciho proudu a tim
i k urychlenf reakce ¥{zeného pohonu.

veFizeni pre zkrdceni reakiniho &asu ¥{zeného pohonu
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Vynélez se tykd za¥izeni pro gkréceni reakinihe ¥asu fizeného pohonu, nap¥. pehenu vdl-

cevaci stelice, aped.
A¥ desud a investilnich celkﬂ. Jake jseu nap¥. vélcevaci trat&. ijé z dspernych ddvedd

kotva stejnesmérnéhe ménife, zatimce buzeni o podstetn¥ men¥im vykenu je napdjene s reverznihe
méni¥e. Takovéhe uspeiddéni je ekenemicky vyhedné a poufivd se u dynemicky nendreinych peheni.
Reverzni mini¥ spelu s nereverznim ménilem jaeu zapejeny tak, ¥e ume¥nuj{ Ety¥kvadrantevy pro-
vez momentu pohonu. Definice smyslu buzeni se edvezuje od smyslu odchylky‘rychloati ve vyhod~
necovacim bloku ¥4dosti dbudicfho preudu a zpracevévéd se v legice reverzace bugeni. Vystup

logiky reverzace buzeni se jif pak p¥ime stard e piisluiné zablekevéni a odblekevini keteve |
nihe m&nide e e piisluiné znsménke budicfhe preudu. Va&i peruchém a chybém ve vyhodneceni

edchylky rychlesti je pohen chrénén pom&rné velkeu hysteréz{ a ddle dloﬁhou Easoveu kenstan- ‘

teu bleku reverzace buzeni,
P#{&in, pro¥ uvedené Fefeni se poufivd u dynamicky nenérodnych pehond,je celd Fada. Nej-

vé¥ndj¥i p¥{¥ina spolivd v rezdilném chevéni ebvodu kotvy a obvedu buzeni{ metoru. Proudové
gmény v &ase jsou v obvedu buzeni prim¥rné e¢ 1 a% 2 ¥édy pomalej¥{, ne¥ v ebvodﬁ kotvy. lavic
p¥i reverzaci bugeni se meter dostdvd de stéddie, kdy Groven nabugeni Jbez ohledu sa okemZity |
jehe smysl klesé pod pFipustneu minimdlni hodnetu z hlediska stability stroje, komutadnich
schepnest{, atd. Je tedy bezpodminednd nutné po Sasevy interval, kdy abselutni hodneta nabugeni
ge nedestane nad zmin¥neu hodnotu, pFerufit preud v obvedu ketvy motoru. To tedy znamend, Ze
pe debu revergace momentu metoru prost¥ednictvim zm&ny smyslu buzeni je kotevni méni¥ zable-
kovén a pohon se stdvd nefizenj;. Tente stav nastdvéd i p¥i reverzaci momentu zméneu smyslu
kotevnihe proudu u zepojeni bez okruhovych proudﬁ; kd& Je t¥eba zablekevat jeden smér proudu
a po jisteu bezpednou dobu neotevirat druhy mistek. Takovéd Qgsové pauza, vdetnd pFechodového
jevu proudu je oviem, jak jiZ bylo Feemo, o 1 'af 2 ¥ddy krafEi; V t.2v. mrivé debd, kdy re-
gulaini systém ztrdci vliv nad pohonem, se tento miZe rychlestné& i polohové& dostat do tak ne-
p¥{znivych stevd, Ze ndvrat k Fizeni prevideln¥ Qéaobi.silné poéﬂchy-akokevé zmény- regulo-
vanych velidin, vietn& kotevmihe proudu mot;ru. To md pechopitelnd negativni vliv na kvalitu
zpracovévaného materidlu. ; o ‘

Uvedené nevyhody odstranuje zafizeni pro zkrdcen{ reakénihe éapu ¥{zenéhe pohonu pedle
vyndlezu, sestdvajic{ z &idla rychlosti, programéteru zadévaené velidiny, t¥#{ thodnocovaoich v
blokd a defini¥nfho bloku.

Podstateu za¥f{zen{ podle vymdlezu JE to, Ze derivaini viatuﬁ progremétoru gaddvané veli-
&iny je paraleln¥ pYipejen ne derivadni vstup prvniho vyhednecevacihe bloku a na definidni
vetup defini¥niho bloku, jehoZ vystup je spojen s defini¥nim vstupem prvnihe vyhodnocevacihe
bloku., Vystup &idla rychlosti je pak paralelné zepejen ne druby infermalni vatup definiéniho
bloku a na informadni vstup t¥etihe vyhednocevacfhe bleku, jeheZ vystup je spojen s drovaovym
vetupem druhého vyhednocovacihe bloku, jeho¥ vystup je pfipojen na uvolnoveci vstup definid-
nihe bleku. |

Vyhodou zeF{zeni pedle vynélezu je te, Ze ume¥nuje extrémni zkrécen{ t.zv, mrtvé doby re-
vérzace a zejiftdni predpovddi znaménka ¥édesti buzeni p¥i rezbdhu z klidu a p#i velmi rych-
1lych zm¥néch zadéni rychlosti. Tim se upravi dynamické vlastnesti pohenu na srovnetelnou

treven s uspofddénim s revergnim ménifem v obvodu kotvy stejnesmérnéhe metoru.
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va¥fzeni pre zkréceni reakénihe asu Fizeného pohonu podle vyndlezu ;je p¥ikladn& schema-
ticky zndzornéne blokevym schematem na p¥ipojeném vykresu.

Jdak patrne 2 blokovéh‘ schemetu sestévéd za¥{izeni podle vyndlezu z &idle i.rychlosti, coZ
Je nap¥. tachodyneme, pregremdtoru 12 zadévané veliliny, realizovenéhe nhpf‘. kombinaci ope-
ratnfiho zesilevae a komparétoru, prvniho e druhéhe vyhodnecovaciho bloku }_1,3.2, co? ;jsou
v deném pF¥ipedd kompardtery, t¥etihe vyhodnocevaciho bloku 14, coZ je nap¥. eperac‘:ni zesi-
levad v nelinedrnim zapojeni a definiZnfhe bloku 11.1, tvefeného nap¥. integréterem a kompa-
rétorem. Za¥izen{ podle vynélezu pak navazuje na obved k ¥izeni pohdn&cihe metoru 3, ktexry
sestdvd z prvnihe napdjecihe bloku 5, ceZ je v daném piipadé ¥izen¥ ventilevy nereverzni mé-
ni¥ pro napijeci ketvy pohénéciho meteru 3, v&etn& proudového reguldtoru & vlastniho Fizeni,
druhélo nepdjeciho bleku _6_'. tveotenéhe Fizemym ventilovym reverznim mZnilem pro nepéjeni budi-
ciho vinuti 3.1 pohén&ciho motorﬁ 2_, v&etn& proudového reguldtoru @ vlastniho ¥{zeni, omeze-
vacihe bloku 7, tveteného kombinaci operainiho zesilovadle & komparétoru a reguldtoru 8 rych-
losti, sestaveného v deném p¥iped& z opera&nich zesilovadl. Déle pak obved k #izeni pohénd-
ciho motoru 3 sesidvd z reguldtoru _9_ élektrome'_corického napéti, sestaveného z eperalnich ze-
gilovadi, bI;ku £0 logiky reverzace buzeni, cof je nap¥. kombinace logickych jednotek a kom-
pardtoru, &idla 15 elektrometorického naepdti, &idla 16 kotevaihe proudu, &idlse 17 budicihe
proudu a bloku LS_ logického soudtu. Pro ndzornost je jeft¥ na obrdzku piipojenéhe vykresu
nekreslen pohéné.y mechenismus 1, co? je v daném p¥ipad& vdlcovaci stolice s tvéFenym mate-
ridlem 2. Jednetlivé bloky i‘ai 18 & pohédnéci motor _3.v6e tn& budicihe vinutd 2_._1 jseu zapo-
Jjeny tak, Ze vystup Eidlai rychlesti je paralelnd p¥ipojen ne zp&tnovazebni vetup _\Z regu
létoru'e'rychlosti, na druhy inferma¥ni vstup 8 prvniho vyhodnecoveciho bloku 11, ne druhy
inferma¢ni vetup u definitniho bloku 1}__._1 @ na informadni vstup ch t¥etiho vvy—;ordnocovaciho
bleku }_li, jahe% vystup Je =pojen s ‘rovnovym vstupem w druhého vyhednocevacihe bloku 13, ne
jeho? defini¥ni vstup x je zapojen vystup Cidla }_6 kotevniho proudu. Blokovac{ vstup g dru-
hého vyhednocovaciho bloku E Je pak spojen s vystupem nezskresleného zafizeni pre vyhodnecovéni
nulové rychlesti. Vystup druhéhe vyhodnocovacihe bloku 13 je pfipojen na uvelnevaci vetup
¥ definilniho bloku 1.1, Jeho% vystup je zapojen na de;;niéni vstup f_ prvniho vyhodnocova-
c¢ihe bloku H., jehe? derivadni vstup ?‘ je spojen jednak s derivadnim vstupem T defini&niho
bleku 11.1 a jednak s derivadnim vystupem ._Pprogramétoru 12 zaddvené veliéiny. caddvaci vstup
_{ programétoru 1.3 zaddvané velidiny je paraleln& spojen s ovladalem v nezekresleném ovldda-
cim pultu, s predikénim vstupem n Bloku 10 legiky reverzace bizeni, s prvnim informeénim
vstupem t defini&nfho bleku }_l_._l. a 8 prvnim informeénim vstupe;n r prvniho vyhednocevacihe
bloku H., jeho¥ vystup je zapojen na ¥idici vstup m bleku }_(3 logiky reverzace buzeni, JeheZ
zapisovec! vstup @ je piipojen k vystupu druhého napéjecihe bloku 6, k ziskéni signdlu pro
potvrzeni minimdlnihe budicfho proudu. Druhy legicky vFstup j bleku }_O- logiky reverzace bu-
zeni je pak spojen s legickym vstupem h druhéhe nepdjecihe bloku_g a prvni legicky vystup i
8 prvaim logickym vstupem£ bloku ﬁlogického seudtu, jeho? vystup je pFipojen na logicky
vetup d prvnfho napijecihe bleku 3. Zpétnovazebni vstup b prvniho napdjecihe bloku_z je za=-
pojen na vystup &idla ];_Q ketevnihe proudu a ¥idic{ vstup a na vystup omezoveciho bloku l, 8
jehoi Fidicim vstupem :C‘;}e spojen vystup reguldteru 8 rychlesti, k Jjeho% zeddvacimu vstupu g
je p¥ipojen programevy vstup A pregraméteru E zaddvané velilinmy,
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K nezakresléné resvodné siti elektrické energie je pak p¥es &idle 16 ketevnihe proudu pFipojen
silevy vstup ¢ prvnihe napdjeéfhe bleku 5, jeheZ vystup je spejen Jednak & ketveu pohinéciho
meteru 3 pohﬁnéného mechanizmu 1 & jednak pfes &idle }2 elektromotorickéhe nap&ti se zpéine-
vazebnim vstupem 1 reguhtoru.g elektremetoriciého napdii, jehoZ zaddvaci vetup k je pFipojen
k potenciometru, umistdnkhe ve ven¥ nezakreslenéhe tephnelogickéhe reBuléteru. Vystup regu-
létoru 9 elektremotorického napéti je zapojen na i{dic{ vstup e druhého mapdjeciho bleku 6,

na jehef zpétnovazebni vstup £ Jje pfipoj;n viatup'éidia }1 budicihe proudu, pifes které je sile-

v§ vstup g tohote druhého napéjecihe bloku 6 spojen e nezakreslcnou rozvodnou sitd elektrické

energie, K silovému vstupu } druhéhe napédecihp'bloku_ﬁ je pak p¥ipojeno budici vinuti 3.1
pohénéeiho motoru_? pohénénéhe mechenizmu 1 a k logickému vystupu y druhy logicky vstup z

bleku lg logického soudtu.
Funkce za¥fzen{ podle vyndlezu je nésledujfci:

Na gdklad® jakékeliv zm&ny zadévané veliliny rychlesti ne zadédvacim vstupu £ programéteru 33
zaddvané velifiny a na prvnich informadnich vatupech r,% vyhodnocevacihe bleku 11 a definié-
nfhe bloku 1&;& reaguje iizeny pchon dle okeamZitéhe pracqvniho momentu @ \irovn& rychlesti.

Aby se tatb reakce maximéln¥ urychlila, je v prvrnim vyhodnecevacim bloku ia dynemickd hyste-
reze proménné.vVelikost hystereze je ¥izens vystupnim signélem defini&nihe bloku 11.1, ktery
né konstentni hednetu- nikoliv nuleveu- do oksmZiku, kdy uvolnevaci vstup ¥ tehsto defini¥nihe .
bleku 11,1 definuje t.zv. stav nulového kotevniho proudu ¥{zeného pohonu. V tem okamZiku Je
spuftén imegréter uvnit¥ definidniho bloku 11.1, je¥ integruje Zasovou zdvislost odchylky
rychlosti spoledné s derivaci zaddvané veliliny rychlesti, kterd je p¥ivedena na defini¥ni
vstup jftohoto defini¥niho bloku El;l. T.zv. stav nulovehe kotevniho proudu ¥{zeného pohonu
neni totoZny se skute¥nym nulovym stavem kotevnihe proudu, nebo¥ ve druhém vyhodnocov-qim
bloku 13 se kempenzuje skute&ny kotevni proud v porovnédni se ztritovjn proudem ¥i{zeného pe-
honu, ktery se ziskdvéd modelevdnim ztrdt ve tfetim vyhednecevacim bleku li: V¥stupni signdl

2z definidniho bleku E&;} se sni¥uje ze zmin&né konstantn{ hednety na hednetu nulovou, pfipadn!
i zéporneu. Tento vystupni signél svym zplsobem tedy umeZni p¥edpov&ddt :zménu ¥4desti smyslu
budicihe proudu & tim i urychlit reekci #fzeného pohonu. Ddle pak ovldddn{ ¥izenéhe pohenu
probihéd obdobn&, jake u dosavadnihe znéméhe uspefdddni. V bleku 10 logiky reverzace bugen{

se eddasovdvd ¥4denéd zm&na znaménka budiciho proudu.‘Soﬁéaan§ se gablokuje prvni napéjeci blek
5. Po oddasovéni bleku 10 logiky reverzace buzeni se zadd zména vEstupnim signdlem z jehe -
druhého logického vystupu ] ne legicky vetup h druhéhe napdjeciho bloku 6, Jakmile nastévd
petvrieni miniméln{ hodnety budicfho preudu na zapisovacim vstupu ¢ bleku 10 legiky rever-

zace bugzeni, odblekevdvd se prvni napéjeci blek 5, &imZ je dekonfena reverzace smyslu mementu.

PREBMET VYNALEZU

2a¥igeni pre zkréceni reskinihe asu ¥fzeného pohonu, sestdvajic{ z €idla rychlesti, prog-
remétoru zaddvané velidiny, t¥{ vyhednocevacich blekd a defininiho bleku, vysmnsdujici se

tim, e derivadni vystup (P) pregremitoru (12) zadévené veli¥iny je paraleln& piipojen na
derive&ni vstup (!) prvnihe vyhodnecovacihe bloku (11) a na deriva¥ni vatup (%) definii-

nfhe bloku (11.1), jehoi vystup je spojen s definidnim vstupem (p) prvnihe vyhednecevacihe
bleku (11), priem¥ vystup &idla (4)rychlosti je paralelnd zapojen na druhy informed¥ni vstup
(u) definidnfho bleku (11.1) a na informadn{ vstup (ch)t¥etihe vyhednecevacihoe tleku (14),JeheZ
v§stup je spejen s drovmovym vstupem (w)druhého vyhodnecevacihe bleku(1l3), Jehe¥ vystup je pii-
pejen na uvelnevaec{ vstup (v) definiiniho bloku (11.1).
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