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Za¥izeni podle vyndlezu FeSi nastavovani
a udrZovani polohy pracovnich orgénd ne-
zdvisle na podélném nebo pFicném sklonu
traktoru bez opuSténi kabiny.

Podstata vynédlezu spoCivd v tom, Ze v
uchycovacim rdmu opatfeném vodicim ra-
mem, ve kterém je uloZen vodorovny vysuv-
ny ram, k jehoZ vnéjSimu konci je naklou-
ben svisly rdam, ktery je opatfen svislym
posuvnym rdmem, na jehoZ spodnim konci
je uloZen otofny nosi¢ pracovnich orgéni.
Na vné&jsim konci vodorovného vysuvného
ramu je pFichycen hydraulicky valec vodo-
rovného posunu, jehoZ druhy konec je pii-
chycen k vodicimu rdmu. Mezi vodorovny
vysuvny rdm a svisly ram je vloZen hyd-
raulicky véalec nakldpéni. Svisly posuvny
ram je opatfen hydraulickym véalcem svis-
lého posunu, ukotvenym na svislém ramu.
K ototnému nositi pracovnich organi je pfi-
chycen hydraulicky valec ototného nosice,
jehoZz druhy konec je ukotven na svislém
posuvném rdmu. V horni ¢4sti svislého ra-
mu je umisténo nezndzornéné stabilizacni
zafizeni.
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Predmétem vyndlezu je zafFizeni k nasta-
veni a udrZeni polohy pracovnich orgdnf ne-
zdvisle na podélném nebo piiEném sklonu
traktoru, jako jsou napf. pldni vrtaky, za-
fizeni na odbé&r phdnich vzorkd, zatloukad
a vytahoval kolikdi, bo¢ni vidle, rotatni Za-
cl lista, kFovinofez, rotatni drtig, poklddad
drat¥ného pletiva, rota¢ni kypfi&, 1i§ty na
stithani Zivych ploti, kartd€ na myti svis-
lych vodorovnych znadek apod.

PouZivané pfidni vrtdky jsou uchyceny na
ramena hydrauliky traktoru a poZadovany
sklon vrtdku se nastavuje mechanicky sta-
vécim Sroubem. Nevyhodou je zdlouhavé na-
stavovdni zplsobené tim, %e se sklon vrta-
ku nenastavuje samostatng& podle zmé&ny
sklonu traktoru. Traktor je vyuZit jedno-
udelovd. Sklon vrtdku lze nastavovat pouze
v podélné roviné vrtdku, nelze tudiZ reago-
vat na zménu pFi¢ného sklonu traktoru. Po-
dobné nedostatky jsou vykazovdny i u po-
dobnych uvedenych za¥izeni. Jejich hlavni
spoletné nedostatky spod&ivaji v tom, Ze jed-
notdelové vyuZivaji traktor, ke kaZdému tide-
lu je nutnd montdZ specidlniho zafizeni z
nichZ nékteré nelze pouZit ve sloZitém te-
rénu pri dodrZovani poZadované kvality
prdce a Zadné z téchto zafizeni se samo-
statné.. neprizplisobuje zmé&n& sklonu teré-
nu bez zdvislosti na podélném nebo pFitném
sklonu traktoru. Nastavovdni sklonu t&chto
néradi se provadi zdlouhavym zpisobem rué-
ng, prfitemZ traktorista musi opustit kabinu
traktoru. Nastavovdni polohy pracovniho
néafadi neni moZno mé&nit b8hem jizdy podle
Clenitosti terénu. N&které z uvedenych pra-
covnich naradi nelze pro sklon terénu po-
uZit viibec.

Uvedené nevyhody jsou v podstatné mi-
Fe odstran&ny zalizenim k nastaveni a udr-
Zeni pracovnich orgédntt nezavisle na sklonu
traktoru podle vyndlezu, jehoZ podstata spo-
¢ivd v tom, Ze sestdvd z uchycovaciho
ramu, opatfeného vodicim rédmem, ve kte-
rém je uloZen vodorovny vysuvny rdm, k
jehoZ vne&jSimu konci je naklouben svisly
ram, ktery je opatfen svislym posuvnym ra-
mem, na jehoZ spodnim konci je uloZen o-
tofny nosi¢ pracovnich organt. Na vn&j3im
konci vodorovného vysuvného rdmu je p¥i-
chycen hydraulicky valec vodorovného po-
sunu, jehoZ druhy konec je pfichycen k vo-
dicimu rdmu. Mezi vodorovny vysuvny rdm
a svisly rdm je vloZen hydraulicky vélec
nakldpéni. Svisly posuvny rdm je opatfen
hydraulickym vélcem svislého posunu, ukot-
venym na svislém rdmu. K otoénému nosi-
¢i pracovnich orgénfi je pfrichycen hydrau-
licky véalec otofného nosife, jehoZ druhy
konec je ukotven na svislém posuvném ra-
mu. V horni ¢4sti svislého rdmu je umisté-
no nezndzorn&né stabilizadni zaFizeni.

Za¥izeni k nastaveni a udrZeni polohy pra-
covnich orgédnli nezdvisle na sklonu trak-
toru umoZiiuje nastavit poZadovanou polo-
hu pracovnich orgdnt bez opuitdni kabiny
traktoru i pfi prdci po ménicim se terénu,

4

odpadd nutnost navéSovdni na traktor rdz-
nych jednotcelovych zakizeni. .

Priklad provedeni zafizeni k nastaveni a
udrZeni polohy pracovnich orgdnli nezé-
visle na sklonu traktoru podle vynélezu je
schematicky zndzornén na vykrese, kde obr.
1 predstavuje celkovy pohled na zafizeni
Z boku a obr. 2 pfedstavuje celkovy pohled
na zafizeni zepFedu.

ZaFizeni je pfichyceno k nevyznafenému
traktoru uchycovacim rdamem 1, opatfenym
vodicim rdmem 10, v némZ je vysuvné ulo-
Zen. Vodorovny vysuvny rdm 3, k jehoZ
vnitfnimu konci je prichycen hydraulicky
vdlec 2 vodorovného posunu, jehoZ druhy
konec je ukotven na vné&jSim konci vodici-
ho rédmu 10, X vnéj§imu konci vodorovného
vysuvného rdmu 3 je naklouben svisly rdm
4, v n8mZ je uloZen svisly posuvny ram 5,
k n&muZ je prichycen hydraulicky valec 6
svislého posunu, jehoZ druhy konec je pfi-
chycen ke svislému rdmu 4. Na spodnim
konci svislého posuvného rdmu 5 je uloZen
ototny nosi€ 7 pracovnich orgédniti k upev-
néni pracovniho orgdnu. K ototnému nosi-
¢i 7 pracovnich orgdnd je pfichycen hyd-
raulicky véalec 8 otoCného nosife 7 pracov-
nich orgdnt, jehoZ druhy konec je naklou-
ben na svislém posuvném rdmu 5. Mezi.vo-
dorovny vysuvny rédm 3 a svisly rém 4 je
vloZen hydraulicky védlec 9 nakldpéni. Na
hornim konci svislého rdmu 4 je upevnéno
neznédzornéné stabilizaéni zaFizeni 11. Ne-
zndzorndné stabilizatni za¥izeni 11 pracu-
je na principu gyroskopu nebo plovdku s
bezdotykovymi elektrickymi snimadi, ktery-
mi se ovlddaji nevyznalené elektronické roz-
vdd&ce pro oviddani hydraulického vélce 2
vodorovného posunu, hydraulického vélce
6 svislého posunu a hydraulického vélce
8 oto¢ného nosice.

K otofnému nosi¢i 7 pracovnich orgénii je
moZno upeviiovat rtizné pracovni orgény, ja-
ko napf. pldni vrtdky, zafizeni na odbér
pidnich vzorki, zatloukad a vytahovaé ko-
1ik@, boéni vidle, rotaéni Zaci listu, kfovi-
nofez, rotacni drti¢, pokladac draténého ple-
tiva, rotaCni kypfi¢, liSty na st¥ihdni Zivych
plotfi, kartd¢ na myti svislych dopravnich
znafek aj. Jako pohon pracovnich orgént
je s vfhodou pouZit hydromotor.

V transporini poloze zafizeni nepfesahuje
obrys traktoru, nebot v této poloze vodorov-
ny vysuvny ram 3 je vtaZen zcela hydraulic-
kym vAlcem 2 vodorovného posunu do vo-
dictho rdmu 10. Pri uvadéni zafizeni do
pracovni polohy se vysouvd vodorovny vy-
suvny ram 3 z vodiciho rdmu 10 a nastavi
se v zdvislosti na sklonu terénu poZadovany
sklon svislého rdmu 4. Pomoci hydraulické-
ho véalce 6 svislého posunu a svislého po-
suvného rdmu 5 se nastavi poZadovand vys-
ka otofného nosite 7 pracovnich orgdnil s
nezndzorné&nym pracovnym orgidnem. V pii-
padé nutnosti je moZno nastavit vlastni pra-
covni orgdn vic¢i terénu hydraulickym vil-
cem 8 otoCného noside 7 pracovnich orga-
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nd. Takto nastavend poloha je stabilizovd-
na i p¥i pojezdu nezndzorn&nym stabilizac-
nim zafizenim 11 pomoci hydraulického vél-
ce 9 nakldpéni a hydraulického védlce 8
oto&ného nosite 7 pracovnich orgédnii. Ne-
zndzornéné stabilizacni zarizeni 11 udrZuje
nastavenou polohu i b&hem jizdy nezavisle

na pii¢ném nebo podélném sklonu trakto-
ru.

Pii najiZd&ni pracovnich orgéni na pev-
né pirekazky neni nutné ménit smér jizdy
traktoru, je moZné se této prekdZce vyhnout
zataZenim vodorovného vysuvného rdmu 3
do vodiciho rému 10.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizeni k nastaveni a udrZeni polohy
pracovnich organti nezdvisle na sklonu trak-
toru, upevnéné bo¢né&, pfipadné Celné na
traktoru, vyznacdujici se tim, Ze sestava
z uchycovaciho ramu (1) s vodicim rdmem
(10), v nédmZ je uloZen vodorovny vysuvny
ram (3), k jehoZ vné&jSimu konci je naklou-
ben svisly ram (4), opatfeny svislym posuv-
nym rdamem (5), na jehoZ spodnim konci je
uloZen otoény nosi¢ (7) pracovnich orga-
nil.

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznacCujici se
tim, Ze k vn&j§imu konci vodorovného vy-
suvného rdamu (3) je pfichycen hydraulic-
ky vélec (2) vodorovného posunu, jehoZ
druhy konec je p¥ichycen k vodicimu ramu
(10).

3. Zafizeni podle bodu 1, vyznaclujici se
tim, Ze mezi vodorovny vysuvny rdm (3} a
svisly ram (4) je vloZen hydraulicky vdlec -
(9) naklapéni.

4. Zarizeni podle bodu 1, vyznacdujici se
tim, Ze svisly posuvny rdm {5) je opatfen
hydraulickym valcem (6) svislého posunu,
ukotvenym na svislém rdmu [4].

5. Zatizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze k oto¢nému nosiC¢i (7) pracovnich
orgdnit je pfichycen hydraulicky vélec (8)
ototného nosice, jehoZ druhy konec je ukot-
ven na svislém posuvném ramu (5).

6. Zatizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Z¢ v hornim konci svislého rdmu (4)
je umisténo nezndzornéné stabilizalni za-
Fizeni (11}.

1 list vykrest




218017




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

