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Sposéb mechanicznego wydobywania urobku z waskoprzestrzennych
wykopéw i urzadzenie do wykonywania tego sposobu -

Wynalazek dotyczy sposobu mechanicznego
wydobywania urobku z waskoprzestrzennych
wykopéw o glebokoéci ponad 3 m, odprowadza-
nia pojemnika na pewng odleglo§é od wykopu,
samoczynnego oprézniania pojemnika i samo-
czynnego powrotu opréznionego pojemnika do
wykopu oraz urzadzeri koniecznych do wyko-
nywania sposobu wydobywania urobku.

Dotychczas znane sg nastepujgce sposoby wy-
dobywania urobku: za pomocg a) ZzZurawika
obrotowego z uko$nym wyciggem, wymagajgce-
go obstugi dwéch ludzi, b) zurawika przy$cien-
nego z réwnig pochyla i samoczynnym oprézi-
nianiem jednego pojemnika, obslugiwanego na
“powierzchni - przez jednego czlowieka, c¢) zu-
rawika, w ktérym transport pionowy odbywa

si¢ mechanicznie, a poziomy przez odcigganie

*) Wladciel patentu Aoswiadczyl, ze twércg wy-
nalazku jest Zbigniew Kolodziejczyk.

‘nego przenoszenia elementéw,
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reczne pojemnika po pomoécie, przy obstudze
na powierzchni przez dwéch ludzi, d) zZurawika,
ktéry jest diwigiem portalowym z pozioma
dwuteowy belka, po pélkach ktérej toczy sig
wézek z dwoma silnikami do pionowego i po-
ziomego ruchu pojemnika, przy obstudze na
powierzchni przez jednego czlowieka, e) tréj-
noga z walem korbowym obracanym recznie .
do wydobywania pionowego i recznym po-
ziomym odcigganiem pojemnika, wymagajacym
na powierzchni obstugi trzech ludzi.

Spos6b mechanicznego wydobywania urobku,
wymagajacy na powierzchni obslugi jednego

. czlowieka, ma te zaletg, Ze jest bardziej eko-

nomiczny w eksploatacji, gdyz sklada si¢ z la-
two rozmentowywanych i dogodnych do recz-
a ustawianie
i rozbieranie wyciggu odbywa sie bez udzialu
dodatkowyeh urzadzert w bardzo krétkim cza-
sie. Ponadio przy sposoble wedlug wynalagka



zostaJe wyeliminowane reczne odcigganie poza
wykop pelnego pojemnika i reczne jego opréz-
nianie oraz zbedne s3 pionowe prowadnice
i nie ma zadnych ogramczeﬂ co do szerokosci
wykopu.

Spos6b  wedlug wynalazku mechanicznego

wydobywania urobku z wa,skopl:zestrzennych,~

wykopéw z samoczynnym opréznieniem po-
- jemnika w okreslonej odlegloici- od wykopu
polega na tym, ze pojemnik ciagniony - ling
idgea z bebna weciagarki elektrycznej porusza

si¢ najpierw pionowo do goéry, a nastepnie po

osmgmectu nieznacznie pochylonej do poziomu,
belki jezdnej. opartej na nogach, na przyklad
dwuteowej, porusza sig¢ dalej réwnolegle do
niej do miejsca, gdzie po samoczynnym otwar-
ciu jego dna zostaje oprézniony, a nastepnie
porusza sie¢ z powrotem pod wplywem wlasnego
ciezaru, najpierw wzdluz belki jezdnej, a na-
gstepnié pionowo na dét az do dna wykopu,

Potrzebne do zmiany -ruchu pionowego na
poziomy urzadzenie polega na tym, ze ciagnaca
pojemnik linka przechodzi- przez kétko linowe
woézka, ktéry jezdzi na poélkach belki - jezdnej,
- przy czym w czasie podnoszenia do géry po-
jemnika wozek jest Zaczepiony o zab, przymo-
cowany do belki jezdnej i nie moze przesuwaé
sie¢ pe belce dopéty, dopdki stozek zaci$niety
na lince no$nej, nie zwolni zaczepienia, po
czym pod wspomnianym stozkiem zamykaja
sie szczeki zabezpieczajace i wézek z podw1e-
szonym tuz pod nim pojemnikiem porusza sie
po belce jezdnej, az do miejsca gdzie zaczepiona
uprzednio o noge belki noénej linka nie otwo-
rzy zamka otwierajacego sie ku dolow1 dna
po:emnika ‘

Przy ruchu powrotnym wézek wraz z po-
1emnik1em zaczyna pod wplywem wlasnego
cieiaru jechaé po. belce jezdnej, na ktérej kori-
cu zatrzymuje sie i zaczepia o zab belki jezd-
nej. Zatrzymanie si¢ wézka o przéd tego zeba
powoduJe, 2e odpowiednia dZwignia uwalnia
zaclémety na linje no$nej stozek i dalej po-
jemnik opuszcza sig pionowo na dno wykopu.

Majac do dyspozycji dwa pojemniki, mozna
zw1ekszyé wydajnosé wydobyeia, gdyz w cza-
sle jazdy do goéry jednego z mch drug1 moze
byé napelniany na dole.

Dalsze cechy charakterystyczne wynalazku zo-
stana blizej wyjasnione na podstawie rysun-
kéw, na ktérych fig. 1 przedstawia ogélny wi-
dok ustawienia belki jezdnej i wciagarki przy
wykopxe, fig. 2 — woézek w przekroju po linii
A—A na fig. 3, z mechamzmem jego w polozeniu
poprzedzajqcym zakoficzenie pionowego ruchu

pojemnika, fig. 3 — rzut z géry wézka w prze-

‘kroju po linii B—B na fig. 2, fig. 4 — zamek

dna pojemnika.
Zgodnie z fig. 1, nad wykopem ustawia sie

belke jezdng I opartg na tréjnogu z rur 2, 3, 4

i stojaku 5, 6 oraz wciagarke elektryczng 7, na
beben 8, ktérej nawinieta jest lina wyciggowa
9, przechodzaca przez Kkrazki 10 i 11 do wédzka
12, z uczepionym na koficu liny pojemnikiem:
13. Do jednej z nég tréjnoga jest umocowany -
hak 14, o ktéry zaczepiona jest odpowiedniej
dlugosci linka, ktérej drugi koniec laczy sie z
zamkiem dna pojemnika w chwili gdy wycho-
dzi on z wykopu, i ktéra w odpowiedniej
chwili otwiera dno pojemnika.

W chwili gdy znajdujacy sie na dole pojem-
nik zostanie zaczepiony na koncu liny wycig-
gowej 9, uruchamia sie¢ wciggarke i pojemnik
zaczyna poruszaé sie¢ pionowo do goéry, aby
nastepnie po odblokowaniu wézka 12 zaczaé
wraz z nim poruszaé sie po belce jezdnej 1
do miejsca, w ktérym za pomocg linki za-
czepionej o hak 14 zostanie oprézniony. Po
zmianie Kkierunku obrotéw wciggarki i stopnio-
wym zwalnianiu liny, wézek 12 pod wplywem
wlasnego ciezaru zaczyna zjezdzaé ku dolowi
belki jezdnej 1 i zatrzymuje sie na jej koficu,
po czym sam pojemnik 13 zaczyna opuszczaé
sie pionowo na dno wykopu.

W celu przytrzymywania wézka 12 na koricu
belki jezdnej 1 az do chwili, gdy napelniony
pojemnik 13 znajdzie si¢ na odpowiedniej wy-
soko$ci nad ziemia, zaopatrzony jest w specjal-

‘ne mechanizmy ryglujace. Na wézku znajduje

sie¢ bedgcy pod dzialaniem sprezyny 15 zaczep
16, ktéry przy pionowym ruchu do géry po-
jemnika 13 jest zaczepiony swym zebem 17
o rygiel 18, umocowany na stale przy koficu
belki jezdnej 1 1 wéwczas wciggarka za pomo-
cg liny 9 i krgZzka linowego 27, umieszczonego
na wézku, daje pionowy  ruch pojemnika 13
dopéty, dopéki stozek 19, zaciéniety na linie 9
nie wejdzie do gniazda 20 wézka i swg gérna
powierzchnig czolowa dzialajacg na wystep 21
zaczepu 16, nie wyzebi go z rygla 18 na belce
jezdnej 1, przy czym jednocze$nie sprezyna 22
cofa sie do polozenia pionowego pochylong do-
fychczas dwuramienng dzwignie 23, ktérej dol-
ny koniec 24 przesuwajac si¢ w prawo (fig. 3)
umozliwia sprezynom 25 zamknigcie sie szczek
26 pod stozkiem 19 (polozenie pokazane liniami
punktowymi na fig. 3), ktére dop6ty uniemo-
zliwiajg rozlgczenie si¢ woézka 12 ze stozkiem
19 i pojemnikiem 13, dopéki woézek ,12 nie
znajdzie sie znéw w korcowym dolnym polo-



SN

%eniu belki noéﬁej ijdopéki dZwignia 23 nie

‘oprze si¢ o przednia cze§¢ rygla 18 i nie od-
«<hyli si¢ w prawo, na skutek czego jej dolny
koniec 24 nie przesunie -sic w lewo i nie roz-
sunie szczek‘ 26 uwalniajgc stozek 19 i umozli-

'~ ‘wiajgc pionowe opuszczanie si¢ pojemnika, przy

«zym zaczep 16 pod dzialaniem sprezyny 15
:zaczepia si¢ o rygiel 18, umozliwiajge w na-
stepnym cyklu roboczym Jedyme ruch pionowy
‘pojemnika. .

W celu samoczynnego opréiniania pojemnika
;jest on zaopatrzony w otwierane ku dolowi
«dno, zamykane specjalnym ryglem. Rygiel ten
:sklada si¢ z dwéch zaczepiajacych sie o siebie
«dwuramiennych diwigni, z ktérych jedna 28
‘ma zab przytrzymujacy zamkniete dno 29 po-
Jjemnika, a druga 30 ma uszko 31 do zacze-
‘pienia linki, pociagnigecie za ktérg powoduje
-obrét diwighi 30, naci$niecie na diwignie 28
i przez jej obrét otwarcie dna 29. Tego rodzaju
-otwieremie dna pojemnika zapewnia to, ze
zdarzajace sie uderzenia pojemnika przy jego
‘wychodzeniu z wykopu nie mogg przypadkowo
-otworzyé dna, co ma zasadnicze znaczenie przy
tego rodzaju pracy pojemnika., Dopiero po-
-ciggnigcie za linke zaczepiong o hak 14 na
modze tréjnogu powoduje otwarcie pojemnika
‘tylko w miejscu z géry wyznaczonym,

Rozumie si¢ samo przez sie, ze oméwione
wyzej urzgdzenia zostaly przedstawione tytu-
lem przykladu wykonania i ze mogg byé -czy-

‘nione zmiany w rozwigzaniu konstrukeyjnym

ich elementéw, nie wychodzac poza ramy ni-
‘niejszego wynalazku.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b mechanicznego wydobywania urobku
z waskoprzestrzennych- wykop6éw, z samo-
| czynnym opréznianiem pojemnika w okreslo-
nej odleglo$ci od wykopu, znamienny tym,
Ze pojemnik 13 ciggniony ling idacg z bgbna
weciggarki elektrycznej porusza sie najpierw
pionowo do gory, a nastepnie po osiggnieciu

2 nleznacznie pochylonej do poziomu belki

jezdnej (1), na przyklad dwuteowej, opartej
na nogach (2, 3, 4, 5, 6), porusza sie dalej
réwnolegle do niej az do miejsca, gdzie po
samoczynnym otwarciu jego dna zostaje

oprézniony, a po wylgczeniu napedu weig-
garki porusza si¢ z powrotem pod wply-
wem wlasnego ciezaru najpierw wzdluz
belki jezdnej, a nastepnie pionowo na dét
az do dna wykopu. ’

2. Urzadzenie do zmiany pionowego ruchu po-
jemnika na jego ruch po nieznacznie pochy-
lonej do poziomu belece jezdnej, przy spo-
sobie mechanicznego wydobywania urobku
wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze sklada
sig¢ ono z woézka jezdzgcego po belce jezdnej
(1) i majgcego zaczep (16), pod dzialaniem
sprezyny (15), ktéry przy pionowym ruchu
do gory pojemnika (13) jest zaczepiony swym
zeBem (17) o rygiel (18), umocowany na
stale przy dolnym koticu belki jezdnej (1)
tak, aby wciggarka za pomocg liny (9)
i krazka linowego (27) powodowala pionowy
ruch do géry pojemnika (13), z stozka (19),
zaci$nietego na linie (9), ktéry SWg gorng
powierzchnig czolows, dzialajacg na wystep
(21) zaczepu (16) odryglowuje wozek, aby
wciagarka mogla nastepnie przesuwaé wé-
zek (12) .wraz z pojemnikiem (13) po belce
jezdnej (1) oraz z diwigni dwuramiennej
(23), ktérej dolny koniec (24) przesuwamc
sie w prawo pod dzmlanlem sprezyny (22) ‘
umozliwia sprezynom (25) zamknigcie szczek

" (26) pod stozkiem (19), aby przy ruchu na
d6! woézka po belce jezdnej, pionowe opusz-
czanie pojemnika moglo sie rozpoezaé do-
piero wéwezas, gdy woézek osiggnie dolne
skrajne polozenie i dzwignia (23), zaczepia-.
jac o koniec rygla (18), nie otworzy szczek
(26) dla przepuszczenia stozka (19).

3. Urzadzene do otwierania dna pojemnika,-
przy koficu jego ruchu roboczego w sposobie
mechanicznego wydobywania urobku wedlug
zastrz. 1, znamienne tym, ze sklada si¢
z dwéch zaczepiajacych o siebie dwuramien-
nych dzwigni, z ktérych jedna (28) ma zab
przytrzymujacy -zamknigte dno (29) pojem-
nika (13), a druga (30) ma uszko (31) do
zaczepiania linki, pociagniecie za ktérg po-
woduje otwarcie dna.
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