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Vynédlez sa tyka elektricky pohdifianého
priemyslového robota pozostdvajiceho z
pevnej zédkladne so zvislym ¢apom pre ulo-
Zenie otoCnej zakladne tvaru disku opatre-
nej ndbojom privradtenym k pevnej zdkladni
a stlpom umiestnenym stiose s osou otédca-
nia oto¢nej zdkladne, na ktorom je umiest-
neny zvisle posuvny suport nesdci ramenc
s fGchopovou hlavicou vodorovne vysuvnou
v smere svojej pozdiZnej osi a uloZenou mi-
mobeZne vodi stipu, pritom v otoénej za-
kladni je uloZeny prvy elektromotor pre oté-
Canie oto¢nej zdkladne, druhy elektromotor
pre zvisly posuv suportu a treti elektromo-
tor pre vodorovny posuv ramena, ktorych
pozdlZna os je rovnobeZnd s pozdiZnou osou
stlpa, a st uloZené mimo podorysného prie-
metu suportu s ramenom.

DoterajSie vyhotovenia elektricky poha-
flanych priemysiovych robotov st rieSené
tak, Ze oto¢na zdkladiia mé tvar disku s né-
bojom privratenym k pevnej zgkladni, ktory
je uloZeny na spodnom loZisku zvislého Ca-
pu, k disku otoénej zdkladne je stip pripev-
neny rozoberatelnym spojom a je uloZeny
na hornom loZisku zvislého ¢apu. PretoZe
otofnd ststava je zloZend z ototnej zdkladne
a stlpa je spojend rozoberatelnym spojom.
Ototnd zdkladila je cez néaboj privrateny k
pevnej zdkladni uloZend na vonkajSom kriaz-
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ku spodného loZiska a stip je uloZeny na
vonkajSom kruZku horného loZiska, pricom
stip musi byt stoso pripevneny k otoCnej
zékladni, aby jeho otafanie bolo v poZadova-
nej triede presnosti. Z uvedeného vyplyva,
Ye horné loZisko fapu a dolné loZisko Zapu
musia byt vzdjomne stiosé. Toto vyhotovenie
kladie vysoké néaroky na presnost vyroby
stlpa, ktorého hilbka je pomerne velkd, a
otofnej zdkladne, vzhladom na ich spoje-
nie rozoberatelnym spojom a uloZenie na
hornom a spodnom loZisku zvislého c¢apu.
TaktieZ vzdjomnd montéaZ stipa a ototne]j za-
kladne je velmi ndrotnd, a to z dovodov, Ze
pri montéZi sa stlp musi sdfasne nasadit na
vonkajdi kruZok horného loZiska a osadenie
v ototnej zdkladni, pri€om otond zdkladia
musi byt pri montdZi podopretd, lebo je ve-
dend iba v spodnom loZisku zvislého gapu.

Vyssie uvedené nedostaiky st odstrdnené
u elektricky pohaiianého priemyslového ro-
bota podla vynéalezu, ktorého podstata spo-
giva v tom, Ze ototnd zdkladia je opatrena
nabojom odvratenym od pevnej zdkladne,
ktory je uloZeny na hornom loZisku zvislé-
ho &apu, pridom stlp volne obkolesuje né-
boj po celej jeho vydke a je k otocnej za-
kladni pripevneny s vyhodou rozoberatel-
nym spojom.

RieSenie elektricky poh&iianého priemys-
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lového robota podla vynélezu sa vyznaluje
nizkou nédro¢nostou na vyrobu a vzdjomni
montaZ stipa a otofnej zdkladne, opatrenej
ndbojom privratenym k pevnej zékladni a
ndbojom odvratenym od pevnej zdkladne,
ktoré je uloZena na hornom loZisku zvislého
€apu a dolnom loZisku zvislého Capu. Naj-
rozmernejSie zo sddasti, to je stip, sa da
volne jednoducho nasadit a pripevnit na
otoéni zdkladiiu.

Na pripojenom vykrese je zndzorneny pri-
klad vyhotovenia zdkladny elektricky pohaé-
naného priemyslového robota podla vyna-
lezu. Oto&néd zékladiia 2 je opatrend nébo-
jom 21, odvratenym od pevnej zdkladne 1,
ktory je uloZeny na hornom loZisku 3 zvis-

4

lého €apu 4 a ndbojom 22, privrdtenym k
pevnej zakladni 1, ktory je uloZeny na spod-
nom loZisku 7 zvislého &apu 4. Stip 5 volne
obkolesuje naboj 21 odvrateny od pevnej zéa-
kladne 1 po celej jeho vySke a je k otoénej
zdkladni 2 pripevneny s vyhodou rozobera-
telnym spojom 6. UloZenim oto&nej zdkladne
2 prostrednictvom nédboja 21 odvriteného
od pevnej zédkladne 1 na hornom loZisku 3
zvislého ¢apu 4 a néboja 22 privrateného
k pevnej zédkladni 1 na spodnom loZisku 7
zvislého &apu 4 je vytvorené jednoduché
ototné uloZenie celej otofnej zdkladne 2
spolu so stlpom 5, ktory volne obkolesuje
nédboj 21 odvrateny od pevnej zdkladne 1.

PREDMET VYNALEZU

Elektricky pohéaifiany priemyslovy robot
pozostdvajiuci z pevnej zdkladne so zvislym
Capom pre uloZenie ototnej zdkladne tvaru
disku s ndbojom privradtenym k pevnej zé-
kladni a opatrenej stipom, umiestnenym sa-
ose s osou otdcania otocnej zdkladne, na
ktorom je umiestneny zvisle posuvny suport
nesutci rameno s tchopovou hlavicou, vodo-
rovne vysuvnou v smere svojej pozdiZnej
osi a uloZenou mimobeZne vof&i stipu, pri-
¢om v otofnej zdkladni st uloZené prvy
elektromotor pre otadanie otolnej zdkladne,
druhy elektromotor pre zvisly posuv supor-

tu a treti elektromotor pre vodorovny po-
suv ramena, ktorych pozdlZna os je rovno-
beZnéd s pozdiZnou osou stipa a su uloZené
mimo p6dorysného priemetu suporta s ra-
menom, vyznadujici sa tym, Ze otofné zd-
kladiia (2) je opatrend nabojom (21) odvré-
tenym od pevnej zdkladne (1), ktory je ulo-
Zeny na hornom loZisku (3) zvislého &apu
(4) zdkladne (1), priom na strane nébo-
ja (21) a stistredne s nim je k ototnej z4-
kladni (2) pripevneny rozoberatelnym spo-
jom (6) stip (5).

1 list vykresov
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