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(54) Kombinovany Sroubovdk

Vynélez se t¥kd kpmb:lnovaného firoubo~ 5
véku, urdeného k ovlidéni nastavovacich e
-zajistovacich prvkl ustavovacich drZdkd, 26
zejména dridkd magnetickyech hlav,
Redeni podle vyndlezu umoZnuje nastavo=
véni a zejistovén{ piisludnjch prvkl ustavo- IR]
ynoich dridkd na jedno nasazeni, vyluduje sa-
movolné vysunuti precovnich nebo $inngch
ploch z odpovidajicich ploch ne nastavove -
oich prveich ustavovacich drZdkld.Ddle usnad-. 25
Ruje & zrychluje nastavovaci operace. A
Kombinovany Sroubovdk sestévd z télesa
x1i%e, opatieného hlaviei s Sinnymi plocha - 1%
mi.V tdlese k1f¥e je s radidlni vili uloZen:
* #roubovdk, opatieny také Einnymi plochami.
Sroubovdk je tladen pruZinou, opatienou o
gélisek, pevnd spojeny s télesenm kligde, do 22
prostoru ovlddacich prvkid ustavovaciho drid-
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Vyndlez je vhodny pro ufiti v oblasti 15 \21
ustavovacich drifkd, kde nastavovini & sta-

bilizadnf prvky jsou uspoidddny souose, piie
Semf je potfebné je ovlddat z jcdnoho smérue
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Vynédlez se tyké kombinovaného Sroubovédku, urleného
ptedeviéim k ovldddni nastavovacich prvkd rdznych druhd
ustavovacfch drzdkd a jejich zajisté&nf v poZadované poloze.

Nastavovac{ drZéky, zejména ustavovac{ drZdky magnetic-
kfch hlav jsou opatiFeny p¥islusnymi nastavovacimi prvky
obecn® nebo urditym zpisobem, napifklad souose uspoiédanych.

Manipulace s ovlddacimi prvky té&chto drZédkl se provadi
jednotlivymi druhy né#adf, pFi¥em? manipulovénf s nastavova-
cimi prvky je provéddéno odd¥lené od manipulacf se stabilizad-
nimi &leny, které polohu fixujf. '

VZdy se jedné o mnoho po sob& jdoucfch operaci, skléda-
jlcich se z opakovanfch nasouvani, vysocuvéni, nastavovén{,
uvolnovénf a fixovéni tak dlouho, & je dosaZeno optiméln{
polohy pffslusného ustavovacfho drZdku.

~ V dosud pou%ivanych manipulacich s nastavovacimi drZéky
jsou uZfivény jednotlivé, na sobé nezdvislé druhy pomicek nebo
néstrojd, jez je nutno ve viech operacich p¥idrZovat pomocf
obou rukou obsluhy ve sprévné poloze, coZ je nevyhodné. To
plat! i tehdy, kdy% dva druhy ovlddaciho néfadf jsou umistény
souose, aviak jejich poloha nenf nijak vézéna. I tady je ‘
nebezpeli, Ze se nep¥idrZovany dfl néFadi vysune ze spréavné
polohy, kterou je nutno v pokradujfcim nastavovéni znovu hledat.

T{m, %e nejsou jednotlivé dfly néFadf k sobé vdzény, musi
'se pred zapoletim praci zv143f vyhleddvat a spolu sestavovat
k pfislusné manipulaci. To platf i v pripadé moZného vysunuti
- jednoho néstroje z druhého p¥i p¥ipadném odloZeni mezi
nastavovacimi operacemi.
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VySe uvedené nedostatky odstranuje #eden{ dle vynédlezu,
.Jeho% podstata spo¥fvd v tom, %e kombinovanj Sroubovdk sestdvéd
z t&lesa kli%e opatieného hlavict s pracovnimi plochami, v ném¥
je s radidlnf vilf uloZeno t&leso Zroubovéku, opet¥ené Einnymi
plochami a opirajfci se spodni plochou nékruZku o mezikruZf
konce vdlcové dutiny t&lesa klfZe. PruZina je opiena jednim
- koncem o vrchnf plochu nékru2ku a druhym koncem o wvnit#n{
dosedac{ plochu zdlisku, jenZ je pevn® spojen s t&lesem klfZe,
pridem? nékruZek v t&lese kliZe a diffk Sroubovéku v zdlisku
jsou uloZeny s wvil{, z nichZ d#{k Sroubovéku mé na svém osaze-
ném konci upevn&nu ruko jef.

| Resenf dle vyndlezu umoZnuje provéd&t poZadované nastavova-
c{ operace ustavovacich drZdkd rychleji, snadnji, operativné

a s jistotou ve viech fézfch nastavovénf, stabilizovdni nebo
uvolRovéni jejich polohy. |

UmoZnuje snadné navedeni pracovnich nebo &innfch ploch
tohoto 3roubovédku do odpovidajfcich ploch nastavovacich prvkd
uvedenych ustavovacich drZdkd i jejich trvaly sfyk. Pracovni
plochy klf¥e, ani &inné plochy &roubovéku se nemchou semovoln&
vysunocut z p¥islusdnych nastavovacich a stabiliza&nich prvkid
driéku.

PFi nahodilém pierufenf nastavovacich praci{ neni tféba.
znovu nalézat potiebné polohy, prilemZ k pridrZeni stalf
¢innost jedné ruky obsluhy.

Dald{ vyhodou je to, Ze oba hlavni dfly kombinovaného
Sroubovédku jsou spolu ve v3ech polohédch vdzény a neztratné
spojeny.

Vynédlez je podrobn& popsén pomoci piipojenych obrézki,
kde na obr. 1 je znézorn&n ez zdkladnim provedenim v klidové
poloze, obr. 2 ukazuje kombinovany Sroubovdk dle vynédlezu
v pracovni poloze, nasunuty na ovlddacich prvcich drZéku,
obr. 3 znézornuje detailnf prostorovy pohled na alternativni
feSen{ rukojeti kombinovaného Sroubovdku s drédZkami a vy¥stupky,
obr. 4 vytvé’r{ prostorovou predstavu zdkladnfho provedeni
pracovnich ploch hlavic i &inngch ploch Sroubovékd a obr. 5
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ukazuje prostorové jiné uspo¥adéni pracovnich hlavic i ¢innych
ploch Sroubovéku.

V obr. 1 je vid&t zékladni provedeni kombinovaného 3roubo-
véku v klidové poloze. Kombinovany 3roubovék sestdvd z t&lesa 1
kli%e, do n&ho% je zasunuto t&lesc 2 Sroubovéku. T&leso 2
Sroubovéku je opatieno nékruZkem 23,kiery tlakem pruZiny 3
na vrchnf plochu 25 nékrufku 23 dosedd do mezikruZf 14 t&¥lesa 1
klife. Prufina J je pFitom opfena o dosedaci plochu 41 zélisku 4,
umf{sténou uvnit® tohoto zdlisku 4, jenZ je pevn& spojen s té&le-
sem 1 k1f%e. T&leso 1 klfle mé na svém obvodu vytvorenu ruko jet

:'.16. Pracovni plochy 12, umistZné v hlavici 11 mohou nebyvat

i jinych, ne% zobrazenych tvard. T&lesoc 2 Sroubovdku je uloZeno
v télese 1 klile s vilf A, rovn&% tek jako nékruZek 23 ve vdlco-
vé duting 13 a jako df{fk 26 sroubovéku v zélisku 4. D¥ik 26
iroubovdku mé na svém osazeném konci 27 pevné& pFipevnénu

rukojet 5 Sroubovéku. Cinné plochy gg mohou taktéZ nabjvat

i jingych tvard, ne% v obrézku naznadenych. Z obrédzku je patrno,
%e rukojet 5 ¥roubovdku se v klidové poloze styjké se zdliskem 4.

Na obr. 2 je znézorn&n kombinovany Sroubovék v pracovni
poloze. Je patrna jinéd vzédjemné poloha jednotlivych stavebnich
d114. Z obrézku je dob¥e vidét poloha i celkovéd situace ustavo-
vaciho drZdku 6 s magnetickou hlawm 2, opatienou pracovni
8t&rbinou 91. 8eln{ plocha 15 hlavice 11 je ve styku s op&rnou
plochou J1 nastavovactho prvku 7 a &elni plocha 21 8sroubovéku
dosedd do opérné plochy 81 stabilizainfho prvku 8. Mezi spodni
plochou 24 nékruZku 23 a mezikruZim 14 se nachézi{ vile B
shodné s vil{ mezi zéliskem 4 a rukojetf 5 Sroubovéku. Je vidét
i slfcovénf &innych ploch 22 3rcubovdku s &innymi plochami 82
stabiliza&nfho prvku 8 a styk pracovanfch ploch 12 hlavice 11
s pracovnimi plochami 72 nastavovaciho prvku J.

Obr. 3 ukezuje dopln¥ni rukojeti 5 Sroubovdku na svém spodnim
kxonci o vystupky 52, jeZ mohou zapadat do zéFezl 42, vytvoienych
na zélisku 4, pevnd spojeném s rukojetf 16 t&lesa 1 kliZe.

Obr. 4 je prostorové znézorn&ni detailu hlavice 1l 's dobte
znatelnymi pracovnimi plochami 12. Jsou vidét ¥inné plocha 22
i %elnf plocha 21 Zroubovdku v jeho zékladnim provedeni. Pracov-
nimi plochami 12 hlavice 11 je vnit#nf 3estihran.
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Obr. 5 d4vs prostorovou pPedstavu o jiném uspoisddnit

pracovnich ploch 12 hlavice 1l a &innfch ploch 22 té&lesa 2
Sroubovédku. Zde jsou pracovni plochy 12 tvoreny boky dréZek
v hlaviei 11 a Zinné plochy 22 jsou ve tvaru vn&jstho Besti-
hranu.

Zasunuti{m kombinovaného .Sroubovédku dc ovlddacich prvki
ustavovacfho drZdku 6 a osovym pisobenim obsluhy na rukoje¥
16 klife je dosaZenc, Ze Zelnf plocha 15 hlavice 1l je ve
styku s op&rnou plochou J1 nastavovacfiho prvku 7 a &elni plo-
cha 21 3roubovdku dosedé na opérnou plochu 81 stabilizaniho
prvku 8. St4ly styk ve vySe uvedenych plochdch je podmin&n
spoluplisobenim pruZiny 3 opFfenéodosedaci plochu 4l zAlisku 4
a tla¥ic{ ve vrchni plofe 25 nékruiku 23 t&leso 2 &roubovédku
$4dénym smérem. Vile B mezi spodni plochou 24 nédkru¥ku 23
a mezikruZim 14 vznikne nutnym osovym posuvem t&lesa 2 3roubo-
véku vzhledem k t&lesu 1 klf¥e a je shodnd s vil{ mezi zélis-
kem 4 a rukojetf 5 Sroubovéku. Vile A dovoluje urZity radidlni
posun té&lesa 2 Sroubovdku v t&lese 1 kliZe, p#ipadny maly
dhlovy néklon, jeZ jsou nutné k snadnému a sprévnému navedenit
ginngch ploch 22 &roubovéku do prisludnych proté&jskd na nasta-
vovacich nebo stabiliza&nich prvcich ustavovacfch drZdkd.

Otd¢enim rukojeti 5 sroubovéku je moZno provést uvoln&ni
nebo stabilizovénf polohy ustavovaciho drZdku 6, prost¥ednic-
tvim &innych ploch 22 3roubcvdku zabirajfcfch do &inngch ploch
82 stabiliza¥nich prvki.

OtéZenim rukojeti 16 kli&e je zase moZno provést nastaveni
ustavovactho drZdku 6 do %é4dané polohy pomoci pracowvnich ploch
12 hlavice 11, zabirajfcich do pracowvnich ploch 72 nastavovaciho
prvku 7.

Pokud je rukojet 3roubovdku doplnéna na spodnim konci
o vystupky 52, zapadajfci do zéfezd 42 zdlisku 4 neni tieba po
uvoln&ni stabiliza&nfch prvkd 8 d4l pPidriovat rukojet 16
kl{%e. PruZina 3 vysune t&leso 1 kli¥e, v némZ je pevn& uloZen
zdlisek 4, opatieny zéfezy.i_ aZ do zéb&ru s vystupky 52
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ruko jeti 5 Zroubovéku. Daldi nutné otéfeni nastavevacich a
stabiliza¥nich prvkd 7, 8 b&hem hleddni optimélniho nastavent
je provddéno soufasné jiZ jen otafenim a piidrZovdnim jediné
rukojeti 5 Sroubovdku, coZ je umoZnéno tim, Ze jmenovanym
nasunutim vyfezu 42 na vystupky 52 se nevysunou ze zébéru
pracovni plochy 12 klife ani &inné plochy 22 3roubovéku. Stabilizace
jenakonec provedena jiZ jen samostatnfm otolfenim rukojeti 5
Sroubovéku. |

Resenf kombinovaného Sroubovéku dle vyndlezu je whodné
v oblasti, ké elementy, slouZfc{ k ovladéni nastavovacich a
stabilizaZ®nich prvkd ustavevacich drZdkd jsou uspoiédény/souose
a je moZné je ovlddat z jednoho sméru pii jediném nasazeni
kombinovaného Sroubovéku na nastavovaci a stabiliza&ni prvky
‘jmenovangch drZékd.
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1) Kombinovany Sroubovdk, vyznaieny tim, Ze sestdvd z t&lesa
(1) klife, opatiPeného hlavicf (11) s pracovnimi plochami
(12), v n&m¥ je s radidlnf volf (A) uloZeno t&leso (2)
sroubovéky, opat¥ené ¥inngymi plochami (22) a opirajfci se
spodnf plochou (24) nékruiku (23) o mezikruff (14) konce
védlcové dutiny (13) t&lesa (1) klile, pFitem# pruzina (3)
je opPena jednim koncem o vrchni plochu (25) nékruzku (23)
a druhym koncem o vnit#ni dosedaci plochu (41) zdlisku (4),
jenz je pevnd spojen s t&lesem (1) klile, prilem% nékruZek
(23) v t&lese (1) kx1lf¥e a difk (26) Sroubovéku v zélisku
(4) jsou uloZeny s vilf (A), =z nichZ d¥fk (26) Sroubovéku
mé na svém osazeném konci (27) upevn&nu rukojet (5).

2) Kombinovany &roubovék dle bodu 1, vyznaleny tim, Ze ruko jef
(5) &roubovdku je opat¥ena na stran& privrédcené k télesu (1)
k1l{¥e vystupky (52) a zérezy (42), zasahujicimi s vilf
do odpovidajfcich zévezld (42) a vystupkd (52), upravenych
alespon na jedné z Zelnich ¥4stf kominovaného Sroubovéku,
protilehlych k jeho rukojeti (5).

4 vykresy
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Obr. 5

Vytiskly Moravské tiska¥ské zévody, Cens: 340 Ki&s \
provez 12, Leninova 21, Olomouc o
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