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1 2

Pro zajistén{ konstantn® kritkych koncd
niti odstfiZenych po dokondeni obSiti knofli-
kové dirky na Sicim stroji pro ob$ivani
knoflikovych direk vybaveném odst¥ihova-
cim Ustrojim, stolem, k némuZ je §ité dilo
pfichyceno, a dstrojim ovladsjicim pohyb
stolu jednak ve {dzi vlastniho ob$ivani knof-
likové dirky, jednak po jejim dokon&eni do
polohy, v niZ je provedeno proseknuti knof-
likové dirky sekacim noZem  stroje, se
vlastni odstfiZeni niti provede po ukonfeni
ob8iti knoflikové dirky jeSt8 pied zahdje-
nim pohybu stolu do zminéné polohy.
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Vynélez se tykd zplsobu zhotovovani
knoflikové dirky s odst¥iZenym koncem ale-
spoil jedné niti na Sicim stroji obsahujicim
jednak za¥Fizeni pro odstfih alespoil jedné
niti, jednak still, prostfedky pro pfichyceni
k nému Sitého dila a tstroji ovladajici po-
hyb stolu, a to ve {&azi obSivdni knoflikové
dirky po drédze odpovidajici poZadovanému
tvaru knoflikové dirky, kdeZto po této fazi
rychloposuv stolu ze zdkladni do vychozi
polohy. Zhotoveni knoflikové dirky zahrnu-
je jednak jeji obS$iti, jednak jeji proseknuti.
ProtoZe z konstrukénich diivodi je prose-
kévaci tstroji umisténo v odstupu od Sici-
ho astroji, nelze knoflikovou dirku prosek-
nout v. zgkladni poloze stolu, to je v.-poloze
odpovidajici zahdjeni a ukondeni vlastniho
obSivani knoflikové dirky, mybrZ teprve wv
poloze vii€i ni pFesazené, kterd je v této
pFihldSce vynélezu oznafovédna jako poloha
vychozi.

U znémych stroji na obSivdni knofliko-
vych direk nastivd zminény rychloposuv v
bezprostifedni ndvaznosti na dokonéeni ob-
§iti. Pokud jsou tyto stroje vybaveny zafi-
zenim na odst¥ih niti, at jiZ pouze horni ni-
ti nebo obou, pop¥. v8ech niti, dochdzi pfi
tomto rychloposuvu nutné k vytaZeni vSech
pouZitych nitf od mista posledniho stehu k
mistu, kde dojde k odstFihu niti, p¥idem?Z
délka tohoto vytaZeni a tedy i délka koncilt
odstfiZenych niti je tim vé&tsi, €im krat3i je
nastavend délka obSiti knoflikové dirky.
ProtoZe nadmérné dlouhé konce odst¥iZe-
nych nitl jsou zejména z estetickych diivoda
nepfijatelné, nelze podle dosavadniho stavu
techniky jednim provedenim S$ictho stroje
pokryt cely délkovy rozsah v praxi pouZi-
vanych knoflikovych direk a je nutno mit
k dispozici n&kolik podtiid stroje na obsi-
vani knoflikovych direk, liSicich se navzé-
jem v podstat® jen uspofdddnim pro jedno-
tlivé délkové rozsahy knoflikovych direk.

Utelem vynélezu je odstranit tuto nevy-
hodu dosavadniho stavu techniky. To je pro-
vedeno zplisobem zhotovovani knoflikové
dirky s odst¥iZenym koncem alespoil jedné
niti na Sicim stroji obsahujicim jednak za-
¥izeni pro odstf¥ih alespoil jedné niti, jednak
stii]l, prostfedky pro p¥ichyceni k nému 8i-
tého dila a tustroji ovlddajici pochvb stolu, a
to ve f4zi ob¥ivani knoflikové dirky po dra-
ze odpovidajici poZadovanému tvaru knof-
likové dirky, kdeZto po této fézi rychlopo-
suv stolu ze zédkladni polohy do vVychozi po-
lohy. podle vyndlezu tim, Ze odst¥ih niti/nit{
se providdi p¥ed zahdjenim rvchloposuvu
stolu. Tim je zajist&ni konstantni, resp. kon-
stantn® mald délka konce odstFiZené niti,
resp. koncdl odstiiZenych niti nezdvisle na
nastavené délce obsiti knoflikové dirkv.

Uskutetnit tento zpfisob lze rliznymi za-
Fizenimi, z nichZ n&kterd budou popsana v
dal¥im s odvolanim na piipojend vyobraze-
ni, kde znati

obr. 1 axonometricky pohled, &astetné v
fezu, na stroj na ob¥ivdni knoflikovych di-

4

rek opatfeny jednim za¥Fizenim k provadéni
zpiisobu podle vyndlezu,

obr. 2 pohled ve smé&ru Sipky X z obr. 1
na jedno zaf¥izeni k provadéni podle vyna-
lezu p¥i odpojeném Sicim tstroji,

obr. 3 totéZ jako obr. 2, aviak p¥i zapnu-
tém Sicim dstroji, to je v pribsghu ob3ivani
knoflikové dirky,

obr. 4 schematicky pldorysny pohled na
tstroji pro zapindni a vypindni rychlopo-
suvu stolu pfi rozpojené spojce rychlopo-
suvu,

obr. 5 ndrysny pohled, Cdstetn& v Fezu,
zndzorfiujici schematicky celkové usporada-
ni jednoho provedeni zafizeni k provadéni
zplisobu podle vynélezu,

obr. 6 blokové schéma jednoho provedeni
elektrického vybaveni pro ovladddni jednak
zalizeni pro odst¥ih niti/niti, jednak rychlo-
posuvu stolu,

obr. 7 pohled ve sméru Sipky X z obr. 1
na jiné zafizeni k provad&ni zplsobu podle
vyndlezu p¥i odpojeném Sicim iistroji,

obr. 8 totéZ jako obr. 7, avSak pf¥i zapnu-
tém Sicim dstroji,

obr. 9 pohled ve sméru Sipky X z obr. 1
na dal3i za¥Fizeni k provdd&ni zpfisobu po-
dle vynélezu p¥l odpojeném Sicim Ttstroji,

obr. 10 totéZ jako obr. 9, av8ak pfi zapnu-
tém Sicim ftstroji, a

obr. 11 blokové schéma jiného provedeni
elektrického vybaveni pro ovlddani jednak
za¥izeni pro odstfih niti/niti, jednak rychlo-
posuvu stolu, '

obr. 12 jiné provedeni zaFizeni zndzorng-
ného na obr. 4.

Sici stroj zndzorn&ny na obr. 1 je opatfen
Femenici 1, které je od nezndzorndného
elektromotoru pres ¥emen 2 udilen ota&ivy
pohyb ve smé&ru Sipky E, to je v pracovnim
sméru otd€eni hlavniho h¥idele 6, od n&ho¥
je odvozen jednak vertikdlni vratny a stra-
novy pohyb jehly 3 potfebny ke tvofeni kli-
katého stehu, jednak pohyb stolu 4 odpo-
vidajici poZadovanému tvaru knoflikové dir-
ky, a kone&n& pohyb dvou nezndzorn&nych
smytkovallt spolupracujicich s jehlou na
tvofeni stehti pii $iti. Dal8im zndm§m zaii-
zenim je umoZn&no proseknuti knoflikové
dirky ve vychozi poloze stolu 4 bud pied
jejim obSitim nebo po n&m sekacim noZem 5.
Vlastni rychloposuv stolu 4 z vychozi do z4-
kladni polohy pfed zahdjenim ob$ivani knof-
likové dirky a nazpé&t do vychozi polohy po
ukonéeni obSiti a provedeni odst¥ihu niti/
/niti je obstardvdn mechanismy, které budou
popsény v dalSim.

Na obr. 2 a 3 je vedle zafizeni k prové-
déni zplsobu podle vyndlezu zndzornéno téZ
schematické, oproti skutefnosti pon&kud
zjednoduSené provedeni ovlddaciho zafize-
ni kyvného h¥idele 7. Na stole 4 je pfesta-
vitelné upevnén jednak zapinaci néjezd 8,
jednak vypinaci doraz 9. Na kyvném hfideli
7 je pevn# nasazena dvouramennd péka 10,
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jejlz prvni konec 18a spolupracuje se za-
pinacim néajezdem 8, kdezte jeji druhy ko-
nec 10b spolupracuje se spodnim koncem
11la vypinaci paky 11 nasazené ototné na
tepu 12 nasazeném do ramena 21 Siciho
stroje. Do Siciho stroe se Sité dilo vklada
p¥i vychozi poloze stolu 4, to je v jeho krgj-
ni poloze ve sméru Sipky A, obr. 1, jiZ od-
povidd uspofddani podle obr. 2. Neni-li Sicl
stroj nastaven na proseknuti knoflikové dir-
ky aZ po jejim ob8iti, prosekne se nejprve
knoflikovd dirka sekacim noZem % a uvede
se spoustéci pdkou 54 v finnost rychlopo-
suv stolu 4 ve smérua Sipky B, p¥i némz za-
pinaci najezd 8 najede na prvni konec 18a
dvouramenné pdky 18 a natoli ji a thm i
kyvny hiidel 7 ve sméru Sipky €, ¢im%Z se
- pfisobenim zndmého nezndzornéného Ustro-
ji presune hnaci &ast 2Ba tfeci spojky &0 do
z&béru s jeji hnanouv Casti 20b a vytvoli tak
hnaci spojeni mezi hnaci femenici 1 a hlav-
nim hiidelem 6. V takto natofené poloze je
dvouramennd pdka 10 i pFi pokracujicim
pohybu stolu 4 ve sméru nejprve Sipky B
a pak Sipky A udrZcvéina tim, Ze vystupei
18c¢ na jejim druhém konci 10% zapadne
za ozub 11b vypinaci paky 11, ktera je do
tohoto zdb8ru dotladovédna tla¢nou pruZinou
13, jejiZ prvni konec je uchycen ve vybrani
14 ramena 21 Siciho stroje, kdeZto jeji dru-
hy konec ve vybrani 1le vytvofeném v ra-
menu 11d vypinaci péky 11.

V druhém konci 10h dvouramenié péky
10 je uchycen prvni konec 13a tainé pru-
Ziny 15, jejiZz druhy konec 13b je uchycen
na koliku 16 upevn&ném v ramenu 21 3i-
ciho stroje. TaZnd pruZina 1% ma tedy ten-
denci natdfet dvouramenou péku 14 ve smé-
ru Sipky D, a to nejddle do polohy vyme-
zené dorazovym Srouhem 17 uchycenym v
ndlitku 18 vytvoFeném v télesu ramena 21
Siciho stroje a zajiSténym pojistnou matici
18. V zdvéretné ¢asti pohybu stolu 4 ve
sméru 3ipky A ve fazi vlastniho ob$ivani
knoflikové dirky najede vypinaci doraz %
na spodni konec 11a vypinaci paky 11, pfe-
misti jej v podstaté ve sméru Sipky A, tim
vysmekne vystupek 10z dvouramenné paky
10 ze zébdru s ozubem 11b, nadeZ dvoura-
mennd pdaka 10 pfisocbenim taZné pruZiny 1%
vykyvne ve sméru Sipky D aZ do polohy vy-
mezené souldsti zafizeni k provadéni zpl-
sobu podle vynalezu, jak vyplyne z daldiho
popisu. Tim se kyvay hiidel 7 natoli zpét do
polohy, jiZ odpovidéd rozpojend poloha tfeci
spojky 20 mezi hnaci femenicil a hlavnim
h¥idelem 6, ktery se pak zndmym zastavo-
vacim za¥izenim zastavi v poloze, jiZ odpo-
vidd horni poloha jehly 3. P¥i tomtc zpét-
ném pohybu stolu 4 ve sméru 3ipky A tedy
u tohoto zjednoduSeného provedeni dojde ke
kontaktu konce 10a dvouramenné péaky 10
se zapinacim néjezdem 8. P¥i ruénim vypnu-
ti pomoci vypinaci pé&ky 11 jest& pFedtim,
neZz zapinaci ndjezd 8 pri zpé&tném pohybu
stolu 4 ve sméru $ipky A najel znovu na prv-
ni konec 10a dvouramenné péky 10, by pii
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pekrafujicim pohybu stolu 4 ve sméru $ip-
ky A do3lo kK opé&tnému vykyvonuti dvoura-
meané pdky 16 ve sméru Sipky € a tim k
opétnému neZddoucimu zapnuti Sictho stro-
je. Proto skutetné provedeni tohoto Siciho
stroje obsahuje na prvnim konci 18a dvou-
ramenné péaky 18 zndmou, zde neznazorng-
nou soustavu, kterou tvofi dvé péky se zé-
padkou, a ktery vylutuje kontakt se zapi-
nacim najezdem 8 pfi zp&tném pohybu sto-
1u 4 ve sméru Sipky A.

S odvolanim na obr. 4 bude nyni popséno
zaFizeni pro ovladéani rychloposuvu stolu 4.
V loZiskdch 23, 24 vany 22 Siciho stroje je
uloZen hiidel 2%, na némZ je pevnd nasa-
zen Snek 28, hnand ¢ast 27a zubové spoijky
27 a vnitfni Cést 28a jednosmé&rné spojky
28. Na hfideli 25 je voln& posuvné i otodns
nasazena hnaci €ast 27 zubové spojky 27,
vytvofend jako jeden kus s femenici 29 a
s nédkruzkem 38, Remenice 29 je klinovym
Femenem 29a spojena s nezndzornénym hna-
cim elektromotorem, ktery pi¥es klinovy Fe-
men 2 udili otefny pohyb téZ rfemenici 1.
V nakruZku 38 je wvytvofeno kruhové vy-
bréani 31, do néhoZ je trvale zaveden Cep 32
vytvofeny jako jeden kus s pFesouvaci pé-
kou 33 urCenou pro zapindni a rozpojovani
zubové spojky 27 a tim i pro zapindni a od-
pojovani rychloposuvu stelu 4, to je zafi-
zgni pro ovlddéani tohoto rychloposuvu, jak
vyplyne z dalSiho popisu. Vné&j§i ¢ast 28b
jednosmeérné spojky 28 je vyivofena jako je-
den kus s jednoramennou pdkou 34, kterd
je Cepem 33 spojena s tdhlem 36, které opét
je Cepem 37 spojeno s ramenem 38a vidlice
4 obepinajici trojbokou vatku 39 pevné na-
sazenou na hlavnim h¥ideli B. Vidlice 38 je
uloZena vykyvng na Cepu 48 upevnéném v
otvoru vytvofeném v télesu ramena 21 Sici-
ho stroje. Ve vané 22 je upevnén &ep 41,
na némZ je otofné uloZena posuvovd vacka
42 opatfenéd po celém svém kruhovém ob-
vodu ozubenim, které je v zdb&ru s ozube-
nim 3$neku 26, od néhoZ je posuvové vadce
42 za chodu stroje udilen otafivy pohyb,
jak bude bliZe popsdno pi#i popisu funkce
zafizeni. V posuvové valce 42 je vytvorena
vackova dréZka 43, do niZ je trvale zave-
den nezndzornény  kolik upevné&ny na jed-
nom konci nezndzornéné dvouramenné pé-
ky, kterd je pres dal8i neznézornéné paky
spojena se stolem 4. Tvar vackové drazky
43 a uspofddani navazujicich mechanismii
jsou zvoleny tak, Ze otdCenim posuvové vac-
ky 42 se vytvaFi pohyb stolu 4 ve sméru
§itl rovnych tdsekfi knoflikové dirky. Dalsi,
nezndzornénd vafka, jejiZz pohyb je nezné-
zornénym ozubenym soukolim odvozen rov-
néZ od htidele 25, je tvarovdna tak, Ze v
soufinnosti s posuvovou vackou 42 vytvairi
takovy prib&h pohybu stolu 4, jaky odpo-
vidd poZadovanému tvaru knoflikové dirky,
to je bud s otkem neho bez otka, pFipadnd
s klinovou zéavorkou.

Pfesouvaci pdka 33 je svym prvnim rame-
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nem 44 uloZena vykyvné na &epu 45 upev-
néném v nezndzornéném otvoru nalitku 48.
Druhé rameno 47 presouvaci paky 33 uspo-
Fddané v podstaté kolmo k jejimu prvnimu
ramenu 44 pFibliZzné v jedné polovici délky
tohoto prvniho ramena 44, obsahuje opér-
nou plochu 47a, jejiZ funkce bude popsana
pozdgji. O prvni rameno 44 pfesouvaci paky
33 je opfen prvni konec tlacné pruZiny 48,
jejiZ druhy konec je pfipevnén k vand 22.
Na konci 44a prvniho ramena 44 piesou-
vaci paky 33 je jako jeden kus s nim wvy-
tvofen ndjezd 49, na ktery pii rozpojeném
stavu zubové spojky 27 dosedd cep 858 vy-
tvofeny jako jeden kus s prvnim ramenem
5la dvouramenné vypinaci paky &1, jeji¥
funkce bude popsédna pozdé&ji, a kierd je na-
sazena vykyvné na ¢epu 52 upevnéném na
spodni strané stolu 4. O prvni ramenn 3la
dvouramenné vypinaci pdky 531 se opird prv-
ni konec tlatné pruZiny 53, jejiZ druhy ko-
nec je pfipevnén ke spodni strané& stolu 4,
a ktera je podstatné slabsi neZli tlaéna pru-
Zina 48 popsand vySe. Zafizeni ddle obsa-
huje dvouramennou ruéni spoustéci paku 54,
jejiZ spodni rameno 54a je p¥i odpojeném
rychloposuvu stolu 4 v zab&ru s bo&ni sts-
nou %le druhého ramena 51b vypinaci péky
51, kdeZto pfi zapnutém rychloposuvu stolu
4 1 pii Siti knoflikové dirky je v zdbhdru s
¢elem 51d druhého ramena 51b vypinaci
pédky 51, jak bude podrobné&ji popsdno pii
popisu funkce zafizeni. Tento zdb&r obsta-
ravéa tlatnd pruZina 55, ktera se jednim kon-
cem opird o spodni rameno 54a spoustdci
paky 54, kdeZto druhym koncem je piipev-
n&na ke spodni strané stolu 4., P¥i této po-
loze vypinaci pdky 51 se jeji druhé rameno
51b opird o doraz 4a vytvcFeny jako jeden
kus se stolem 4. Spoustéci pdka 54 je nasa-
zena vykyvné na nezndzorn&ném Cepu upev-
néném ve stole 4 a jeji vrchni rameno 54b
je vyvedeno nad stiil Siciho stroje pro ruéni
ovlddéni jeji polchy.

Dvouramenna paka 10, kterd byla dasted-
né popsédna jiZ vySe, mé jako jeden kus se
svym druhym koncem 10b vytvofen vystu-
pek 56, na jehoZ od vykyvného hiidele 7
odvrdceném konci 56a je do otvoru 37 na-
raZen kolik 58 vy¢nivajici smérem k rame-
nu 21 8ictho stroje. P¥i poloze znadzornéné
na obr. 2 dosedd na tento kolik 58 prvni
rameno 60 dhlové pdky 59 nasazené vykyv-
n& avSak axidln& neposuvné na ¢epu 65 na-
raZeném v nezndzornéném otvoru v ramenu
21 3iciho stroje a vystavené plisobeni ta¥né
pruZiny 62, kterd je jednim koncem zavé-
Sena na vystupku 63 vytvofeném jako je-
den kus s prvnim ramenem 60 Ghlové paky
59 a druhym koncem na koliku 64 naraZe-
ném do nezndzornéného otvoru v ramenu 21
Siciho stroje. Druhé rameno §1 thlové paky
59 obsahuje &dst tvarovanou jako zdpadka
66, kterd obsahuje jednak ozub 87 tvofeny
st&nami 67a, 67h, jednak opéru 68 s opérnou
sténou 68a. Ve dvouramenné pace 12 je vy-
tvofeno oko 69, do n&hoZ je naraZen kolik
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70, na némZ je axidln® neposuvng, avSak
vykyné, nasazena piepinaci pdka 71, jejiZ
svislé rameno 72, zndzornéné schematicky
v Fezu téZ na obr. 4, je vyvedeno pod stil 4
a delkové dimenzovédno tak, Ze jeho st&na
72a mfiZe byt uvedena do zdb&ru s opé&rnou
st8nou 47a druhého ramena 47 piesouvaci
padky 33. Druhé, v podstatd vodorovné ra-
meno 73 pfepinaci padky 71 je vedeno nad
stolem 4 pod dvouramennou pédkou 10 smé-
rem k jejimu vystupku 56, na jehoZ opé&r-
nou sténu 56k miZe dosednout do polohy
zndzorn&né na obr. 4 opérna sténa 74a hla-
vy 74 vytvofené jako jeden kus s druhym
ramenem 73 p¥epinaci pédky 71. Do hlavy 74
je zaraZen a z ni smérem k ramenu 21 Sici-
ho stroje vyveden kolik 7% &tvercového pri-
Fezu, jehoZ horni opérné sténa 73a je urte-.
na pro styk se spodni sténou 67a ozubu 67,
kdeZto jeho bo¢ni opérnd sténa 75b je ur-
fena pro styk s opérnou sténou 68 opdry
§8. Tvar druhého ramena 73 pfepinaci paky
71 je zvolen tak, Ze umoZiiuje popsany za-
b8r opérné stény 74a hlavy 74 s opsrnou
sténou 56b.

Sici stroj déale obsahuje zafizeni pro od-
stfih niti nékteré zndmé konstrukce, napf.
podle &s. AO ¢islo 252133, které se-
stava z pevného a pohyblivého no’e a je
jako celek schematicky oznadeno vztahovou
znatkou 78. Stf¥ihaci pohyb pohyblivého no-
Ze je vyvozen pohybem jadra elektromagne-
tu 77, ktery je vedenim 78 propojen s Fidici
sk¥ini 73.

Na dosud popsané zafizeni, které patii
zCasti ke zndmému stavu techniky, z8&sti k
pfedmétu ¢s. AQO ¢islo 260234 nava-
zuje vlastni zafizeni k provadéni tohoto zpi-
schu podle vynélezu, které bude nyni po-
psédno. Toto zafizeni obsahuje jistici elektro-
magnet 80 pFipevnény k ramenu 21 Siciho
stroje objimkou &1 upevnénou dvéma Srou-
by 82 zaSroubovanymi do neznédzorn&nych
zavitovych otvorl vytvofenych v ramenu 21
Siciho stroje. Konec 83a jaddra 83 elektro-
magnetu 80 ma tvar tyfe kruhového pri-
Fezu, kterd pii vysunuté poloze jadra 83, do
niZ je jadro tlafeno tlatnou pruZinou 80a,
opirajici se jednim koncem o dno 80h elek-
tromagnetu 80 a druhym koncem o jadro 83,
zasahuje nad vystupek 58 dvouramenné péa-
ky 19 v takové poloze, pii niZ brani dosed-.
nuti koliku 58 na prvni rameno 60 dhlové
paky 59, kdeZto pii zataZené poloze jadra
83 je mimo drdhu vystupku 56 sdilejiciho
pohyb dvouramenné pédky 18 ve sméru Sip-
ky D.

Do jisticiho elektromagneu 80 je pFivade-
no napéti vedenim 84 z ridici ski¥iné 79. Na
ramenu 21 Siciho stroje je 3rouby 86 upev-
nén mikrospinac¢ 83 v takové poloze, Ze do-
sednutim horni dosedaci plochy 58e v{stup-
ku 56 na konec jaddra 83a jadra 83 dojde
k sepnuti mikrospinaée 85, ktery je vedenim
87 propojen s ¥idici skifini 79, jejiZz uspoféa-
déani, zndzornéné na obr. 6, bude nyni po-
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psédno. V Fidict sk¥ini 72 je umist®n jednak
monostabilni klopny obved 88 a kembinacni
logicky obvod 89. Vedeni 47 je svou prvni
vétsi 87a spojeno se vstupem 8%a mcnasta-
bilntho klopného obvoda &% kdeZio svou
druhou vé&tvi 87b s prvanim vstupem 8%
kombinatniho logického obvodu 89. Obdob-
né vedeni 78 od elektromagnetu 77 odstfi-
hovaciho zaFizeni 76 je svou prvni vétvi 78a
spojeno s vystupem 88b monostabilntho
klopného ohvodu 88, kdeZio svou druhou
vétsi 7°h s druhym vstupem 89b kombinad-

niho lo;ického obvodu 88. Vystup 89¢ kom-

binatniho logického obvodu 89 je vedenim
84 spojen s jisticim elekiromagnetem &7.

Popsané zafizen{ pracuje takto:

PFi poloze zafizeni znédzornéné na obr. 2
a 4 se pohyb nezndzornéného vystupniho
hiidele nezndzornéného hnaciho elektromo-
toru pPendsi klinovym femenem 2 na Feme-
nici 1 a klinovym Femenem 28%a na Femenici
29. Z Femenice 1 se pohyb pien&dsi pouze
na hnaci ¢ast 20a pii této poloze rozpojené
spojky 20, z Femenice 29 pouze na hnacl ¢4st
“7b pPi této poloze rozpojené zithové spoj-
ky 27. Rozpojeny stav zubové spojky 27 je
udrZovdn polohou spodniho ramena 54a
spoudtéci péky 54 vymezujici polohu dvou-
ramenné vypinaci pdky %1 a tim i polohu
presouvaci paky 33. Rozpojeny stav tieci
spojky 20 je udrZovdn polohou dvouramen-
né paky 10, kterd je vvmezens dosednutim
jejiho druhého kouce 185 na dovorovy Sronb
17. PFi této poloze tedy je v klidu jak Sici
Gstrojf tak i dGstroji ovladajici pohyb stolu 4.

JestliZe nyni ru¢né vykyvneme vrchni ra-
meno 54b, obr. 1, spoustéci paky 54 ve smé-
ru 8ipky A, prob&hne tento déi:

Spodni rameno %4a spoudtdc! paky 54 vy-
kyvne proti pfisobeni tlagné pruZiny 5% na-
tolik, Ze vyjde ze z&béru s botnf st¥nou Hle
druhého ramena 51b dvouramenné vypinaci
péky 31, kterd ihned nato vykyvne ve smé-
ru Sipky F, obr. 4, a to plisochenim tla&né
pruZiny 48 na pfesouvaci pdku 33, jejiZ na-
jezd 49 pii tomio pohybu zatlad! na &ep &8
a tim ho pFemisti. Timto pohybem pFesou-
vaci pdky 33 a tedy i ¢epu 2? zavedeného
do kruhového vybrani 31 ndkruzku 20 se
pfemisti hnaci &4st 27b zubové spojky 27
ve sméru Sipky F do zébé&ru s jeji hnanon
gasti 27a a tim se polne udilet otadivy po-
hyb hiideli 25, 3neku 26 a posuvové vadce
42. Na pocédtku tohoto otd&ivého pohybu je
tthlovd poloha posuvové vatky 42 takova,
Ze s nezndzorn&nym UGstrojim ovladajicim
posuv stolu 4 je v z&bé&ru tsek 43a vatkové
drazky, jehoZ vSechny &4sti jsou navzdjem
stejné vzddleny od osy otafeni posuvové
vatky 42, takZe jejim otdfenim v této fazi
jejiho pohybu se jeSt& nevyvozuje Zadny po-
hyb stolu 4. Této fdze je tdelnd vyuZito k
proseknuti §itého dila sekacim noZfem &
pfed zahéjenim vlastniho obS$ivani knofli-
kové dirky, neni-li Sici stroj sefizen na pro-
seknuti po obSiti. Po tomto proseknuti do-
spéje do G&inné polohy navazujici tsek 43b
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vaCkové drédzky, jehoZ plsobenim se vyvo-
Ia rychloposuv stoluz 4 z vychozi do zaklad-
ni polohy, to je ve sméru 3ipky B, a to rych-
losti tmérnou rychlosti otdfeni hridele 25.
Tento pohyb siclu ¢ ve sméru Sipky B nu-
cené sdili i ne ném upevnind dvouramennd
vypinaci paka &%, jejiZ prvni ramcoo 5ia
pfitom piéisobenim tlagné pruiiny ¥4 vykjv-
ne ve sméru Sipky & poté, co ¢ep L4 vyjde
ze zdbéru s nédjezdem 4%, a jeji? druhé ra-
meno 51b dosedne na doraz 4a vytvoFeny
na stolu 4. Spodni rameno 54a spouStéci pé-
ky 54, které bylo pfedtim op¥eno o ¢elo 51d
druhého ramena 51b dvouramenné vypina-
ci paky 51, plisobenim tlatné pruZiny 55
vykyvne v podstatd ve sm&ru Sipky A asi
¢ 2 mm do styku s pszndzorn&nym dora-
zem vytvofenym na stole 4 a tedy do polohy,
kterad nedovoluje zpétny pohyb druhého ra-
mena 5ib ve sméru Sipky G.

V prib&hu popsanéhc pcohybu stelu 4 ve
sméru Sipky B z vychozi do zékladni polohy
najdeme jeho zapinaci ndjezd 8 na prvni
konec 18a dvouremennsd paky 29 a vykyvne
iej ve sméru 8ipky € do polohy zndzorn#né
na obr. 3, v niZ je pak dvouramennd paka
106 udrZovana ozubem 1%h vypinaci paky 11,
jak bylo popsdno vyse. Timto vykyviutim
vyvolané natoteni kyvoého hidele 7 ve sidt-
ru Sipky € zpiisobi sepnuti tieci spojky 28,
jak bylo jiZ uvedeno vysSe pii popisu kon-
strukEnihe nspotfddani zedzoni, $im¥ e nve-
de v Cianost 3ici dstroji, to je jehils & o dva
nezndzornéné smytkovafe. Vykyvny pohyb
prvniho konce 18a dvouramenné paky 10 ve
sméru Sipky C se nncend prenasl na jeji
druhy konec 18b a tedy i na vystupek 58
a opérnou sténu 58b jeho konce Bfia, kievd
zatlafl na op8rnou st&€nu 74a hlavy 74 a {im
pogne vykyvovat ve sméru Sipky C 1 piepl-
naci paku 71, jejiZ svislé rameno 72 p¥itom
vykonava pohyb majici slozku ve sméru Sip-
ky B, jimZ jeho op&rnd st&na 72a vejde ve
styk s op&rnou sté&nou 47a druhého ramena
47 presouvaci pdky 33 a tuto pdku pFemist
do polohy, pfi niZ €ep 32 a spolu s nim i
hnaci €4dst 27k zubové spojky 27 jsou pio-
mistény ve sm&ru $ipky @. Tim se zubovd
spojka 27 rozpoji a pfestane tedy udilet o-
taCivy pohyb h¥ideli 25. Sepnutim tFeci spoj-
ky 20, které bylo popsdno, viie, se pofine
udilet ota€ivy pohyb hlavnimu hiideli & a
tedy i na ném nasazené trojboké vadce 38,
kterd po€ne udilet vidlici 38 kyvavy pohyb,
jimZ se pfes jeji rameno 3fa a tahlo 36 vy-
vodi kyvny pohyb jednoramenné paky 34
a tim i vngjsi ¢asti 28b jednosmirng spojky
28, od ne&hoZ je odvozen jedncsm¥rny otd-
Civy preruSovany pohyb vnitfni &asti 28a
jednosmérné spojky 28 a tedy i htidele 2§,
a to rychlosti podstatn® men3i, ne?li jaka
byla pfedtim odvozena od zubové spojky 27.
Velikosti jednotlivého ototného pohyhu ynits-
ni ¢asti 28a jednosmé&rné spojky 28 je vywe-
zena délka poddvani mezi dvéma sousedni-
mi stehy, kterd by se p¥i $iti rovnostehem
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rovnala délce stehu. Nastavitelnosti této hod-
noty je zndmym zpisobem dosaZeno nasta-
vitelnosti adinné délky jednoramennég paky
34 nebo ramena 38a vidlice 38. VySe popsa-
nym vykyvnym pohybem druhého konce 18h
dvouramenné paky 19 a tedy i vystupku &8
ve sméru Sipky € se oddali jeho horni opér-
na plocha %6c¢ od mikrospinade 83, ktery se
v diisledku toho rozpoji. Disledky tohoto
rozpojeni budou popsédny v dal$im p¥i popi-
su funkce elektrického vyLaveni zafizeni k
provadéni zpilisobu pedle vyndalezu.

Vy3e popsanym najetim nédjezdu & na prv-
ni konec ifla dvouramenné péaky 18 se pie-
pinaci pdka 71 vykyvne do krajni polohy
ve sméru Sipky € a dhlova pédka 59 plso-
benim tazZné pruZiny §2 do polohy, p¥i niZ
je op&rna sténa B88a opéry 63 zdpadky 66
v zdbéru s boéni opérnou stdnou 75b koliku
73, a pri niZ je spodni st&éna 67a ozubu 87
v. poloze umoZiiujici ndsledny zédbér s horni
opérnou sténou 75a keoliku 75 pi¥i daldim
posuvu stolu 4, pfi némZ zapinaci najezd &
vyjde ze zaébé&ru s prvnim koncem 10a dvou-
ramenné paky 10. P¥i této poloze jednotli-
vych mechanismfi tedy probihd ob$ivani
knoflikové dirky, pfi némZ se stil 4 pohy-
buje nejprve ve sméru Sipky B, kdy je ob-
Sivdna prvni strana knoflikové dirky, a pak
nazpsdt ve sméru Sipky A, kdy je ob$ivéana
druh&d strana knoflikové dirky, jak je to
vymezeno tvarem vatkové drazky 43. Pii
tomto zp&tném pohybu stolu 4 ve sméru Sip-
ky A t&€sné pFed dokondenim obsiti knofli-
kove dirky najede vypinaci doraz 9 na spod-
ni konec 11a vypinaci pdky 11 a vychyli jej
ve sméru Sipky A do polohy, pfi niZ je zru-
Sen predtim existujici zab&r ozubu 1ib s
vystupkem i0e¢ druhého konce 1Gh dvoura-
menné paky 10. Tim se umoZni taZné pru-
Zing 15 vychylit dvouramennou paku il ve
sméru Sipky D, tim rozpojit t¥eci spojku 20
a tedy odpojit pochon hlavniho hfFidele &,
ktery se pak nezndzornénym zastavovacim
Gstrojim zastavi v poloze, jiZ odpovidda hor-
ni poloha jehly 3.

Jak vyplyne z popisu funkce elektrického

vybaveni zafizeni podle vyndlezu, odpovids
vySe popsanému rozpojenému stavu mikro-
spinate 83 vysunutd poloha jadra 83 jisti-
cixo elektromaznetu 80, zndzorndnid na
obr. 3, do niZ je jaddro 83 pFesunuto piiso-
benim tlané pruZiny 88a tehdy, kdyZ do
vinuti jisticiho elektromagnetu 80 neni za-
vedeno napéti, a v niZ konec 83a jadra #3
piisobi jako doraz viél horni opsrné plose
56c vystupku 86, ¢imZ dodasnd ustavi dvou-
ramennou paku I8 v poloze, jiZ odpovidd
rozpojeny stav treci spojky 28, a pFi niZ
tistroji rychloposuvu stolu 4 dosud zlstdva
rozpojeno.

Podle zAméru vynalezu mé v této fdzi do-
jit k provedeni odstiihu niti/niti uvedenim
odstFihovaciho zaFizeni 7§ v ¢innost. Tomi-
to adelu slouZi vniténi zalizeni Fidici sk¥iné
79, které bylo v klidovém stavu popséno
vySe, a jehoZ funkce bude popséna nyni.
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Na samém konci pohybu dvouramenné pé-
ky 18 ve sméru 3ipky D, v kaZdém pripad8s
v3ak poté, co timto pohybem byla rozpoje-
na treci spojka 20, sepne horni opérné plo-
cha 58¢ vystupku 56 mikrospinad 85%. Tim se
zavede napéti do monostabilniho klopného
obvodu 88, ktery zareaguje preklopenim do
stavu vodivého spojeni mezi svorkou 8&%a
mikrospinaée 8%, na niZ je trvale pfivddéno
napéti z nezndzornéného zdroje, a vinuiim
elektromagnetu 77 odstfihovaciho za¥izeni
76, a to pfes vedeni &7, jeho prvni vétev
87a, klopny obvod 8%, prvni vétev 73a ve-
deni 78 a vedeni 7%. Za tchoto stavu tedy
je na oba vstupy 89a, 9% kombinaénibo lo-
gického obvodu piivadéno nap#ti, takZe na
jeho vystupu #8c¢ napéti neni. Zavedenim
napéti do vinuti elektromagnetu 77 se uve-
de v &innost odstrihovaci zafizeni, které ne-
ni souédsti vlastniho pFedmstu piediiads-
ného vyndlezu.

K zahéjeni rychloposuvu stolu 4 ze za-
kladni do vychozi polohy je nutno zavés:
napéti do vinuti jisticiho elektromagnetu §0.
Aby byl tento rychloposuv zahéjen aZ po
provedeni odstfihu niti/niti, je v klopném
obvodu &3 zapojen Casovaci ¢len 98 jaké-
koliv zndmé konstrukce, ktery umoZiiuie
vratit klopny cobvod 83 do stavu pred zave-
denim napéti do klopného obvodu s nasta-
venou prodlevou, napf. 0,2 sekundy. Timto
vracenim klopného obvodu 88 se zrudi na-
pEtl na jeho vystupu 88b a tim i ve vedeni
78 vletné jeho druhé véive 7%h & na dru-
hém vystupu 88bh kombinaéniho logického
obvodu &9. Naproti tomu na prvaim vstupu
8%a kombinacniho logického obvodu &8 zil-
stévd napéti zachovidno, nebot zminénym
vracenim klopného obvodu 88 nebylo zru-
Seno napéti ve vedeni &7 vietnd jeho druhé
véive 87b. Timto vznikem rozdilu napéti na
obou vstupech 89a, 8% kombinaéniho lo-
gického obvodu 89 vznikne na jeho vystupu
8% napéti, které se vedenim &4 piivede do
vinuti jisticiho elektromagnetu 80. Tim se
jeho jadro 83 vtdhne dovnit¥ ve sméru Sip-
ky A, obr. 2 a jeho konec &3a piremisti mi-
mo z&b&r s horni dosedaci plochou 3¢ vy-
stupku 58 dvouramenné péaky 10, kterd se
pdsobenim taZné pruZiny 15 vychyli ddle
ve sméru Sipky D, do polohy zndzornéné
na obr. 2. V priib&hu tohoto pohybu ve smé-
ru Sipky D narazi kolik 38 na prvni rame-
no 80 thlové péky 59 a vykyvne thlovou
padkou 39 proti plsobeni taZné pruZiny 82
tak, Ze spodni sténa 67a ozubu 67 vyjde ze
zdbéru s horni opérnou sténou 7%a koliku
75. Plisobenim tla&né pruZiny 48 na presou-
vaci padku 33 vykyvne druhé rameno 47
pfesouvaci pédky 33 s opérnou sté&nou 47a
ve sméru v podstaté Sipky A a tim v tomto
sméru presune i svislé rameno 72 pfepina-
ci paky 71, kterd se tim pfemisti do polohy,
pfi niZ opét sepne zubovou spojku 27 pie-
misténim jeji hnaci Casti 27b do zdbdru s
jeji hnanou ¢éasti 27a. Tim se zahaji rychlo-




2319783

13

posuv stolu 4 ze zékladni do vychozi polohy
to je ve sméru Sipky A, ktery nuceng sdili
dvouramennd vypinaci paka 3i, jejiZ cep 38
pFitom najede na nédjezd 4% vytvofeny jeko
jeden kus s koncem 44a prvniho ramena 44
pfesouvaci paky 33. ProtoZe vySe popsanym
pfedchozim vykyvnutim spodniho ramena
54a spoustsci padky 54 ve sméru Sipky A by-
la dvouramennd vypinaci pdka 51 vQéi stolu
4 aretovana a tedy zajiSténa i proti pohiylu
ve sméru Sipky F, vyvold se tlakem Cepu 50
na néajezd 49 vykyvnuti ndjezdu 49 ve smé-
ru Sipky G. V difsledku toho vykyvne ve
sméru Sipky G téZ konec 44a prvniho rame-
na 44 presouvaci paky 33 a speolu s nim i
¢ep 32 a hnaci ¢ast 27b zubové spojky £7,
kterd se tim rozpoji. Tim se hiidel 23 od-
poji od hnaciho udstroji a Sici stroj ss za-
stavi. Pii této zastavené poloze stroje po
dojezdu stolu 4 rychloposuvem do jeho vy-
chozi polohy zlistdvd mikrospinaé 85 sepnut,
jadro 83 jisticiho elektromagnetu 80. zato-
Zeno dovnitf a dvouramennd pédka 18 opre-
na o dorazovy Sroub.

Pl op&tném rozb&hu Siciho stroje, kiery
byl jiZ popsan vy3e, se vystupek H6 dvoura-

menné péky 10 pii jejim pohybu ve smérn

Sipky C oddA&li od mikrospinate 83, ktery
se tedy rozpoji. Tim se zrudi piivod napéti
do vedeni 87, takZe oba vstupy 8%a, 83b
kombinatniho logického obvodu jsou pak
bez napéti. Tim se zru&i i do té dohv piile-
Zené napéti na vystupu &%c¢ kombinaduiho
logického obvodu 83 a tedy i na vinuti jisti-
ciho elektromagnetu 80, jehoZ jadro 83 se
proto ptscbenim tlatné pruZiny 8%a vysune
ve sméru Sipky B, do polohy zndzornéné
na obr. 3, leZici v drdze pohybu vystunkn
56 dvouramenné paky 18. Tim je dosaieno
stavu, ktery byl popsdn vvySe, a ktery pak
trva po celou dohu vlasiniho ohsivin{ knof-
likové dirky.

Popsanym usporfddanim je tedy dosaZeno
Géelu vynalezem sledovaného.

Popsany pFiklad provedeni pripcusti riz-
né obméuny. U provedeni zndzornénsho ns
obr. 7 a 8 odpadé vystupek 56 dvouramenné
péky 10 s koltkem 58, Jistici elektromaanet
80 je nahrazen vypinacim elektroma=netem
100, ktery na rozdil od jisticiho elektrom=ag-
netu & neni vybaven tlanou pruZinou &
jehoZ ja&dro 109a je tédhlem 101 kloubcvé
pfipojeno k prvnimu ramenu €8 tthlové pa-
ky 59. Tento vypinaci elektromagnet 193 je
k ramenu 21 Siciho stroje pfipevné&n objim-
kou 102 a 3rouby 193. Elektrické vybaveni
je zcela shodné jako u provedeni popsaného
vySe. ProtoZe ostatni ¢&sti dstroji zlstdvaji
shodné, bude zde i jeho funkce popséna
potud, pokud se li8i od funkce p¥edchoziho
provedeni. _

PF¥i poloze zndzorné&né na obr. 7 je mikro-
spina¢ 83 sepnut, jddro 100a vypinaciho
elektromagnetu 100 zataZeno dovnit¥ a dvou-
ramennd pédka 10 v koncové poloze vyme-
zené jejim dosednutim na dorazovy Sroub
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17. KdyZ se po naleti zapinaciho néje
na preni konec i#a dvouramennd
jejim cioCaym pohiybem ve sméru Siphky €
rozpoji mikrospinat #3 a tedy zplsobem po-
psanym vySe, zrudi napéii priloZené do 6
doby na vystupu #%e kombinaCniho logic-
kého obvodu 89, zrusi se i napdti na vivati
vypinaciho elekiromagnetu iL8. Pokraduji-
cim otaCivym pohybem dvoufamnnnd paky

A0 a tedy i piepinaci paky 7% ve smiérd Sip-
!

ky € se pfemisti kolik 75 ped ozub 87 zd-
padky 88, nafeZ se pfisobenim iaZné pru-
Ziny 82 vychyli Ghlova paka 59 a tim vysu-
ne jadro if8a vypinaciho elekiromagneiu
100 smérem dold. Obdcbné jako u piredcho-
ziho prikladu provedeni je tedy pii tomto
stavu sepnuta treci spojka 20 a tudi? v &in-
nosti vlastni Siti, kdeZto pFepinaci pdaka 71
je aretovdna zdpadkou %8, ¢imZ je zabloko-
vdno uastroji rychloposuvu stolu 4. Cely dal-
81 déj prob&hne shedund jako u provedeni
podle obr. 2 a 3 jen s tim rozdilem, %¢ po
sepnuti mikrospinae 85 horni opérnou plo-
chou 104 dvouramenné péaky 18 a tedy po
zavedeni napéti do vinuti vypinacihin elok-
tromagnetu 100 se vtaZenim jddra ZfiGa vy-
chyli dhlovd pdka 53 do polohy, p¥i niZ se
ozubem 67 zdpadky 88 uvoelni kolik 73, na-
CeZ se svislé rameno 72 piepinaci paky 71
prostfednictvim mechanismu popsaného vy-
Se vychyli v podstaté ve sméru 3Sipky A,
¢imZ nastane zapnuii rychloposuvu stolu 4
poté, co bylo ukonteno viastui cbSiti knofli-
kové dirky a proveden odst¥ih niti.

Rozdil oproti provedeni podle obr. 2 a 3
zde tedy spo€iva v podstaté v tom, Ze zdpad-
ka 68 vytvorend na thlové pédce %9 je zde
pohybem jadra 100a pri jeho vtahovdni.do
vypinaciho elektromagnetu 180 pPemisténa
do neudinné polohy, v niZ jiZ nebrdni za-
pnuti rychloposuvu stolu 4, a to bez jaké-
koliv zmé&ny polohy dvouramenné pdaky 10,
kdeZto u provedeni podle obr. 2 a 3 se vta-
Zenim jadra 83 jisticiho elektromagnetu 80
umozni dokongeni otafivého pohybu této
dvouramenné pdky 18 ve sméru Sipky D
a teprve prostfednictvim tohoto pohybu se
zapne rychloposuv stolu 4.

Dal5i z moZnych obmén je zindzerndna na
obr. 9 a 10. Elektirické vybavoni jo 1 zde
shodné s provedenim podle obr. 2 a 3. Od-
pada zde uhlovd paka 58 se zdapadkou 68
a taZnou pruZinou 82, vystupek 36 dvoura-
menné paky 18 a hlava 74 piepinaci paky
71. Tistici elektromagnet 88 je k ramenu 21
Siciho stroje pripevnén objimkou &1 a Srou-
by 82 v takové poloze, pi#i niZ jeho jadro 83
pouze ve své vysunuté poloze tvoli doraz
vodorovinéh ramena 73 piepinaci pdky 71
bréanici dalsimu natdceni této prepinaci pa-
ky 71 ve sméru Sipky 1. Jinsk je toto zaii-
zeni shodné s provedenim podie obr. 2 a 3
aZ na to, Ze na druhém ramenu 73 piepi-
naci paky 71 je vylvoFen opérny vystupek
73a dimenzovany a umistény tak, Ze jsou
splnény tyto podminky:
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1. PTi poloze dvouramenné paky 10 znéa-
zornéné na obr. 9, to je pii jejim dosednuti
na dorazovy Sroub 17 a tedy pii rozpojené
tfeci spojce 28 zaujima pfepinaci padka 71,
dosedajici op8rnym vystupkem 732 na dvou-
ramennou paku 18, takovou thlovou polo-
hu, jiZ ve smyslu vyvodd uvedenych p¥i po-
pisu k obr. 2 a 3 odpovidd zapnuty stav
rychloposuvu stolu 4.

2. PFi poloze pedle bodu 1, je konec 73b
druhého ramena 73 pf¥epinaci paky 71 mi-
mo dotyk s koncem 83a jadra 83 jistictho
elektromagnetu 80, jestliZe toto jadro 83
je v zataZeném stavu.

3. V krajni poloze natofeni dvouramenné
pdky 18 ve sméru Sipky €, zndzornéné na
obr. 10, je konec 73h druhého ramena 73
pfepinaci paky 71 s nepatrnou wvili pod
koncem 83a jadra 83 jisticiho elektromag-
netu 80, jestliZze toto jadro 83 je ve vysu-
nutém stavu, v némZ pak tedy brani pohybhu
prepinaci pdky 71 ve sméru Sipky D nad
rozsah vymezeny zminénou vili.

Pred spusiénim Siciho siroje zaujiméd po-
psané ustroji polochu znAzornénou na obr.
9. Mikrospina¢ 85 je sepnut horni opsrnou
plochou 180d dvouramenné paky 1. Jadro
83 jisticiho elektromagnetu 88 je v zataZe-
bem popsanym vySe, se otofnym pohybem
dvouramenné péky 18 ve sméru Sipky C
rozpoji mikrospinal 83, ¢imZ se v dal$im
dbisledku zru$i i nap&ti na vinuti jisticiho
elektromagnetu 88, jehoZ jadro 83 se tedy
pisobenim tladné pruZiny 80a vysune do
styku s Celem 73e¢ konce 73h druhého ra-
mena 73 pfepinaci pdky 71. Pii pokradu-
jicim pohybu dvouramenné paky 10 a tedy
i ptepinaci pdky 71 ve sméru Sipky C se
¢elo 73¢ a s nim konec 73b druhého rame-
na 73 prepinaci pdky 71 sesmekne pod ko-
nec 83a jadra 83, které nato pdsobenim
tlatné pruZiny 88a dokonéi sviij vysuvny
pohyb do polohy znédzornéné na obr. 10 a
tim zablokuje pFepinaci pdku 71 proti po-
hybu ve sméru 3ipky D. Tento stav trva po
celou dobu ob3ivani knoflikové dirky. Po
dokonéeni ob8iti se zplsobem stejnym, jaky
byl popsan u provedeni podle cobr. 2 a 3,
plsobenim taZné pruZiny 15 po&ne dvoura-
mennd pdka 180 otadet ve sméru Sipky D,
pFitom sepne mikrospina¢ 83 a ukonti svij
otolny pohvb dosednutim na dorazny Sroub
17. V diasledku sepnuti mikrospinade 85
prob&hne odstfih niti stejnym zplsobem ja-
ko u provedeni popsanych vy3e, nadeZ se
opé&t stejnym zplisobem zaveds napé&ti do
vinuti jisticiho. elektromagnetu 88, tim se je-
ho jadro 83 zasune dovnit¥, uvolni druhé
rameno 73 prepinaci paky 71, kterd se pak
tlakem presouvaci padky 33 na jeji prvni
rameno 72 vychyli do polohy, jiZ odpovida
sepnuty stav rychloposuvu stolu 4.

Na obr. 11 je znédzorn&no blokové sché-
ma elektrického zapojeni pro daldi prove-
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deni zaFizeni k provadéni zplisobu podle
vynédlezu, jehoZ €dst je zndzornéna na obr.
12. Ve srovnéni s provedenim podle obr. 2
a 3 zde odpadé jistici elektromagnet 88 se
svymi upevilovacimi ¢leny, thlova paka 59
se zdpadkou 86, prepinaci pdka 71 s koli-
kem 75 a kolik 58 vystupku 58 dvouramennd
péky 10. Mikrospina¢ 85 je nahrazen mikro-
spinadem 122 uspofddanym tak, Ze normaél-
né je v sepnutém stavu, kdeZto tlakem hor-
ni opérné plochy 5%8c vystupku 58 se roz-
poji. Provedeni podle obr. 4 je nahrazeno

.provedenim podle obr. 12. U tohoto prove-

deni je k botni st€n& vany 22 jakymkoliv
znémym zplsobem pripevinén kotoudovy
elektromagnet 110, k jehoZ prvai ¢elni plo-
Se 110a je privrdcen kotou¢ 131 zhotoveny
z feromagnetického materidlu a nasazeny
pevné& na néboji 112, jehoZ otofny i posuvny
pohyb proto nucené sdili. Naboj 112 je vy-
tvofen jako <&ast Femenice 113, kterd je
shodné s nim zhotovena z nemagnetickétio
materidlu. K Femenici 113 je nap¥. priSrou-
bovanim p¥Fipevnéna hnaci ¢dst 27b zubové
spojky 27, jejimZ sepnutim se uvadi v ¢&in-
nost rychloposuv stolu 4. Naboj 112 je na
hiideli 25 nasazen vifi nému posuvné i
oto€né. Mezi hnanou €édst 27a a hnaci &ést
27h zubové spojky 27 je vloZena tlatna pru-
Zina 114 dimenzovand tak, Ze postaci k roz-
pojeni zubové spojky 27, kdyZ se zrusi pii-
vod napéti do vinuti kotoufového elektro-
magnetu 110, a Ze naopak pri zavedeni to-
hoto napéti nebréni sepnuti této zubové
spojky 27. Zbyvajici ¢dsti zndzorné&ného za-
Iizeni jsou shodné s provedenim podle
obr. 4.

Elektrické zapojeni podle obr. 11 obsa-
huje monostabilni klopny obvod 123, ktery
na rozdil od klopného obvodu 88 je spus-
t&n odpadnutim napéti, tedy stavem logické
nuly, kombinaéni logicky obvod 11%, jehoZ
usporddani bude popsédno déle, ruénéd ovia-
dany spinaC 118 konstruovany tak, Ze je
v sepnutém stavu jen po dobu, kdy je rud-
né stisknut, mikrospinade 117 a 112 oba
konstruované tak, Ze se tlakem rozpinaii,
elektromagnet 77 odstfihovaciho =zafizeni
78, kotoufovy elektromagnet 2116 zubové
spojky 27 a dva rezistory 124, 125 dimen-
zované tak, Ze na vstupech 11%a, 115b kom-
binatniho logického obvodu 33153 zajistuji
stav logické jednitky pPi zavedeni napéti
do vedeni 87 a 120, kdeZto stav logické nu-
ly pri zruSeni napéti v téchto vedenich. K
témuZ Gcelu je rezistor 124 pouZit téZ u pro-
vedeni podle obr. 6. Kombina&ni logicky
obvod 115 je usporddan tak, Ze na jeho vy-
stupu 115d je stav logické nuly tehdy, kdyZ
je stav logické nuly soudasné na vSech
jeho vstupech 115a, 115h, i1Se, nebo kdyZ
je stav logické jednitky soudasné na dvou
jeho vstupech, z nichZ jednim musi byt je-
ho prvni vstup 113a. Stav logické jednicky
je na vystupu 115d tehdy, kdyZ je na prv-
nim vstupu 115a stav logické jednitky a
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na obou zbyvajicich vstupech 113k, 11%e
stav logické nuly.

Napéti z nezndzornéného zdroje je pies
svorku 118 vedenim 2118 p¥ivadsno trvale
na svorku 122a mikrospin:&e 129, na svor-
ku 117a mikrospinade 117 a na prvni kon-
takt 118a spinate 118. Monostabilni klopny
obvod je propojen jednak vedenim 78 s
elekiromagnetem 77 odst¥ihoveciho zatizeni
76, jednak vedenim 87 s kontaktem 122b
mikrospinz&e 122. Vedeni 87 je svou vétvi
87b propojene s druhym vstupem 115h, ve-
deni 7% véivi 78b s tFetim vstupem 115e¢
kombinadéniiro logického obvodu 115, jeho%
prvni vstup 115a je spojen jeduak v8tvi
120a vedeni 120 s druhym kontaktem 1i8h
ruénitho spinade 118, jednak vétvi 120b s
kontaktem 117% mikrospinade 177. Vede-
nim 121 je vystup 118d kombinadniho lo-
gického obvodu 11% spojen s vinutim kotou-
gového elektromagnetu 110.

Ve vychozi poloze stolu 4 je ru¢ni spinaéd
118 rozpojen. Oba mikrospinae jsou me-
chanicky udrZovany v rozpoieném siavu, a
to mikrospinaf 117 c¢elem stolu 4, kieré ho
stiskne t&sné pred dojetim stolu 4 ze za-
kladni do vychozi polohy, mikrospinat 3122
dosednutim horni op&rné plochy 5H6e vy-
stupku %6 dvouramenné pdky 18, kterd ho
p¥i svém ototném pohybu ve sméru Sipky D
stiskne tésné pred svym dosednutim na do-
razovy Sroub 17. Nn vystupu 12%h monn-
stabilntho klopného chvodu tedy nenl nao-
péti, proto neni ani ve vinuli elekiromag-
netu 77 odstiihovaciho zafizeni 76. Jak vy-
plyne podrobné&ji z dalSiho popisu, je na
vystupu 113d kombiuadéniho logického ob-
vodu 21% stav Jogické nuly, takZe vinut{
kotoudového elektromagnetu 110 je bez na-
péti a tedy zuhovd spojka 27 je rozpejena
pfisobenim tlatné pruZiny 114. '

Pro rozb&h stroje je nutno krétce sepnout
rugni spinad 116. Tim se napéti ze svorky
118 zavede vedenim 120 na prvni vstup
11%a2 kombinatniho logického obvodu 11%,
na némZ se tim vytvo¥! stav logické jednid-
ky, kdeZto na obou zbyvajicich vstupech
115bh, 11%¢c trvd nadéle stav logické nuly.
Tim vznikne stav logické jednitky na jeho
vystupn 11%d a prostifednictvim vedeni 127
napéti ve vinuti kotoufového elektromag-
netu 118, k n&muZ se tim pfitdhne kotoud
111, Tim se sepne zubova spojka 27 a uve-
de v &innost rychloposuv stolu 4 z vychozi
do zdkladni polohy, na jehoZ samém podét-
ku Celo stolu 4 vyjde ze styku s mikrospi-
natem 117, ktery se tedy sepne a zaji¥tuje
tak pFivod napéti na prvni vstup 11%a kom-
bina&niho logického ¢bvodu 115 i po roz-
pojeni ruéniho spinade 118. KdyZ stiil 4 do-
jiZdi z vychozi do zékladni polehy, najede
zplisobem popsanym vySe zapinaci ndjezd 8
na prvni konec 10a dvouramenné péaky 10,
jejimZ oto€nym pcohybem ve sméru Sipky C
se sepne jednak mikrospinal 122, jednak
tfeci spojka 20 a zahédji vlastni ob3ivani
knoflikové dirky. Jak jiZ bylo uvedeno vy-
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Se, je monostabilni klopny obvod 123 spous-
tén odpadnutim napéti, takZe jeho vystup
123b na sepnuii mikrospinade 122 a tedy
na zavedenl nap3ti na jeho vstup 123a ne-
zoreaguje. Senusuiim mikrospinate 122 se
viak vé&tvi 87b vedeni 87 pFivede napdti a
tedy vytvoFi stav logické jednifkv na dru-
hém vstupu 115b kombinaénike legického
obvodu 115, ktery mé v této f&zi stav logic-
ké jedni€ky téZ na prvnim vstupu 113a,
kdeZto na tfetim vstupu 1i5¢ mé stav lo-
gické nuly. Proto na jeho vystupu 115d
vznikne stav logické nuly, zrusi se piivod
napséti do vinuti kotou:fového elektromag-
netu 110, piisobenim tlaéné pruZiny 114 se

rozpoji zubova spojka 27 a tim ukonéi rych-

loposuv stolu 4.

Na konci ob3ivani knoflikové dirky se
vy3e popsanym oto&nym pohybem dvoura-
menné péky 18 ve smd3ru Sipky D rozpoji
t¥eci spojka 20, tim ukond&i §iti a poté roz-
poji mikrospinat 122. Tim se zrudi napéti
na vstupu 123a monostabilniho klopného
obvodu 123 a tedy zavede napétl na jeho
vystup 123k a tedy vedenim 78 i do elek-
tromagnetu 77 odstfihovactho zafizeni 78,
nageZ po provedeni odstiihu Casovaci &len
80 vrati klopny obvod do stavu, resp. umo#-
ni mu vratit se do stavu, kdv ieho vystup
123b je bez napéti. Zmeénou, jiZ bylo na-
péti zavedeno na vystup 123b monostabil-
niho klopného obvodu 123, se nezmdni nic
na vystupu 118d kombinadniho logického
obvodu 115, nebot souasné se vznikem sta-
vu logické jednitky na jeho t¥etim vstupu
115¢ se vytvei! stav logické nuly na jeho
druhém vstupu 115h, kde?to stav logické
jedni¢ky na jeho prvnim vstupu 118a zfista-
ne touto zmé&nou nedotfen. Popsanym vra-
cenim monostabilniho klopného obvedu 123
do stavu, kdy na jeho vystupu 123h neni
napéti, se vytvofi stav logické nuly na tFe-
tim vstupu 115e, ktery v disledku rozpoje-
ného mikrospinade 122 ziistdva i naddle na
druhém vstupu 115b kombina&niho logic-
kého obvodu 115, na jehoZ vystupu 115d
proto vznikne logickd jednit¢ka. Tim je u-
moZnéno privedeni napéti do vinuti kotou-
Cového elektromagnetu 110 a tedy opé&tné
zapnuti rychloposuvu stolu 4, tentokrat z
jeho zékladni do vychozi polohy. Tésn& pred
dosaZenim vychozi polohy zatladi st&l 4
svym nezndzorn&nym &elem na mikrospinad
117, tim jej rozpoji, zrudi napé&ti ve vedeni
120 a vytvori stav logické nuly na prvnim
vstupu 11%a kombinaéniho logického obvo-
du 115. ProtoZe jiZ pFedtim, jak je popsano
vySe, byl vytvofen stav logické nuly i na
obou jeho daldich vstupech 115b, 115c,
vzuikne stav logické nuly i na jeho vystu-
pu 115d. Tim se zru$i pfivod nap8ti do vi-
nuti kotoutového elektromagnetu 110 a
tlatnd pruZina 114 rozpoji zubovou spojku
27, Tim je cyklus obSivani knoflikové dirky
s odstfihem niti ukonden. Nadédle se ota&i
pouze jeho Femenice 113, pohybov& spoje-
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nd s nezndzornénym hnacim elektromoto-
rem, kdeZto vSechno ostatni Gstroji zlstdvéd
v klidovém stavu aZ do opétného stisknuti
ruéniho spinace 118, jimZ se po pfisludném
Dpfesunu polohy Sitého dila zahdaji ob3ivani
dal8i knoflikové dirky.

Jak z popsanych p¥ikiadi provedeni vy-
plyva, lze zplisob podle vyndlezu realizovat
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riznymi zafizenimi, z- nichZ jen néktera
zde byla popsdna. PoZadovaného dfinku vy-
nalezu, to je konstantn& kréatkych konci
odstfiZené niti nebo odst¥iZenych niti, se
pifi dodrZeni zplisobu podle vyndlezu do-
sdhne nezavisle na tom, jakym konkrétnim
zafizenim bude zplisob podle vynélezu rea-
lizovan.

PREDMET VYNALEZU

1. ZpGsob zhotovovani knoflikové dirky
s odstfiZenym koncem alespefi jedné niti na
Sicim stroji obsluhujicim jednak zaFizeni
pro odstifih alespoil jedné niti pro obSit{
knoflikové dirky, jednak stlil, prostrfedky
pro pfichyceni k nému Sitého dila a tstro-
ji ovladajici pohyb stolu, a to ve fazi ob-
§ivani knoflikové dirky po dréaze odpovida-
jici poZadovanému tvaru knoflikové dirky,
kdeZto po této fazi rychloposuv stolu ze
zdkladni do vychozi polohy, vyznafeny tim,
Ze odstfih alespoii jedné niti se provadi
pfed =zahédjenim zminéného rychloposuvu
stolu (4).

2. Zaftizeni k provadsni zpfisobu podle bo-
du 1 na Sicim stroji obsahujicim déle hlavni
hiidel uzpfisobeny pro pohybové spojeni s
hnaci jednotkou stroje, prvni spojkou pro
rozpojitelné spojeni mezi hlavnim bh#idelem
a hnacim fstrojim rychloposuvu, druhou
spojku pro rozpojitelné spojeni mezi hlav-
nim h¥idelem na strané jedné a gicim tstro-
jim a ustrojim udilejicim stolu zminény po-
hyb b&hem $ici ¢4asti pracovniho cyklu na
strané druhé, prvni, pfesouvaci pakn ur-
¢enou pro spindni a rozpojovani zmindngé
prvni spojky, druhou pdku uréenou pro spi-
nani a rozpojovdni zmin&né druhé spojky
zmé&nou Uhlové polohy této druhé pdky od-
vozenou od pohybu stolu a na ném vytvo-
Feného zapinaciho nédjezdu b&hem S3ici &dsti
pracovniho cyklu, vyznadenéd tim, Ze obsa-
huje ptrepinaci pdku (71), jejiZ prvni thlo-
vou polohou, kterd je vymezena thlovou
polohou zminéné druhé péky (10), je wv-
mezena takovd poloha pFesnuvaci péaky
(33), které odpovidd rozpojeny stev zmi-
néné prvni spojky (27), kdeZto jeji druhé
uhlové poloze, v ni% je piepinaci paka (71)
drZena zapadkou (66) odpovida sepnuty
stav této prvni spojky (27), a pfFicemZ prv-
ni tthlové poloze zminéné druhé paky (10),
dosaZené jejim natdfenim ve smyslu (D)
z polohy, jiZ odpovidd sepnuty stav zmin&né
druhé spojky, k poloze, jiZ odpovidd rozpo-
jeny stav zminé&né druhé spojky, odpovida
nucené takovd zména stavu nebo. polohy
ovladdaciho &lenu (77) odstfihovaciho zafi-
zeni (76}, jiZ se toto zaFizeni uveden v &in-
nost pro provedeni odstFihu alespoii jedné

niti, a pF¥icemZ zafizeni obsahuje prostrfedky,
Géinné po provedeni odstfihu alespoil jed-
né niti pro nuceny pfesun zminéné zapad-
ky (66) do jeji nedc¢inné polohy, to je do
polohy, v niZ tato zdpadka (66) nebrani
pohybu piepinaci paky (71}.

3. Zatizeni podle bodu 2, vyznadené tim,
Ze zmingné prostfedky pro nuceny piesun
zmin&né zapadky (66) do jeji neidinné po-
lohy jsou tvofeny zminénou druhou pédkou
(10} v poloze, jiZ tato druhd pdka (10) do-
sdhne pokracujicim natédfenim ve smyslu
(D} z polohy, jiZ odpovidd sepnuty stav
zminéné druhé spojky, k poloze, jiZ odpovi-
da rozpojeny stav zminé&né druhé spojky,
a to dale za polohu, jiZ odpovidd uvedeni
v ¢innost odst¥ihovaciho zaiizeni.

4, Zatizeni podle bodu 2, vyznafeuné tim,
7e zminéné prostfedky pro nuceny piesun
zminéné zdpadky (66) do jeil nendinné po-
lohy jsou tvofeny jddrem (100a) vypinaci-
ho elektromagnetu (100}, které je se zmi-
nénou zapadkou (66) pohybové spojeno.

5. Zatizeni k provadéni zpisobu podle
bodu 1 na Sicim stroji obsahujicim dale
hlzvai hifidel vzplisobend pro pohybové spo-
jeni s hnaci jednotkou stroje, prvni spojku
pro rozpojitelné spejeni mezi hlavnim h¥i-
delem a hnacim ustrojim rychloposuvy, dru-
hou spojku pro rozpoijitelné spojeni mezi
hlavnim hfidelem na stran& jedné a Sicim
astrojim a ustrojim udilejicim stolu zmi-
nény pohyb b&hem 8ici &€asti pracovnibo
cyklu na strané druhé, elektromagnet ur-
deny pro spindni a rozpojovani zminéné
prvni spojky, pdku urdenou pro spinéni a
rozpojovdni zmin&né druhé spojky zménou

“Yithlové polohy této pédky odvozenou od po-

hvbu stolu a na ném vytvoFeného zapina-
cfho néjezdu b&hem Sici Casti pracovniho
cyklu, vyznadené tim, Ze obsahuje prvni spi-
naé¢ (122) ovlddany mechanicky zmin&nou
piakoun (10), druhy spina& (117) udrZovany
v rozpojené poloze mechanicky vychozi po-
lohou stolu (4), tieti, ru€ni spina¢ (116)
urc¢eny pro zahdjeni rychloposuvu stolu
(4} z jeho vychozi polohy, monostabilni
klopny obvod (123) a kombinadni logicky
obvod (115).

10 list®i vykrest
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