CESKOSLOVENSKA
SOCIALISTICKA
REPUBLIKA

POPIS VYNALEZU
) K AUTORSKEMU OSVEDCENI

2718206

(11) (B1)

(21) (PV 7604-79)

URAD PRO VYNALEZY

(45) Vydéno 15 02 85
A OBJEVY

(22) Prihl&Seno 08 1179

(40) Zvelejnéno 25 06 82

(51) Int. CL3
G 05D 7/00

(75)
Autor vynalezu

POLACEK BOHUMIL ing., BRNO

(54) Zarizeni k Fizepni priitoku z jedngho zdroje ke dvéma spotiebitiim

1

Vynélez se tykda zafizeni k Fizeni pritoku
z jednoho zdroje ke dv8ma spotfebiciim,
primarnimu. a sekunddrnimu, spojeného
vstupni ve&tvi s hydrogenerdtorem a vystup-
nimi vétvemi se spotfebidi.

Dosud zndmymi zafizenimi vykazujicimi
obdobné GCinky jsou trojcestné Ci Ctyfcestné
stabilizatory priitoku, které i p¥i kolisajicim
pratoku zdroje — vyvolaném - napfiklad
zménou otdfek motoru zdroje — zabezpe-
Cuji trvale stdly prlitok k prednostné zdso-
bovanému — primarnimu spotfebic¢i. P¥itom
zbytek pratoku je veden bud k druhotné za-
sobenému — sekunddrnimu spotfebici, nebo
do nédrZe.

Jind z uvedenych zafizeni — takzvané
prioritni ventily — usmériiuji pritok ze
zdroje k primédrnimu spotiebiti, kdy# ténto
pracuje, jinak ho usmérniujl k sekunddérni-
mu spotFebici.

Uvedend zafizeni jsou vyuZivdna zejména
u mobilnich stroji , napf¥iklad ¢elnich lopa-
tovych naklada¢t a rypadel, kde obzvlasté
z4leZi mna raciondlnim vyuZivdni hydroge-
nerdtord. Primdrnim spotfebi€em u mobil-
nich strojit ‘obvykle byva hydraulické servo-
Fizeni sméru jizdy a sekunddrnim spotPebi-
¢em pracovni hydraulika stroje.

U prvé skupiny uvedenych zarizeni — sta-
hilizatord pritoku, je rozdéleni pritoku me-
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zi primdrni a sekunddrni spotfebi¢ stdlé,
na provoznich pomérech nezdvislé. Sekun-
ddarni spotfebi¢ nemtiZe vyuZivat pritoku
uré¢eného primarnimu spotiebidi, i kdyZ pri-
marni spotfebi€ nepracuje. Tim energie zdro-
je neni vyuZivdna Kk pracovni innosti stro-
je a dochéazi k energetickym ztrdtam Skrce-
ni kapaliny.

Nedostatkem druhé skupiny zafizeni —
prioritnich ventilt — je proménlivy pritok
do prioritniho spotfebiCe, ktery krdtkodobg
dosahuje plného pritoku zdroje. Proménlivy,
narazovy vstupni priitok do primédrniho spo-
tfebiCe nepriznivé ovliviiuje jeho dynamic-
ké chovéni a stabilitu ¢innosti, zejména teh-
dy, kdy jim je servomechanismus, naptiklad
servofizeni sméru jizdy stroje. Spolednym
nedostatkem uvedenych zafizeni je, Ze kaZ-
dd z poZadovanych funkci: stabilizace prii-
toku a prednostni zdsobovani prioritniho
spotfebite vyZadujl samostatné zafizeni. PFi
pouZiti obou zafizeni jsou pofizovaci nédkla-
dy i ndroky na prostor velké.

Znameé prioritni ventily ve své vychozi
poloze dodavaji kapalinu sekundarnimu spo-
tfebi¢i. Tato jejich vlastnost je nevyhodné
zejména u mobilnich stroji, kde primérnim
spotfebiCem je hydraulické servorizeni smé-
ru a sekundarnim spotiebiCem je pracovni
hydraulika stroje. Pri transportu stroje, kde
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je v Cinnosti jen servofizeni, je vraceni se
prioritniho ventilu do vychozi polohy po kaz-
dém povelu volantem neZddouci, poné&vadZ
ruSivé piisobi na plynulou &innost servofi-
zeni a zvy3uje riziko moZného uvéznuti ven-
tilu v poloze, v niZ by servofizeni nebylo
zédsobovdno kapalinou.

Ukolem vynalezu je odstranit nedostatky
znamych zafizeni k ¥Fizeni pritoku z jedno-
ho zdroje — hydrogenerdtoru ke dv&ma
spotiebitliim a zabezpedit jak stabilni pri-
tok, tak i pPednostni zdsobovéani prioritniho
spotfebife jednim spoleénym za¥izenim.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zaiizeni
podle vyndlezu, jehoZ podstata spo€ivd v
tom, Ze sestdvd z voliCe priitoku, spojeného
voli¢ 1 deéli¢ pritoku jsou zafazeny mezi
vstupni vétev spojencu s hydrogeneratorem,
primarni vystupni vétev spojenou s primar-
nim spotfebitem a ddle mezi sekundarni
v8tev spojenou se sekuddrnim spotFebicem.
D&li¢ prhtoku ma jeden ovladaci prostor
na strané tla¢né pruZiny trvale spojen dal-
81 Fidici v&tvi s primdrni vystupni vétvi, a to
v misté za mérici clonou. Protilehly ovlada-
ci prostor délice priatoku je prostfednictvim
akeni ridici vétve spojen s voliem pratoku,
ktery je vstupnim hrdlem prostfednictvim
jiné sekunddrni vétve spojen se sekundar-
nim ovlddaCem. Voli¢ pritoku je vystupnim
hrdlem propojen prostiednictvim Fidici vét-
ve s primdrni vystupni vétvi, a to v misté
pred mérici clonou, a dale ovladacim pro-
storem je prostfednictvim primarni ovlddaci
vétve spojen s primdrnim ovlddatem. D&li¢
pritoku méa t¥i riizné funkéni polohy. V prv-
ni krajni poloze je propojen hydrogeneré-
tor s primdrni vystupni vétvi primérniho
spotfebite. Ve stfedni poloze je propojen
hydrogenerdtor s primdrni i sekundarni vét-
vi primarnitho a sekundirniho spotiebice a
v druhé krajni poloze je propojen hydroge-
nerdtor jen se sekundarni vétvi sekundérni-
ho spotiebite. Voli¢ pritoku mé& nejméné
dvé funk¢ni polohy, kde v prvni poloze je
propojen ovladaci prostor déliCe pritoku
pfes akeni Fidici vBtev s ovlddaci vétvi se-
kundérniho ovladdace. Ve druhé poloze je
propojen ovladaci prostor d&li¢e priatoku
pres akéni Fidici vétev prostfednictvim fidici
vétve s primarni vystupni vétvi.

Zafizeni podle vyndlezu umoZiiuje jedno-
dule usmériiovat proud kapaliny z jednoho
zdroje ke dvéma spotiebiélim, a to tak, Ze
primarnimu spotfebifi je prFednostnd doda-
van staly objem kapaliny a sekunddrnimu
spotrebidi je doddvan zbyvajici objem kapa-
liny.

Na pfiloZenych vykresech je schematicky
zndzornéno nékolik provedeni zafizeni po-
dle vyndlezu:

obr. 1 zndzoriiuje zdkladni provedeni vy-
nalezu,

obr. 2 zndzoriluje provedeni vynélezu v
hydraulickém systému mobilniho stroje s
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hydraulickym servofizenim a pracovni hyd-
raulikou stroje,

obr. 3 zndzoriiuje alternativni provedeni
vynalezu podle obr, 2,

Zafizeni pro Ifizeni pritoku z jednoho
zdroje ke dv8ma spotfebitlim — déle uva-
déno jako kombinovany reguldtor pritoku
1 {(na obr. 1}, sestdvd ze dvou &asti: délice
pratoku 2 a volide prutoku 3. Vstupni vétev
4 déliCe pritoku 2 je spojena s hydrogene-
rédtorem 5, primarni vystupni v&tev 6 s pri-
méarnim spotrebiem 7 schematicky znézor-
nénym rozvadétem 8 a pFimocarym hydro-
motorem 9 a sekunddrni vétev 10 se sekun-
dérnim spotfebifem 11 schematicky znézor-
nénym rozvadéfem 12 a piimodarym hydro-
motorem 13. V priméarni vystupni vétvi 6
je zaFazena mérici clona 15 odmé&iujici pri-
tok k primarnimu spotfebici 7. Déli¢ priito-
ku 2 je zakreslen ve tfech funkénich polo-
héch: v levé — vychozi poloze 0 propojuje
vstupni vétev 4 s primarni vystupni vétvi 6.
Ve stfedni poloze I propojuje vstupni vétev
4 s primdarni vystupni vétvi 6 i sekundérni
vétvi 10. V pravé krajni poloze II propojuje
vstupni wvétev 4 se sekundarni vétvi 10.

Voli€ priitoku 3 je zakreslen ve dvou
funké&nich polchach. Ve v§chozi poloze 0
spojuje vstupni hrdlo 14 voli€e pratoku 3
akéni Fidici vétvi 19 s pravym ovladacim
prostorem 20 dé&liCe pritoku 2. V poloze 1
propojuje navzdjem ob& ridici vétve 19, 21
a odpojuje vstupni hrdlo 14,

Levy aovlddaci prostor 17 dé&lite priitoku
2, opatfeny tlacnou pruZinou 18 je spojen
akéni Fidici vétvi 19 s primarni vystupni
vétvi 6, ve sméru toku kapaliny za mé¥ici
clonou 15. Pravy ovlddaci prostor 20 dé&lice
priitoku 2 je spojen s jednim vystupnim hrd-
lem wvolie pritoku 3, pficemZ jeho druhé
vystupni hrdlo je spojeno Fidici vétvi 21
s primdrni vystupni vétvi 6 ve sméru toku
kapaliny pred mé&rici clonou 15.

Primdrni ovladda¢ 22 slouZici k ovlddani
¢innosti primdrniho spotiebife 7 je spojen
ovladaci v8tvi 23 s ovladacim prostorem 24
rozvad&te 8 i s ovlddacim prostorem 25 vo-
lice priatoku 3.

Sekunddrni ovlddac¢ 26 slouZici k ovladé-
ni &innosti sekunddrniho spotiebife 11 je
spojen ovlddaci vétvi 27 s ovlddacim pro-
storem 28 rozvadé&ce 12 a zaroveil se vstup-
nim hrdlem 14 volide priitoku 3.

Ovladacimi prvky: oviaddacdi, ovladacimi
prostory, wovlddacimi vétvemi mohou - byt
rozmanitd hydraulickd, pneumaticka, elek-
trickd ¢i kombinovand ovlddaci =zafizeni.
Pro lep8i nadzornost se v popisu uvaZuji jen
hydraulickd ovladaci zafizeni, kterd prené-
Seji ovlddaci impulsy prostfednictvim kapa-
liny.

Kombinovany reguldtor prétoku 1 podle
vyndlezu, v provedeni podle obr. 1, za pro-
vozu hydraulického zafizeni, v némZ je za-
Fazen, reaguje na ovlddaci signdly vydéva-
né primdrnim ovlddatem 22 a sekunddrnim
ovliddaCem 26 takto:
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Nevychdazi-li z primdrniho ovlddace 22,
ani ze sekundarniho ovlddafe 26 ovlddaci-
mi vétvemi 23, 27 ovlddaci signéal, nachaze-
ji se v3echny rozvadéci prvky: rozvddéce 8
a 12, d&li¢ pritoku 2 a voli¢ pritoku 3 ve
svych vychozich polohdch fixovanych stie-
dicimi pruZinami. Kapalina doddvand hyd-
rogeneratorem 5 prichézi z délie pritoku
2 (v poloze 0) k rozvadéci 8 a protéka jim
bez vét§iho odporu zpét do nadrie.

Je-li v ¢innosti sekundarni oviddat 26,
dostdva se ovlddaci v8tvi 27 ovlddaci signal
jednak do ovladacfho prostoru 28 rozvade-
e 12 jednak volitem pratoku 3 v poloze O
prostfednictvim ak¢éni Fidici vétve 19 do
pravého ovladaciho prostoru 20 déliCe pri-
toku 2. Uinkem ptivddéné kapaliny se dé-
li priitoku 2 piestavi proti tlacné pruZiné
18 do krajni polohy II a rozvadé&t 12 se ple-
stavi do jedné ze svych (nezakreslenych)
pracovnich poloh. VSechna kapalina z hyd-
rogenerdatoru 5 pak sméruje z déliCe prito-
ku 2 do rozvadéde 12 sekundarnihic spotfe-
bice 11. v

Je-1i za tohoto stavu primarnim oyladacem
22 dan ovlddaci povel, roz8iFi se z néj ovla-
daci vétvi 23 ovladaci signal do ovladaciho
prostoru 24 rozvddéce 8 a do ovlddaciho
prostoru 23 volice priitoku 3. UCinkem ovla-
daciho tlaku se rozvadeéc 8 prestavi do jed-
né ze svych nezakreslenych pracovnich po-
loh a voli¢ pritoku 3 se prestavi do polohy
I, &im¥% pPerusi pfivod ovlddaciho tlaku ze
sekundéarntho ovladace 26 k pravému ovla-
dacimu prostoru 20 déliCe priitoku 2 a ten-
to prostor 20 déliCe pritoku 2 se proostfed-
nictvim Fidicich vétvi 19 a 21 propoji s pri-
mérni vystupni vétvi 6 délite pratoku 2.
Z jedné strany (v pravém ovlddacim pro-
storu 20) déliCe pritoku 2 plsobi tlak pa-
nujici v primarn{ vystupni vétvi 6 pfed mé-
Fici clonou 15 a zleva (v levém ovlddacim
prostoru 17) tlak panujici v primdrni vy-
stupni vétvi 6 za mé¥ici clonou 15 a sila
tlatné pruZiny 18. D8&li¢ pritoku 2 se Gdéin-
kem uvedenych, na néj plsobicich sil po-
hybuje kolem stfedni funk¢ni polohy I a
to tak, Ze primarni vystupni vétvi 6 tece
pribliZzné st4ly proud a sekundarni vétvi 10
zbytkovy proud z celkového proudu dodé-
vaného hydrogenerdtorem 5. V piipadé, Ze
priitok z hydrogeneratoru 5 poklesne (napft.
v diisledku poklesu otdfek hnaciho moto-
ru) na hodnofu nastaveného stabilizované-
ho pritoku do primarniho spotfebite 7 ne-
bo pod tuto hodnotu, zaujme dé&li¢ priitoku
2 GCinkem sil na né&j pisobicich, funkeni
polohu 8 a vSechen priitok z hydrogenera-
toru 5 jde primdrni vystupni vétvi 6 k pri-
méarnimu spotiebiti 7.

V pripadé, Ze ovlddaci povel vychézi jen
z primérniho ovlddafe 22, pracuje kombi-
novany reguldtor pritoku 1 zcela obdobné
jako v predchdzejicim plipad&. Rozdil je jen
v tom, Ze zbytkového proudu jdouciho z dé-
lite pritoku 2 sekundérni vétvi 10 do roz-

vddéte 12 neni sekunddrnim spotfebifem
11 vyuZivdno k pracovni ginnosti.

Na obr. 2 je vyndlez v aplikaci vhodné
pro mobilni stroje vybavené hydraulickym
servotizenim a pracovni hydraulikou. PFi-
tom prvky shodné jsou oznaleny tymiZ ¢i-
selnymi znaky a prvky analogické ¢iselnymi
znaky doplnénymi, ‘, “) jako na obr. 1.

Funkci primérniho oviddaCe 22 pini zde
hydrogenerator 22° opatFeny volantem 22°,

Pro lep3i pochopeni soufinnosti jsou roz-
vadéde 8 a voli€ 3 zakresleny ve tfech funkc-
nich polohéach.

Cinnost a funkce kombinovaného regulé-
toru prittoku 1 podle vynélezu v provedeni
podle obr. 2 je zcela analogickd jako u pro-
vedeni podle wobr. 1. Je-li v ¢innosti jen se-
kundarni ovlddat 26 je voli¢ pritoku 3 v
poloze 0 a dé&lic priitoku 2 v poloze II a
v8echna kapalina doddvand hydrogenerato-
rem 5 sméfuje z kombinovaného regulatoru
pritoku 1 sekundéarni vétvi 10 k sekundarni-
mu spotiebidi 11.

Dojde-li pfitom téZ z povelu primérniho
ovladade 22, kterym je zde pootofeni volan-
tu 122" s odmérnym hydrogeneratorem 22°,
prestavi se voli¢ pratoku 3° podle smyslu
otageni volantu 22 do polohy I nebo ana-
logické polohy I' a d&li¢ pritoku 2 se pre-
stavi do sti'edni polohy I, v niZ pracuje jako
stabilizdtor pratoku Fizeny tlakovym rozdi-
lem na méfici cloné 15.

Primédrni vystupni vétvi 6 k primdrnimu
spotfebiti 7 (zde hydraulickému servofize-
ni) tede pak stdly, na proménlivém pritoku
hydrogenerdtoru 5 bezzdvisly proud a zbyt-
kovy proud tefe sekunddrni vystupni vétvi
10 k sekundarnimu spot¥ebiti 11 — pracov- -
ni hydraulice stroje. Primérni spotiebi€ 7 —
— hydraulické servolizeni dostdva pred-
nostn® staly pratok z hydrogenerdtoru 5.

P#i transportu stroje, kdy sekunddrni spo-
tfebi¢ 11 — pracovni hydraulika stroje ne-
ni v Ginnosti, d&li¢ pritoku 2 zaujiméd jen
polohy 0, I, takZe neni nebezpeti jeho uvaz-
nuti vlivem nahodnych nedistot v kapaliné
v poloze II, v niZ by servofizeni 7° mohlo
zlistat zcela bez dodavky kapaliny.

Tato vlastnost je z hlediska provozni spo-
lehlivosti servofizeni 7 velmi vyznamnd.

Obr. 3 pfedstavuje alternativni priovedeni
vynéalezu podle obr. 2. Odchylka je jen v
tom, Ze primérni ovlddad 22 sestavajici z od-
mérného hydrogeneratoru 22° nahangného
volantem 22* je ovladacimi vétvemi 23, 23
spojen s ovladacimi prostory 24, 24‘ rozva-
déte 8%, ktery je mechanicky spojen s violi-
dem priatoku 3°. Funkce zlistdva stejnd jako
u predchézejiciho provedeni — kaZdym po-
otodenim volantu 22 s odm&rnym hydroge-
nerdtorem 22‘ se prestavi rozvadés 8“ spo-
lu s volitem priitoku 3°. Tim se pierusi spo-
jeni sekundarniho ovlddace 26 s déli¢em
pritoku 2 a tento zaujme stfedni polohu I,
v niZ stabilizuje priitok jdouci do rozvddé-
ce 8%,
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Je moZné téZ rozvadéc 8 s voliCem prito-
ku 3 spojit v jeden konstrukéni celek plni-
ci zédroveill funkci rozvddéce 8 i volide pri-
toku 3, aniZ by se cokoliv zmé&nilo na zé-
kladnim principu vynéalezu.

Vynalez miiZe byt realizovan v mnoha dal-
S§ich nezobrazenych modifikacich, uzpi-
sohenych vhodné potfebdm hydraulickych
systémt, v nichZ mé byt vyuZit. Napriklad
voli¢ prilitoku 3 nemusi byt ovladdn primér-
nim ovladatem 22 pfimo, ale mOZe byt ovla-
dan nepiimo napfiklad zménou tlaku v sa-
motném rozvadeéci 8, ke kterému dochézi pri
kaZdém jeho prestaveni ze stfedni polohy

0 do pracovnich poloh I, II primdrnim ovlé-
dacem 22, V ngkterych aplikacich, zejmeé-
na téch, které nevyZaduji komplexnl funkci
kombinovaného reguldtoru priitoku 1 podle
vyndlezu, mohou nékteré jeho ¢dsti odpad-
nout nebo byt zjednoduSeny.

NepoZaduije-li se stabilni pritok, ale jen
prioritni napéjeni primarniho spotfebice 7,
7, m@iZe byt z primarni vystupni vétve B
vypusténa méfici clona 15. V pfipadég, Ze se
nepoZaduje dodédvka kapaliny do sekundar-
niho spotiebic¢e 11, miiZe odpadnout volic
pritoku 3 a ridici vétve 19, 21 se pak pro-

vvvvvv

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni k iizeni priatoku z jednoho
zdroje ke dvéma spotiebi¢lim, primdrnimu
a sekunddrnimu, spojeného vstupni vétvi s
hydrogeneratorem a vystupnimi vétvemi se
spotiebiCi, vyznagujici se tim, Ze je tvoFeno
voli€em pritoku (3) a déliem priitoku (2],
zalazenym mezi vstupni vétev (4), spojenou
s hydrogenerdatorem (5), primérni vystupni
v8tev (6) spojenou s primédrnim spotfebi-
¢em (7) a sekundarni vystupni vétev (10},
spojeniou se sekunddrnim spotfebiCem (11},
pfifemZ dé&li¢ pratoku (2) mé ovladaci pro-
stor (17) na strané tlatné pruZiny (18} tr-
vale spojen Fidici v&tvi (16} s primérni vy-
stupni vétvi (6) v mist® za mé¥ici clonou
(15) a protilehly ovladaci prostor {20] mé
prostrednictvim akéni ¥idici vétve (19) spo-
jen s volitem pritoku [3), ktery je vstupnim
hrdlem (14) prostfednictvim sekundérni
vétve (27) spojen se sekunddrnim ovlada-
¢em (26) a vystupnim hrdiem (29} prostfed-
nictvim fidici vétve (21) propojen s primdr-
ni vystupni vétvi (6) v misté pred méfici
clonou (15) a ovladacim prostorem (25)
prostfednictvim primdrni ovlddaci vétve
(23) spojen s primarnim ovlddafem (22).

2. Zatizenl podle bodu 1, vyznatujici se
tim, Ze déli¢ pratoku (2) mé t¥i rozdilné
polohy (0, I, I1), pfi¢emZ v levé krajni po-
loze (0) je propojen hydrogenerator (5)
s primérni vystupni v&tvi (6} primdrniho
spotfebiCe (7], ve stfedni poloze (I} je pro-
pojen hydrogenerdtor (5) s primérni vy-
stupni vétvi (6) a sekundarni vétvi (10} a

v pravé krajni poloze (II) je propojen hyd-
rogenerator (5) se sekundarni vystupni vét-
vi (10) sekundarniho spotiebite (11).

3. Zafizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze voli¢ pritoku (3} méd nejméné dvé
polohy (0, I), pfiCemZ v prvni poloze (0)
je propojen wovladaci prostor (20) délice
priatoku (2) prostfednictvim akcéni ¥Fidici
vétve (19) s ovladaci vétvi (27) sekundar-
niho ovlddace (26) sekunddrniho spotiebi-
¢e (11) a ve druhé poloze (I) je propojen
ovlddaci prostor {20) déliCe pritoku (2)
prostifednictvim ¥idicich vétvi (19, 21) s pri-
méarni vystupni vétvi (6) primArniho spo-
tiebide (7).

4. Zafizeni podle bodu 1, 2, 3, vyznacujici
se tim, Ze primdrnim spot¥ebifem (7) s roz-
vddstem (8') je hydraulické servofizeni pro
Fizeni sméru jizdy a sekundarnim spot¥ebi-
Cem (11) s rozvadé&fem (12} je hydraulicky
pohon pracovniho nétadi stroje.

5. Zafizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze primérnim ovlddatem (22) je od-
mérny hydrogenerdtor (22‘) opatfeny vo-
lantem (22).

6. Zafizeni podle bodl 1 a 5, vyznatujicl
se tim, Ze odmdrny hydrogenerator (22°‘) je
ovlddacimi v8tvemi (23, 23‘) spojen s ovla-
dacimi prostory (24, 24‘) rozvadste (8),
ktery je mechanicky spojen s voliCem pri-
toku (3).

7. ZaFizeni podle bodu 1, vyznacené tim,
Ze Tidici vétve (19, 21) jsou spojeny trvale
navzdjem v jednu ridici vétev.

3 listy vykresii
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