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(54) Ridfet 6étroji k ovléddni kulisy listovky vicepro3lupniho tkacfiho stroje

Vyﬁélez se tykd za¥izeni k ovlddéni kulisy 1istovkyvzéjména u v&ceproélupniho

tkacfho stroje. U tohoio stroje postubuji pro3lupy nap¥i& osnovou, v nich% synchronn&
postupuji zanaéeéé se zdsobou utku za sehou, takie za ka¥dym zanalelem se pro3lup uza-
vird a pfed nésledujicim zanaégéem se zm&ndny proSlup otevird,

Je znédm listovy prodlupni stroj, ktery tvor{ v zdstupu ﬁostupujici p2aSlupni vl-
ny, které jsou tvbfeny nekonednym pédsem, ktery se pohybuje podél 1ﬁ§ek nit&nek. Nekoned~
ny pés sestévéd z desek pohybujicich se v zdstupu, opatPenych dré¥kemi, do nichZ zapadaji
v¥stupky nit&nek nebo nosile nit¥nek. Ke ka¥dému ldZku nitének, tje ke kaZdému listu br-
da pPisludf{ jeden zdstup desek s dréikemi. DrdZkové desky jsou vytvoreny parsrelng.vedle
sebe & v misté zmény prodlupu se‘kfiZuji.-Prﬁchpd vystupkd nitének nebd vystupiﬁ nosi&d

~nit&nem zminénou kFijovatkou je podle vazby tvodené tkaniny uemErnovén preklopnyh rame-
nem nebo éoupétkem-oﬁatfenym t¥emi soustavami drd%ek, kde stiedni, horni a dolni poloha
Soupédtka uméﬁﬁuje nastaveni vystupm nit&nek nebo vystupkd nosi&d nit&nek po p¥ichodu
k¥iZovatkou dréZek v ¥oupétku nebo zménou polohy preklopného ramene, ne jmén& do t¥{ zd-
kladnich poloh & to tak, jak vyZaduje Zédany vazebhi vzor tkaniny. Nastaveni Boupdtka
do %4édanych poloh je provédé&no kulisou spolupracujici s kladkou, kterd je Aesena na Ge-
pu 3oupdtka. Nastaveni polohy kulisy potiebné bro pFesun éuupéika uréuje ridiciAﬁstroji
lisiovky,;které ovlddd kulisu prostfednictvim pdkového prevodu pomoci rizn& velkych kladgk.
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Nedostatkem.tohoto znémého ¥*fdictho Gstroji je, %e ¥fdici kladky, které majf rQzné
velikosti, pisobl na pékovy prevod, ktery je pru¥inou tladen na kladku, zprostredkovévé
premisténi éoupétka i kulisy smérem dold jen silou pru¥iny, co¥ &inf tento zplsob pro -
vozn& nespolehlivym zejména p¥i vysoké tkeci frekvenci stroje.

) Tenéo nedostatek ‘je odstrandn Pe¥enim podle vyndlezu, jeho% podstatou je Ffdici
ﬁstroji k ovlddénf listovky, které mé mezi nekonednou drdhou a téhlem kulisy umist¥né
ptidr¥ovaci prosttedky s ovladalem, sestdvajici ze svérnych &elisti a s nimi pohybové
sprafeného stykade, Sv&rné felisti maji s vyhodou dvé k sob& priléhajici plochy vytvo-
fené ve tvaru odpovidajicim hornf a dolni st¥n¥ koncové rogéifené 4sti tdhla tak, aby
tato koncovd &4st tdhla mohla byt v poZfadovaném &asovém inﬁervalu jimi bezpeéné& sevie ~
na. Pro’'stabilitu polohy kulis ve st¥edni poloze v dob& rozevieni p¥isluBnych &elisti
pfidriovaéi prost¥edky obsahuji tiska& kulisy, kterybje vy8kové nastavitelny a mé vy=-
tvoteny dvé stykovd remena v dob& rozevieni felisti dosedajici na horn{ rovinu kulisy.
Tiqkaé kulisy je s vyhodou opat¥en ve své horni éésﬁi zvedalem s vybrénim pro kladku
otodnd uloZenou na ramenu dvouramenné paky a je vyS8kové stavitelny. Ovladadem, nap¥i-
klad Zeln{ valkou jsou vertikdln® ovldddny Zelisti i tiskaé, prifem#Z horizontdlni i ver-
tikdln{ vychylovéni téhel, pohyb felist{ i tiskede je ve viech polohéch synchronizovén
s pohybem Fidicfho dstroji.

Ridict Gstroji je s vyhodou upreveno mezi ¥fdicimi kladkami nekone¥ného pésu $1m
dicfho ustroji & tséhly kulis a vybavenou dvouramennymi pékami, oto¢n& ulofenymi na épo-
1e§ném gepu, jejichZ horni ramena stykovE spolupracujf s *{fdicimi kladkemi #fdictho (-
stroji a dolni ramena jsou ukonfena tvarovymi otvory pro &ep, které jsou uspofdddény na
vytvorenych remenech téhel. Kidic{ dstrojf Feleného vynélezu zajistuje oboustrashou sta-
bilitu ulo¥ené kulisy ve vZech ramenech dvouramennjch pék v klidu i za chodu stroje, ze-
jména p¥i vysoké tkac{ frekvenci. Ddle umo¥nuje zdménu nekonééného pdsu ¥fdictho Gstrojf
s ¥{dicimi kladkami za funk¥né jednodu¥3f a &pelnéjéi zapizent s elektronickym ovlédd -
nim, kde vzor vazby tkaniny mi%e byt dénimén fotoelektricky, nap¥. =z dérného nebo mag-
netofonového pédsku a podobné. Jeden z mo¥nych prikledd této alternativy s elektronickym
¥izenim popisujeme & zndzornujeme ne obr. 4 a%¥ 8,

P¥ikladné provedeni #idiciho ﬁstroji podle vyndlezu je zndzorn&no na vykresech,
kde znad{ obr. 1 pohled na #idicf (strojf v nérysu ve fézi Ginku kledek nekone&ného
pésu, obr. 2. pohled na *fdici dstrojf v nérysu e fézi sevient éelistii»obr. 3 pohled
na ¥f{dici ustrojf v bokorysu, obr. 4 znézorﬁujé schematicky nérys &4sti ¥fdictho Ustro-
Jj1 s elektrickym ovlddénim ramene & tdhle kulisy v posici A, obr. $ znadfi nérys tého#
ustrojf v posici B, obr. 6 znad{ nérys tého% Ustrojf v posici C, obr. 7 znali nérys té-
ho# Gstrojf v posici D, obr. 8 znadf nérys tého¥ ustroji v posici E. v

Nekone&ny péds ) nese na svych ty&ich 2 ¥idief kladky 38, Jb, Jc, které jsou sera-
zeny vedle sebe zésebou ptdle jejich udelu a potFeb vytkdvaného vzoru ve tkaniné. Ridi-
c{ kladky 3a, 3b, 3c maj{ riznd velky’prﬁmér a navazuji{ na dvouramenné péky 4, které
jsou vedle sebe vykyvn& nesazeny na hifdeli 2.‘3iide1 5 Jje usazena v bodnicich listov-

ky 6 @ 6a obr. 3. Ramens ] dvouraiennjch pék 4 jsou v dolni &dsti opatPena vhodn& tva-
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rovanym podélnym otvorem 8. V dolni ¢dsti se o ramena 1 opirajf prufiny 9, které pFitladu-
ji dvouramenné péky 4 na obvod ¥idicich kladek 3a, 3b, 3c. Do podélného otvoru 8 sahd Eep |
10 ramen 11, které jsou souddsti téhel 12 vykyvné uloZenych na Sepu 13 kulis 14. Ténla 12
mohou byt provedena tak, aby jejich délka mohla byt stavitelnd. P¥fikladn® sv.vlozkou _véi
form& matice s pravym a levym zdvitem, prisludnymi meticemi s pravym a levym zdvitem na
obou ¥édstech rozd¥lenych téhel 12. Kylisy 14 jsou uloZeny na Zepu 13 v zébezech 16 t&le~
'sa 17. V t&lese 17 jsou umistdny a prirazeny ke kaZdé kulise 14 koliky 18 a 18a 8 pruﬁi-

: n'ami_ 19 a 192 a maticemi 20 & 20a, V télese 17 je ddle umfstdn tisked 21, ktery svymi ra-
meny 2lea 21b prisedd.na horni rovinu kulisy 14. V horni &dsti je tiskad 2] opatfen zéd=~
vitem a mazicemi 22, kterymi je upevn&n na zvedal 23. ‘Zvedaé 23 je vybrénim 24 nasazen
na kladky 25 nesené rameny 26 a 262 (obr. 3). Rameno 27 je souldsti{ dvouramenné pédky 26
nasazené na h¥fdeli 28. Hifdel 28 je uloZena v postranicich 6 a 6a., Dvouramennd pédka 27
nese kladku 29, kterd je umist¥na v dré¥ce 30 ogladaée, nep¥. va¥ky 31. Do drdky 30 je
rovné¥ ulofena kladka 32, ktersd je héseha rameqém 33, Rameno 33 je»vykyvné nasazeno. ,' na
h¥fdeli 28 a s ramenem 34 (obr. 3), nesou hornt svirnou &elist 35. Remeno 26 dvouramenné
péky 27 nese spole&nd s ramenem g_gg_ dolni svérnou &elist 36, kterd je opat¥ena zéiezy 364
obr. 3,' kterymi prochdzeji{ tdhla 12. Ovlada&, tvoiFeny valkou 31 je pevn& nasazen na hfi-
deli 37, ktera .je obvyklym zplisobem - uloZena v poatranicich'lis_tovky 6 a 6a, Na h¥{deli
37 Jje nasazeno ozubené kolo 38, které je v zébé&ru s d;ile neznézorndnym pohonem. Hornf
svernd Celist 35 je vybavena' zérezy 35a, 35b, 35¢. Dolni svérné Celist 36 je .opatfena
plodkemi 36a, 36b, 36¢c. Podle velikosti #{dicich kladek 3a, 3b, 3¢ je dvouramennd paka 1
vyklon&na do polohy 48, 4b @ 4c a tim’i téhle 12 jsou vyklon¥na do polohy 128, 12b,: 32c.
V poloze 12a je horni roziirend &ést 39 téhlal2 vykjvnu;:a do prostoru mezi zéfez j_ﬁe_a_ a
horni Selisti 35 a plodku 36a dolnf &elisti 36. V poloze 12b:téhla)2 je horni rozdifend
&dst 39 v prostoru mezi zéi‘e‘zem 22b a plodkou 36b. V poloze 12¢c je horni &dst 39 téhla

- J2_v prostoru mezi zérezem 35c a plodkou v}§g. V poloze vadky 31 kdy je pootolena o 9_0° ‘obr.
2, zmdn{ se poloha svdrnfych delist{ 35 a 36. Horni &&sti 39 téhel 12 jsou sevieny mezi
zéfezy 3da, 35b,, 35¢ & mezi plodky 36a, 36b, 36c horni svirné Zelisti 35 a dolni svérné
gelisti 36. ZdYezem 35b Jje tédhlo 12 stladeno do spodni polohy ne doraz _ploéky 36b a pFi-
sludné kulisa 14 je vyklon&na do polohy 14b obr. 2. PloZkou 36c je téhlo 12 zvednuto do
horni polohy na doraz zérezu 36¢c @ pi‘isluéné kulisa 14 je zvednuta do polohy l4c. Zérez '
358 horni felisti 35 a plodka 36a dolni svérné Zelisti 36 se oboustrannd privlizs k
horni &4sti 39 téhla 12 a polohe pi‘-isluéné’ kulisy 14 se nezménila & zeyjimé polohu l4a.
Funkce popsaného za¥rfzeni je 'tato: ‘

Znémy nekone¥ny pss 1 nese na tydich 2 ¥fdic{ kladky 3a, 3b, 3c & pri pohybu po:své
dréze vychyluje dvouramenné pdky 4 podle velikosti kladek 3a, 3b, 3¢ do poloh 3@_,‘ oy gg.
Tento vykyv je piendSen pomoci &epu 10 zabirajfciho do tvarovaného f:odélného otvoru 8 ra-
mena 7 na téhlo 12. Pisobenim ¥{dicich kladek Ja, Jb, Jc na dvouramenné pdky 4 je Zasové-
no na polohu valky 31 kdy kladky 29 a 32 jsou nejbli?e osy vadky 31 (obr.l).-V této polo-
ze vadky 31 jsou sv&rné Zelisti 35 a 36 nejvice od sebe ﬁzdéleny, coZ dovolqje horni &ds-
ti 38 tdéhla 12 zaujmout polohu 12b & l2¢c. V této poloze valky 31 a svérnych Zelistf 35
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a 36 kledka 25 nesend rameny 26 a 26a zpisobf pokles.zvedade 23 a tiskad 21 8vymi rameny
218, 21b pfisedﬁe na horni hranu kulisy 14 a za ji&luje sprévnou polohu kulisy 14 v po~-
loze 148 . ZajiSté&né poloha 142 kulisy 14 tiskalem 21 zajisfuie sprévnou vySkovou polohu
téhie 12 podmindnou pro umoZndni vykyvu tdhlal2 do polohy 12b, 12¢c. Otddenim vedky 3] do
polohy vyznedéné na obr. 2 se m&ni poloha svérné éellst1 35 a 36, hornf &dsti 39 tdhel
12 jsou sevieny mezi zdfezy 22_, 42b, 35¢c a ploBky 36a, 36b, 36c a ‘kulisy 14 zauamou po-
lohu 14a, 14b, 1l4c. Tiskal 21 je zvednut do horni polohy & tim umo¥nuje kulisém 14 vykyv
z polohy l4a . Vykyvnutim kulisy 14 do polohy 14b je stladen kolik 18 s pru¥inou 19, vy-
kyvnutim ﬁulisy 14 do polohy l4c je stladen kolik 18a s pruZinou 19a. OdpruZené koliky
18 a 18a usngdﬁuji vrécent kulisy 14 dO'zékladni polohy l4s a zabranuji ne¥ddoucimu roz-
kmitdni kulis 14. NepPetriitym otédenim vadky 31 o 180° a posuhutim nekone&ného pdsu 1 o
Jednu rozte& ty¥f 12 s ¥{dfcimi kladkemi 3a, 3b, 3¢ se funkdni cyklus fidiciho Gstroji
opakuje. Ka%dy jeden cyklus znemené nastaveni ¥oupstek na kFi%ovatkéch drah.nekoneénYch
vadek do poloh jek vyzaduje vzor tkeniny.pro jednu proélupni vlnu,

U%e1 a funkei nekone&ného pdsu 1 s Ffdicimi kledkemi 3a, 3b, 3¢ je moZné vzhledem
k tomu, 2e ¥fdic{ kledky 3a, 3b, 3¢ plni funkei ¥tdfcich umpulsd bez nérodnosti na dy -
' neamickou préci, udeln¥ nehradit elektronickou funkei. Vzor vazby tkeniny mi%e byt v tom-
to pfipad® snimén naep¥iklad fotoelektronicky z d¥rného pédsku nebo magnetofonového pdsku
& podobnd.

Jeden z mo¥nych p¥{kladd provedeni alternativy s elektronickym #fzenim je zndzor -
ndn na obr. 4 a¥ 8., Podle p¥fkladu provedeni je funkce zajilovéna spoluprac{ dvou e=
lektromagnetﬁ 40 a 41 . Ramena 1 jsou vykyvné nasazens na h¥{deli 5 a jsou opatdern &e-
pY 42, na kterych jsou nesazeny pru¥iny 43, které jsou ulelns vybaveny ocelovou deskou
43a. Spodni konce 44 pru¥iny 5; dosedaji na remena 7, Elektromegnety 40 jsou neseny tyée-
mi ‘45, které jsou p¥ikladnd kluznd ulofeny v deskéch 46. Posun ty&f 45 s elektromagnety
40 je provéd&n ddle nezndzorn&nym pohonem, prikladnd od vhodn& tverované valky usazené
na h¥ideli 37. Elektromagnet'gl ov14dd dvouremenncu kotvu 50, oto¥n& ulo¥enou na Sepu 21.

Funkce popseného zarf{zen{ s elektronickym ovlddénim je tato: .

Ve fézi natoden{ valky 31, kdy sv&rné elisti 35 a 36 se od sebe vzdalujf, elektro-
magnetické civky 40 . nesené tyéem1 45 se pribliZ{ ve sméru 3ipky 47 svym Jjédrem na dotek
k desce 43a pru%in 43 a vykloni ramens 7 a téhla 12 do polohy 42 a 12a. Situace A obr.
4,

Nedojde-1i od snimacfho systému povel k natuzent magnetu 40 zlstane poloha ramena
1 a téhla 12 pFi pohybu elmagnetu 40 zpét ve sméru ¥ipky 48 nezméndna v poloze 4a a 12a.
Situace B obr. 5.

Dojde-1i pridlfZenim elmegnetu 40 k desce 43a k jeho nabuzent, peklelmagnetické 8f{=-
la vykloni péku 7 a téhlo lg p¥i zp&€tném pohybu elmegnetu 40 dle Bipky 49 do polohy 4c
L a 1l2e, Situaée C obr. 6.

Mé-1i byt nastaveno remeno 7 & téhlo 12 do poloh 4b & 12h, (situace E obr. 8) musf
byt v.pfikloniné poloze elmagnetu 40 k desce 4] (siruace D obr. 7) nabuzeny oba elmag-
nety 40 a 41. Kotva 50 elektromegnetu 41 otoéné'uloZené na &epu 5} sé ramenem 32 vykloni
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do zdb&ru s ramenem 7, tek¥e rameno J se mi%e vyklonit p¥i posunu elmagneéu 40 ve sméru
8ipky 33 Jjen do 24bdru ramena 32 (situace E obr, 8).

Rémeno 1 zaujimé polohu 4b a tdhlo 12 zaujimé polohu ;gg, Ostatni 34sti ¥fdiciho Ustrojf

mohou pracovat stejn, jako v alternativé pede¥lé.

Predmé&t vyndlezu

1. Ridietf dstrojt k ov1édéni kulisy listovky u vicepro3lupniho tkeciho stroje, u nichi
nosise nitd¥nek v ka¥dém listu zebiraji voliteln® do jedné ze dvou vodicich dréZek
uspofddanych nad sebou v deskéch, pohybujicich se napfil stroje, kterésto driiky se
v roztefich pro¥lupnich vin sbihejf do k¥i¥ovatky, v nich¥ je upraven usmérnoveci
&len nestavitelny podle programu do t#{ pracovnich poloh, spojujici v urdené polozé
pfislﬁénou dréZku v deskdch pred k¥i¥ovatkou s prisludnou dré¥kou za kdi¥ovatkou,
kde ke¥dé z volenych poloh pohybu nosilh nit¥nek je zavédéna #fdicimi kladkemi ne-
kone¥né dréhy ¥fdfciho ustroji, které jsou pohybové sprafené s tdhlem kulisy, vyzna-
dené tim, %e mezi nekone&nou drghou Pfdfciho Ustroji a téhlem kulisy jsou umistény
piidriovéci prostredky 8 gvladaéem,‘kteréﬁto prostredky sestdvaji ze svérngych &e-
listf (35, 36) & 8 nimi prostrednictyim téhel (12) pohybov& sprafenymi tiska¥i (31),
pri¥em# téhlo (12) kulisy (14) mé ne volném konci rozdffenou &&st (39).

2, Ridfct Gstrojt podle bodu 1, vyznefené tim, %e mezi tdhly (12) a ¥fdfcimi kledkemi
(3a, 3b, 3c) nekone¥ného pdsu (1) ¥fdfciho Gstroji jsou usporédsny dvouramenné paky
(4) spole&n& otolnd ulo¥ené ne h¥ideli (5), pfifem# jedno z remen dvouramenné péky
(4) stykové spolupracuje.s ¥{dicfmi kledkemi (3a, 3b, 3c¢) #fdfcfho ustroji a druhé

remeno (7) svouramenné péky (4) je ukonleno tvarovengm podélnym otvorem (8) pro &ep
(10) od ramene (11) téhla (12).

3. Ridict ustrojf podle bodu 1, vyznadené tim, 2e horni svdrnd &elist (35) upevn&né na
konci ramene (33,34) ovlada&e (31) je opat¥ena zé¥ezy (35a, 35b, 35¢) tvarovd odpo-
v;dajici koncovym st&ném roz¥itenych &éstf (39) tshel (12) a dolni svérnd delist
(36) upevndné na konci druhého ramene (26, 26a) ovladade (31) je opatfena_ploékami
(36a, 36b, 36¢c) tvarové odpovidajicimi spodnim hraném rozdf¥enych Séstl (39) téhel
(12), ptifems zérezy (358, 35b, 35¢) svrngch Selist{ (35, 36) v oksmiiku zmény po-
lohy kulisy (14) svirej{ roziifend Sdsti (39) téhel(12).

4. Ridicf Ustrojf podle bodu 1, vyznadené tim, %e tiskad (21) pohybdv& uloZeny v tdle-
se (17) sestdvd z loZné tyde (210) opat¥ené na dolnim konci dvEma rameny (218, 21b)
které dosedajf na horni rovinu kulisy (14) v dob& rozevrenf svdrnych &elisti (35,

36) a ze zvedale (23) & vybrénim (24) pro kladku (25) oto¥n¥ ulo¥enou na rameni (26,
26a) dvouramenné péky (27).
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5., Rfdief Ustrojf podle bodd 1 & 4, vyznadené tim, %e tisked (21) je vySkové nestavi-
telny.

6. ftdici Gstrojf podle bodd 1 a% 5, vyznalené tim, %e svirné Zelisti (35, 36) a tiska-
e (21) jsou ovladatelné ovladadem (31).

7. HRidicf Ustrojf podle bodd 1 & 6, vyznalené tim, %e ovladad pridr¥ovacich prostiedkd
tvor{ vadka (31),

8 vfkresi

‘;q
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