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Transporter wibréw u'ablowy

Przedmiotem wynalazku jest transporter wiéréw grabiowy transportujaey wibry skokowo w korycie
widrowym, zabudowany w obrabiarce. '

Znane s3 réznego rodzaju transportery wiéréw produkowane jako niezaleine zespoly, przydatne do
zastosowania przy obrabiarkach w miejscach latwo dostgpnych o wigkszej powierzchni. Transportery te s§
malo przydatne do zabudowy w bardzo waskich przestrzeniach pomig¢dzy zespolami obrabiarek, szczegdlnie
takich jak centra obrébkowe.

Istota transportera wiéréw grabiowego wedtug wynalazku polega na tym, #e j jego listwa zgarmiakowa z
elementami zgarniajacymi zawieszona jest przy pomocy wyci¢é wzdhuimych, rolek i trzpieni na nurnikach
osadzonych we wspomxkach oraz przesuwana wzdluZznie na dlugo$¢ wycigé przez eylinder polaczony
wahliwie ze wspornikiem i tloczysko zamocowane wahliwie do listwy zgamiakowej, co zapewnia mu
automatyczny cykl pracy o ksztaltcie prostokatnym, przy czym automatycznym cyklem pracy steruja
wvlaczniki kraficowe sygnalizujagce koncowe fazy ruchu listwy zgarniakowej oraz wylaczniki kraficowe
wlaczajgce ruch roboczy gdy listwa zgarniakowa nie dochodzi do swojego dolnego polozenia dla zapewnienia
wchodzenia elementéw zgarniajacych w widry juz podczas ruchu roboczego.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym ﬁg 1 jest

widokiem z boku na transporter , a fig. 2 — przekrojem wedlug A-A na fig. 1. Transporter wibrowy grabiowy
wedlug wynalazku posiada przymocowane do loza stohu 1 obrabiarki koryto wiérowe 2i dwa wsporniki 3i 4,
w ktorych znajduja si¢ hydrauliczne nurmiki 5. W numikach § umieszczone s poprzecznic trzpienie 6
wystajace dwustronnie ze wspornikéw 3 i 4. Z jednej strony na trzpieniach 6 umieszczona jest listwa
zgarniakowa 7 z elementami zgarniajacymi 8, a z drugiej strony zaczepione s3 sprezyny 9dociskajgce nurniki
§ wraz z listwa zgarniakowg 7 w kierunku do koryta wiérowego 2. Listwa zgarniakowa 7 zawieszona jest na
trzpieniach 6 poprzez rolki 10, ktére umozliwiajq ruch tej listwy w ramach wycieé wzdiuznych 11. Wycigcia te
sa prostopadie do ruchu nurnikéw 8. Do listwy zgarniakowej 7 przymocowane jest wahliwie tloczysko 12
cylindra 13, kt6ry natomiast zamocowany jest wahliwie do wspornika 4. Cylinder 13 zapewnia przesuwanic
listwy zgarniakowej 7 na wycigciach wzduinych 11 w ka?dej pozycji wysokodciowej nurnikéw §.

Dla sterowania cyklem pracy transportera wedlug wynalazku shuzg wylaczniki kradcowe 14, 18, 16,17,
18 i 19. Wylaczniki kraficowe 14 i 15 sygnalizuja gérne polozenie nurnikéw § z listwq zgarniakowa 7.
Wylaczniki kraficowe 16 i 17 sygnalizuja opadanie nurnikéw 8 z listwg zgarniakowg 7 w pewnej odleglodci
przed zakoficzeniem opadania, a wigc nawet wtedy gdy listwa zgarniakowa 7 clementami zgarniajacymi 8
oprze si¢ na zgromadzonych wiérach w korycie wibrowym 2. Wylaczniki kradcowe 18 i 19 stuza do
sygnalizacji kraficowych pozycji wzdluznych listwy zgarniakowej 7.



2 115263

Cykl pracy posiada ksztah prostokatny i przebiega nastgpujaco: po wréceniu cisnienia do nurnikow 5
unosza si¢ one wraz z listwy zgarniakowa 7 de gory, naciskajyc w fazie koncowej ruchu na wvigeznik;
kraficowe 14 i 15. Wylaczniki te dajg impuls dla wlyczenia ci$niemia olzju do przeciwtloczy -kowej komory
cylindra 13, co powoduje wycofanie sig listwy zgamiakowej 7 w lewe skrajne polozenie. Ruch ten odbywa ~ig
ponad widrami lezacymi w korycic widrowym 2 i dlatego widry nie przesuwaja si¢. Nacisnigcie w ylgczmike

~ kraficowego 18 powoduje wylaczenie cisnienia spod nurnikéw S dzigki czemu lisiwa zgarniakowa 7 pod
dzialaniem wiasnego cigzaru i sily spr¢zvn 9 opada zaglgbiajac si¢ elementami zgarmajacymi 8 w znajdujgce
si¢ w korycie widrowym 2 wiéry. W pewnym nastawnym momencie tej drogi (opadania) zostaja nacisnigte
wylgczniki kraicowe 16 i 17 zalaczajace cisnienie do thoczyskowej strony cylindra 13. Rozpaczyna si¢ ruch
roboczy listwy zgamiakowej 7, podczas kidrego elementy zgarniajace 8 przesuwajg widry w korycie widro-
wym 2 o skok tej listwy. Tym ruchem cykl transportera konczy si¢. Kazdy kolejny cyk! przesuwa wiéry o
nast¢png wartos¢ skoku i tym sposobem odprowadzane sg one korvtem wiérowym 2 do kosza na wiory
ustawionego u wylotu koryta. : :

ZastrzeZenie patentowe

Transporter widrow grabiowy, transportujacy wiory skokowo w korycie wibrowym. znamienny tym, ze

listwa zgarniakowa (7) z elementami zgarniajgcymi (8) zawieszona jest przy pomocy wyci¢é wzdtuznych (11),

_ rolek (10) i trzpieni (6) na nurnikach (5) osadzonych we wspornikach (31 4) oraz przesuwana wzdluznie na

) dlugosci wycieé (11) przez cylinder (13) pofaczony wahliwie ze wpornikiem (4) i tloczysko (12) zamocowane

- wahliwie do listwy zgarniakowej (7), co zapewnia mu automatyczny cykl pracy o ksztalcie prostokatnym.

przy czym automatycznym cyklem pracy steruja wylaczniki kraficowe (14, 15), (18 i 19) sygnalizujace

. koncowe fazy ruchu listwy zgarniakowej (7) oraz wylaczniki kraiicowe (161 17) wigczajace ruch roboczy gdy

listwa zgarniakowa (7) nie dochodzi do swojego dolnego polozenia dla zapewnienia wchodzenia elementow
zgarniajacych (8) w widry juz podczas ruchu roboczego.
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