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DESCRIPCION

Procedimiento de limpieza
Campo técnico

La invencion se refiere a un carro de limpieza y a un marco para ello. El carro de limpieza comprende un cuerpo de
soporte y un soporte de dispositivo de comunicacién para el alojamiento de un dispositivo de comunicacién mévil, en
donde el soporte de dispositivos de comunicacién esta fijado al cuerpo de soporte, estando configurado el cuerpo de
soporte con dos cubiertas, que comprende una primera cubierta exterior y una segunda cubierta interior, en donde la
primera cubierta recubre la segunda cubierta esencialmente en forma de cupula, en donde la primera cubierta y la
segunda cubierta delimitan un espacio intermedio, estando dispuesto el soporte de dispositivos de comunicacion en
el espacio intermedio y en donde la primera y la segunda cubierta pueden abatirse hacia atras una respecto de la otra
mediante una articulacion para abrir el espacio intermedio.

Estado de la técnica

Un carro de limpieza se conoce en general y se emplea, por ejemplo, para la limpieza profesional de edificios, en
donde todos los utensilios de limpieza que son necesarios para la limpieza estan alojados en o sobre el carro de
limpieza.

Habitualmente pueden ser, por ejemplo, aparatos de limpieza, pafios de limpieza y/o productos de limpieza.

Un carro de limpieza tiene la ventaja de que el usuario también puede transportar una pluralidad de utensilios de
limpieza sin esfuerzo y de forma cémoda.

La limpieza en si y la utilizacién del carro de limpieza se realizan hasta el momento de manera exclusivamente
analégica. El usuario del carro de limpieza elabora su horario de limpieza a este respecto de manera estatica por su
cuenta.

A este respecto, sin embargo, cabe sefialar que no puede realizarse una comunicacién digital, por ejemplo entre una
central de limpieza y el carro de limpieza y/o el usuario. También el recabado rapido de informacién desde Internet en
caso necesario, por ejemplo para responder a preguntas que surgen de manera imprevista que se refieren a la rutina
de trabajo del usuario hasta ahora estaba desvinculado funcionalmente del carro de limpieza.

Por el documento US 2007/267832 A1 se conoce un carro de limpieza que comprende un contenedor que puede
cerrarse mediante una tapa. La tapa comprende en su parte superior una funda transparente en la que, por ejemplo,
estan dispuestos horarios de trabajo u otra informacioén importante para el usuario del carro de limpieza. La tapa esta
rodeada por un marco protector.

Por el documento US 2009/0212518 A1 se conoce un carro para aplicaciones médicas que comprende un soporte
para aparatos de comunicacion.

Exposicion de la invencion

La invencién se basa en el objetivo de perfeccionar un carro de limpieza del tipo mencionado al principio de tal manera
que se simplifique el trabajo del usuario mediante una digitalizacién del carro de limpieza.

Este objetivo se resuelve segln la invencién con las caracteristicas de la reivindicacién 1 y reivindicacion 32. Las
reivindicaciones dependientes hacen referencia a las configuraciones ventajosas.

Para resolver el objetivo esta previsto un carro de limpieza, como se ha descrito al principio, en donde el cuerpo de
soporte esta configurado como tapa para un contenedor abierto hacia arriba, la primera cubierta esta configurada
como tapa exterior y la segunda cubierta como tapa interior.

Por ello es ventajoso que el carro de limpieza pueda equiparse facil y rapidamente con un dispositivo de comunicacién
moévil, por ejemplo un ordenador de tableta o un teléfono inteligente y por ello pueda digitalizarse. Mediante el
dispositivo de comunicacién moévil el carro de limpieza siempre esta en linea y el usuario del carro de limpieza siempre
puede comunicarse a escala mundial. Esto se debe a que envia mensajes a una central de limpieza, recibe mensajes
desde una central de limpieza y/o esta conectado a Internet para poder realizar un pedido adicional directamente de,
por ejemplo, utensilios de limpieza en caso necesario 0 para poder acceder a instrucciones de limpieza especiales
directamente desde Internet.

En el dispositivo de comunicacion mévil estan instaladas para ello aplicaciones apropiadas.

Mediante la digitalizacién del carro de limpieza por medio del dispositivo de comunicacién movil alojado en el soporte
de dispositivos de comunicacién puede impedirse por ejemplo que se limpien accidentalmente partes de edificio que
por ejemplo no estan sucias en absoluto. También mediante la digitalizacién del carro de limpieza existe la posibilidad
de comunicar donde se encuentra actualmente el carro de limpieza.

El usuario puede comunicar, por ejemplo, en tiempo real con una central de limpieza, por ejemplo, cuando se acaban
los utensilios de limpieza o cuando debe repararse un aparato de limpieza.
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El carro de limpieza y el usuario pueden enviarse de manera automatizada y precisa alli donde se les necesite.

El cuerpo de soporte esta configurado con dos cubiertas, comprendiendo una primera cubierta exterior y una segunda
cubierta interior, en donde la primera cubierta recubre la segunda cubierta esencialmente formando una clpula, en
donde la primera cubierta y la segunda cubierta delimitan un espacio intermedio, estando dispuesto el soporte de
dispositivos de comunicacién en el espacio intermedio y en donde la primera y la segunda cubierta pueden abatirse
hacia atras una respecto de la otra mediante una articulacién para abrir el espacio intermedio. Mediante la disposicion
del soporte de dispositivos de comunicacién en el espacio intermedio el dispositivo de comunicacién mévil sujeto por
el soporte de dispositivos de comunicacion esta bien protegido de influencias externas. El espacio intermedio y el
dispositivo de comunicacion movil situado en el mismo también estan protegidos contra la contaminacion y/o humedad,
asi como de un acceso no permitido. Para ello, por ejemplo puede estar previsto que el espacio intermedio esté sellado
con respecto al entorno y/o esté bloqueado mediante al menos una cerradura.

El cuerpo de soporte esta configurado como tapa para un contenedor abierto hacia arriba, la primera cubierta esta
configurada como tapa exterior y la segunda cubierta como tapa interior. El soporte de dispositivos de comunicacién
forma por ello un componente integral de la tapa y con ello del carro de limpieza.

Como se describira a continuacién con mas detalle la tapa exterior junto con la tapa interior puede llevarse a la posicion
abierta para liberar la abertura de contenedor.

Mediante la union articulada de tapa exterior e interior ademéas puede abrirse el espacio intermedio para hacer
accesible el soporte de dispositivos de comunicacion con el dispositivo de comunicacion.

La tapa puede llevarse a la posicién abierta o cerrada mediante un sistema de resorte y amortiguador en caso
necesario. En este sentido es ventajoso que el sistema de resorte y amortiguador simplifique considerablemente la
manipulacién del carro de limpieza. La tapa puede moverse mediante el sistema de resorte y amortiguador en esencia
automaticamente a la posicion abierta o cerrada.

El sistema de resorte y amortiguador puede comprender una amortiguacion de posicién final. En este sentido es
ventajoso que la tapa se desplaza amortiguada a su posicion final. Por ello se impiden ruidos o sacudidas no deseadas
que pudieran llevar a un dafio del carro de limpieza.

Segln una configuracién ventajosa puede estar previsto que la amortiguacion de posicién final se inicie a partir de un
primer angulo de apertura de la tapa de = 45°. Por ello la tapa al abrirse cuando se inicia la amortiguacién de posicién
final se desplaza suavemente hasta su posicién final independientemente de si la tapa estd cargada mediante un
dispositivo de comunicacién moévil o no.

La tapa puede presentar un segundo angulo de apertura = 90° que esté limitado por un tope final.

El segundo angulo de apertura puede ser de 90° a 95°. En este sentido es ventajoso que la abertura del contenedor
abierto hacia arriba esté completamente liberada cuando la tapa estd abierta. En particular para aplicaciones
profesionales esto es una ventaja a destacar.

El tope final puede estar dispuesto en al menos un flanco de tapa lateral de la tapa exterior. Por lo tanto no se necesita
un componente que deba fabricarse y montarse por separado para el tope final.

El tope final puede estar formado por un arrastre de forma. Dicha configuracién puede fabricarse de manera sencilla
y asequible y funciona sin mantenimiento durante una duracion de servicio prolongada.

La tapa exterior puede comprender una primera cerradura para inmovilizar |la tapa en su posicion cerrada y/o la tapa
interior puede comprender una segunda cerradura para inmovilizar |a tapa interior en la tapa exterior.

Mediante la primera cerradura en la tapa exterior la tapa esté inmovilizada sobre el contenedor en su posicién cerrada.
Ademas, queda garantizado que el espacio intermedio entre la tapa interior y la exterior no pueda abrirse de manera
sin permiso aunque toda la tapa esté en posicion abierta. El contenido que se encuentra en el espacio intermedio por
lo tanto esta protegido de un acceso no deseado desde el exterior.

Incluso cuando la tapa esta en posicion abierta la segunda cerradura debe abrirse para obtener acceso al espacio
intermedio.

Segun una configuracién ventajosa puede estar previsto que la segunda cerradura esté conectada aguas abajo de la
primera cerradura en una conexion en serie funcional. En una configuracion de este tipo, para conseguir acceso al
espacio intermedio y al contenido situado en él, en particular al dispositivo de comunicacién mévil, inicialmente debe
abrirse la primera cerradura para trasladar la tapa a la posicion abierta con respecto al contenedor que se cierra
mediante ella. A continuacién, cuando la tapa esta abierta, la segunda cerradura debe desbloquearse para poder abatir
hacia atras la tapa interior y tapa exterior una respecto a la otra. Solo entonces el espacio intermedio en el que se
encuentra el soporte de dispositivos de comunicacion es accesible. Los aparatos de comunicacién caros como por
ejemplo un ordenador de tableta y/o datos confidenciales que se encuentran en ellos estan protegidos de manera
segura ante un acceso no permitido.

Una manipulacién simplificada puede producirse para el usuario del carro de limpieza al comprender la tapa exterior

preferiblemente un primer equipo de desbloqueo, tras cuyo accionamiento la tapa se mueve desde su posicion cerrada

por medio del sistema de resorte y amortiguador cargada por la fuerza de resorte y automaticamente hasta el tope
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final a la posicién abierta. En este sentido es ventajoso que el usuario pueda accionar el equipo de desbloqueo con su
codo. Tras accionar el equipo de desbloqueo la tapa oscila automaticamente hacia la posicion abierta y libera
completamente la abertura de contenedor. Para accionar el equipo de desbloqueo no es absolutamente necesario que
el usuario del carro de limpieza tenga sus manos libres. Esto simplifica el manejo del carro de limpieza.

La tapa externa o la interna pueden comprender un segundo

equipo de desbloqueo tras cuyo accionamiento el espacio intermedio entre tapa exterior y tapa interior puede llevarse
a la posicion abierta. Como ya se ha descrito antes, también este segundo equipo de desbloqueo puede desbloquearse
con el codo del usuario.

Para abrir el espacio intermedio, el usuario puede soltar con sus dedos un mosquetén que une ambas tapas entre si.

El primer equipo de desbloqueo puede estar configurado como pestillo de encaje instantaneo cargado por resorte que
se desbloquea simplemente presionando y se bloquea por si mismo cuando la tapa se traslada a la posicién cerrada.

El soporte de dispositivos de comunicacion puede estar conectado por arrastre de fuerza y/o de forma con la primera
cubierta o con la segunda cubierta. Por ejemplo, existe la posibilidad de que el soporte de dispositivos de comunicacion
esté formado por cintas de goma mediante las cuales el dispositivo de comunicacién mévil esta sujeto en la parte
interior de la primera cubierta.

Segun una configuracién puede estar previsto que el cuerpo de soporte y el soporte de dispositivos de comunicacion
o la segunda cubierta y el soporte de dispositivos de comunicacion estén configurados en cada caso fundiéndose unos
en otros formando una sola pieza y con el mismo material. Por ello el carro de limpieza presenta una estructura con
pocas piezas.

Segun otra configuracion el soporte de dispositivos de comunicaciéon puede estar configurado como componente
separado.

El soporte de dispositivos de comunicacion puede estar dispuesto en el lado de la segunda cubierta dirigido a la
primera cubierta. El soporte de dispositivos de comunicacion puede comprender, por ejemplo, una cavidad en forma
de cubierta que esta adaptada a la forma del dispositivo de comunicaciéon mévil que va a alojarse.

La segunda cubierta puede presentar una perforacién o cavidad en la que esté dispuesto el soporte de dispositivos de
comunicacion. Por ello, el soporte de dispositivos de comunicacion esta siempre en la misma posicion y esta conectado
con la segunda cubierta de manera que el usuario puede manejarlo facilmente.

El soporte de dispositivos de comunicacion puede comprender un adaptador para alojar diferentes aparatos de
comunicacion.

El soporte de dispositivos de comunicacion puede estar adaptado a este respecto por ejemplo a un ordenador de
tableta o a un teléfono inteligente que se emplee.

El soporte de dispositivos de comunicacion esta dispuesto preferiblemente en esencia a ras de la superficie en la
perforacion o cavidad de la segunda cubierta. En este sentido es ventajoso que dentro del espacio intermedio no haya
ningln escalén o saliente de cantos vivos y el usuario del carro de limpieza pueda depositar el dispositivo de
comunicacion moévil que se emplee de manera especialmente sencilla y segura en el soporte de dispositivos de
comunicacion o pueda extraerse del soporte de dispositivos de comunicacién. Ademas, mediante la disposicion a ras
de la superficie del soporte de dispositivos de comunicacién el espacio intermedio puede limpiarse facilmente y en
profundidad.

La primera cubierta puede presentar un campo visual transparente que esté configurado esencialmente congruente
con el soporte de dispositivos de comunicacion. El dispositivo de comunicacidon movil durante su uso previsto es visible
desde el exterior a través del campo visual.

El campo visual transparente puede estar coloreado en caso necesario. Si, por ejemplo un dispositivo de comunicacién
movil esta dispuesto en el soporte de dispositivos de comunicacion del carro de limpieza, pero no esta encendido el
dispositivo de comunicacion moévil no puede distinguirse a través del campo visual transparente coloreado. Por ello el
dispositivo de comunicacién movil dispuesto en el espacio intermedio estd mejor protegido de accesos no permitidos
o de robos.

Solo cuando se usa el carro de limpieza, el dispositivo de comunicacién movil esta encendido en el soporte de
dispositivos de comunicacion y puede verse y/o manejarse través del campo visual transparente.

El campo visual esté dispuesto preferiblemente de manera no desmontable en la primera cubierta. En este sentido es
ventajoso que el espacio intermedio no sea accesible a través del campo visual. También por ello se dificulta el acceso
no permitido al dispositivo de comunicacion. El espacio intermedio y el dispositivo de comunicaciéon moévil alojado en
el soporte de dispositivos de comunicacién son solo accesibles cuando la primera y la segunda cubierta estan abatidas
hacia atras alrededor de la articulaciéon una respecto de la otra.

Segun otra configuracién puede estar previsto que el campo visual esté dispuesto por arrastre de fuerza y/o de forma,
desmontable y de manera no destructiva en la primera cubierta. Un dispositivo de comunicacion mévil puede montarse
de tal manera en el soporte de dispositivos de comunicacién que el campo visual transparente se retira inicialmente
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de la primera cubierta, el dispositivo de comunicacién moévil a continuacion se inserta a través de la abertura originada
en el soporte de dispositivos de comunicacion y después el campo visual se monta de nuevo en la primera cubierta
para cerrar el espacio intermedio y proteger el dispositivo de comunicacién mévil de las influencias externas. No es
necesaria en un caso asi una apertura del espacio intermedio para depositar el dispositivo de comunicacién mévil en
el soporte de dispositivos de comunicacion.

El campo visual puede estar conectado con la primera cubierta mediante un dispositivo de enclavamiento.

El campo visual puede estar configurado como panel de control sensible al tacto para el manejo del dispositivo de
comunicacion movil dispuesto en el soporte de dispositivos de comunicacion. Por ello, la manipulacién del dispositivo
de comunicacién mévil se simplifica en la mayor medida posible. El usuario del carro de limpieza puede manejar el
dispositivo de comunicacién mévil también con los dedos himedos y/o sucios sin dafiarlo. Un contacto directo del
dispositivo de comunicacion mévil mediante el usuario se impide mediante el panel de control sensible al tacto.

La segunda cubierta puede presentar al menos una superficie de depésito para depositar al menos un periférico del
dispositivo de comunicacion adyacente al soporte de dispositivos de comunicacion. En este sentido es ventajoso que
el carro de limpieza también pueda hacerse funcionar de manera autarquica en gran medida durante una duracién de
uso prolongada.

Un periférico puede ser, por ejemplo, una bateria externa para el dispositivo de comunicacién moévil para garantizar
también su funcién cuando se usa con frecuencia y/o durante mucho tiempo, por ejemplo, cuando esta continuamente
en linea.

La superficie de depdsito puede presentar al menos un soporte de periféricos para el alojamiento del periférico. En
este soporte de periféricos el periférico puede estar alojado en el soporte de dispositivos de comunicacién en
correspondencia con el dispositivo de comunicacion. Dispositivo de comunicacion y periférico pueden estar alojados
por arrastre de fuerza y/o de forma en los soportes correspondientes. Por ello se impide un resbalamiento no deseado
del dispositivo de comunicacién mévil y del periférico en el soporte respectivo.

La segunda cubierta puede presentar al menos una superficie de depédsito para objetos adicionales adyacente al
soporte de dispositivos de comunicacion. Esta superficie de depésito puede usarse, por ejemplo, para depositar sobre
ella lapiz y papel. También otros objetos que el usuario del carro de limpieza desea transportar sin tener que llevarlos
en su cuerpo pueden depositarse sobre ella y al igual que el dispositivo de comunicacién y/o periférico estan dispuestos
de manera imperdible en el espacio intermedio.

El carro de limpieza puede comprender un contenedor abierto hacia arriba y una tapa, en cada caso como ya se ha
descrito anteriormente, en donde la tapa puede conectarse mediante un marco con el contenedor abierto hacia arriba.

El marco y la tapa pueden formar una unidad que puede montarse previamente. En este sentido es ventajoso que la
unidad que puede montarse previamente pueda colocarse en su conjunto sobre el contenedor abierto hacia arriba y
pueda unirse con este. La unidad que puede montarse previamente es especialmente manejable en cuanto a sus
dimensiones y peso. El usuario del carro de limpieza puede retirar del contenedor la unidad que puede montarse
previamente después de su actividad y por ejemplo puede llevarla para su valoracién a una central de limpieza. En la
central de limpieza el dispositivo de comunicacién mévil puede leerse y dado el caso prepararse para el siguiente
trabajo.

Como alternativa el marco puede insertarse una vez junto con la tapa y enclavarse a través de mosquetones con el
marco superior del carro de limpieza. La separacion del marco de tapa tiene lugar mediante desbloqueo de los
mosquetones, por ejemplo cuatro o seis piezas que estan dispuestos en el perimetro.

El marco y la tapa pueden estar conectados entre si mediante el sistema de resorte y amortiguador. Esto simplifica la
manipulacién como ya se ha descrito.

El marco puede presentar elementos funcionales en el lado del perimetro exterior que estan formados por ejemplo
preferiblemente por pinzas de sujecién o ganchos para aparatos de limpieza.

Breve descripcion de los dibujos

A continuacion se explica con mas detalle un ejemplo de realizacion del carro de limpieza segin la invenciéon mediante
las figuras 1 a 4.

Estas muestran en cada caso en representacion esquematica:

figura 1 un ejemplo de realizacién de un carro de limpieza segin la invencion en una vista en planta desde arriba en
perspectiva,

figura 2 el carro de limpieza de la figura 1 con espacio intermedio accesible en el que esta dispuesto un soporte de
dispositivos de comunicacién con dispositivo de comunicacion movil,

figura 3 el carro de limpieza de la figura 2 con la tapa completamente abierta y contenedor de libre acceso, abierto
hacia arriba,

figura 4 un detalle del carro de limpieza de figura 1 que muestra el tope final de la tapa.
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Realizacion de la invencién
En las figuras 1 a 4 se muestra un ejemplo de realizacién del carro de limpieza segun la invencion.

El cuerpo de soporte 1 con su primera cubierta exterior 4 y su segunda cubierta interior 5 esta formado en el ejemplo
de realizacién mostrado por una tapa 35 para un contenedor abierto hacia arriba 15, estando configurada la primera
cubierta 4 como tapa exterior 16. La segunda cubierta 5 esta configurada como tapa interior 17.

Ademas el carro de limpieza comprende un soporte de dispositivos de comunicacién 2 para el alojamiento de un
dispositivo de comunicacion mévil 3 que en el ejemplo de realizacion mostrado esta formado por un ordenador de
tableta, estando dispuesto el dispositivo de comunicacion mévil 3 en el soporte de dispositivos de comunicacion 2 de
manera imperdible.

La tapa exterior 16 y la tapa interior 17 delimitan un espacio intermedio 6 en el que estan dispuestos el soporte de
dispositivos de comunicacién 2 y el dispositivo de comunicaciéon 3. El espacio intermedio 6 se hace accesible al
abatirse la tapa exterior 16 y la tapa interior 17 hacia atras una respecto de la otra alrededor de la articulacién 7.

En la figura 1 se muestra una vista en planta desde arriba del carro de limpieza en una representacion en perspectiva.
La tapa 35 que comprende la tapa exterior 16 y la tapa interior 17 esta fijada al marco 29 que esta dispuesto e
inmovilizado sobre el contenedor abierto hacia arriba 15.

La tapa exterior 16 comprende un campo visual transparente 10 que estd configurado como panel de control 11
sensible al tacto para el manejo del dispositivo de comunicacion 3 dispuesto en el soporte de dispositivos de
comunicacion 2 y que no es visible en este caso. El campo visual 10 transparente puede estar coloreado, por ejemplo,
de tal manera que el dispositivo de comunicacion mévil que no esta funcionando no pueda verse esencialmente bajo
el campo visual 10 transparente. Por ello el dispositivo de comunicacion 3 estd mejor protegido ante los robos.

El panel de control 11 sensible al tacto toca la pantalla del dispositivo de comunicacién mévil en contacto directo.
Aunque el usuario no accede directamente a la pantalla del dispositivo de comunicacion mévil su accionamiento es
posible sin ningun problema mediante un panel de control 11 sensible al tacto.

La tapa exterior 16 esta provista de una primera cerradura 25 para inmovilizar la tapa 35 en la posicién cerrada
mostrada en este caso.

Ademas esta prevista una segunda cerradura 26 entre tapa interior 17 y tapa exterior 16.

En la figura 2 la tapa exterior 16 y la tapa interior 17 han pivotado alrededor de la articulacién 7 en direcciones opuestas
una respecto de la otra, y el espacio intermedio 6 es libbremente accesible. En la figura 2 puede distinguirse que el
soporte de dispositivos de comunicacion 2 esta dispuesto en una cavidad 9 de la tapa interior 17 a ras de la superficie.
A laizquierda y a la derecha del soporte de dispositivos de comunicacion 2, cuando el espacio intermedio esta cerrado
y ya no esta cubierto por el campo visual 10 estan previstas superficies de depdsito 12 adicionales, por ejemplo, para
depositar periféricos 13 del dispositivo de comunicacion 3. También los periféricos 13 estan dispuestos en soportes
correspondientes 14. Tanto el dispositivo de comunicacién 3 como los periféricos13 estan dispuestos de manera
antideslizante dentro del espacio intermedio 6.

En la figura 3 se muestra el carro de limpieza de la figura 2, en donde sin embargo la tapa exterior 16 y la tapa interior
17 estan fijadas una a la otra mediante la segunda cerradura 26 y el espacio intermedio 6 esta cerrado por ello.

Por el contrario la primera cerradura 25 esta cerrada de manera que la tapa 35 en su conjunto esta en posicién abierta.
Esto hace que el contenedor 15 abierto hacia arriba sea libremente accesible.

La tapa 35 se mantiene en su posicion abierta mediante el sistema de resorte y amortiguador 18 que comprende la
amortiguacion de posicion final 19. La amortiguacion de posicion final 19 se inicia en el ejemplo de realizacion mostrado
en este caso a partir de un primer angulo de apertura 20 de 45°, independientemente de si la tapa 35 esta equipada
o no con un dispositivo de comunicacién 3 movil.

A partir del primer angulo de apertura 20 |a tapa 35 se desplaza amortiguada hacia su posicién final, estando limitada
la posicion final mediante un tope final 22. En el ejemplo de realizacién mostrado, la tapa 35 situada en la posicién
final forma un segundo angulo de apertura 21 entre la posicién cerrada que se muestra en la figura 1 y la posicién
abierta que se muestra en la figura 3 que es de algo mas de 90°.

En la figura 4 se muestra un fragmento de uno de los flancos de tapa laterales 23, 24 de la figura 1. En al menos un
flanco de tapa lateral 23, 24 de la tapa exterior 16 esta integrado el tope final 22 mostrado en la figura 4. En la posicion
abierta, como se muestra en la figura 3 la tapa abierta 35 esta sujeta en arrastre de forma mediante el sistema de
resorte y amortiguador 18 bajo pretension elastica en el tope final 22.

Latapa exterior 16 comprende el primer dispositivo de desbloqueo 27, tras cuyo accionamiento la tapa 35 se desplaza
desde su posicién cerrada cargada por la fuerza de resorte mediante el sistema de resorte y amortiguador 18 y
automaticamente hasta el tope final 22 hacia la posicién abierta. El espacio intermedio 6 por consiguiente puede
abrirse o cerrarse mediante el segundo equipo de desbloqueo 28, en donde el segundo dispositivo de desbloqueo 28
forma un componente de la tapa exterior 16 o interior 17.
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Ambos equipos de desbloqueo 27, 28 deberian poder accionarse por el usuario de la manera mas sencilla posible.
Por ejemplo, por esto puede suceder que al menos uno de los equipos de desbloqueo 27, 28 esté configurado como
pestillo de encaje instantaneo cargado por resorte que se desbloquea simplemente presionando. Este desbloqueo
puede realizarse por ejemplo de manera rapida y sencilla al accionar el usuario el pestillo de encaje instantaneo con
su codo.

Si, por el contrario, la tapa debe cerrarse, el usuario la presiona hasta la posiciéon cerrada. El pestillo de encaje
instantaneo cargado por resorte cierra la tapa automaticamente sobre el contenedor abierto hacia arriba.

En el carro de limpieza el marco 29 y la tapa 35 forman la unidad 30 que puede montarse previamente. Esta unidad
30 puede colocarse en su conjunto sobre el contenedor 15 abierto hacia arriba y bloquearse con este.

A modo de ejemplo, el contenedor 35 esta provisto en el lado del perimetro exterior con elementos funcionales 31 que
en el ejemplo de realizacién mostrado en este caso estan formados por pinzas de sujeciéon 32 o ganchos 33. Por ello
en el carro de limpieza pueden alojarse por ejemplo aparatos de limpieza 34.

El carro de limpieza digitalizado puede utilizarse para supervisar la calidad de limpieza, para llevar electrénicamente
un libro de registro o listas de control, rellenar y/o crear formularios e informes, crear y/o gestionar electrénicamente
horarios de limpieza, comunicar electronicamente a una central de limpieza la finalizacién de la limpieza y/o el
emplazamiento en el que se encuentra el carro de limpieza.
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REIVINDICACIONES

1. Carro de limpieza que comprende un cuerpo de soporte (1} y un soporte de dispositivos de comunicacién (2) para
el alojamiento de un dispositivo de comunicaciéon moévil (3), en donde el soporte de dispositivos de comunicacién (2)
esta fijado al cuerpo de soporte (1), estando configurado el cuerpo de soporte (1) con dos cubiertas, comprendiendo
una primera cubierta exterior (4) y una segunda cubierta interior (5), en donde la primera cubierta (4) recubre la
segunda cubierta (5) esencialmente formando una clpula, en donde la primera cubierta (4) y la segunda cubierta (5)
delimitan un espacio intermedio (6), en donde el soporte de dispositivos de comunicacién (2) esta dispuesto en el
espacio intermedio (6) y en donde la primera (4) y la segunda cubierta (5) pueden abatirse hacia atras una respecto
de la otra para abrir el espacio intermedio (6) mediante una articulacién (7} , caracterizado porque el cuerpo de soporte
(1) esta configurado como tapa (35) para un contenedor (15) abierto hacia arriba, la primera cubierta (4) esta
configurada como tapa exterior (16) y la segunda cubierta (5) esté configurada tapa interior (17).

2. Carro de limpieza segun la reivindicacion 1, caracterizado porque la tapa (35) puede llevarse a la posicién abierta o
cerrada segun sea necesario mediante un sistema de resorte y amortiguador (18).

3. Carro de limpieza segun la reivindicacién 2, caracterizado porque el sistema de resorte y amortiguador (18)
comprende una amortiguacion de posicion final (19) .

4. Carro de limpieza segun la reivindicacién 3, caracterizado porque la amortiguacién de posicién final (19) se inicia a
partir de un primer angulo de apertura (20) de la tapa (35) de = 45°.

5. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque la tapa (35) presenta un segundo
angulo de apertura (21) 2 90° que esta limitado por un tope final (22).

6. Carro de limpieza segun la reivindicacién 5, caracterizado porque el segundo angulo de apertura (21) es de 90° a
95°.

7. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 5 o 6, caracterizado porque el tope final (22) esta dispuesto en
al menos un flanco de tapa lateral (23, 24) de la tapa exterior (16).

8. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 5 a 7, caracterizado porque el tope final (22) esta formado por
un arrastre de forma.

9. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porque la tapa exterior (16) comprende
una primera cerradura (25) para inmovilizar la tapa (35) en su posicion cerrada y/o la tapa interior (17) comprende una
segunda cerradura (26) para inmovilizar la tapa interior (17) en la tapa exterior (16).

10. Carro de limpieza segun la reivindicacién 9, caracterizado porque la segunda cerradura (26) esta conectada aguas
abajo de la primera cerradura (25) en una conexién en serie funcional.

11. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizado porque la tapa exterior (16) comprende
un primer equipo de desbloqueo (27) tras cuyo accionamiento la tapa (35) puede llevarse a la posicion abierta cargada
por la fuerza de resorte desde su posicién cerrada por medio del sistema de resorte y amortiguador (18) y
automaticamente hasta el tope final (22).

12. Carro de limpieza segln una de las reivindicaciones 1 a 11, caracterizado porque la tapa exterior (16) o interior
(17) comprende un segundo equipo de desbloqueo (28) tras cuyo accionamiento el espacio intermedio (6) entre tapa
exterior (16) y tapa interior (17) puede llevarse a la posicion abierta.

13. Carro de limpieza segln una de las reivindicaciones 11 o} 12,
caracterizado porque el primer equipo de desbloqueo (27) esta configurado como pestillo de encaje instantaneo
cargado por resorte que se desbloquea simplemente presionando y cuando la tapa (35) se traslada a la posicién
cerrada se bloguea por si mismo.

14. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 1 o 13, caracterizado porque el soporte de dispositivos de
comunicacién (2) esta conectado por arrastre de fuerza y/o de forma con la primera cubierta (4) o con la segunda
cubierta (5).

15. Carro de limpieza segin una de las reivindicaciones 1 a 13, caracterizado porque el cuerpo de soporte (1) y el
soporte de dispositivos de comunicacion (2) o la segunda cubierta (5) y el soporte de dispositivos de comunicacion (2)
estan configurados en cada caso fundiéndose unos en otros formando una sola pieza y con el mismo material.

16. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 1 a 15, caracterizado porque el soporte de dispositivos de
comunicacién (2) esta dispuesto en el lado de la segunda cubierta (5) dirigido a la primera cubierta (4).

17. Carro de limpieza segln una de las reivindicaciones 1 a 16, caracterizado porque la segunda cubierta (5) presenta
una perforacion (8) o cavidad (9) en la que esta dispuesto el soporte de dispositivos de comunicacién (2).

18. Carro de limpieza segun la reivindicacién 17, caracterizado porque el soporte de dispositivos de comunicacion (2)
esta dispuesto esencialmente a ras de la superficie en la perforacion (8) o cavidad (9).
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19. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 1 a 18, caracterizado porque la primera cubierta (4) presenta
un campo visual transparente (10) que esta configurado esencialmente congruente con el soporte de dispositivos de
comunicacion (2).

20. Carro de limpieza segun la reivindicacién 19, caracterizado porque el campo visual (10) esta dispuesto de manera
no desmontable en la primera cubierta (4).

21. Carro de limpieza segun la reivindicaciéon 19, caracterizado porque el campo visual (10) esta dispuesto en la
primera cubierta (4) por arrastre de fuerza y/o de forma, asi como desmontable de manera no destructiva.

22. Carro de limpieza segun la reivindicacién 21, caracterizado porque el campo visual (10) esta conectado mediante
un dispositivo de enclavamiento con la primera cubierta (4).

23. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 19 a 22, caracterizado porque el campo visual (10) esta
configurado como panel de control (11) sensible al tacto para el manejo del dispositivo de comunicacién (3) dispuesto
en el soporte de dispositivos de comunicacion (2).

24. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 1 a 21, caracterizado porque la segunda cubierta (5) presenta
al menos una superficie de depésito (12) adyacente al soporte de dispositivos de comunicacién (2) para depositar al
menos un periférico (13) del dispositivo de comunicacion (3).

25. Carro de limpieza segun la reivindicacion 22, caracterizado porque la superficie de depdsito (12) presenta al menos
un soporte de periféricos (14) para el alojamiento del periférico (13).

26. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 1 a 25, caracterizado porque la segunda cubierta (5) presenta
al menos una superficie de deposito (12) para depositar otros objetos, adyacente al soporte de dispositivos de
comunicacion (2).

27. Carro de limpieza, segun una de las reivindicaciones 1-26, que comprende un contenedor (15) abierto hacia arriba
y unatapa (35), caracterizado porque la tapa (35) puede conectarse mediante un marco (29) con el contenedor abierto
hacia arriba (15).

28. Carro de limpieza segun la reivindicacién 27, caracterizado porque el marco (29) y la tapa (35) forman una unidad
que puede montarse previamente (30).

29. Carro de limpieza segun una de las reivindicaciones 27 o 28, caracterizado porque el marco (29) y la tapa (35)
estan conectados entre si mediante el sistema de resorte y amortiguador (18).

30. Carro de limpieza segin una de las reivindicaciones 27 a 29, caracterizado porque el marco (29) presenta
elementos funcionales (31) en el lado del perimetro exterior.

31. Carro de limpieza segun la reivindicacion 30, caracterizado porque los elementos funcionales (31) estan formados
por pinzas de sujecion (32) o ganchos (33} para aparatos de limpieza (34).
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Fig. 1
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Fig. 2
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Detalle B
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Fig. 4 Detalle A (Fig.3)
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