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Kledté (10) jsou provedeny jednak se zakladni ¢asti (12)
opatfenou pevnou Celisti (14) uspofddanou pevné viici
zékladni &asti (12), picemZ pevna Celist (14) je opatfena
pevnym nastavcem (16), ktery obsahuje pevny upinaci
element, jednak s pohyblivou ¢elisti (22) ptipojenou
k zakladni &asti (12) otoéné kolem zivésného Cepu (26),
pri¢emz pohybliva Celist (22) je opatfena pohyblivym
nastavcem (28), ktery obsahuje pohyblivy upinaci element,
jednak s ovladaci pakou (34) ototné ptipojenou k pohyblivé
Celisti (22) a upravenou pro otageni pohyblivé elisti pro
sevfeni upinacich klesti (10) a jednak s vystfednym
blokovacim elementem, spojujicim ovladaci paku (34) se
zakladni &asti (12), pro pridrzovani ovladaci paky (34) a
pohyblivé gelisti (22) v sevieném stavu, pfi¢emZ pevny
upinaci element a pohyblivy upinaci element jsou ve
vzijemném protilehlém svéracim vztahu. Pohyblivy nastavec
(28) je usporadan pevné viici pohyblivé Celisti (22) a bud’
Zikladni &ast (12), nebo pohybliva gelist (22) je opatfena
podélnou drazkou (24), v niZ je uloZen zévésny &ep (26).
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Axialni upinaci klesté

Oblast techniky

Vynélez se tyka axialnich upinacich klesti, provedenych se zakladni ¢asti opatfenou pevnou
&elisti umisténou pevné vii¢i zakladni ¢asti, pfiCemz pevna Celist je opatfena pevnym nastavcem,
ktery obsahuje pevny upinaci element, s pohyblivou &elisti pfipojenou k zdkladni ¢asti otoéné
kolem zav&sného &epu, pfi¢emz pohybliva Celist je opatfena pohyblivym néstavcem, ktery
obsahuje pohyblivy upinaci element, s ovladaci pakou oto¢né pfipevnénou k pohyblivé Celisti
aupravenou pro otileni pohyblivé <Celisti pro sevieni upinacich Kklesti, as vystfednym
blokovacim elementem, spojujicim ovladaci piku se zakladni ¢asti, pro pfidrzovani ovladaci
paky a pohyblivé &elisti v sevieném stavu, pfi¢emz pevny upinaci element a pohyblivy upinaci
element jsou ve vzajemném protilehlém svéracim vztahu.

Dosavadni stav techniky

Jsou zndmé axialni upinaci kle$t&, u nichz se pevny upinaci element a pohyblivy upinaci element
pfi zavirani kle§ti pfiblizuji vi¢i sobé navzijem v axidlnim sméru. Tyto kleSté byly v minulosti
nazyvany axialnimi upinkami. Tyto axialni upinky jsou na zdkladni Casti opatfeny axialné
orientovanym rozpérnym ramenem a na pohyblivém upinacim elementu pfesuvnou objimkou. Pfi
zavirani klesti se tato pfesuvna objimka pohybuje axialné s rozpérnym ramenem, ¢imz zpiisobuje
ptibliZovani pevného upinaciho elementu a pohyblivého upinaciho elementu k sob& navzajem.

Toto znamé provedeni je zaloZzeno na teleskopickém neboli kluzném ucinku mezi pevnym
upinacim elementem a pohyblivym upinacim elementem klesti. Na rozdil od tohoto feSeni jsou
znamé b&zné upinaci klesté, jaké jsou napfiklad popsany v patentu US 4 541312, u nichz je
pohybliva Eelist uloZena oto¢né vici zakladni ¢asti, aby se pohyblivy upinaci element mohl
nataCet k pevnému upinacimu elementu v obvodovém sméru a nikoli, jako u axiélni upinky,
v axialnim sméru. Ukolem vynalezu proto je vytvofit axialni upinku tak, aby se vylougila potieba
teleskopické objimky upravené u jejiho znamého provedeni.

Podstata vyndlezu

Tento fikol spliuji axidlni upinaci klesté, provedené se zakladni &ésti opatienou pevnou Eelisti
uspofadanou pevné vici zakladni €asti, pfiCemz pevna Celist je opatfena pevnym nastavcem,
ktery obsahuje pevny upinaci element, s pohyblivou ¢elisti pfipojenou k zdkladni Casti otocné
kolem zavésného Cepu, pficemz pohybliva Celist je opatfena pohyblivym néstavcem, ktery
obsahuje pohyblivy upinaci element, s ovladaci pakou otoéné pfipojenou k pohyblivé celisti
aupravenou pro otiCeni pohyblivé <&elisti pro sevieni upinacich klesti, as vystfednym
blokovacim elementem, spojujicim ovladaci paku se zdkladni €asti, pro pfidrZzovani ovladaci
paky a pohyblivé Celisti v sevieném stavu, pfiemz pevny upinaci element a pohyblivy upinaci
element jsou ve vzidjemném protilehlém svéracim vztahu, podle vynilezu, jehoZ podstatou je, ze
pohyblivy nastavec je uspofadan pevné vici pohyblivé Celisti a bud’ zakladni &ast, nebo
pohybliva Eelist je opatfena podélnou drazkou, v niZ je uloZen zavésny Cep.

Podle vyhodného provedeni je k pohyblivé Celisti a zakladni ¢asti pfipojena oteviraci pruZina pro
predepnuti pohyblivé Celisti do otevieného stavu.

Podle dalsiho vyhodného provedeni je zavésny Cep upevnén, na zakladni &asti, pfiemz
k pohyblivé Celisti a zakladni &asti je pfipojena oteviraci pruzina.
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Podle dalsiho vyhodného provedeni je podélny smér podélné drazky v podstaté rovnobé&ziny
s axialnim smérem.

Uvedeny tkol dale spliiuji axidlni upinaci klesté, provedené se zakladni &asti opatfenou pevnou
Celisti uspofadanou pevné vici zakladni &asti, pfiCemZ pevna &elist je opatfena pevnym
néstavcem, ktery obsahuje pevny upinaci element, s pohyblivou &elisti pfipojenou k zakladni
Casti otocné kolem zavé€sného Cepu, pricemz pohybliva &elist je opatiena pohyblivym nastavcem,
ktery obsahuje pohyblivy upinaci element, sovladaci pakou otoéné& piipojenou k pohyblivé
Celisti a upravenou pro otaceni pohyblivé Celisti pro sevfeni upinacich klesti, a s vystfednym
blokovacim elementem, spojujicim ovladaci paku se zékladni &asti, pro pidrzovani ovladaci
péky a pohyblivé Celisti v sevieném stavu, pficemz pevny upinaci element a pohyblivy upinaci
element jsou ve vzijemném protilehlém svéracim vztahu, podle vynalezu, jehoZ podstatou je, ze
pohyblivy nastavec je ototné€ pfipojen k pohyblivé ¢elisti prostiednictvim &epu umisténého mezi
zavésnym Cepem, ktery pfipojuje pohyblivou &elist k zakladni &asti, a dal3im &epem, ktery
pfipojuje pohyblivou &elist k ovladaci pace, pfi¢emZ k pohyblivému néstavci je pripojena
zaviraci pruzina, pro pfedepnuti pohyblivého nastavce do kontaktu s pevnym nastavcem.

Podle vyhodného provedeni pevny néstavec sestava z prvniho pevného segmentu piipojeného
k pevné Celisti a z druhého pevného segmentu pfipojeného k prvnimu pevnému segmentu v misté
vzdileném od pevné Eelisti, pfi¢emz pohyblivy nastavec sestava z prvniho pohyblivého segmentu
pfipojeného k pohyblivé Celisti a z druhého pohyblivého segmentu pfipojeného k prvnimu
pohyblivému segmentu v mist¢ vzdileném od pohyblivé &elisti, pti€¢emz pevny upinaci element
je tvofen druhym pevnym segmentem a pohyblivy upinaci element je tvofen druhym pohyblivym
segmentem.

Podle dalsiho vyhodného provedeni pevny nastavec a pohyblivy néastavec maji v bokorysu
v podstaté tvar pismene L, pfiCemz prvni pevny segment je v podstaté rovnobéZny s prvnim
pohyblivym segmentem a druhy pevny segment je v podstaté rovnob&zny s druhym pohyblivym
segmentem, kdyZ je pohybliva elist zaviena.

A konedné€ pevny nastavec a pohyblivy nastavec jsou s vyhodou zahnuty pro piesazeni svéracich
segmenti vici zakladni asti.

Prehled obrazkih na vykresech

Vynélez bude dale bliZze objasnén na ptikladech provedeni podle ptilozenych vykresd, na nichz

obr. 1 znazoriuje v bokorysu axialni upinaci klesté podle prvniho vyhodného provedeni podle
vynalezu, pfi€emz axialni upinaci klesté jsou v zaviené poloze,

obr.2 v bokorysu provedeni podle obr. 1, pfiemz axialni upinaci klest& jsou v oteviené poloze,

obr.3 znazoriiuje v bokorysu axialni upinaci kle§t€ podle druhého vyhodného provedeni podle
vynalezu, pfi¢emz axialni upinaci klesté jsou v zaviené poloze,

obr. 4 v bokorysu provedeni podle obr. 3, pfi¢emz axialni upinaci klest& jsou v oteviené poloze,

obr.5 znazoriiuje v bokorysu axialni upinaci kle§té podle tietiho vyhodného provedeni podle
vynalezu, pfi¢emz axialni upinaci klesté jsou v zaviené poloze, a

obr. 6 v bokorysu provedeni podle obr. 5, pfi¢emz axialni upinaci kle$t& jsou v oteviené poloze.
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Priklady provedeni vynalezu

Na obr.1 a2 jsou ve dvou pohledech znazornény axialni upinaci klesté¢ 10 podle prvniho
vyhodného provedeni podle vynéalezu. Axialni upinaci kle§té 10 sestavaji ze zakladni &asti 12,
zakonCené na jednom konci pevnou &elisti 14. K pevné &elisti 14 je pFipevnén pevny néstavec
16, napiiklad svafovanim. Tento pevny nastavec 16 ma v bokorysu v podstaté tvar L
avpldorysu vpodstaté tvar obdélniku, pfi¢emZ sestdvd zprvniho pevného segmentu 18
a druhého pevného segmentu 20. Prvni pevny segment 18 je pfipevnén k pevné &elisti 14 a druhy
pevny segment 20 vystupuje zroviny prvniho pevného segmentu 18 atvoii pevny upinaci
element.

Axialni upinaci klesté 10 dale sestavaji z pohyblivé &elisti 22, ktera je ptipojena k zakladni &asti
12 oto&né kolem zavésného Cepu 26, ktery je ulozen v podélné drazce 24 vytvoiené v pohyblivé
Celisti 22. Pohybliva Celist 22 se tedy jednak miZe natidet viéi zakladni &asti 12 kolem
zaveésného Cepu 26 a jednak se mize premistovat vici zékladni asti 12, kdyz se podélna drazka
24 pohybuje viici zavésnému epu 26.

Pohybliva &elist 22 je opatfena pohyblivym nastavcem 28, ktery méa v bokorysu v podstaté tvar L
a v pidorysu v podstaté tvar obdélniku a sestava z prvniho pohyblivého segmentu 30 a druhého
pohyblivého segmentu 32. Prvni pohyblivy segment 30 je ptipevnén k pohyblivé &elisti 22,
napfiklad svafovanim. Druhy pohyblivy segment 32 vystupuje z prvniho pohyblivého segmentu
30 tak, jak je zndzornéno na obr. 1, a tvofi pohyblivy upinaci element. KdyZ jsou upinaci klestg
10 zavieny, jak je zndzornéno na obr. 1, nachézeji se pevny upinaci element a pohyblivy upinaci
element, tvofené segmenty 20 a 32, proti sob& v upinacim stavu, v némz miZze byt mezi nimi
upnut obrobek.

K pohyblivé Celisti 22 je prostiednictvim Cepu 36 otoéné piipevnéna ovladaci paka 34.
Vystiedné upinaci pakovi je opatfeno rozp&mym ramenem 38, které je oto&n& piipojeno
k ovladaci pace 34 prostiednictvim ¢epu 40. Konec rozpémého ramena 38 protilehly k éepu 40
dosedd na nastavitelnou zarazku 42, ktera je u tohoto provedeni tvofena volnym koncem
stavéciho Sroubu, ktery je zaSroubovén do zakladni &asti 12. Podéln4 osa nastavitelné zarazky 42
je v podstaté shodna s podélnou osou zakladni &asti 12 a v zaviené poloze je podéina drazka 24
v podstaté rovnobézna s timto axidlnim smérem.

K ovladaci pace 34 je prostiednictvim ¢epu 46 otoéné& pfipojena uvoliiovaci paka 44, pti¢emz
tato uvolfiovaci paka 44 se opird orozpémé rameno 38, aby obvyklym zpisobem provedla
uvolnéni vystfedného upinaciho pakovi. Mezi pohyblivou &elisti 22 a zakladni &asti 12 je
upravena oteviraci pruzina 48, urCena pro pfedpéti pohyblivé &elisti 22 ve sméru proti otaleni
hodinovych ruCicek, jak je zndzornéno na obr. 1, pro otevieni axialnich upinacich klesti 10.
Cinnost vystfedného upinaciho pakovi, ovladaci paky 34, nastavitelné zarazky 42, uvolfiovaci
péaky 44, oteviraci pruZziny 48 a pfisludnych &asti zakladni &asti 12 je obvykl4, takZe nevyzaduje
dalSiho popisu, viz napiiklad upinaci kle3té popsané v patentu US 4 541 312, z néhoz je ziejmé,
Ze zakladni ¢ast ma v prifezu tvar U, a Ze viechny sou€asti, jako pohybliva &elist, oteviraci
pruZina, rozpémé rameno a nastavitelna zarazka, jsou uloZeny v zakladni &asti.

Na obr. 2 jsou znizornény axialni upinaci klesté 10 v oteviené poloze. Pfitom se ovladaci paka
34 vzdalila od zékladni €asti 12 a oteviraci pruzina 48 natogila pohyblivou &elist 22 ve sméru
proti ota¢eni hodinovych rucigek.

Pro uzavieni axidlnich upinacich klesti 10 z oteviené polohy na obr.2 se ovlidaci paka 34
pohybuje smérem k zakladni ¢asti 12. Timto GCinkem se nejprve natadi pohybliva &elist 22 ve
sméru otaceni hodinovych ruci¢ek, ato do té doby, dokud pohyblivy nastavec 28 kluzné
nedosedne na pevny nastavec 16. Dalsi pohyb ovladaci paky 34 zplsobi kluzny pohyb
pohyblivého nastavce 28 po pevném nastavci 16 a pohyb pohyblivého upinaciho elementu,

-3-
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tvofeného druhym pohyblivym segmentem 32, k pevnému upinacimu elementu, tvofenému
druhym pevnym segmentem 20. Je tieba poznamenat, Ze upinaci O¢inek je v podstaté axialni,
pficemz pohyblivy upinaci element se pohybuje ve sméru v podstaté rovnobézném s axialnim
smérem zékladni ¢asti 12. Tento axialni pohyb pohyblivého upinaciho elementu viiéi pevnému
upinacimu elementu je umoznén podélnou drazkou 24, ktera se pfi zavirani pohyblivé &elisti 22
kluzné pohybuje po zavésném Eepu 26.

Na obr.3 a4 jsou ve dvou pohledech zndzornény axialni upinaci klesté 10', které predstavuji
druhé vyhodné provedeni podle vynalezu. Zakladni ¢ast 12, pevna Celist 14, pevny nastavec 16,
ovladaci paka 34, rozpé€rné rameno 38, nastavitelna zarazka 42, uvoliiovaci paka 44 a oteviraci
pruzina 48 jsou identické u obou provedeni, to jest u prvniho idruhého provedeni, a proto
nevyzaduji zadného bliz§iho popisu.

Axialni upinaci klest¢ 10' se 1i$i od axialnich upinacich klesti 10 primarné v konstrukci
pohyblivé Celisti 22' a pohyblivého nastavce 28'. Jak je znazornéno na obr. 3, je pohybliva &elist
22' v zakladni ¢asti 12 oto€n¢ uloZena prostiednictvim zavésného Eepu 26' zpisobem, ktery brani
podélnému kluznému pohybu mezi pohyblivou &elisti 22' a zakladni &asti 12. U tohoto druhého
provedeni neni v pohyblivé Celisti 22' upravena podélna drazka 24 jako u prvniho provedeni.
Stejné jako u prvniho provedeni sestava pohyblivy nastavec 28' z prvniho pohyblivého segmentu
30" a druhého pohyblivého segmentu 32'. V tomto pripadé je pohyblivy nastavec 28' pfipojen
k pohyblivé Celisti 22' otoné prostrednictvim &epu 29'. Mezi pohyblivym néastavcem 28'
a zakladni Casti 12 je pripevnéna zaviraci pruzina 31'. Tato zaviraci pruzina 31' pfedepina
pohyblivy nastavec 28' smérem k pevnému nastavci 16.

Na obr. 4 jsou axialni upinaci klesté¢ 10' zndzornény v oteviené poloze. Zaviraci pruzina 31'
udrzuje pohyblivy nastavec 28' v kluzném kontaktu s pevnym nastavcem 16. Pii zavirani
ovladaci paky 34 se otoCna pohybliva Celist 22' natadi ve sméru ota€eni hodinovych rudiek
kolem zavésného Cepu 26'. Pohyblivy nastavec 28' se nata¢i podle potieby kolem &epu 29', aby
pfi zavirani pohyblivé Celisti 22' udrzoval pohyblivy nastavec 28' v kluzném kontaktu s pevnym
nastavcem 16. Druhy pohyblivy segment 32', ktery tvofi pohyblivy upinaci element, se pohybuje
v podstaté v axialnim sméru, ktery je v podstaté shodny s podélnym smérem zakladni &asti 12,
kdyz se pohyblivy upinaci element pohybuje do zaviené polohy.

U obou provedeni se miize nastavitelnd zardzka 42 otalet pro nastaveni jeji axialni polohy
v zékladni ¢asti 12. Timto zpisobem je moZno axiélni upinaci klesté 10, 10' nastavit pro zajidténi
pozadovaného axialniho odstupu mezi protilehlymi upinacimi elementy, kdyz jsou axialni
upinaci klesté 10, 10" upiné zavieny.

Na obr. 5 a 6 jsou ve dvou pohledech znidzornény axialni upinaci klesté 10", pfedstavujici tieti
vyhodné provedeni podle vyndlezu. Toto tfeti vyhodné provedeni axialnich upinacich klesti 10"
Jje podobné prvnimu provedeni axidlnich upinacich klesti 10 popsanému vyse s tou vyjimkou, Ze
nastavce 16", 28" jsou zahnuty tak, jak je zndzornéno na obr. 5 a 6. Toto provedeni umoziiuje
usporéadat ovladaci paku 34 ve vétsi vzdalenosti od obrobku W pro usnadnéni &innosti axialnich
upinacich klesti 10".

U tietiho provedeni axidlnich upinacich klesti 10" je axidlni smér, v némZ se druhy pohyblivy
segment 32" pfiblizuje k druhému pevnému segmentu 20", upraven se sklonem vii¢i podélné ose
zakladni €asti 12 pod thlem rovnajicim se vyhnuti nastavca 16", 28".

Axialni upinaci klest¢ 10, 10', 10" jsou vhodné pro mnoho riznych pouziti, kde je zapotfebi
priblizeni protilehlych upinacich elementi k sobé navzajem axialnim zpisobem. Axidlni upinaci
kleste 10, 10', 10" mohou byt pouzZity napiiklad pii svafovani, kde je zapotiebi k sob& pfipevnit
dva kusy kovového plechu, které maji byt svafeny. Zahnuté provedeni nastavca 16, 16", 28, 28',
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28" v pravém uhlu umoziiuje pouziti axialnich upinacich klesti 10, 10', 10" v situacich, kde mohu
byt nejlépe umistény mimo rovinu kovového plechu, ktery ma byt svafen.

U vySe popsanych vyhodnych provedeni je samoziejmé mozné provadét mnoho riiznych zmén
a Gprav. Napfiklad pevny nastavec a pohyblivy nistavec miZe mit tvar podkovy, jestlize je
zapotiebi vytvofit dvé upinaci oblasti vzdalené od sebe ve sméru pfi€ném k axidlnimu sméru
popsanému vySe. Déle miZe byt vyhodné v nékterych pfipadech zménit tvar nastavcd, napiiklad
pro umoZznéni vystupovani obrobku z protilehlych upinacich elementi na strané zakladni &asti
a nikoli na strané ovladaci paky axialnich upinacich klesti. Uhel sevieny segmenty 18, 20, 30, 32
mize byt jiny nez zndzornény tihel 90° a mize se pohybovat napfiklad v rozsahu 120° az 135°.
Je tedy zfejmé, Ze predchazejici popis vyhodnych provedeni je spi3 ilustrativni nez néjak
omezujici, pfiCemz je ziejmé, ze do ramce vynilezu spadaji vSechny ekvivalenty uvedené
v pfipojenych patentovych narocich.

PATENTOVE NAROKY

1. Axialni upinaci klesté (10, 10"), provedené se zakladni &asti (12) opatienou pevnou &elisti
(14) uspotadanou pevné viici zakladni ¢asti (12), pfiCemz pevna &elist (14) je opatfena pevnym
nastavcem (16, 16"), ktery obsahuje pevny upinaci element, s pohyblivou &elisti (22) ptipojenou
k zékladni €asti (12) otoéné kolem zavésného &epu (26), pfi¢emz pohybliva elist (22) je
opatfena pohyblivym néstavcem (28), ktery obsahuje pohyblivy upinaci element, s ovladaci
pakou (34) oto¢né pripojenou k pohyblivé Eelisti (22) a upravenou pro otageni pohyblivé &elisti
(22) pro sevieni upinacich klesti (10, 10") a s vystfednym blokovacim elementem, spojujicim
ovladaci paku (34) se zakladni ¢asti (12), pro pfidrzovéni ovladaci paky (34) a pohyblivé &elisti
(22) v sevieném stavu, pfi¢emz pevny upinaci element a pohyblivy upinaci element jsou ve
vzdjemném protilehlém své€racim vztahu, vyznadujici se tim, Ze pohyblivy nastavec
(28, 28") je usporadan pevné viici pohyblivé Eelisti (22) a bud’ zdkladni &ast (12), nebo pohybliva
Celist (22) je opatiena podélnou drazkou (24), v niZz je ulozen zavésny &ep (26).

2. Axialni upinaci kle3té podle naroku I, vyzna&ujici se tim, Ze k pohyblivé &elisti
(22) a zakladni ¢asti (12) je pfipojena oteviraci pruzina (48) pro pfedepnuti pohyblivé &elisti (22)
do otevieného stavu.

3. Axidlni upinaci klest€ podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze zdvésny &ep (26),
ktery je uloZen v podélné drazce (24) je upevnén na zdkladni asti (12), piicemz k pohyblivé
Celisti (22) a zakladni ¢asti (12) je pfipojena oteviraci pruZina (48).

4. Axialni upinaci klesté¢ podle jednoho znaroki 1 az 3, vyznadujici se tim, Zze
podélny smér podélné drazky (24) je v podstaté rovnob&zny s axidlnim smérem zakladni &asti

(12).

5. Axialni upinaci klesté (10"), provedené se zakladni &asti (12) opatfenou pevnou &elisti (14)
uspofadanou pevné vici zakladni Casti (12), pfiemZ pevna &elist (14) je opatiena pevnym
nastavcem (16), ktery obsahuje pevny upinaci element, s pohyblivou &elisti (22') pfipojenou
k zakladni casti (12) oto&né kolem zavésného &epu (26'), pfiCemz pohybliva &elist (22') je
opatfena pohyblivym nastavcem (28), ktery obsahuje pohyblivy upinaci element, s ovladaci
pakou (34) ototné pripojenou k pohyblivé Eelisti (22, 22') a upravenou pro otadeni pohyblivé
Celisti (22') pro sevieni upinacich klesti (10') a s vystfednym blokovacim elementem, spojujicim
ovladaci paku (34) se zakladni &asti (12), pro pfidrZzovani ovladaci paky (34) a pohyblivé &elisti



10

15

20

25

30

CZ 286442 B6

(22, 22") v sevieném stavu, pfiemz pevny upinaci element a pohyblivy upinaci element jsou ve
vzijemném protilehlém svéracim vztahu, vyznacdujici se tim, Ze pohyblivy nistavec
(28") je ototné pripojen k pohyblivé Celisti (22') prostfednictvim &epu (29') umisténého mezi
zavésnym Cepem (26"), ktery pripojuje pohyblivou &elist (22') k zakladni &asti (12), a dal3im
¢epem (36), ktery pfipojuje pohyblivou Celist (22') k ovladaci pace (34), pfi¢emzZ k pohyblivému
nastavci (28') je pfipojena zaviraci pruzina (31'), pro predepnuti pohyblivého nastavce (28') do
kontaktu s pevnym nastavcem (16).

6. Axialni upinaci kles§té podle jednoho znarokid 1 a5, vyznadujici se tim, Ze
pevny nastavec (16, 16") sestava z prvniho pevného segmentu (18, 18") pfipojeného k pevné
Celisti (14) a z druhého pevného segmentu (20, 20") pfipojeného k prvnimu pevnému segmentu
(18, 18' ") v misté vzdaleném od pevné Celisti (14), pfic¢emZ pohyblivy nastavec (28, 28', 28"
sestava z prvniho pohyblivého segmentu (30, 30', 30") pfipojeného k pohyblivé &elisti (22, 22"
a z druhého pohyblivého segmentu (32, 32', 32") pfipojeného k prvnimu pohyblivému segmentu
(30, 30", 30") v misté vzdaleném od pohyblivé Celisti (22, 22'), pfi€emZ pevny upinaci element je
tvofen druhym pevnym segmentem (20, 20") a pohyblivy upinaci element je tvofen druhym
pohyblivym segmentem (32, 32, 32").

7. Axidlni upinaci klesté podle naroku 6, vyznacujici se tim, Ze pevny nistavec
(16, 16") a pohyblivy nastavec (28, 28', 28") maji v bokorysu v podstaté tvar pismene L, pfi¢emz
prvni pevny segment (18, 18") je v podstaté rovnob&zny s prvnim pohyblivym segmentem (30,
30, 30") adruhy pevny segment (20, 20") je v podstaté rovnob&iny s druhym pohyblivym
segmentem (32, 32', 32"), kdyzZ je pohybliva Celist (22, 22') zaviena.

8. Axialni upinaci klest¢ podle jednoho znarokid 1 az 7, vyznadujici se tim, Ze

pevny nastavec (16") a pohyblivy nastavec (28") jsou zahnuty pro vyhnuti upinacich elementt
vici zakladni ¢asti (12).

3 vykresy
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