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1 2

Zati{zeni spadd do oblasti armatur s bez-
petnostni a prepoustéci funkei, kde vieteno
pohdnéné elektropohonem je délené. Obé&
¢dsti vietena. jsou spojené zdv8sem, jehoZ — :
rozpojeni ve vychozi klidové poloze bréni ﬁ
objimka, kterd je upevné&éna na t&lese nebo X
tfmenu armatury. Podstatou FeSeni je, Ze
spodni C&st vietena se pohybuje ve volné
otofném pouzdru (10), v némZ je zhotoven
vyiez (13) a tvarovany vyiez (14), ve kte-
rém je umistdn kolik (15) pevné& uchyceny
k horni &4sti (11) vietena (1), pFrifemZ je
vodici pouzdro (10) pod vyfezem {13} opa-
tfeno nab&hovym elementem (16) pro zpét-
né spojeni hdku (5) horni &4sti (11) vietena
(1) s tvarovanou hlavou (7) spodni C€éasti
(12) vretena (1). ZaFizeni je moZno vyuZit
u viech armatur s bezpetnostni a prepous-
téci funkci.
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Vynalez se tykd rychlofinného prepous-
téciho zafizeni armatur s d&lenym viete-
nem, zejména pro systémy havarijni ochrany
energetickych blokf.

V soufasné dobé& se pro parni generéatory
jadernych elektrdren s rychlymi reaktory
chlazenymi tekutymi kovy, zejména tekutym
sodikem, vyvijeji zdokonalené systémy ha-
varijni ochrany, jejichZ dkolem je v p¥ipads
zjiténé havdrie, tj. net8snosti teplosménné-
ho systému parogenerdtoru a potinajiciho
priiniku vody nebo péary do sodiku, dosta-
tetné& rychle odd&lit poSkozeny parogenera-
tor nebo jeho &4st od dal3iho sodikového a
parovodniho systému jaderné elektrdrny,
soudasné a synchronizovand tlakovd odlehé&it
poSkozeny parogenerator, respektive jeho
¢ast a umo¥nit rychlé odvedeni reakénich
produktii a zbylého sodiku do zvlaStnich se-
paraénich nadrzi.
~ Pro tyto havarijni systémy se pouZivd na-
pfiklad specidlnich trojcestnych armatur,
tzv. rychloinnych piepoust&cich zafizeni,
provedenych napftiklad s pristfiZnou mem-
branou, jejichZ podstatou je, Ze pfepoustéci
hrdlo t&lesa zafizeni je opatfeno vélcovym
ndstavcem s uloZenym tdhlem uzdvéru, pev-
né spojenym s oddélujici sténou prepousté-
cftho hrdla a opatfené na konci zardZkou.
Ve vélcovém néstavci je bo&ni otvor, v némZ
je umist&na pohyblivd zardZka s ovlddacim
servomotorem. Nevyhodou tohoto FeSeni je
jejich jednorazové poufZiti, to znamené, Ze
po kaZdém zésahu systému havarijni ochra-
ny je nutné jejich déstetnéd demontaZ, vyme-
na prostfiZené membrény a rucni uvedeni
funkéniho systému do vychozi klidové po-
lohy.

Jingm zndmym FeSenim je uzdvér rychlo-
¢innych bezpeénostnich a pFepoustécich ar-
matur sestdvajicich z vlastniho uzédvéru a
vietena, jehoZ podstatou je, Ze mezi vlast-
nim uzavérem a vietenem je uloZeno nosné
rameno, kde spodni konec vietena a horni
konec nosného ramene jsou opatfeny shod-
nymi protilehlymi ozuby se Sikmou stykovou
plochou, piiemZ? jak vieteno, tak i horni
gast nosného ramene jsou uloZeny kluzng&
ve vodicim pouzdru télesa armatury a nos-
né rameno je svym spodnim koncem spojeno
pomoci &epu ototn& s vlastnim uzédvérem.
Nevyhodou tohoto FeSeni je, Ze nezajiStuje
dokonalé dosednuti uzaviraciho orgdnu do
sedel a po kaZdém z4sahu systému havarijni
ochrany je nutné ru&ni uvedeni funk&niho
systému do vychoz{ klidové polohy.

Uvedené nevyhody zndmych FeSeni odstra-
fiuje v podstaté vynédlez, kterym je rychlo-
ginné prepoustéci zafizeni armatur s déle-
nym vietenem, zejména pro systémy hava-
rijni ochrany energetickych blokd, kde ob&
¢asti vi'etena jsou spojeny zav8sem, jehoZ
rozpojeni ve vychozi klidové poloze je za-
bran&no objimkou, upevnénou na télese nebo
tfmenu armatury a jeho podstata spofivéd
v tom, Ze na spodni €asti vietena je volné
otoén& uloZeno vodici pouzdro, v n&mzZ je
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zhotoven vyiez a tvarovany vyfez, ve kterém
je umfistén kolik pevn& uchyceny k horni
¢éasti vietena, pfi€emZ je vodici pouzdro pod
vyfezem opatfeno nédb&hovym elementem.

Vys§si dfinek vyndlezu proti dosud zné-
mym fFeSenim spodivd v tom, Ze umoZiluje
mnohondsobné provedeni pracovnich cykld
bez jakékoliv demontédZe a uvedeni funk&ni-
ho systému do vychozi klidové polohy se
provadi pomoci elektropohonu. Déle toto fe-
Seni umoZiiuje kontrolu a zabezpeceni plné-
ho dosednuti uzaviraciho orgénu do sedel.

Pfiklad . konkrétniho provedeni vynédlezu
je schematicky znézornén na pFipojenych
vykresech, kde na obr. 1 je §&stetny podélny
Fez délenym vietenem rychlo€inného zafize-
ni armatur, opatifeného zdv8sem, ktery se
nachédzi v horni klidové vychozi poloze, na
obr. 2 je zndzorn#&n rozvinuty plast vnitfniho
povrchu vodictho pouzda z obr. 1, na obr. 3
je zndzornén ez B—B délenym vietenem ve
vychozi klidové poloze pii pohledu S, na
obr. 4 je dasteény podélny rez délenym vie-
tenem rychlodinného zafizeni armatur se zé-
vésem v dolni uzaviraci poloze, t&sn& pred
okamZikem, kdy dochédzi ke spojeni obou
Césti vietena. )

Provedeni podle vynélezu sestdvd z vie-
tena 1 rozdé&leného na horni &ast 11 a spod-
ni &ast 12. Vrchni konec horni &ésti 11 vie-
tena 1 je napojen na vietenovou matici 2
s elektropohonem 3, upevnénym na télese 4
rychlo¢inného p¥epoustéciho zaFizeni arma-
tur. K horni &asti 11 vietena 1 je pFipevnén
hak 5 pomoci &epu 6. Hak 5 je nesamosvorné

-spojen s tvarovanou hlavou 7, kterd je vy-

tvofena na vrchnim konci spodni &asti 12
vi‘etena 1. Sty&né &elni plochy 8 obou &asti
11, 12 vi'etena 1 jsou v doteku. Nerozpoji-
telnost tohoto spoje v horni klidové poloze
je zabezpefena objimkou 9, kterd je pfipev-
néna k télesu- 4 rychlofinného prepoustéci-
ho zafizeni armatur. Na spodni &asti 12
vi‘etena 1 je navlefeno voln& oto&né vodici
pouzdro 18, uloZené napiiklad v objimce 9
a otdfivém elementu 17 t&lesa 4, -opatfené
vyfezem 13 a tvarovanym vyfezem 14. Ve
tvarovaném vyrezu 14 je uloZen kolik 185,
ktery je pevn& spojen s horni &&sti 11 vie-
tena 1. Pod vytezem 13 je k vodicimu pouz-
dru 10 pfipevnén ndb&hovy element 16.
Spodni ¢4st 12 vitetena 1 prochézi neznézor-
nénou ucpavkou v t&lese 4 a na ni je zavé-
Sen nezndzorndny funkdéni systém rychlo-
ginného prepoustéciho zafizeni. Popsané za-
Fizeni neni jediné. U jiné drmatury miZe
byt vietenovéd matice 2 s elektropchonem 3
upevndna na timenu- armatury. RovnéZ tak
objimka 9 miZe byt pFipevnéna k tifmenu
armatury.

PFi poddni impulsu na zdsah havariini
ochrany dojde k zapojeni elektropohonu 3,
ktery prostfednictvim vietenové matice 2
ud&li horni &4sti 11 vietena 1 p¥imodary
pohyb sm&rem dolit. Tim je spojeni horni
gdsti 11 a spodni ¢4sti 12 vi‘etena 1 vytlate-



240600

5

no z objimky 9 a posouvd se ve vodicim
pouzdru 10, které je natoeno tak, Ze vyiez
13 se nachdzi v roviné vykyvnuti haku 3.
Vlivem osové sily, plisobici na vieteno 1 do-
jde k rozpojeni hdku 5 s tvarovanou hlavou
7, hdk 5 je vytlacen dovyrezu 13 ve vodicim
pouzdru 10 a tim je uvolnéna spodni ¢ast 12
vietena 1, kterd je pak unéSena funkéni gasti
nezndzornéného systému rychloinného pie-
poustéciho =za¥izeni a plni svoji pracovni
funkci. Horni Céast 11 vietena 1 pohdné&nd
elektropohonem 3 sleduje a kontroluje po-
hyb spodni &4sti 12 vietena 1 spojené s ne-
zndzornénym funkéim systémem rychloéin-
ného pfepoustéciho zafizeni a v piipadé jeho
zaseknuti nebo nedokonalého dosednuti do
neznazornénych sedel je horni ¢asti 11 vie-
tena 1 a pomoci sty&nych &elnich ploch 8
obou &4sti 11, 12 vietena 1 dotladeno do po-
tfebné uzaviraci polohy, pfriem uzaviraci
moment odpovidd momentu nastavenému na
Fidici ¢4sti elektropohonu.

V uzaviraci poloze nezndzorné&ného funké-
niho systému rychlofinného piepoustéciho
zatizeni se tvarovand hlava 7 spodni ¢asti
11 vi‘etena 1 zastavi v tirovni spodniho okra-
je vyFezu 13 vodiciho pouzdra 10, do kterého
se znovu zasune hdk 5 horni ¢4sti 11 vifetena

1 pomoci nébéhového elementu 16. P¥itom
v této posledni fdzi pohybu horni &asti 11
vietena 1 dochdzi vlivem koliku 15 umisté-
ného ve tvarovaném vyfezu 14 vodiciho
pouzdra 10 a otdlivého elementu 17 k po-
otofeni vodiciho pouzdra 10, ¢imZ se sou-
&asné& pootodi i vyfez 13 ve vodicim pouzdie
10 mimo rovinu vykyvnuti hdku 5, &imZ se
zajisti spojeni obou &4sti 11, 12 vietena 1,
V pfipad® podani nového impulsu k zapoje-
ni elektropohonu 3 vyvold tento prostf¥ednic-
tvim vietenové matice 2 p¥imocary pohyb
smérem vzhlru, pfiemZ ob& ¢dsti 11 a 12
vitetena 1 zlistdvaji pevné spojeny a funkéni
systém rychlofinného pfepoustéciho zarizeni
se vraci do vychozi klidové polohy. V oka-
mZiku, kdy spojeni obou &4sti 11, 12 vietena
1 je vytaZeno do objimky 8, kterd brani roz-
pojeni hédku 5 s tvarovou hlavou 7, otodi se
vodici pouzdro 10 vlivem koliku 15 umisté-
ného ve tvarovaném vyF¥ezu 14 vodiciho
pouzdra 10 a ota¢ivého elementu 17 do po-
lohy, kdy vyfez 13 je op&t v roviné vykyv-
nut! hdku 5, a tim je rychlofinné zaftizeni
opét pripraveno k funkénimu zédsahu.

Vynélezu lze vyuZit u v8ech armatur s bez-
pecnostni a pfepoustéci funkci.

PREDMET VYNALEZU

Rychlodinné pfepoustéci zaifizeni armatur
s délenym vietenem, zejména pro systémy
havarijni ochrany energetickych blok@, kde
ob& Céasti vietena jsou spojeny zdvésem, je-
hoZ rozpojeni ve vychozi klidové poloze je
zabrdnéno objimkou, upevné&nou na télese
nebo 't‘fmenu armatury, vyznatujici se tim,

Ze na spodni &asti (12) vietena {1) je voln&
ototné uloZeno vodici pouzdro (10}, v némZ
je zhotoven vyfez (13) a tvarovany vyiez
{14), ve kterém je umistén kolik (15) pevné
uchyceny k horni ¢ésti (11) vietena (1),
pfifemZ je vodici pouzdro (10} pod vyFezem
(13) opatfeno nab8hovym elementem (16).

3 listy vjkresi
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