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RESUMO
“"Monitorizagdo de equipamento de transporte de pacientes”

Maca com rodas (l0) que pode ser movida entre uma
posicdc levantada e uma posigdo descida. A maca esté
normalmente na posi¢do descida quando é colcocada dentro de
uma ambuléncia. Um iman (252) estd fixo numa das pernas de
ligacdo da maca e um contador (258) estd ligado a armacgdo
supericr (16) da maca. Quando a maca é movida para a posicgdo
inferior o iman (252) passa muito perto do contador (258) e ¢
registada uma contagem. A contagem registada dd uma indicacgédo

do numerc de vezes que a maca foi levantada e descida.
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DESCRICAO
“"Monitorizagdo de equipamento de transporte de pacientes”

O presente invento refere-se a equipamento de transporte
de pacientes e a um método de monitorizacdo do equipamento de
transporte de pacientes.

As macas com rodas sao frequentemente encaixadas numa
posicdo descida e depols levantadas outra vez. O encaixe
ocorre normalmente quando a maca ¢ metida na ambulancia e a
mesma ¢ normalmente levantada, quando um paciente &
transportado na maca. De igual modo, as cadeiras de rodas que
sao usadas para transportar pacientes sdo frequentemente
encaixadas numa posicdo de armazenagem quando ndo estdo a ser
usadas.

O levantar e o descer das macas com rodas sujeita essas
macas a uma fadiga do metal. Embora as macas sejam
inspeccionadas regularmente nao existe uma maneira de fazer
uma inspecgdo visual da fadiga sofrida pelo material.
Consequentemente, é boa pratica substituir as macas com rodas
quando for suposto estas terem sido sujeitas a um certo

numero de operag¢des de subidas e descidas.

Quando as macas com rodas sao vendidas elas vao
normalmente, numa encomenda de um lote, para uma determinada
entidade. Essa entidade atribui entao as macas ou para
ambulancias dos servigos de urgéncia de centros urbanos, onde
elas sdo sujeitas a subidas e descidas frequentes, ou para
servigos suburbanos ou rurais onde o0 seu uso é de longe menos
frequente. Contudo, a boa préatica impSe gque as macas com
rodas sejam substituidas quando a fadiga possa ter ocorrido
até ao pontc em que a substituigdo ¢ exigida no pressuposto
que cada maca estd ao servigo de um centro urbano onde tenha
sido sujeita a frequentes subidas e descidas. Em alternativa
as macas sao frequentemente mantidas em servigo para além do
que é um tempo de vida aceitdvel ou seguro.

A patente EP 022 002 apresenta uma mesa de terapia
cinética na qual estd deitado um paciente. O movimento da
perna do paciente e a direc¢do do movimento sao controlados
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por um armario de comando que estd ligado a perna do
paciente.

E um objectivo do presente invento tentar ultrapassar,
pelo mencs, alguns dos inconvenientes acima descritos.

De acordo com um aspecto do presente invento o aparelho
para transportar o paciente é definido na reivindicacdo 1.

Os meios de contagem podem ser dispostos para fornecer
uma contagem quando a porg¢ac de suporte é movida para, pelo
menos, uma das posigdes.

Os meios de contagem podem ser dispostos para fornecer
uma indicacdo do numerc de vezes que a porcdo de suporte foi
movida para a segunda posicgao.

Os meios de contagem podem compreender uma primeira e
uma segunda partes que sdo dispostas para se moverem uma em
relagcdo a outra quando a porcdo de suporte se tenha movido
entre as duas posig¢des. O movimento relativo da primeira e da
segunda parte pode ser disposto para efectuar a contagem. A
primeira parte pode compreender um iman e a segunda parte
pode compreender um contador que reage ao iman, tal como
reagir ao movimento do iman. A primeira e a segunda partes
podem ser dispostas para ficarem afastadas uma da outra
quando a porcgdo de suporte estd a ser movida entre a primeira
e a segunda posicgbes e quando a porgdo de suporte estd na
primeira e segunda posi¢des e registar essa indicagdo.

A primeira e segunda partes podem ambas ser dispostas
para se moverem. Uma parte pode mover-se segundo um movimento
de translacdo. De uma maneira alternativa ou adicional, pelo
menos, uma parte e de preferéncia ambas as partes podem
mover-se de maneira giratdéria. As partes podem ambas ser
dispostas para serem montadas na regido superior de uma maca
quando essa maca estiver em ambas as posi¢des. Pelo menos,
uma e de preferéncia ambas as partes podem ser dispostas para
ficarem localizadas por baixo da porgac de suporte.
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A primeira e segunda partes podem ser dispostas para
passarem a 10 mm uma da outra a fim de activar os meios de
contagem.

Os meios de contagem podem ser dispostos para registar
cada contagem alternada.

Pelo menos uma de entre a primeira e segunda partes dos
meios de contagem pode ser montada para se mover guando O
conjunto da armagdo superior se move entre as posicdes
superior e inferior.

O conjunto da maca com rodas pode incluir um segundo
conjunto de armacdo inferior do gqual o conjunto de armacao
superior estd disposto para se aproximar e se afastar quando
0 conjunto de armacgdo superior estd a ser tirado ou posto na
posicac levantada.

O conjunto da armagdo superior pode ser dispostc para
ser apoiado directamente no conjunto de armacao inferior
quando a porcdo de suporte estd na posigdo inferior.

O conjunto de armac¢do superior e o conjunto de armagdo
inferior podem estar 1ligados entre si por um sistema de
ligacao disposto para monitorizagaco do movimento entre o0s
conjuntos das armacdes superior e inferior.

Pelo menos parte dos meios de contagem pode ser oculto.
Pelo menos, parte dos meios de contagem pode estar localizado
numa parte da armagdo do equipamento de transporte de
pacientes ou montado sobre ou fixo a uma parte da armacao do
conjunto da maca com rodas. A parte dos meios de contagem que
estd localizada na parte da armacdo pode ser visivel através
de parte da armagao. Em alternativa ou adicionalmente essa
parte pode ser acessivel removendo parte da armacdo tal como
uma cobertura numa parte da armag¢ao.

De acordo com outro aspecto do presente invento um
método de monitorizacdo do equipamento de transporte de
pacientes é definido na reivindicagao 13.
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O conjunto da maca pode incluir rodas sobre as quais ©
conjunto da maca € movido.

0 método pode compreender a monitorizacgdo periddica do
numero de vezes que a porcgao de suporte fol movida entre as
posi¢des superior e inferior e fazendo com que ocorra um
acontecimento em resultado do numero de vezes que a porg¢ao de
suporte foi movida para, pelo menos, uma das posicdes, esse
acontecimento sendo, por exemplo, fazer a assisténcia do
equipamento, ou variar o servigo que ¢ fornecido, ou
recomendar a substituicaoc de, pelo menocs, parte do
equipamento.

O método pode compreender ver o contador quando o
equipamento estd a ser controlado e o método pode compreender
ver o© contador através de uma parte do equipamento ou ©
método pode compreender a remogdo de parte do equipamento a
fim de ver o contador.

O método pode compreender a monitorizacao de contagens
alternadas.

O presente invento pode ser posto em pratica de varias
maneiras mas varias concretizagdes serdo agora descritas, a
titulo de exemplo, tomando como referéncia os desenhos
anexos, nos quais:

a FIG. 1 é uma vista em perspectiva de uma primeira maca
com rodas 10, de acordo com uma primeira concretizacao do
presente invento com a maca estando na posig¢do levantada;

a FIG. 2 é uma vista lateral da maca 10 na posicao
descida;

a FIG. 3 & uma vista em perspectiva de uma maca com
rodas 110 de acordo com uma outra concretizagao do presente
invento, e

as FIGS. 4 e 5 sao vistas laterais da maca 110 na
posicdc levantada, fazendo o suporte um &ngulo com a
horizontal e a horizontal, respectivamente;
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a FIG. 6 é uma vista lateral de uma outra concretizacao
de uma maca com rodas;

a FIG. 7 é uma vista em planta da FIG. 6;

as FIGS. 8, 9, 10 e 11 sao vistas laterais, que mostram
a maca da FIG. 6 em varias configuragdes diferentes, e

as FIGS. 12 e 13 sao fotografias que mostram a
orientacdo de duas partes do dispositivo de contagem, quando
a maca da FIG, 6 estd nas posi¢des superior e encaixada.

Como mostrado na FIG. 1 a maca 10 inclui uma porg¢ao de
suporte 12 definida por uma porcadc de suporte das costas 12a,
uma porc¢do de suporte das nddegas 12b e uma porcdo de suporte
das pernas 1l2c¢. Os angulos das porcgdes de suporte das costas
e das pernas pode ser regulado na maca alterando os angulos
dos apoios que se estendem por baixo da por¢ao de suporte
para a arma¢do principal da maca. O funcionamento desses
suportes ¢ bem conhecido e ndo serd feita qualquer descricdo
adicional. Um colchdo 14 pode ser colocado na porgao de
suporte 12, como mostrado na FIG. 2.

A maca incluil uma armagao rectangular superior 16 e uma
armagdo rectangular inferior 18. As armag¢des 16 e 18 estdao
ligadas entre si por uma armacdc da primeira perna 20 que
estd ligada de maneira giratdria a uma seccgdo da extremidade
18a da armacdo inferior e a armacdo da segunda perna 22. A
armagdo da perna 22 estd ligada &s secgdes laterais 18b da
armagdo inferior através dos blocos 24 ligados as secgdes
laterais 18b. As pernas 22 estao ligadas ao bloco 24 através
dos roletos 26 que permitem gque as pernas 22 se movam em
relagdo aos blocos 24 até certo limite entre as extremidades
dos blocos na direcgao do comprimento das secgdes laterais
18a.

As armac¢des das pernas 20 e 22 estdao ligadas entre si
por um veio de articulagdo horizontal 28.

A extremidade superior da armagdo da perna 22 esté
ligada de uma maneira giratéria, em cada lado, a uma barra
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30. Cada extremidade da barra 30 estd ligada através de um
eixo 32 ao lado da armagao superior 16.

A armacdo da perna 22 estd ligada a armacdo superior 16
por uma ligacgdo deslizante 34 de uma maneira bem conhecida de
maneira que, ao puxar-se a alavanca 36 a saliéncia que impede
o0 movimento deslizante relativo é libertada de uma ranhura 38
e o suporte superior ¢é capaz de deslizar aproximando-se ou
afastando-se da porcdoc da extremidade 16b da armagédo
supericr. Quando a alavanca 36 ¢ libertada a saliéncia
empurrada por uma mola volta para dentro da prdxima ranhura
38 que se apresentar alinhada com ela. Este movimento
deslizante da extremidade superior da arma¢do da perna 20 faz
com que & altura da maca seja levantada ou descida. Na
posicdo mais baixa os casquilhos 40 s&o descidos sobre as
hastes 42 da armagao superior e da armagao inferior
respectivamente, como mostrado na FIG. 2. Nessa posicao a
armagdo superior apola-se na armag¢do inferior e as armagdes
de suporte ficam substancialmente paralelas uma a outra.

Na posicdo levantada mostrada na FIG. 1 a maca pode ser
manobrada rolando-a sobre as rodas 44 que podem girar em
torno de um eixo horizontal e também em torno de um eixo
vertical pendente para baixo de cada um dos cantos da armag¢ao
inferior. Na posicao levantada a maca pode aproximar-se de
uma ambuldncia de maneira que as rodas 46, que podem rodar em
torno de um eixo horizontal e que estdo ligadas a armacgdo
supericr no sentido da extremidade frontal 16b mesmo por
baixo dessa extremidade, apoiam-se no chdo da ambuléncia. Se
desejado, as rodas 46 podem ser dispostas para ficarem a uma
altura 1ligeiramente supericr ao chdo da ambuldncia. A
traseira da maca pode entdo ser levantada para rodar a maca
em torno das rodas 44 e para levar as rocdas 46 a contactarem
0 chdo da ambuléncia. A armagdo inferior é entao levada até a
armagadc superior e fixa em posicdo de maneira desmontdvel. A
maca é entdo empurrada para dentro da ambulincia. A retirada
da maca da ambuléncia e o levantamento da armag¢do superior em
relacdo a armacdo inferior processa-se seguindo a sequéncia
inversa da acima descrita.

Na posig¢do inferior mostrada na FIG. 2 é possivel
manobrar a maca com as rodas 44 proporcionando o movimento
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rolante requerido. As rodas 46 estdao simplesmente levantadas
do chao.

A concretizacdo descrita nas FIGS. 3 a 5 serd agora
descrita. As partes semelhantes foram-lhes dadas as mesmas
referéncia numéricas precedidas do algarismo 1.

Como mostrado na FIG. 3, a maca inclui uma armacao
rectangular superior 116 em tubo de sec¢do transversal
circular e uma armag¢do rectangular inferior 118 também em
tubo de seccgao transversal circular. Dois pares de armacles
das pernas 120 e 122 sido montadas com aquelas armagdes
estando cada uma ligada a duas secgbes diferentes das
extremidades 118a. Um veio de articulacdo 128 liga as duas
armagdes. Sao montados os suportes das costas 112a, das
nadegas 112b e das pernas 112c¢c o©0s quals estdo ligados a
armagao superior 116, A posigac dos suportes das costas e das
pernas podem ser regulados de uma maneira articulada bem
conhecida.

Uma alavanca 136 numa das extremidades da armacgdo
supericr 116 pode ser puxada na direcgcaoc do comprimento da
maca a fim de mover uma barra de fixacdo (ndo mostrada) de
uma posi¢ao na qual ela engata num par de ranhuras opostas
para uma posi¢cdo na qual ela fica livre dessas ranhuras. Essa
haste estd ligada a extremidade supericr da armagdo 120.
Quando a haste fica livre das ranhuras a extremidade superior
da armacao 120 fica livre para deslizar e se aproximar ou
afastar da extremidade da armacac superior. Isto permite que
a maca seja levantada ou descida. Quando a alavanca 136 &
libertada a barra, que ¢ montada com uma mola, € comprimida
elasticamente para engatar de novo no proéoximo par de ranhuras
com que ficar alinhada. A maca pode ser compactada de maneira
que as armagdes das pernas 120 e 122 fiquem substancialmente
paralelas uma com a outra e com o0s suportes 40 na armagaoc
supericr apoiados nos suportes 142 em cada canto da armagac
inferior.

Cada canto da armagac inferior inclui as rodas 144 que
rodam em torno de um eixo de articulag¢ao horizontal com cada
roda por sua vez sendo suportada por uma protec¢do que pode
girar em tornc de um eixo vertical em cada canto da armag¢do
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inferior. A extremidade frontal da armagdc superior também
inclui em cada lado um par de rodas afastadas 146 que estao
localizadas mesmo por baixo da extensdo da armagaco superior.
A maca 110 pode ser introduzida e retirada de uma ambuléancia
como descrito em relacgdo a maca 10 e também pode ser movida
nas rodas 144 quando a maca estd na posigdo compactada como
descrito em relacgdo a maca 10.

A FIG. 4 mostra a posigdo que a maca pode ocupar, com a
armacdo superior sendo inclinada de maneira que a frente da
armacaco superior figue mais alta que a extremidade inferior
da armacado superior. Isso é conseguido puxando uma alavanca
(ndo mostrada) que permite que a cabeca e os pés da armacgado
superior sejam descidos fazendo com gue as por¢des
telescdpicas 148 das armacgdes das pernas 120 gue se estendem
entre o eixo de articulacdo 128 e a extremidade inferior das
armagdes das pernas 120 sejam esticadas. Quando a alavanca é
libertada a porcdo telescoéopica ¢ fixa. Quando a alavanca é
puxada de novo a porgdao da cabeca e dos pés pode ser
empurrada para baixo para fazer voltar a armacgcao superior
para a posicdo genericamente horizontal.

A maca 210 mostrada nas FIGS. 6 a 13 serd agora
descrita.

Um paciente ¢é preparado para ser posto num colchao
suportadc na regido de uma armag¢do rectangular superior 212,
A armacgac tem uma armacaoc da perna frontal 214 e uma armagao
da perna traseira 216 em cujas extremidades inferiores sdo
montadas as rodas 218 e 220. As rodas 218 sao obrigadas a
rodar num sentido, mas as rodas 220 sao capazes de girar em
torno de um eixo vertical.

A armacgao da perna 214 esta ligada de maneira giratdria
a um bloco 222 gue é capaz de deslizar numa calha 224 na
direcgao genérica prolongamento alongado da armagao
rectangular 212. A armacdo da perna 214 também esta, num
ponto intermédio da sua extensdo superior e inferior, ligada
de maneira giratéria a uma armagao de suporte 226 a qual, por
sua vez, ¢ fixa a armacdo rectangular 212 numa articulacdo
228,
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Para carregar a maca dentro de uma ambulancia a maca é
rolada nas rodas 218 no sentido da seta 230. Uma cobertura de
proteccao 232 no suporte 226 Dbate na parte traseira da
ambulancia e, depois de uma das duas alavancas 233 ter sido
puxada para libertar o bloco deslizante 222, o suporte &
rodado para a esquerda pelo encosto com a ambulédncia em torno
da articulagdo 228. Neste momento a parte da frente da maca é
apoiada no chido da ambulédncia pelo par de rodas 236 gue
pendem para baixo da parte da frente da armacdo rectangular
212, Enquanto o suporte 226 ¢ movido para a esquerda, o bloco
222 desliza para a frente na calha para levantar a armagao
das pernas 214 para a frente e para trds em torno da sua
articulagdaoc no bloco até a cobertura de proteccdo 234 na
armacac da perna 214 bater na ambulédncia. O movimento
continuado da armacdo para dentro da ambulancia faz com gque a
armacdo da perna 214 e o© suporte 226 se compactem e se
estendam genericamente paralelos a armag¢do rectangular 212,

Quando a armag¢dc da perna 214 se estd mover para a sua
posicadc compactada as pernas paralelas afastadas da armacgao
214 movem-se para ficarem de cada ladc dos reforgos paralelos
238 que estdao 1ligados de maneira giratdria ao fundo da
armagdo da perna 216 e a armagdo rectangular 212 por uma
articulagao 240.

A armacdoc da perna traseira 216 é montada de maneira
deslizante na calha por meio de um bloco e a armagdo da perna
216 é montada de maneira giratdria nesse bloco.

Quando & traseira da ambuldncia ¢é encostada a uma
cobertura de proteccdo 242 no suporte 238 e quando a alavanca
244 ¢ puxada para libertar o encravamento que fixa o bloco no
qual estd montada a armacgdo da perna, ©0s suportes 238 movem-—
se para cima e para trds em torno da articulagdo 240 e a
armacdo da perna 216 move-se também para cima e para tras por
meio do bloco na calha. O refor¢o 246 é ligado de maneira
giratéria a armagdo da perna 216 num ponto entre as suas
extremidades e ¢é montadc de maneira giratdria na armacgdo
rectangular. Eventualmente a armagao da  perna fica
substancialmente da mesma extensdc da armag¢do rectangular 212
quando as rodas 248 nos suportes 238 apoiam e guiam a parte
de tras da maca no chdo da ambulédncia.
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As FIGS. 8 e 9 mostram comc 0s blocos, podem ser movidos
e fixos na calha em diferentes posigdes na calha a fim de
obterem diferentes posicdes operacionais para a maca.

Na FIG. 9 ambas as armacgdes das pernas 214 e 216 estao
na posicao totalmente esticada.

Na FIG. 11 as pernas foram articuladas ligeiramente de
maneira gque a armacdo rectangular permanece horizontal mas as
rodas 250 que podem girar em torno de um eixo perpendicular
ao seu eixo de rotagaoc contactam com o chao. As rodas 250 sao
montadas no fundo da armagdo da perna da frente adjacente as
rodas 218.

Na FIG. 9 a armacdo da perna foi ainda mais compactada
de maneira que as rodas 250 ficam apenas afastadas do chao e,
na FIG. 10, a compactacdo é ainda maior e as rodas 250 estao
bem afastadas do chéo.

A retirada de uma ambuldncia é o inverso do processo de
introducgdo, excepto gue o recuo das armacbes das pernas faz-
se por gravidade quando as respectivas partes se libertam da
traseira do veiculo.

Referindo-nos agora as FIGS. 12 e 13, um iman 252 ¢ fixo
a uma bracadeira 254 a qual ¢é aparafusada a uma barra
transversal 256 que liga a extremidade superior da armacdo da
perna da frente 214, Um contador 258 ¢ aparafusado a uma
barra transversal 260 que liga os suportes afastados 226.

Na posicdo mostrada na FIG. 12, com a maca na posigao
vertical, o iman e o contador estdo afastados um do outro. O
contador 258 estd virado para baixo e para trds e o iman 252
estd virado para cima e para a frente,

Quando as armagdes da maca sao movidas no sentido uma da
outra, a barra transversal 256 move-se para a frente na calha
e roda no sentido dos ponteiros do reldégio e a barra
transversal 260 roda no sentido contraria a dos ponteiros do
reldgio. Consequentemente o iman move-se para a frente e roda
com a barra 256 e o contador roda com a barra 260 para fazer
com que o iman passe pelo contador provocando desse modo gue
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seja registada uma contagem. Quando as armag¢des sao
levantadas o iman passa pelo contador e € registada outra
contagem. Se desejado, o contador podia ser disposto para
registar uma em cada duas contagens a fim de que © nUmero
registado corresponda ao numero de vezes que a maca foi
levantada e descida em vez de registar cada elevagdo e
descida.

Nas duas primeiras concretizacdes, a fim de registar
cada vez que a armacdo superior ¢é movida no sentido da
armacgac inferior um iman 252 (ou 252a na FIG. 1) é montado na
armagdao inferior e um interruptor de palheta 258 é montado na
armagdo superior. Em alternativa estas partes podem ser
montadas na posigdo inversa. O iman ndo entra em contacto com
0 interruptor de palheta mas, na posicdo inferior, o iman
ficara a menos de 10 mm do interruptor de palheta. Cada vez
que o iman entrar dentro dessa proximidade o contador ¢
disparado e o contador avanga de uma unidade. Por
conseguinte, o contador ird registar o numero de vezes que a
armacaoc foili levantada e descida ou, em alternativa ou
adicionalmente o numero de vezes gque a maca foi carregada ou
descarregada de uma ambuldncia.

Em todas as concretizagdes, ou o iman ou o interruptor
de palheta, ou ambos, podem ser ocultos, podem ser feitos a
prova de intempéries ou podem ser feitos a prova de
vandalismos ou de ambos. Desta maneira o contador é capaz de
continuar a funcionar e nao é susceptivel de ser sujeito a
pancadas que o possam desalinhar ou arrancar da armagdo. Além
disso, as condigbdes de tempo adversas em gque a maca pode ser
usada nado irdo afectar o funcionamento do contador e pesscas
estranhas nao terdo possibilidade de aceder ao contador.

Numa outra concretizacgao 0 contador pode estar
localizado dentro de um bloco que é montado ocu na armagao
inferior ou na superior a fim de evitar interferéncias
indevidas no contador.

Numa outra concretizacao o contador pode ser oculto num
tubo da armacdo. Quando a maca estd a ser reparada os tubos
podem deslizar a fim de permitirem o acesso ao contador, o©
contador pode ser 1lido e inspeccionado e possivelmente fazer
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a substituic¢do da pilha antes do tubo voltar a ser posto para
ocultar de novo o contador. Se desejado o tubo pode ser fixo
em posicao com parafusos de fixacao.

O técnico da manutengdo ao ler o contador pode
determinar se a maca estd pronta para funcionar porque ela
completou, a titulo de exemplo, duzentos ciclos de elevagdes
e descidas. Em alternativa, o técnico de manutengdo pode
determinar que a maca deve ser substituida se, a titulo de
exemplo, a maca fol levantada e descida mil vezes.

A cada maca é atribuido o seu proprio numero de série e
a cada contador pode ser-lhe dado um numero de série
correspondente ou directamente no contador ou no iman ou no
invélucro do contador. Desta maneira ndo serd possivel os
contadores serem trocados de uma maca para outra sem que o
técnico de manutencdo esteja ao corrente dessa troca.

Chama-se a atengao do leitor para todos o0s artigos e
documentos que foram apresentados em simulténeo ou
anteriormente a este fasciculo em ligacdc com este pedido e
que estdo disponiveis para inspecgao publica com este
fasciculo, e os conteudos de todos esses artigos e documentos
sdo aqui incorporados para referéncia.

Todas as caracteristicas apresentadas neste fasciculo
(incluindo qualquer das reivindicag¢Bes, resumo e desenhos
anexos), e/ou todos as etapas de gualguer método ou pProcesso
assim descritas, podem ser combinadas em qualquer combinacio,
excepto em combina¢des onde, pelo menos, algumas das
caracteristicas e/ou etapas se excluam mutuamente.

Cada caracteristica apresentada neste fasciculo
(incluindo qualquer das reivindicag¢bes, resumo e desenhos
anexos), pode ser substituida por caracteristicas
alternativas que sirvam para o mesmo fim, um eguivalente ou
um semelhante, excepto quando indicado expressamente 0
contrdrio. Por conseguinte, a nao ser que 1indicado
expressamente o contrdrio, cada caracteristica apresentada £
unicamente un exemplo de uma série genérica de
caracteristicas equivalentes ou semelhantes.
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0 invento nao esta limitado aos detalhes da
concretizacdo ou concretizacgdes anteriores. O invento
estende-se a qualquer uma nova, ou a qualgquer nova
combinac¢do, das caracteristicas apresentadas neste fasciculo
(incluindo qualquer das reivindicag¢bes, resumo e desenhos
anexos), ou a qualquer uma hnhova, ©Ou a qualguer nova
combinacdo, das etapas de qualguer dos métodos ou processos
assim apresentados.

Lisboa,
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REIVINDICACOES

1 - Aparelho de transporte de pacientes, que compreende
uma maca com rodas, que inclui uma disposicdo da armacdao
supericr (16), associada a porgdo de suporte de paciente
(14), sendo a disposi¢do de armac¢do superior e a porgdo de
suporte de paciente mdvels entre wuma primeira posigdo
superior e uma segunda posicdo inferior, caracterizado por a
maca com rodas incluir meios de contagem (252, 258),
dispostos para fornecer uma indicagdo do numero de vezes que
a armagao superior e a porgac de suporte de paciente
associada foram movidas para, pelo menos, uma da primeira
posig¢do superior ou da segunda posigdao inferior.

2 — Aparelho de acordo com a reivindicac¢do 1, em que 0s
meios de contagem compreendem primeira e segunda partes (252,
258) que estdo dispostas para se moverem uma em relagdo a
outra quando a porgdo de suporte tenha sido movida entre as
duas posicgdes.

3 - Aparelho de acordo com a reivindicacdo 2, em que ©
movimento relativo das primeira e segunda partes estad
previsto para efectuar a contagem.

4 - Aparelho de acordo com as reivindicagdes 2 ou 3, em
que a primeira parte compreende um Iiman (252, 252a) e a
segunda parte compreende um contador (258) que reage ao iman.

5 - Aparelho de acordo com qualquer das reivindicac¢es
2 a 4, em que as primeira e segunda partes estdo dispostas
para ficarem afastadas uma da outra, gquando a porcao de
suporte estd a ser movida entre a primeira e a segunda
posicgdes e guando a porgdoc de suporte estd na primeira e na
segunda posigdes.,

6 - Aparelho de acordo com qualquer das reivindicacgdes
2 a 5 em gque a primeira e a segunda partes estao ambas
dispostas para se moverem.

7 - Aparelho de acordo com qualquer das reivindicac¢des
2 a 6, em gue, pelo menos, uma parte se move em translagao.
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8 - Aparelho de acordo com qualquer das reivindicac¢des
2 a 7, em que, pelo menos, uma parte se move em rotagdo.

9 - Aparelho de acordo com as reivindicacdes 2 a 8, em
que, pelo menos, uma parte estd disposta de modo ficar
localizada por debaixo da porgao de suporte.

10 - Aparelho de acordo com gualquer das reivindicacgdes
anteriores, em que 05 meios de contagem estdo dispostos de
modo a registarem todas as contagens alternativas.

11 - Aparelho de acordo com qualquer das reivindicac¢des
anteriores, em gue, pelo menos, parte dos meios de contagem
esta oculta.

12 - Aparelho de acordo com qualgquer das reivindicacdes
anteriores, em que, pelo menos, parte dos meios de contagem
estd localizada numa parte da armagdoc do equipamento de
transporte de pacientes.

13 - Método de monitorizacdo de um aparelho de
transporte de pacientes, que compreende uma maca com rodas
(10, 210), compreendendo o método a movimentagdo de uma
armacdo superior e do suporte do paciente associado de uma
primeira posic¢ao superior para uma segunda posicdo inferior,
caracterizado por ser fornecida uma indicacao (252, 258) do
numero de vezes gque a armagdo superior e o suporte do
paciente associado foram movidos, entre a primeira e a
segunda posigdes.

14 - Método de acordo com a reivindicacdc 13, que
compreende a monitorizacdo periddica do numero de vezes gque a
porcdo de suporte foli movida, entre as posigbes superior e
inferior e provocando a ocorréncia de um acontecimento, como
um resultado do numero de vezes que a porc¢ado de suporte for
movida para, pelo menos, uma das posigdes.

Lisboa,
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