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Twórca wynalazkut Edward Gmyrek

Uprawniony z patentut Instytut Tele- i Radioteohniozny, Warszawa (Polska)

UKLiD KSZTAŁTOWANIA IMPULSÓW SYNCHRONICZNYCH

Przedmiotem wynalazku jest układ kształtowania impulsów synchronicznych mającyoh za¬
silać bramki łąozników tyrystorowych załączających odbiorniki zasilane sinusoidalnym na¬
pięciem sieci w zerze prądowym*

Znane są układy do kształtowania synchroniczny oh Impulsów wyzwalających mających za¬
silać bramki łąozników i sterowników tyrystorowyoh* Typowym przedstawioielem może być
układ w którym zaohodzi poziomowanie napięoia piłokształtnego* Zbudowany on jest z gene¬
ratora napięcia piłokształtnego, układu poziomowania 1 układu formowania kształtu impulsu*
W żale znoś oi od rodzaju zastosowanego układu formowania na wejśoiu z tych układów otrzy¬
mujemy w każdym półokresie albo pojedynozy impuls albo pakiet impulsów, przy czym czas
trwania tych impulsów jest zbliżony do ozasu wyoinków półsinusoid jakie tyrystory będą
przepuszozaó* Ponieważ przy załączeniu odbiorników indukoyjnych chwila załączenia synchro¬
nicznego jest określona jednoznacznie dla danego odbiornika, powyższy układ sterujący nie
będzie w etanie zapewnić selektywnego załąozenla tego odbiornika* Powstają w takim przy¬
padku w obwodzie załączanym prądy przejściowe kilka razy większe od znamionowych* Jeżeli
łąoznik tyrystorowy będzie zasilał transformator zgrzewarki oporowej, moo przekazywana
przez ten transformator będzie się w kolejnych załąozenlaoh znacznie różnić szczególnie
dużo przy krótkioh czasaoh zgrzewania*

Inny ze znanych układów kształtowania impulsów wyzwalająoyoh zbudowany jest z prze¬
suwnika fazowego typu pojemnośoiowo rezystanoyjnego sterowanego poprzez zmianę rezystancji,
połąozonego z wejściem przerzutnika Schmitta poprzez kondensator sprzęgający lub bezpośre¬
dnio* Układ taki praouje jako przekształtnik napięoia sinusoidalnego na napięcie prosto¬
kątne* Otrzymane na wejśoiu przerzutnika Schmitta impulsy prostokątne posiadają szerokość
zbliżoną do półsinusoidy a szerokość tych Impulsów tylko nleznaoznie można zmniejszyć
przez zwiększenie napięoia s przesuwnika fazowego* Powstałe w takim układzie impulsy ste-
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rująoe łąoznik tyrystorowy, ze względu na swoją szerokość nie pozwalają synchronicznie za¬
łączać odbiorników indukcyjnych.

Istota układu według wynalazku polega na tym, że przesuwnik fazowy typu pojemnośoiowo
rezystanoyjnego sterowany poprzez zmianę rezystancji połączony jest wyjściem z prostowni¬
kiem pełnookreaowym, którego wyjście napięoia wyprostowanego biegunem dodatnim połączone
jest poprzez dzielnik obcinający, rezystancyjno diodowy i rezystor szeregowy z wejśoiem
przerzutnika Sohmitta, a parametry układu dobrane są tak, że stosunek wartości skutecznej
napięoia na wyjściu z prostownika pełnookresowego do wartośoi napięcia sterującego powo-
dująoego przełączenie przerzutnika jest większy od pięciu. Ponadto układ według wynalazku
wyposażony jest we wzmaoniaoz prądowy impulsów oraz wejśoia sterujące i wyjśoia umożli¬
wiające współpracę z innymi układami.

Takie rozwiązanie układu powoduje, że układ kształtuje w czasie każdej półsinusoidy
jeden impuls o ozasie trwania kilka razy mniejszym od ozasu trwania półsinusoidy a czas
opóźnienia pojawienia się tyoh impulsów jest regulowany. Łąoznik tyrystorowyjsterowany
tym układem będzie załączał odbiornik w chwili pojawienia się pierwszego impulsu, co

przy ustawionym dla danego odbiornika ozasie opóźnienia będzie załączeniem synchronicznym.
Wynalazek zostanie bliżej objaśniony w przykładzie wykonania przedstawionym na rysun¬

ku, który jest sohematem ideowym układu. Układ kształtowania impulsów według wynalazku
składa się z przesuwnika fazowego,obejmująoego transformator 1 z wejściem symetrycznym,
kondensator 2 i element rezyetancyjny 3 regulowany ręoznie lub elektrycznie przez wej-
śoie 4, z prostownica pełnookresowego 5, dzielnika obcinającego rezystancyjno diodo¬
wego 6, 7, 9, rezystora szeregowego 10 oraz przerzutnika Sohmitta 11 i wzmacniacza prądo¬
wego impulsów 12 z wyjśoiami 15. Ponadto układ posiada wejście 8 startu i zatrzymania po¬
dawania impulsów, wejście 13 do synchronizaoji chwili startu podawania impulsów z innymi
układami, wejśoie 14 blokujące podawanie impulsów, oraz wejście napięoia zasilania Uz.

Działanie układu przebiega następująoot Napięcie sieci po przejściu przesuwnika fa¬
zowego jest przesunięte w fazie do napięoia zasilająoego o kąt wynikający z elementów
składowych przesuwnika i nastawy elementu rezystanoyjnego 3* Napięcie to podane na pro¬
stownik pełnookresowy 5 ulega wyprostowaniu a następnie zostaje obcięte przez diodę 9,
Z układu obcinająoego napięcie o przebiegu zbliżonym do trapezów podane jest poprzez re¬
zystor 10 na wejśoie przerzutnika Sohmitta. Ponieważ amplituda napięoia sterującego jest
kilkakrotnie wyższa od progu przełąozania przerzutnika to przełączanie przerzutnika na-
stępujejgdy napięoie wejśoiowe osiąga wartość zbliżoną do zera* Na wyjśoiu przerzutnika
otrzymujemy więo impulsy o dużej stromośol narastania i małej szerokości w stosunku do
napięcia wejśoiowego. Impulsy te są następnie wzmocnione przez wzmacniacz prądowy impul¬
sów 12 wyposażony w wyjśoia 15 do podłączenia bramek tyrystorów.

Zastrzeżenie patentowe

Układ kształtowania impulsów eynohronioznyoh,zwłaszcza do sterowania łączników tyry¬
storowych, zbudowany z przesuwnika fazowego typu pojemnośoiowo rezystanoyjnego sterowane¬
go poprzez zmianę rezy stanoJi oraz z przerzutnika Sohmitta, znamienny tym, ;
że przesuwnik fazowy typu pojemnośoiowo rezystanoyjnego sterowany poprzez zmianę rezy¬
stancji (1, 2, 3) połąozony jest wyjśoiem z prostownikiem pełnookresowym (5), którego
wejśoie napięoia wyprostowanego biegunem dodatnim połączone jest poprzez dzielnik obci- ,
nająoy, rezystancyjno diodowy (6, 7, 9) i rezystor szeregowy (10) z wejśoiem przerzutni¬
ka Sohmitta (11), a paramBtry układu dobrane są tak, że stosunek wartości skutecznej na¬
pięoia na wyjśoiu z prostownika pełnookresowego (5) do wartości napięoia sterującego po¬
wodującego przełączenie przerzutnika Jest większy od pięoiu.
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