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L'invention a trait 3 un instrument de pesage avec dynamométre
associé. '

On sait que de tels instruments sont utilisés pour mesurer
la quantité de matiére par sommation continue ou discontinue de lteffort
exercé par la matiére sur un récepteur de charge, par exemple rouleau
sur lequel circule un tapis roulant.

L'instrument de pesage selon l'invention est caractérisé en
ce qu'il comprend un coffret contenant d'une part ledit dynamométre
qui est a tirage vertical et d'autre part un systéme de leviers démul-
tiplicateurs comportant une série de bras de leviers ainsi qu'un
systéme de colonnes supports, chaque bras de levier comportant un
couteau posé sur une colonne support, un couteau relié & un couteau
du bras suivant par un communicateur s'il,n'est pas le dernier bras
de la série et un couteau relié au bras précédent par un communicateur
st'il n'est pas le'premier bras de la série, le premier bras de la
série comportant un couteau pouvant &tre relié i une tige de tirage
venant du support de charge qui coulisse 4 travers une ouverture
ménagée dans le coffret, le dernier bras pouvant &tre relié 2 la
tige dynamométre.

Ainsi 1'instrument de pesage étant A 1l'intérieur d'un coffret
est 4 l'abri des intempéries. Selon une Caracterlsthue 1mportante
de 1'instrument de pesage selon l'invention
- les couteaux reliés par les communicateurs peuvent &tre positionnés
en plusieurs points des bras. Ainsi il est possible de régler le
rapport de démultiplication et d'adapter 1l'instrument de pesage a
plusieurs types d'équilibreurs de charge dont le tirage est vertical.
- Pour permettre une liberté.plus grande de réglage du rapport de

s

démultiplication, les bras sont munis a partir du second bras de
la série d'un couteau supplémentaire aligné avec la tige de tirage
pouvant &tre relié 3 l'extrémité de la tige de tirage.

Enfin pour permettre 1'étalonnage de l'instrument sans démontage,
des moyens sont prévus i 1tintérieur du coffret pour appliquer sur
le dernier bras un poids étalon.

La présente invention sera mieux comprise 3 la lumiére de la
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description qui va suivre dans laduelle,

- la figure 1 représente-en coupe verticale 1l'instrument de pesage
selon l'invention,

- la figure 2 représente une coupe horizontale de l'instrument de -
pesage selon 1l'invention ,

- les figures 34 6 representent des schémas des bras de leviers

de 1'instrument de pesage selon l'invention

- la figure 7 représente une vue détaillée d'un bras de levier muni

de couteaux réglables en position, '

- les figures 8 et 9 représentent le dispositif permettant 1'étalonnage
de 1'instrument de pesage. '

La figure 1 représente une coupe de 1'instrument de pesage
selon 1l'invention. Cet instrument comporte un coffret 1 fixable au-
dessus d'un support de charge 2 par des vis 3.

Ce coffret comprend un socle 4 horizontal situé & la base du
coffret 1 et relié au support de charge par les vis 3 passant a travers
le fond 5 du coffret 1.

Le fond 5 sert dtappui aux 3 vis de
calage 6 (voir figure 2) qui permettent d'assurer la parfaite horizon-
talité du socle 4. Le socle U est muni de 3 colonnes 7, 8 et 9 de
support de bras de leviers qui sont verticales. -

L'1nstrument selon 1'1nventlon comporte U bras de leviers
horizontaux 10 10!, 10" et 10m'.

Le premier bras 10 comporte un premier couteau 11 appuye sur
la colonne 7, un second couteau 12 relié 3 un tr0131eme eouteau 13!
du bras 10' par un communicateur 14 et un troisieme couteau 13 relle-
par un communicateur 15 & 1l'extrémité d'une tige de tirage verticale 16
venant du support de charge. '

Cette tige de tirage 16 passe par une ouverture 17 ménagée
dans le fond 5 du coffret 1.

Le deuxidme bras 10' comporte un premier couteau 11' appuyé
sur la colomne 8 et un second couteau 12' relié par un communicateur 18
a4 un troisiéme couteau 13" du troisiéme bras 10".

Le troisiéme bras 10" comporfe un premier couteau 11" appuyé'
sur la colonne 7 et un second couteau 12" relié par uh communicateur 19

au couteau 13™! du.derniér bras 10m'.
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Ce dernier bras 10"' ou bras sensible comporte un couteau 11"
situé vers le mllleu et posé sur la colonne 9.

Sur l'extremlte 12" du bras 10" est montée une lame reliée
3 la tige 21 du dynamomdtre 22.

Ce dynamométre 22 est monté dans un capot 23 fixé & la colonne 9.

Sur les bras 10', 10" et 10"' on peut fixer un couteau’ supplémen-
taire 2yr, 2yn, aunt, S

Ces couteaux supplementalres sont alignés avec la tige de tirage 16.
Ainsi on peut accrocher le communicateur 15 au couteau 13 ou aux
couteaux 24', 24" ou 24"', ce qui change le rapport de démultiplicatibn
des leviers. En se reportant aux schémas des figures>3 a 6 on retrouve
les quatre cas, selon que le communicateur- 15 est accroché au cou-
teau 24"' (utilisation du Seul bras sensible 10"!, figure 3) au.
couteau 24" (utilisation des deux derniers bras 10" et 10"', figure 4)
au couteau 24' (utilisation dés 3 derniers bras 10', 10" et 10"',
figure 5) ou au couteau 13 (utilisation des U4 bras, figure 6).

Ainsi lorsque f est la valeur maiimum normale du'dynamométre
3 tirage vertical on peut mesurer avec le seul bras sensible (figure 3)
une force appliquée sur le support de charge de n f.

On peut mesurer des forces n1f (figure 4), n,f (figure 5)
et n3f (figure 6).

‘On a prévu 8 positions 25"' et 25" sur le bras sensible 10"’
et sur le bras 10" sur lesquelles peuvent €tre fixés les couteaux 13"’
et 12¢ relies par le communicateur 19.

Sur chacun des bras 10 et 10" on a. préva 2 positions 26 et 26!
en regard sur lesquelles peuvent -&tre montés les couteaux 12 et 13*
reliés par le communicateur 14.- B ,

Sur éhaeun des bras 10' et 10" on a prévu 2 positions en regard 27!
et 27" sur lesquelles peuvent 3tre montés les couteaux 12' et 13"
reliés par le communicateur 18.

Sur la figure 7 on a représenté plus en détail le bras 10"
muni, d'une part des 8 positions 25" sur lesquelles peut &tre fixé
le couteau 12" relié par le communicateur 19 au couteau 13" du bras 10"'
et, d'autre part, des 2 positions 27" sur lesquelles peut &tre fixé

le couteau 13" relié par le communicateur 18 au couteau 12' du bras 10'.
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Le troisiéme couteau 11" du levier 10" a été accroché & la
colonne support 7 par~1'intefmédiaibe d'un communicateur>28.
~ En changeaﬁt ae place les divers couteaux, on peut -adapter
l'ipstrhment de pesage'au récepteur.de charge et a plusieurs types
de dynamométres utilisés dont le iirage est vertical.
Le bras sensible 10"! est muni, & son extrémité opposée'au

dynamométre, d'un couteau spécial 29.- Un mieromotéur 30 a 2 sens

de marche est monté sur la .colonne 7.

Ce micromoteur 30 est muni d'un bras 31 qu1, lorsqu'il est
releve, suspend un poids etalon 32 au-dessus du couteau 29 (figure 8)

et, lorsqu'il est abaissé, ' laisse suspendu 1le 901ds etalpn 32 sur

"~ le couteau 29 (figure 9).

Ce p01ds étalon 32 a ‘une valeur egale a une fractlon de f de
fagon qu'on puisse contrdler un point de la droite d'etalonnage de
1'1nstrument. ' a - ) . 7 »

~ Cet étalonnage est reallse avant le fonctlonnement de 1l'appareil
(figure 9). En marche le bras 31 est relevé (figure 8).
Ainsi, sans qﬁ'aueune piéée-de 1'instrument de pesage ne soit

démontée, il sera possible d!'étalonner automatiquement cet instrument.
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REVENDICATIONS
1/ Instrument de pesage avec dynamométre associé, caractérisé en
ce qu'il comprend un coffret contenant, d'une part ledit dynamométre
qui est 3 tirage vertical et, d'autre part, un systéme de leviers
démultiplicateurs comportant une série de bras de leviers ainsi
qu'un systéme de colonnes supports chaque bras de levier comportant
un couteau posé sur une colonne support, un couteau relié 4 un couteau
du bras suivant par un communicateur, s'il n'est pas le dernier bras
de la série, et un couteau relié au bras précédent par un communicateur,
s'il ntest pas le premier bras de la série, le premier bras de la
série comportant un couteau pouvant &tre relié i une tige de tirage
venant du support de charge qui coulisse & travers une ouverture

ménagée dans le coffret, le dernier bras pouvant gétre relié a la

_tige du dynamométre, les colonnes support et le dynamométre étant

solidaires du socle destiné 3 8tre relié au support de charge.

2/ Instrument de pesage selon la revendication 1, caractérisé en

ce que les couteaux reliés par des communicateurs peuvent &tre posi-

tionnés en plusieurs points des bras.

3/ Instrument de pesage selon l'une des revendications précédentes,
caractérisé en ce qu'a partir du deuxiéme bras de la série les bras
comportent un couteau supplémentaire aligné avec la tige de tirage,
1'extrémité de la tige de tiragé pouvant étrerreliée 3 1'un de ces
couteaux supplémentaires.

4/ Instrument de pesége selon 1'une des revendications précédentes,
caractérisé en ce qu'il comporte des moyens permettant d'appliquer
sur le dernier bras un poids étalon permettant 1'étalonnage de 1l'ins-
trument.

5/ Instrument de pesage selon l'une'des reveﬁdications précédentes,
caractérisé en ce Que la position du socle est réglable par rapport
au support de charge. .
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