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URZĄDZENIE ELIMINUJĄCE VPŁYV SZTTTOO&CI PRZEVQD&ff ENERGETYCZNYCH I SYGNAŁOWYCH
HA VYHXK POMŁ4RU

Przedmiotom wynalazku Jsst urządzeni* eliminująoe wpływ sztywnośoi przewodów onergo-
tyoznydh 1 sygnałowyoh na wynik pomiaru wielkośol flzyozmyoh występujących na narzędziu
umleszozonym wraz z silnikiem napędzająoym na urządzaniu mana*rojącym, zwlaszosa na robo*
ola przemysłowym*

V znanyoh urządzeniaoh robo ozyoh, w których narzędzie wraz z sUnikiem napędzająoym
umleszozone jest na urządzeniu manewrującym, wyposażonyoh w ozujnlkl sił lub momentów,
wynik pomiaru jest zniekształcony przez wpływ sztywnośoi przewodów doprowadzającyoh ozynnlk
roboozy do silnika hydraulioznego* Na skutek zasilania silników hydraulloznyoh ozynnlklem

o wysokim olśnieniu, zakłóoenla pomiaru są na tyle duże, ze aby pomiar mógł wnieść rzetel~
ne lnformaoje o prooesle obranioza się swobodę ruchów urządzenia manewrująoego* Jest to

poważna wada ogranlozająpa w sposób istotny wykorzystanie urządzeń manewrująoyoh, zwlasz-
oza robotów przemysłowych*

Zgodnie z wynalazkiem silnik napędzający narzędzie i podstawy czujników są przymocować
na do urządzania manewrująoego za pośrednictwem łącznika, a oprawa narzędzia połączona
jest mechanicznie z wejśoiem ozujnlków* Silnik napędzający narzędzia jest połąozcny z nim
za pośredniotwon przegubów elastyoznyoh*

Przedmiot wynalazku jest uwidoozniony w przykładzie wykonania na rysunku, który
przedstawia schemat urządzenia według wynalazku*4 Do urządzania manewrująoego, np* robota
przemysłowego przymocowany jest łąoznik 2, do którego przymooowany Jest silnik 3 napędza*
jąoy narzędzia 9 oraz podstawy czujników 4*« Do silnika 3 doprowadzone są przewody energe-
tyozne 5, która łąozą się z odolnkaml przewodów energetycznych 5 biegnących wzdłuż urzą¬
dzenia manewrującego za pornooą przegubów 7# Przeguby 7 są umleszozone w ten sposób, ze
umożliwiają ruchy urządzenia manewrująoego 1 we wszystkich płaszczyzna oh, Z wejśoiem

ozujnika 4 połąozona Jest meohanioznle oprawa 8 narzędzia 9« Oprawa 8 jaat połąozona
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z narzędziem 9 za pośredniotwem tłumika 6. Narzędzie 9 Jest połączone z silnikiem 3 za
pośredniotwem elementu przegubowego 10. Wielkości fizyczne występujące w trakcie wykony¬
wania ruchów roboczych narzędzia 9 w stosunku do przedmiotu obrabianego 11 są mierzone
przez czujniki k. V urządzeniu według wynalazku został oalkowioie wyeliminowany wpływ
sztywności przewodów energetycznych 1 sygnałowych na wynik pomiaru wielkości fizycznych
występujących w trakoie ruohu roboczego narzędzia 9 w stosunku do przedmiotu obrabiane¬
go 11.

Zastrzeżenia patentowe

1. Urządzenie eliminujące wpływ sztywności przewodów energetycznych i sygnałowych na
wynik pomiaru wielkości fizycznych występujących na narzędziu umieszczonym wraz z silni¬
kiem napędzającym narzędzie na urządzeniu manewrującym, zwłaszcza na robocie przemysło¬
wym, znamienne tym, że silnik /3/ napędzający narzędzie /9/ i podstawy czuj¬
ników /ty ,ą przymocowane do urządzenia manewrującego /I/ za pośrednictwem łącznika /2/,
a oprawa /8/ narzędzia /9/ połączona Jest mechanicznie z wejściem ozujników /ty.

2. Urządzenie według zastrz. 1,znamienne tym, ze silnik /3/ Jest połą¬
czony z narzędziem /9/ za pośrednictwem przegubów /10/ elastycznych.
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