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(54) 룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 원 약     사 에 시간 
 가 비컨 신   애드 타  킷  타  산 치

약

룰러 망   보  동 컴퓨  비 (guaranteed mobile computing service)는 원 약  
 는 ,  경   경 에만 실 시간적  원 약  실  원 는 것  적

다.    본  접  비컨(beacon) 신  감  시 는 드 (handoff) 절차
에   원  동적, 안정적  약      (Base Station : BS)간  비
컨  신   접  원격  에 전트  (foreign  agent  domain)들  사  에 전트  애드 타  

킷(agent advertizement packet)  정  시간차  가  타 (timebase)에  산 생 어 
신  계 다.  러   , 동 트(Mobile Host : MH)  동시 비컨 신  
첩 역에 는   비컨 신  검   다  비컨 주  내에   첫 비컨 신  보다 
빨  감   ,   동 IP   는 동 컴퓨  보  비   

 원  실 시간적 고 적  약   다.

2

 간단  

 1  본 에  룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 원 약    
 사 에 시간  가  비컨 신   애드 타  킷  타  산 치 에  사
는  조 시 ,

 2는 본 에  룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 원 약    
 사 에 시간  가  비컨 신   애드 타  킷  타  산 치 에  사
는 비컨 신  애드 타  킷  신간  여  나타낸 시 ,

 3  본 에  룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 원 약    
 사 에 시간  가  비컨 신   애드 타  킷  타  산 치 에  사
는 비컨 신  타   적  원 약 동  시 ,

 4는 본 에  룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 원 약    
 사 에 시간  가  비컨 신   애드 타  킷  타  산 치 에  비컨 

신  타   적  동 트  원  절차 동  상태 천  시 .

 상  

     적

         는   그 야  종래

본  룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비 (guaranteed mobile computing service)  동

7-1

공개특 특2001-0000160



적 원  약    (adjacent  cells)  사 에 시간 (timebase  offsets)  가  비컨 
신 (beacon signals)  애드 타  킷(advertizement packets)  타 (timebase) 산 치 

에  것 , 특히, 룰러 망   동 컴퓨  경에  비컨 신  간 타  
 산 치   드 (handoff) 역에  신  처  는 에  것 다.

종래  (Base Station : BS)  비컨 신 들  거  동시에 생 거나  랜 (random) 포
 가 고 생 는  ,  경   비  적 에는 문제가 없 나, 존  동 컴퓨
  원 약  실 시간적  처 가 어 워 어느 에 들어가  주  든 들에 미  원  

약 는 것과 같  비 적   사 게 었다.

 상 에  또  주  들에  동시에 티 캐 (multi casting) 는  사  다.

라 ,   비컨 신 가 거  동시에 생 거나  랜  포  가 고 생  경 , 
 비  경 에는 적 에  문제가 없 나, 드 가 어날  보  동 컴퓨  비  
 원 약 점에 는 실 시간적  원  약  보  어 다.  무  원  적  사  

미흡 고 보  비  여 미  주  든 들에 원  약 거나 주  들에게 티 캐
는  등   무  원  적   측 에  낭비적 ,  노드들  상태   

헤드(overhead, 담)  커 다.

         루고 는 적 과제

본  상  결점  개  여 안  것 , 룰러 망   동 컴퓨  경에  비컨 
신  간 타   산 치   드  역에  신  처   보  

비   실 시간적 고 적  원  약   원  는 룰러 망 경에  보
 동 컴퓨  비  동적 원 약     사 에 시간  가  비컨 신   애

드 타  킷  타  산 치  제공 는  그 적  다.

 같  적  달   본 , 비컨 신   애드 타  신  사 는 룰러 망 
경에  보  동 컴퓨  비 에      (domain)간에 상  비컨 신   애드

타  신  시간  특정 주 다 다  가  균등 게 제공 는 것  특징  다.

       

,  같  본  실시  다 과 같  에 여 상 히  다 과 같다.

룰러  망에  보  동  컴퓨  비  제공  는  원  미  약 여야  , 
트(host)  동   드 시 원  동 약  루어져야 다.    동   

원  약 는  존 에 동  갔   주  6 개 든 들에  미  원 약  거나 
아니  주  6 개 들에게  티 캐  는 식  고   만, 원   측
에 는 동  감  경 에만 실 시간적  약 는 것  적   고   다.

 1  본 에  룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 원 약    
 사 에 시간  가  비컨 신   애드 타  킷  타  산 치 에  사
는  조 시 다.

동 에 어 , 동 트(MH)가 (BS1) 에  (BS2)   동 게  주 적
 비컨 신  첩 역 나  애드 타  킷들  첩 는 역  들어가게 고, 여  

여러 가   조건  검 여 드  결정 게 다.  애드 타  킷  주 는 적  
비컨  신  주 보다  다고  가정 ,  동  컴퓨  동  IP   나  원격 
에 전트(Foreign Agent : FA)가 여러 개   들  는  가 고 주 적  에 전
트 애드 타 (agent advertizement) 킷  는 조  상  다.  비컨 신   

  간  드 는 원격 에 전트 간  동 IP 드 보다 주 생 , 간  
동시에는  경계에  애드 타  킷  원 약 트 거(trigger)  사   만 
본적 는 주 가 짧   경계  간  비컨 신   다.  또  든  접  

들  식 (identifier : ID)  알고 다고 가정 다.

 2는 본 에  룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 원 약    
 사 에 시간  가  비컨 신   애드 타  킷  타  산 치 에  사
는 비컨 신  애드 타  킷  신간  여  나타낸 시 다.

동 에 어 , 전체 들  비컨 신  타 는  3 가   , 0, 1, 2 시
는 접  각   비컨 신  생시킬    시간  신 타 에 

 주는 정  나타낸 것 다.  , 주 가 3  나   0, 3, 6, 9, 12, ... 시점에 비컨 신
 신 고 에 접  나   1, 4, 7, 10, 13, ... 시점에 비컨 신  신 , 나  나
 접  2, 5, 8, 11, 14, ... 시점에 신  치 는 조 다.

원격 에 전트는 동 IP에   에 전트(Home Agent : HA)  는 노드  주 적  신  식
 가  애드 타  킷  , 신  에 들어  동 트  등 여 고 

동 트   에 전트  거쳐 는  아 트  전달 는 본 능  가 다.  들  
비컨 신  타  과 찬가   접 는 원격 에 전트들   사 에  애드
타  킷 간에 3 가  타   가  다.

러  식  적  경 , 접  균  간격   다  타  비컨 신  생 게 
, 는 트  동  첩 역  들어갔     비컨 신  보다 빨  감  
여  원 약 절차  신 히 개시      것 다.  각  각 에게 여
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 타  비컨 신  생   는  신에게 여   알  어
야 , 는  식 에 (modulo) 3 연산  실 여 남는 나  (0, 1, 2)

 사     식  당 시 접 는 들  망 전체  고 여 계  여 다.  
  접  가 2 개씩만 는 경 (   치 조)에는  상  비컨 주  간 시점
 타  정  2 가  만 여 다.

원격 에 전트들  경 에는 각 과 접 과  계  여 3  접 시에는 3 가
 타  , 2  접 조에 는 2 개  타   가  정 다.  

원격 에 전트   정 절차는 망 가 정 킷  전 여 정  다.

 3  본 에  룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 원 약    
 사 에 시간  가  비컨 신   애드 타  킷  타  산 치 에  사
는 비컨 신  타   적  원 약 동  시 다.

특히,  3  본 에  타    적  시  여 보  동 컴퓨  
비   원 약 동  시나   앞   든 것 다.

접 들  비컨 신  주 가 매  짧  경 에는 비컨 신  검  원 약  트 거  사
가   므   가  에  신  감쇠나 에러   비컨 신 보다 조 에 
원 약 절차  시 는 경  고   , 신  주 가 비 적  경 에는 접 비컨 신  
검   원 약 절차  시 는 경  상정   다.  신  감쇠  트 거  사  경
에는  경계 역  아닌 곳에  전  실에  처 안  보 여야 다.

 3에  어 ,  신  감쇠  트(event)가  생  동  트  원  약   
그램(application)  (neighbor) 정보  포  않   약(standby reservation)  

킷  다.  당   신  6 개  접  에게  약  킷  
여 당 에  접 들   원  약 다.  연 에 접  비컨 신 가 

검  동 트는  정보  포   약 킷  신  에게 전 , 당 
  다시 원격 에 전트에게 전 고  정보에 없는 다  들과   약   제

다.  동 트는  정보  가   약 킷  드 가 료   주 적  전
,     동 트  가는  전 과 동시에 저  시 고 다  
 약 킷  신시 저  킷    다시  전   저  시 다.   과정  
드 가 료   복 어 보  비  원 게 다.

원격 에 전트는  정보  가   약 킷    정보  포   신  
 내에 는  아닌  고, 내   당 에  정   약  고 
 보 거나  라 트(route)  적 여 약 거나 내  에 거 여 결정 다.  내  

 아닌 경 에는 신    원격 에 전트  경 여 적    
약  고  당  보 다.

간  간  드 가 료  약   약(active reservation)  전 어 
비   전  경 가 다.

 4는 본 에  룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 원 약    
 사 에 시간  가  비컨 신   애드 타  킷  타  산 치 에  비컨 

신  타   적  동 트  원  절차 동  상태 천  시 다.

특히,  4는  3  실 시간적 원 약 절차  시 는 동 트가 내  트  처 여 원 
약  개시 고 처 는 과정들  상태 천 (Finite State Machine : FSM)  나타낸 것 다.

 4에 어 , 1) 타   가  비컨 신  검 만  실 시간적  원 약  가능  경
에 는 비컨 신  검  시 아래  3) 에  시 , 그  않   경에 는 동 
트는  비컨신  검  전에 신 감쇠나, 킷에러 가 등  라미 가 정 계치(threshold)

 넘는 상  감  동 는 트 동 카니  사 여 원 약 처  에 트  
알 다.   경 ,  가   역  아닌 역에  신  트 생에 는 신  복 가 

 시킨다.

2) 신 트(signal event)가 생 , 원 약  에  정보가 없는  약  
신   전 ,  신   든 접 과  약  정 다.

3) 접  비컨 신 가 검  동 트는 적  정보( 접 비컨 신   식 )  가
  약  신   전 다.

4)   정보  가   약  원격 에 전트  전 고, 적   아닌 다  
든  약  제시킨다.  2) 에   약   않  경 에는 적  과  약  
정 다.

5) 원격 에 전트는 적  과  약  정 고  존 에 알 다.    내  
에  약  라 트    적 여 정 고,   약   에 

는  원격 에 전트  경 는  라 트  약 다.

6) 존  적  약 라 트가 신  경  않  정 여 남아   약  
제시킨다.

7)   약  경 , 드   동 IP 라  갱신  루어져야 ,   새
 원격 에 전트는  에 전트  새  약 라 트  여 정 다.
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8) 7   킷   에 전트  새  약 라 트   전달 다.

 같  본  특징  보 , 존에 알  비컨 신  주  T 라 , 간에 균  간격
 3 개  타  가 고 타   가  비컨 신  동 IP  애드 타  킷  생

  첩 역에    비컨 신  신  접  비컨 신  1/3T  2/3T 만에 
신   다.  애드 타  킷  경  찬가   접 간에 3 가  타  

 주  다.  러  타  정보   점  조   는 것  본  새
 다.

본  적  상    는 룰러 망  규 는  크 가 나치게 아  첩 역  과
는  걸 는  시간  0.1  내  경 에는 적  어 다.  또   크 가 매  커   
경계 역 과 시간  5  상   비컨 주 가 나치게 짧  경 에  적  점  감 다.  

라  적    가  경  제  상 에  본  적  다.

 같  본  룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  야에 , 보  동 컴
퓨  비   원  실 시간적  약  적    다.

     과

상에    같  본 , 룰러 망   동 컴퓨  경에  비컨 신  간 타
  산 치   드  역에  신  처   보  비   실 

시간적 고 적  원  약   원  다.  라 , 동 컴퓨  경에  무  
역 원   높다.  원 약  실 고   상태 정보  헤드가 미  
든 주  들과 원 약  정 고 는 경 보다 적다.

(57) 청  

청  1 

비컨 신   애드 타  신  사 는 룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비 에   
   간에 상  비컨 신   애드 타  신  시간  특정 주 다 다  가
 균등 게 제공 는 것  특징  는 룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 원 
약     사 에 시간  가  비컨 신   애드 타  킷  타  산 

치 .

청  2 

상  제 1 에 어 ,

상  다  가 는 3 가  것  특징  는 룰러 망 경에  보  동 컴퓨  비  동적 
원 약     사 에 시간  가  비컨 신   애드 타  킷  타  

산 치 

    1
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