ES 2 351 908 A1

OFICINA ESPANOLA DE

@ Numero de publicacién: 2 351 908

PATENTES Y MARCAS @ Numero de solicitud: 201000803
@ Int. Cl.:
ESPANA B66F 5/00 (2006.01)
@ SOLICITUD DE PATENTE

Al

@ Fecha de presentacion: 18.06.2010

Fecha de publicacion de la solicitud: 14.02.2011

Fecha de publicacién del folleto de la solicitud:
14.02.2011

@ Solicitante/s: MELCHOR GABILONDO, S.A.
Poligono Industrial de Eitua, 6
48240 Berriz, Bizkaia, ES

@ Inventor/es: Aristi Artolozabal, Juan Martin

Agente: Trigo Peces, José Ramén

Titulo: Gato con palanca con auto-enclavamiento.

@ Resumen:

Gato con palanca con auto-enclavamiento.

Gato, que comprende un cuerpo principal (1), un elemen-
to elevador (3) y una palanca (4) abatible que puede blo-
quearse en al menos dos posiciones, donde el cuerpo
principal (1) comprende una superficie de apoyo (5) sus-
tancialmente vertical y la palanca (4) comprende al menos
una superficie de bloqueo intermedio (7a) oblicua con res-
pecto a su eje longitudinal (12). Cuando la superficie de
bloqueo intermedio (7a) se apoya en la superficie de apo-
yo (5) del cuerpo principal (1), la palanca (4) queda blo-
queada y no puede girar con respecto al cuerpo principal
(1), quedando la palanca (4) auto-enclavada en una posi-
cion oblicua intermedia. De este modo, la invencion pro-
porciona un gato con un autoenclavamiento de sencillo
manejo, sin necesidad de piezas o mecanismos auxilia-
res.
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DESCRIPCION

Gato con palanca con auto-enclavamiento.
Sector de la técnica

La invencién se refiere a un gato del tipo utilizado
en talleres de reparacién y mantenimiento de vehicu-
los para permitir elevar un vehiculo y asi facilitar el
acceso a ciertas partes del mismo.

Estado de la técnica

Un gato oleoneumadtico es un aparato comtinmen-
te utilizado en talleres de reparacién y mantenimiento
de vehiculos, que permite elevar un vehiculo para que
los operarios puedan acceder a determinadas partes
del mismo que en condiciones normales son dificil-
mente accesibles. Generalmente, un gato oleoneuma-
tico comprende como partes fundamentales un cuerpo
principal provisto de ruedas para su desplazamiento y
dispuesto a una altura relativamente baja con respec-
to al suelo para asi poder deslizarse bajo el vehiculo,
un elemento elevador hidrdulico capaz de extenderse
0 compactarse con respecto al cuerpo principal pa-
ra permitir la elevacién o el descenso del vehiculo, y
una palanca relativamente larga, conectada articula-
damente al cuerpo, que permite al operario empujar,
dirigir o arrastrar el gato. El funcionamiento del gato
se basa en que un sistema de aire comprimido accio-
na unas valvulas que a su vez accionan el elemento
elevador hidrdulico del gato.

Como se ha mencionado, la palanca se encuentra
conectada al gato de forma articulada, de manera que
pueda adoptar diversas inclinaciones con respecto al
cuerpo principal. Por ejemplo, cuando el gato se en-
cuentra fuera de servicio, interesa que la palanca se
encuentre erguida para que el gato ocupe el menor es-
pacio posible. En cambio, para trasladar el gato de un
lugar a otro en el taller, interesa que la palanca se en-
cuentre inclinada en una posicion intermedia que fa-
cilite el empuje o arrastre del gato. Finalmente, para
introducir el gato bajo un vehiculo hasta una posicién
relativamente lejana al operario, interesa que la palan-
ca se encuentre en posicion practicamente horizontal.
Para permitir el cambio de posicién, la palanca no s6-
lo se encuentra conectada al cuerpo principal median-
te una conexién articulada sino que dicha conexién
articulada puede enclavarse (bloquearse) en distintas
posiciones, de manera que la palanca pueda quedar
bloqueada en posicion vertical, horizontal o en una o
mds posiciones intermedias.

Tradicionalmente, el enclavamiento de la palan-
ca era efectuado mediante un pestillo localizado en la
palanca, el cual se engarzaba en distintas posiciones
de un elemento dentado localizado en el cuerpo prin-
cipal. El pestillo podia retraerse o avanzar cuando el
usuario actuaba sobre un determinado accionamiento
presente generalmente en la zona de agarre del extre-
mo de la palanca opuesto a la conexién articulada de
la palanca con el cuerpo principal. Cuando el usua-
rio actuaba sobre el accionamiento del pestillo para
desbloquear (retraer) el mismo, el pestillo se separaba
del elemento dentado, siendo posible abatir la palanca
hasta la posicién deseada. Entonces, cuando el usua-
rio dejaba de actuar sobre el accionamiento del pes-
tillo, éste regresaba a la posicion avanzada (general-
mente por la accion de un muelle) quedando bloquea-
do en un determinado diente del elemento dentado y
quedando la palanca enclavada en una determinada
inclinacién.

La presente invencion tiene como objetivo propor-
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cionar un sistema de enclavamiento alternativo al an-
terior, que requiera de un menor nimero de compo-
nentes para su construccién. El funcionamiento del
sistema de enclavamiento deberd ser, por supuesto,
igualmente sencillo, eficaz y robusto que los siste-
mas de enclavamiento convencionales descritos. Di-
cho sistema puede ser aplicado a gatos oleoneuma-
ticos o0 a otro tipo de gatos utilizados en talleres de
vehiculos.

Descripcion breve de la invencion

Es objeto de la invencién un gato para permitir
la elevacién de vehiculos, especialmente indicado pa-
ra su uso en talleres mecdnicos aunque aplicable a
otros usos diferentes, donde el gato puede ser de tipo
oleoneumdtico u otros. El gato comprende un cuer-
po principal, un elemento elevador que directa o in-
directamente incide sobre el vehiculo produciendo su
elevacidn, y una palanca que facilitar que un usua-
rio pueda desplazar el gato. La palanca estd dispuesta
con respecto a un eje longitudinal y es abatible con
respecto al cuerpo principal por medio de una cone-
Xi6n articulada, pudiendo bloquearse en al menos dos
posiciones, como es conocido en gatos convenciona-
les. De acuerdo con la invencién, y para permitir el
bloqueo de la palanca de una forma simplificada, el
cuerpo principal comprende una superficie de apoyo
sustancialmente vertical, y la palanca comprende a su
vez, en su extremo mdas préximo al cuerpo principal,
al menos una superficie de bloqueo intermedio obli-
cua con respecto a su eje longitudinal, estando dicha
superficie de bloqueo intermedio destinada a apoyarse
en la superficie de apoyo del cuerpo principal. Enton-
ces, la conexién articulada es tal que puede adoptar
al menos dos estados: un estado desbloqueado, en el
cual la palanca puede girar de manera que la superfi-
cie de bloqueo intermedio no entra en contacto con la
superficie de apoyo, y un estado bloqueado en el cual
la superficie de bloqueo intermedio entra en contacto
con la superficie de apoyo quedando bloqueado el gi-
ro de la palanca y quedando la palanca auto-enclavada
en una posicién oblicua intermedia. De este modo, es
la propia palanca quien se bloquea o desbloquea sin
necesidad de elementos adicionales.

Descripcion breve de las figuras

Los detalles de la invencion se aprecian en las fi-
guras que se acompafian, no pretendiendo éstas ser
limitativas del alcance de la invencion:

- La Figura 1 muestra un modo de realizacion del
gato oleoneumadtico segun la invencidn, con la palan-
ca enclavada en una posicién oblicua.

- Las Figuras 2 a 4 muestran la secuencia de pa-
so del estado desbloqueado al estado bloqueado en la
conexion articulada.

- La Figura 5 muestra el gato oleoneumdtico de
la Figura 1, con la palanca enclavada en una posicién
horizontal.

- La Figura 6 muestra la conexi6n articulada es-
tando el gato en la situacién de la Figura 5.

- La Figura 7 muestra el gato oleoneumdtico de
la Figura 1, con la palanca enclavada en una posicién
vertical.

- Las Figuras 8 y 9 muestran la conexién articu-
lada estando el gato en la situacién de la Figura 7,
estando la palanca desbloqueada y bloqueada respec-
tivamente.

Descripcion detallada de la invencion

La Figura 1 muestra un modo de realizacién del

gato segun la invencion, en este caso en forma de
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un gato oleoneumatico. El gato comprende un cuer-
po principal (1) y un elemento elevador (3) capaz de
elevarse o compactarse para producir la elevacién o
el descenso, respectivamente, de un vehiculo. El gato
oleoneumatico se desplaza por medio de unas ruedas
(2). El gato oleoneumdtico comprende ademds una
palanca (4) dispuesta con respecto a un eje longitu-
dinal (12) y abatible con respecto al cuerpo princi-
pal (1) por medio de una conexién articulada (6). En
la presente figura, se ha representado la palanca (4)
en posicion oblicua, que es la posicion en la cual se
facilitar que un operario pueda empujar o tirar de la
palanca (4) para producir el desplazamiento del gato
oleoneumitico.

Las Figuras 2, 3 y 4 muestran una secuencia de
imagenes en la cual la conexioén articulada (6) entre la
palanca (4) y el cuerpo principal (1) pasa de un estado
desbloqueado a un estado bloqueado, como se explica
a continuacion.

En la Figura 2 pueden observarse los detalles de
la conexién articulada (6) y otros elementos del gato
oleoneumatico segun la invencidn. Asi, como puede
observarse, el cuerpo principal (1) comprende una su-
perficie de apoyo (5) sustancialmente vertical. A su
vez, la palanca (4) comprende, en su extremo mds
préximo al cuerpo principal (1), una superficie de blo-
queo intermedio (7a) oblicua con respecto a su eje
longitudinal (12). La superficie de bloqueo interme-
dio (7a) esta destinada a apoyarse en la superficie de
apoyo (5) del cuerpo principal (1) de manera que, si
se produce el apoyo la palanca (4) queda bloqueada,
mientras que si no se produce el apoyo la palanca (4)
queda desbloqueada. Asi, la Figura 2 muestra la co-
nexion articulada (6) en un estado desbloqueado en el
cual la palanca (4) puede girar de manera que la su-
perficie de bloqueo intermedio (7a) no entra en con-
tacto con la superficie de apoyo (5). Como se ha men-
cionado, en esta situacidn el giro de la palanca (4) es
libre, es decir, la palanca (4) se encuentra desbloquea-
da. La Figura 4 muestra la conexidn articulada (6) en
un estado bloqueado en el cual la superficie de blo-
queo intermedio (7a) entra en contacto con la super-
ficie de apoyo (5) quedando bloqueado el giro de la
palanca (4) y quedando la palanca auto-enclavada en
la posicién oblicua intermedia de la Figura 1. De este
modo, la palanca (4) del gato segtin la invencién es
capaz de auto-enclavarse sin necesidad de elementos
dentados, muelles, etc. sino simplemente mediante la
disposicion de una superficie de apoyo (5) en el cuer-
po principal (1) y el remate de la palanca (4) con una
superficie de bloqueo intermedio (7a) oblicua.

Preferentemente, la conexidn articulada (6) com-
prende un véstago (10) solidario al cuerpo principal
(1) y una ranura (11) realizada en la palanca (4). El
vastago (10) es capaz de deslizarse a lo largo de di-
cha ranura (11) (siendo dicho deslizamiento relativo,
ya que el componente que se desplaza es en realidad
la ranura (11), mientras que el vastago (10) perma-
nece fijo) pudiendo adoptar al menos dos posiciones:
una posicién mds proxima al extremo de la palanca
(4) asociada al estado desbloqueado de la conexion
articulada (6) -representada en la Figura 2- y una po-
sicién mds distante del extremo de la palanca (4) aso-
ciada al estado bloqueado de la conexién articulada
(6) -representada en la Figura 4-, Cuando el vastago
(10) se encuentra en la primera posicion la palanca (4)
estd desbloqueada mientras que cuando se encuentra
en la segunda posicién estd bloqueada.
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Preferentemente, la ranura (11) presenta un primer
tramo (11a) sustancialmente paralelo al eje longitudi-
nal (12) de la palanca (4) y un segundo tramo (11b)
sustancialmente paralelo a la superficie de apoyo (5)
del cuerpo principal (1). Entonces, el funcionamiento
de la conexién articulada (6) obedece a la secuencia
representada en las Figuras 2 a 4. Asi, cuando la pa-
lanca (4) esta desbloqueada la conexién articulada (6)
se encuentra dispuesta de acuerdo con el estado des-
bloqueado (Figura 2): el vastago (10) se encuentra al
final del primer tramo (11a) en una posicién mds pro-
xima al extremo de la palanca (4) y la palanca (4) se
encuentra desbloqueada. Para bloquear la palanca (4)
en esta posicion, el usuario debe presionar la palanca
en el sentido de la flecha (A), es decir, en la direccién
del eje longitudinal (12) de la palanca (4) (lo cual re-
sulta muy intuitivo); en consecuencia, el vastago (10)
se desplaza a lo largo del primer tramo (11a) hasta lle-
gar a un tope (situacién representada en la Figura 3),
sensacion que es percibida por el usuario. Entonces,
el usuario debe ejercer una fuerza en el sentido de la
flecha (B) para que el vastago (10) se deslice por el
segundo tramo (11b) de la ranura (11). Finalmente, el
vastago (10) queda alojado en la posicién més distan-
te del extremo de la palanca (4), que se corresponde
con el estado bloqueado de la conexién articulada (6),
es decir, con la situacién de bloqueo de la palanca (4).
Para desbloquear la palanca (4) el usuario debera pro-
ceder de forma inversa.

Preferentemente, la palanca (4) también puede
bloquearse en posicién sustancialmente horizontal
(posicion idénea para permitir la introduccién del ga-
to oleoneumadtico debajo de un vehiculo), tal como se
ha representado en la Figura 5. Para ello, ha de partir-
se de una situaciéon de palanca (4) desbloqueada co-
mo la representada en la Figura 2. Como puede ob-
servarse, la palanca (4) comprende una superficie de
bloqueo horizontal (7b), sustancialmente perpendicu-
lar a su eje longitudinal (12). Entonces, si estando la
conexion articulada (6) dispuesta de acuerdo con el
estado desbloqueado (Figura 2) se hace girar la palan-
ca (4) hasta una posicién sustancialmente horizontal,
representada en la Figura 6, la superficie de bloqueo
horizontal (7b) entra en contacto con la superficie de
apoyo (5) impidiendo que la palanca (4) pueda conti-
nuar abatiéndose en sentido descendente. En esta si-
tuacion, la palanca (4) se desenclava simplemente ha-
ciéndola girar en sentido ascendente.

Preferentemente, la palanca (4) también puede
bloquearse en posicidn sustancialmente vertical (po-
sicién idénea para almacenar el gato utilizando el mi-
nimo espacio posible cuando éste se encuentra fuera
de servicio). Para ello, el gato oleoneumatico cuenta
con una serie de elementos que pueden comprenderse
a partir de las Figuras 8 y 9. La situacién de la Figura
8 se alcanza si, estando la conexién articulada (6) dis-
puesta de acuerdo con el estado desbloqueado (Figura
2), se hace girar la palanca (4) hasta una posicién sus-
tancialmente vertical. Como puede observarse, el gato
oleoneumadtico comprende un pestillo (8) solidario al
cuerpo principal (1) y una zona de enganche (9) soli-
daria a la palanca (4). Cuando se alcanza la situacién
de la Figura 8, el pestillo (8) queda enfrentado con la
zona de enganche (9). Entonces, si se baja la palanca
(4), el pestillo (8) se engarza en la zona de enganche
(9), tal como se muestra en la Figura 9, quedando la
palanca (4) enclavada en la posicién vertical.

La invencién contempla otros modos de realiza-
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cion diferentes a los representados. Por ejemplo, se
contempla que la palanca (4) pueda comprender mas
de una superficie de bloqueo intermedio (7a) capaz
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de apoyarse en la superficie de apoyo (5), lo cual se
traduciria en que la palanca (4) fuera capaz de adoptar
mas de una posicién oblicua estable y auto-enclavada.
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REIVINDICACIONES

1. Gato, que comprende un cuerpo principal (1),
un elemento elevador (3) y una palanca (4), donde la
palanca (4) esta dispuesta con respecto a un eje longi-
tudinal (12) y es abatible con respecto al cuerpo prin-
cipal (1) por medio de una conexién articulada (6),
pudiendo bloquearse la palanca (4) en al menos dos
posiciones, que se caracteriza por que:

- el cuerpo principal (1) comprende una superfi-
cie de apoyo (5) sustancialmente vertical,

- la palanca (4) comprende, en su extremo mas
préximo al cuerpo principal (1), al menos una
superficie de bloqueo intermedio (7a) oblicua
con respecto a su eje longitudinal (12), estan-
do dicha superficie de bloqueo intermedio (7a)
destinada a apoyarse en la superficie de apoyo
(5) del cuerpo principal (1), donde

- la conexion articulada (6) puede adoptar al me-
nos dos estados: un estado desbloqueado en el
cual la palanca (4) puede girar de manera que
la superficie de bloqueo intermedio (7a) no en-
tra en contacto con la superficie de apoyo (5),
y estado bloqueado en el cual la superficie de
bloqueo intermedio (7a) entra en contacto con
la superficie de apoyo (5), quedando bloqueado
el giro de la palanca (4) y quedando la palanca
(4) enclavada en una posicion oblicua interme-
dia.

2. Gato, segiin la reivindicacién 1, que se caracte-
riza por que la conexién articulada (6) comprende un
véstago (10) solidario al cuerpo principal (1) y una ra-
nura (11) realizada en la palanca (4), donde el vastago
(10) es capaz de deslizarse a lo largo de dicha ranura
(11) pudiendo adoptar una posicién mds préxima al

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

extremo de la palanca (4) asociada al estado desblo-
queado de la conexion articulada (6) y otra posicién
mas distante del extremo de la palanca (4) asociada al
estado bloqueado de la conexién articulada (6).

3. Gato, segun la reivindicacion 2, que se caracte-
riza por que la ranura (11) presenta un primer tramo
(11a) sustancialmente paralelo al eje longitudinal (12)
de la palanca (4) y un segundo tramo (11b) sustancial-
mente paralelo a la superficie de apoyo (5) del cuerpo
principal (1).

4. Gato, segun la reivindicacién 3, que se caracte-
riza por que la posiciéon mds préxima al extremo de la
palanca (4) asociada estado desbloqueado de la cone-
xién articulada (6) y la posicién mds distante del ex-
tremo de la palanca (4) asociada al estado bloqueado
de la conexién articulada (6) se corresponden, respec-
tivamente, con el final del primer tramo (11a) y con el
final del segundo tramo (11b) de la ranura (11).

5. Gato, segiin la reivindicacién 1, que se carac-
teriza por que la palanca (4) comprende una superfi-
cie de bloqueo horizontal (7b), sustancialmente per-
pendicular a su eje longitudinal (12), de manera que
cuando la conexién articulada (6) se encuentra en el
estado desbloqueado y la palanca (4) gira hasta una
posicion sustancialmente horizontal, la superficie de
bloqueo horizontal (7b) entra en contacto con la su-
perficie de apoyo (5) impidiendo que la palanca (4)
pueda continuar abatiéndose en sentido descendente.

6. Gato, segtn la reivindicacién 1, que se carac-
teriza por que comprende un pestillo (8) solidario al
cuerpo principal (1) y una zona de enganche (9) so-
lidaria a la palanca (4), donde el pestillo (8) es capaz
de engarzarse en la zona de enganche (9) cuando la
palanca (4) se encuentra en posicion sustancialmente
vertical y se hace descender, para enclavar la palanca
(4) en dicha posicion.
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La invencion se refiere a un gato con un cuerpo principal, un elemento elevador y una palanca, en la que la palanca es
abatible respecto al cuerpo principal y posee al menos dos posiciones, estando en una de ellas bloqueado su giro por una
superficie de apoyo vertical del cuerpo principal y una superficie de bloqueo intermedio de la palanca, oblicua respecto de su
eje.

En reivindicaciones dependientes se define la conexion articulada, asi como otros sistemas auxiliares de bloqueo en otras
posiciones de la palanca.

Gatos que poseen palancas de arrastre bloqueables en distintas posiciones son conocidos de D01, D02 y D03.

D01 muestra una primera realizacién del bloqueo de la palanca. En este documento una palanca (8), que gira alrededor de
una conexién articulada (7), posee un saliente (42) que choca con un lateral vertical de una placa (38). Este contacto
bloquea completamente la palanca pero cuando estéa situada en posicion vertical. No comprende una superficie de bloqueo
intermedio que se disponga oblicua al eje longitudinal de la palanca, ni es la conexion articulada la que mueve el sistema de
la posicion de bloqueo a la desbloqueada.

Por su parte, D02 divulga un gato que posee una palanca (8) abatible y que dispone de un diente (44) capaz de apoyarse en
una muesca (32) dispuesta en el cuerpo principal del gato. Segun se aprecia en la figura 3, la muesca tiene una pared
vertical. Este apoyo permite a la palanca situarse en una posicion horizontal, impidiendo continuar con el giro. Este gato
también comprende una superficie (313) que limita el movimiento vertical de la palanca (8) (parrafo 32).

Sin embargo, ninguna de estos sistemas corresponde propiamente a un bloqueo, ni comprende una superficie oblicua en la
palanca.

Un tercer gato que comprende sistemas de bloqueo de la palanca se muestra en D03 (figuras 24-28). El gato posee una
palanca (124) que se fija al cuerpo principal mediante una conexion articulada (128), que comprende una rueda (190) con
una pluralidad de muescas (192,193,194). Un pestillo (196) unido al cuerpo principal posee un diente (198) que se introduce
en las muescas para fijar la palanca (124) en las posiciones deseadas.

Esta soluciéon no comprende una superficie vertical en el cuerpo principal, ni una superficie de bloqueo intermedio oblicua en
la palanca.

Se concluye que la solicitud, segun todas las reivindicaciones, podria poseer novedad y actividad inventiva segin los
articulos 6 y 8 de la Ley 11/1986 de Patentes.
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