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(54) Zapojeni pro regulaci napdjecitho nap8ti krokového motory

Zapojeni pro regulaci napdjeciho napéti
krokového motoru, ‘ '
Zdroj napdjeciho napd&ti je rozddlen na
napétové dseky pfipojované k napdjent
krokového motoru spinacimi prvky, napi,.
tyristory, zapojenymi na v¥stupech &ita-
Se, spojeného se vzorkovacim obvodem g
zapojeného na vystup 8idla frekvence
otddek krokového motoru,

Skokového pF¥epindni napdjeciho napéti
se uZivd jak v urychlovacim, tak brzdicim
procesu pohybu krokového motoru,
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Vyndlez se tykd zapojeni pro regulaci napdjeciho napdti krokovjch motord,

Krokovy motor vyZaduje pro svou Sinnost tj. rozbéh, uchovéni dostatedného A
momentu, brzdénf a chod p¥i vy88im kmitodtu, velky§ rozsah zmény napdjeciho napdti,

Dosud znémé zapojeni jsou zaloéena.ﬁa principu plynulé regulace stiedni
hodnoty nap&ti odvozené od poZadované konstantni hodnoty proudu. P¥i maximdlnim
kmitodtu krokového motoru je spinaci transistor, zapojeny jako reguladni prvek
napdjeciho zdroje skoro nebo ﬁpiné otevien a na krokovém motoru je plné napéti
napdjeciho zdroje., Naopak p#i malych krokovacich kmitoStech nebo p¥i "stopu"

- krokovaciho motoru je udrZovédna nizkd troven napéti, odpovidajici konstantni
hodnoté proudu,

Nevyhodou t&chto zapojeni je nutnost pouZiti spinaciho transistoru velkého
vykonu maximdlni nap&fové t#idy. Timto transistorem prochézi celkovy proud
v§ech 8ty¥ fdzi krokového motoru. Dal3i nevhodou Je sloZitost #idicich a filirad«
nich obvodﬁ, nehledé na moZnost ruSeny ovlddaci logiky krokového motoru, Kroms
toho dochdzi vlivem &asovych konstant regulaéniho obvodu plynule regulovatelného
zdroje ke zpomaleni urychlovaciho procesu p¥i rozb&hu krokového motoru, To se
pak promitd do ztrdtového dasu obrdbdciho stroje pohdnéného krokovym motorem,

VpFedu uvedené nevyhody odstramuje nebo alespoh podstatnd sniZfuje zapojeni
podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivd v tom, e zdroj napdjectho napdti je
rozd&len na napéfové vseky p¥ipojované k napdjeni krokového motoru spinacimi
prvky nap¥iklad tyristory, zapojenymi na vy¥stupech ¥itale spojeného se vzorkova-

'cim obvodem a zapojeného na vystup &idla frekvence ot&dek krokového motoru.

Regulace napéti podle vynalezu se provadl skokovym zpisobem, Pracovni
rozsah krokového motoru je rozdelen do nekollka dsekd danych kmitodtem krokovdni
a hodnotou proudu krokového motoru. Pro kaZdy tsek je voleno pFislusné napdjeci
napéti a to ¥ak, aby hodnota napdjeciho proudu byla p¥ibliZné konstantni, Pritom
napdjeci napéti vseku maximdlniho krokovaciho kmitodtu nent omezeno velikogtd
dovoleného ngpti spinactho transistoru. Regulace napédjeciho nap8ti se provddi
pomoci tyristort prlpojovénlm nebo odpojovanlm sekei vinuti vstupnfho transfor-
métoru napéjeclho zdroje,

Priklad zapojeni podle vyndlezu je déle popsén a vysvétlen s pemoci vykresu,
na ndm# § znad{ ¥idlo frekvence otddek krokového motoru, zapojené na vstup éitade
B, Citad B poditd po dobu trvéni vzorkovaciho intervalu, urdeného vzorkovacim
obvodem O, jimZ miZe byt napFiklad monostabilni klopny obvod. Vzorkovacd inter-
val Je konstentni, Prvanim zapoditanym impulsem z éidla Q spousti &itad B
vzorkovaci obvod 0. Zp&tné s ukondenim vzorkovaciho intervalu Je &itad B vynulo=
vén, znovu napoditdvd piichozi impulsy z &idla & a postup se opakuje, Podet
impulst z didla § je ekvivalentni podtu krokd krokového motoru a v dobd vzorko-

vaciho intervalu se mdni v zdvislosti s urychlovdnim nebo brzddnim krokového
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motoru. Kmitodtovy rozsah motoru je rozdélen na n Eédanjch‘ﬁsekﬁ ge stejnym podtem
nap&fovych drowni k napéjeni»krékového motoru. KaZdy dsek je tedy definovén pifedem
stanovenym poétem impulsi z déidla Q vztaZenym k vzorkovacimu intervalu. Porovndva~-
cimi obvody v 8itadi B se hodnoti, zda se napoéitané'impulsy z $idla §, odpovidaji-
ci zvolenym tisekim piepinaného napéti, Sasovd erdou nebo nevejdou do izorkovéciho
intervaiu. Vystupni signdly Gl af Gn ¥id{ spinaci prvky Tl aZ Tn, nap¥iklad tyristo-
vy napdjeciho zdroje NZ krokového motoru, jejichZ podet odpovidd zvolenym n vdgekim
p¥epinaného napétf, Jsou-li nap¥iklad stanoveny pro p¥epnuti do druhé hladiny 3
aZ 5 impulsd & &itad B v daném vzorkovacim intervalu napoditd ménd, sepne tyriétor
71 prvou napéfovou hladinu, napodité-li vice, sepne tyristor I3 tFeti nap$tovou
tiroven, p¥ipadné dalsi z tyristort T4 aZ In odpovidajicd vyﬁéi'napé¥ové ﬁrbvn&
pokud podet impulsd je vEt5i ne# odpovidd t¥eti napdfové vrovni,

Tohoto skokového piepindni napdjectho napéti se ufivd jak v urychlovacim tak
brzdicim procesu pohybu krokového motoru.

PREEDMET VYNLKLEZU

1. Zapojeni pro regulaci napdjeciho nap&ti krokového motoru vyznadené tim, Ze
zdroj (NZ) napdjeciho napdti je rozdélen na nap3tové tdseky piipojovéné k
napdjeni krokového motoru spinacimi prvky (71 aZ Tn) napifkled tyristory,
zapojenymi na vystupech ditade (B), spojeného se vzorkovacim obvodem (0)

a zapojeného na Qfstup gidla (&) frékvence otddek krokového motoru.

2, Zapojeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze vzorkovaci obvod (0) Jé tvoren
monostabilnim klopnym obvodem,

1 vykroa
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