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(57) Zusammenfassung: Elektromotor, aufweisend Stator und relativ zum Stator drehbar gelagerte Rotorwelle sowie Schutzhaube
und Winkelsensor zur Erfassung der Drehlage der Rotorwelle, wobei an der Schutzhaube ein Stiitzteil befestigt ist, mit welchem ein
Sensorsteckergehiuse des Winkelsensors drehfest verbunden ist, wobei das Stiitzteil einen Jochbereich, einen ersten Schenkelbereich,
einen zweiten Schenkelbereich und Laschenbereiche aufweist, wobei die Laschenbereiche an den jeweiligen Endbereichen des ersten
Schenkelbereichs, des zweiten Schenkelbereichs und des Jochbereichs angrenzen, wobei in jeden der Laschenbereiche jeweils eine
Einpressmutter eingepresst ist.
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Elektromotor, aufweisend Stator und relativ zum Stator drehbar gelagerte Rotorwelle sowie

Schutzhaube und Winkelsensor

Beschreibung:

Die Erfindung betrifft einen Elektromotor, aufweisend Stator und relativ zum Stator drehbar

gelagerte Rotorwelle sowie Schutzhaube und Winkelsensor.

Es ist allgemein bekannt, dass ein stationdres Gehause eines Winkelsensors, welcher zur
Erfassung der Drehlage einer Welle eingerichtet ist, mittels einer Drehmomentstitze mit einem
stationar angeordneten Teil verbunden ist. Die vom Winkelsensor erfassten Messwerte werden

digital oder analog mittels einer Sensorleitung, also einer elektrischen Leitung, Ubertragen.

Aus der JP 2019 — 146 346 A ist als nachstliegender Stand der Technik ein Elektromotor

bekannt.

Aus der DE 10 2017 112 231 A1 ist ein Verfahren zum Verankern von Verbindungselementen

in ein bleibend verformbares Flachmaterial bekannt.

Aus der DE 10 2004 042 478 A1 ist ein Verfahren zur verdrehsicheren Befestigung eines

Funktionselements in einem Bauteil bekannt.

Aus der DE 10 2015 012 796 A1 ist ein Antrieb bekannt.

Aus der DE 10 2019 003 071 B3 ist eine planare doppelkardanische Statorkupplung bekannt.

Aus der JP 2001 — 169 512 A ist der Anbau eines Winkelsensors an einen Motor bekannt.

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, einen Elektromotor mit Winkelsensor stabil zu

verbinden.

Erfindungsgeman wird die Aufgabe bei dem Elektromotor nach den in Anspruch 1 oder 2

angegebenen Merkmalen geldst.



10

15

20

25

30

WO 2025/011817 PCT/EP2024/064782
-2

Wichtige Merkmale der Erfindung bei dem Elektromotor nach Anspruch 1 sind, dass der
Elektromotor einen Stator und eine relativ zum Stator drehbar gelagerte Rotorwelle sowie eine

Schutzhaube und einen Winkelsensor zur Erfassung der Drehlage der Rotorwelle aufweist,

wobei an der Schutzhaube ein Stltzteil befestigt ist, mit welchem ein Sensorsteckergehduse

des Winkelsensors drehfest verbunden ist,

wobei das Stltzteil einen Jochbereich, einen ersten Schenkelbereich, einen zweiten

Schenkelbereich und Laschenbereiche aufweist,

wobei die Laschenbereiche an den jeweiligen Endbereichen des ersten Schenkelbereichs, des

zweiten Schenkelbereichs und des Jochbereichs angrenzen,

wobei in jeden der Laschenbereiche jeweils eine Einpressmutter eingepresst ist.

Von Vorteil ist dabei, dass das Stutzteil eben ausflhrbar ist und dadurch in bezogen auf die
Drehachse der Rotorwelle Umfangsrichtung steif ausgefihrt ist. Somit ist das
Sensorsteckergehduse des Winkelsensors drehsteif verbindbar mit der Schutzhaube und somit

mit dem Motorgehéduse, Stator und/oder einem Gehéauseteil des Elektromotors.

Ebenso ist der das Gehause des Winkelsensors mit der Lifterhaube des Elektromotors mittels

einer Drehmomentstlutze zur Ableitung von Drehmoment verbindbar.

Durch die U-férmige Ausflhrung des Stitzteils, aufweisend einen die beiden Schenkelbereiche
verbindenden Jochbereich, wird einerseits das Durchfédeln der Sensorleitung erleichtert und

andererseits werden axiale Toleranzen ausgleichbar.

Die Laschenbereiche sind vorzugsweise zueinander formgleich, gehen also durch eine

mathematische Drehung von 90° oder 180° oder 270° ineinander Uber.

Die Schwingféhigkeit wird besonders gut unterdriickt, wenn die an den Laschenbereichen
angeordneten Einpressmuttern an den Ecken eines Quadrats sich befinden, welches um einen

Winkelbetrag verdreht ist zu einem zweiten Quadrat, welches in seinem du3eren Rand
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Teilbereiche der duReren Kanten der Schenkelbereiche und des Jochbereichs enthalt. Dabei ist

die Drehachse koaxial zur Drehachse der Rotorwelle angeordnet und ausgerichtet.

Wichtige Merkmale bei dem Elektromotor nach Anspruch 2 sind, dass der Elektromotor einen
Stator und eine relativ zum Stator drehbar gelagerte Rotorwelle sowie Schutzhaube und

Winkelsensor zur Erfassung der Drehlage der Rotorwelle aufweist,

wobei an der Schutzhaube ein Stltzteil befestigt ist, mit welchem ein Sensorsteckergehduse

des Winkelsensors drehfest verbunden ist,

wobei das Stltzteil einen Jochbereich, einen ersten Schenkelbereich, einen zweiten

Schenkelbereich und Laschenbereiche aufweist,

wobei der Jochbereich sowohl an den ersten als auch an den zweiten Schenkelbereich

angrenzt,

wobei ein erster Laschenbereich (24) am vom Jochbereich abgewandten Endbereich des

ersten Schenkelbereichs angeordnet ist,

wobei ein zweiter Laschenbereich (25) am dem ersten Schenkelbereich zugewandten

Endbereich des Jochbereichs angeordnet ist,

wobei ein dritter Laschenbereich (24) am dem zweiten Schenkelbereich zugewandten

Endbereich des Jochbereichs angeordnet ist,

wobei ein vierter Laschenbereich (25) am vom Jochbereich abgewandten Endbereich des

zweiten Schenkelbereichs angeordnet ist,

wobei in jeden der Laschenbereiche jeweils eine Einpressmutter eingepresst ist.

Von Vorteil ist dabei, dass das Stutzteil eben ausflhrbar ist und dadurch in bezogen auf die
Drehachse der Rotorwelle Umfangsrichtung steif ausgefihrt ist. Somit ist der Winkelsensor
drehsteif verbindbar mit der Schutzhaube und somit mit dem Motorgehduse, Stator und/oder

einem Gehauseteil des Elektromotors.
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Durch die U-férmige Ausflhrung des Stitzteils, aufweisend einen die beiden Schenkelbereiche
verbindenden Jochbereich, wird einerseits das Einfadeln relativ zur Rotorwelle erleichtert und

andererseits werden axiale Toleranzen ausgleichbar.

Die Laschenbereiche sind vorzugsweise zueinander formgleich, gehen also durch eine

mathematische Drehung von 90° oder 180° oder 270° ineinander Uber.

Die Schwingféhigkeit wird besonders gut unterdriickt, wenn die an den Laschenbereichen
angeordneten Einpressmuttern an den Ecken eines Quadrats sich befinden, welches um einen
Winkelbetrag verdreht ist zu einem zweiten Quadrat, welches in seinem dueren Rand
Teilbereiche der duReren Kanten der Schenkelbereiche und des Jochbereichs enthélt. Dabei ist

die Drehachse koaxial zur Drehachse der Rotorwelle angeordnet und ausgerichtet.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung ist das Stiutzteil aus einem Metallblech als Stanzteil
gefertigt. Von Vorteil ist dabei, dass eine kostenglnstige Herstellung und die Ableitung eines
groBen Drehmoments ermdglicht ist. AuRerdem ist das Stltzteil trotz der Ausflhrung als
Metallblech in Umfangsrichtung sehr steif ausfihrbar. In axialer Richtung ist das Stutzteil
hingegen nicht steif, sondern derart elastisch, sodass Toleranzen ausgleichbar sind und
Verspannungen vermeidbar sind. Auferdem sind in axialer Richtung Schwingungen effizient

abdampfbar.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung ist das Stutzteil U-férmig ausgebildet. Von Vorteil ist
dabei, dass eine einfache Herstellung erméglicht ist, indem die Rotorwelle einfach in die

Offnung der U-Form einfadelbar ist.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung ist das Stiutzteil samt seinem Jochbereich, den
Schenkelbereichen und den Laschenbereichen einstlickig, insbesondere einteilig, ausgebildet.
Von Vortell ist dabei, dass die Herstellung des Stitzteils einfach und kostenguinstig ausflhrbar

ist, insbesondere durch Ausstanzen eines Metallblechs.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung ist das Stitzteil eben ausgebildet, insbesondere also

quasizweidimensional ausgebildet ist,
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wobei die Normalenrichtung der das Stitzteil aufnehmenden Ebene parallel zur Drehachse der
Rotorwelle ausgerichtet ist. Von Vorteil ist dabei, dass auch bei geringer Wandstérke des
Stltzteils eine hohe Drehsteifigkeit, sodass Querkrafte, die beispielsweise Uber ein Kabel ans

Sensorsteckergehduse Ubertragen werden, ableitbar sind.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung weisen alle Kanten des die Schwerpunkte der
Einpressmuttern verbindenden ersten Quadrats jeweils einen nicht verschwindenden Winkel,
insbesondere mit einem Winkelwert zwischen 10° und 30°, auf zu allen Kanten desjenigen
zweiten Quadrats, dessen Kanten zumindest Teilbereiche der &ueren, insbesondere bezogen
auf die Drehachse der Rotorwelle, insbesondere radial dueren, Kanten des Jochbereichs und
der beiden Schenkelbereiche enthalten. Von Vorteil ist dabei, dass die Schwingféhigkeit des

Stltzteils verringert ist.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung sind die Laschenbereiche und/oder die Einpressmuttern,
insbesondere bezogen auf die Drehachse der Rotorwelle, radial auerhalb des
Sensorsteckergehauses angeordnet. Von Vorteil ist dabei, dass das erste Quadrat das zweite

Quadrat umfasst, insbesondere das erste Quadrat das zweite Quadrat enthalt.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung weist jede der Einpressmuttern ein Innengewinde auf,
dessen Schraubachse parallel zur axialen Richtung und/oder Richtung der Drehachse der
Rotorwelle ausgerichtet ist. Von Vorteil ist dabei, dass das Stitzteil in einer Ebene angeordnet
ist, deren Normalenrichtung parallel zur Richtung der Drehachse der Rotorwelle ausgerichtet
ist. Somit ist eine drehsteife Anbindung des Sensorsteckergehduses an die Schutzhaube

erméglicht.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung ist im ersten Schenkelbereich ein erster Langsschlitz

eingebracht und im zweiten Schenkelbereich ein zweiter Langsschlitz,

insbesondere wobei die beiden Langsschlitze zueinander parallel sich erstrecken und/oder
ausgerichtet sind. Von Vorteil ist dabei, dass das Sensorsteckergehduse spielfrei formschlissig

mit dem Stutzteil verbindbar ist und somit steife Verbindung erreichbar ist.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung sind die Langsschlitze jeweils rechteckférmig oder

quaderférmig ausgerichtet,
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insbesondere wobei die jeweiligen Kanten der beiden Léngsschlitze zueinander parallel oder
zueinander senkrecht ausgerichtet sind. Von Vorteil ist dabei, dass eine sichere und

formschlUssige Verbindung erreichbar ist.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung sind am Sensorsteckergehduse ausgebildete
Zapfenbereiche in die Langsschlitze eingesteckt und spielfrei formschllssig eingepresst. Von
Vorteil ist dabei, dass eine stabile Verbindung erreichbar ist. Der jeweilige Zapfenbereich ist
entsprechend quaderférmig ausbildbar und somit mittels Presspassung einpressbar in den

jeweiligen Langsschlitz.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung ist die Schutzhaube an einem Lagerflansch des

Elektromotors befestigt,

wobei der Lagerflansch ein Lager aufnimmt, welches die Rotorwelle drehbar lagert,

wobei der Stator mit dem Lagerflansch drehfest verbunden ist. Von Vorteil ist dabei, dass der
von einem LUfterrad angetriebenen Luftstrom effizient ausgenutzt wird und der Winkelsensor

an der Schutzhaube abstltzbar und/oder befestigbar ist.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung ist ein mit der Rotorwelle drehfest verbundenes,
Lufterfligel aufweisendes Lufterrad von der Schutzhaube radial umgeben. Von Vorteil ist dabei,
dass der Luftstrom durch Gitteréffnungen der Schutzhaube zur im Inneren der Schutzhaube
angeordneten Lufterhaube am Winkelsensor vorbei eingesaugt wird und von der Lufterhaube
auf der vom Winkelsensor abgewandten Seite der Lufterhaube an einem Lagerflansch

und/oder Stator entlang geférdert wird.

Bei einer vorteilhaften Ausgestaltung ist in den jeweiligen Innengewindebereich einer jeweiligen
Einpressmutter der Gewindebereich, insbesondere AulRengewindebereich, einer jeweiligen

Schraube eingeschraubt,

wobei die Schraube durch eine Offnung der Schutzhaube, insbesondere durch eine

Gitteréffnung eines Luftergitters der Schutzhaube, hindurchragt,

wobei der Schraubenkopf der Schraube an der von der Einpressmutter abgewandten Seite der

Schutzhaube anliegt. Von Vorteil ist dabei, dass mittels der Schrauben das Stutzteil an der
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Schutzhaube befestigt ist. Das Sensorsteckergehduse wird durch das Einpressen der

Zapfenbereiche des Sensorsteckergehduses in die Langsschlitze des Stutzteils spielfrei und in
Umfangsrichtung formschltssig verbunden mit dem Stitzteil verbunden. Die Rotorwelle ist mit
einem drehbar gelagerten Teil des Winkelsensors drehfest verbunden, dessen Gehause Uber

eine Drehmomentstitze drehfest gehalten wird, die mit der Llfterhaube verbunden ist.

Weitere Vorteile ergeben sich aus den Unteranspriichen. Die Erfindung ist nicht auf die
Merkmalskombination der Ansprliche beschréankt. FUr den Fachmann ergeben sich weitere
sinnvolle Kombinationsméglichkeiten von Ansprichen und/oder einzelnen
Anspruchsmerkmalen und/oder Merkmalen der Beschreibung und/oder der Figuren,
insbesondere aus der Aufgabenstellung und/oder der sich durch Vergleich mit dem Stand der

Technik stellenden Aufgabe.
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Die Erfindung wird nun anhand von schematischen Abbildungen naher erlautert:

In der Figur 1 ist ein ein Stutzteil 1 aufweisender, B-seitiger Bereich eines Elektromotors
explodiert in Schragansicht dargestellt, wobei der Stator und Rotor des Elektromotors nicht

gezeigt sind.

In der Figur 2 ist das Stutzteil 1 in Draufsicht dargestellt.

In der Figur 3 ist der Elektromotor mitsamt seines Stators 30, seiner Lufterhaube 35 und seiner

Schutzhaube 3 explodiert in Schrégansicht dargestellt.

Wie in den Figuren dargestellt, weist der Elektromotor eine Schutzhaube 3 auf, welche auf den
Stator oder auf einen mit dem Stator verbundenen Lagerflansch aufgestilpt ist und an dem

Stator oder Lagerflansch befestigt ist, insbesondere mittels Schraubteilen befestigt ist.

Ein Winkelsensor weist ein Sensorsteckergehduse 2, wobei der Sensor selbst davon axial
beabstandet innerhalb der Schutzhaube 3 angeordnet ist. Der Sensor selbst weist ein
Sensorgehduse und ein relativ zum Sensorgehduse drehbar angeordnetes Wellenteil auf. Das
Wellenteil ragt am Winkelsensor zum Stator hervor und ist mit der Rotorwelle des

Elektromotors drehfest verbunden.

Mittels des Winkelsensors ist die Drehlage der Rotorwelle detektierbar. Die Sensorleitung des
Winkelsensors fuhrt als Kabel innerhalb der Schutzhaube 3 bis zum Sensorsteckergehduse 2,
wo die Sensorleitung an Anschlussvorrichtungen befestigt ist und mit einer externen Leitung

verbunden ist.

Zur Ableitung von Querkraften und entsprechenden Drehmomenten ist das
Sensorsteckergehduse 2 mit dem Stitzteil 1 drehfest verbunden. Hierzu weist das Stutzteil 1
Laéngsschlitze 23 auf, in welche am Sensorsteckergehduse 2 ausgeformte Zapfenbereiche

hineinragen. Dabei sind die Zapfenbereiche spielfrei eingepresst in die Langsschlitze 23.

Jeder Langsschlitz 23 ist in einem jeweiligen Schenkelbereich (21, 22) des Stitzteils 1

angeordnet.
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Der erste der Schenkelbereiche 21 ist Uber einen Jochbereich 20 mit dem zweiten der

Schenkelbereiche 22 verbunden.

Das Stutzteil 1 ist als Stanzteil aus einem Blech gefertigt und U-férmig ausgebildet, wobei die
U-Form aus dem Jochbereich 20 und dem ersten Schenkelbereich 21 sowie dem zweiten
Schenkelbereich 22 gebildet wird.

An dem dem ersten Schenkelbereich 21 zugewandten Endbereich des Jochbereichs 20 ist ein

insbesondere nach radial auen hervorstehender Laschenbereich 25 ausgebildet.

An dem dem zweiten Schenkelbereich 22 zugewandten Endbereich des Jochbereichs 20 ist ein

insbesondere nach radial auen hervorstehender Laschenbereich 24 ausgebildet.

An dem vom Jochbereich 20 abgewandten Endbereich des ersten Schenkelbereichs 21 ist ein

insbesondere nach radial auen hervorstehender Laschenbereich 24 ausgebildet.

An dem vom Jochbereich 20 abgewandten Endbereich des zweiten Schenkelbereichs 22 ist ein

insbesondere nach radial auen hervorstehender Laschenbereich 25 ausgebildet.

In jeden der Laschenbereiche (24, 25) ist in einer axial durchgehenden Ausnehmung eine
Einpressmutter angeordnet, welche mit dem jeweiligen Laschenbereich (24, 25) drehfest

verbunden ist.

Insbesondere sind die Mittelpunkte oder Schwerpunkte der Einpressmuttern an den Ecken
eines ersten gedachten, in der Figur 2 nicht dargestellten, insbesondere mathematischen,
ersten Quadrats angeordnet. Der Mittelpunkt dieses ersten Quadrats ist in der Drehachse der

Rotorwelle angeordnet.

Das Stutzteil 1 ist samt des Jochbereichs 20, des ersten Schenkelbereichs, des zweiten
Schenkelbereichs 22 und der vier genannten Laschenbereiche (24, 25) einstlickig,

insbesondere einteilig, ausgebildet.
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Das Stutzteil 1 ist mittels der Schrauben 4, welche in die Einpressmuttern 26 eingeschraubt
sind, mit der Schutzhaube 3 verbunden. Hierzu weist die Schutzhaube 3 durchgehende
Offnungen, insbesondere Gitteréffnungen eines Luftergitters, auf, durch welche die Schrauben

4 hindurchragen.

Die Langsschlitze 23 sind rechteckférmig ausgebildet. Insbesondere sind auch der Jochbereich
20, der erste Schenkelbereich 21 und der zweite Schenkelbereich 22 rechteckférmig

ausgefuhrt.

Die Kanten desjenigen Quadrats, dessen Ecken mit den Schwerpunkten der Einpressmuttern
23 zusammenfallen, sind nicht parallel zu den Aulienkanten des Jochbereichs 20, des ersten
Schenkelbereichs und des zweiten Schenkelbereichs, sondern sie weisen hierzu einen

nichtverschwindenden Winkel auf.

Die duRReren Kanten, also AuRenkanten der Schenkelbereiche (21, 22) und des Jochbereichs
20 sind in Figur 2 in Draufsicht dargestellt und somit, wie in Figur 2 ersichtlich, von einem
zweiten, gedachten, in der Figur 2 nicht vollstandig dargestellten Quadrat umfasst. Der

Mittelpunkt dieses zweiten Quadrats ist in der Drehachse der Rotorwelle angeordnet.

Der an dem vom Jochbereich 20 abgewandten Endbereich des ersten Schenkelbereichs 21
angeordnete Laschenbereich 24 geht durch Drehung um 90° entgegen des Uhrzeigersinns
Uber in den am dem ersten Schenkelbereich 21 zugewandten Endbereich des Jochbereichs 20
angeordneten Laschenbereich 25 und durch weitere Drehung um 90° entgegen des
Uhrzeigersinns geht er in den Laschenbereich 24 Uber, welcher am dem zweiten
Schenkelbereich 22 zugewandten Endbereich des Jochbereichs 20 angeordnet ist. Durch eine
wiederum weitere Drehung um 90° geht er dann Uber in den am vom Jochbereich 20

abgewandten Endbereich des zweiten Schenkelbereichs 22.

Die Schrauben 4 ragen durch die Gitteréffnungen der Schutzhaube 3 hindurch und sind in die
Einpressmuttern 26 eingeschraubt, sodass der jeweilige Schraubenkopf der jeweiligen
Schraube 4 an der Schutzhaube 3 anliegt und auf der vom Schraubenkopf abgewandten Seite
der Schutzhaube 3 das Stultzteil 1 an der Schutzhaube anliegt sowie auf der vom
Schraubenkopf abgewandten Seite des Stitzteils 1 die Einpressmuttern 23 vom Stitzteil 1
hervorragen, in deren Innengewinde die Schrauben 4 mit ihnrem Gewindebereich eingeschraubt

sind.
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Insbesondere weist der an der Schutzhaube 3 anliegende Auenrand des
Sensorsteckergehduses eine kreisférmige Kontur auf, wobei der maximale Durchmesser der
kreisférmigen Kontur radial innerhalb der Einpressmuttern 23 aber radial aul3erhalb des zweiten

Quadrats angeordnet ist.

Wie in Figur 3 erkennbar ist, ist der Lagerflansch 36, an welchem die LUfterhaube 35 und die
Schutzhaube 3 befestigt sind, mit dem Stator 30 verbunden. Der drehbar gelagerte Teil des

Winkelsensors 31 ist mittels einer Kupplung 32 mit der Rotorwelle 37 drehfest verbunden.

Das Gehéduse des Winkelsensors 31 ist Uber die Drehmomentstlitze 33 mit der Lifterhaube

verbunden und somit schwingungsarm in Position gehalten.

Das Sensorsteckergehduse 2 des Winkelsensors ist zweiteilig ausgebildet, also aus einem

Unterteil und einem Oberteil zusammengesetzt.

Der Lufterrad 38 mit Lufterflligeln ist drehfest mit der Rotorwelle 37 verbunden.

Bei weiteren erfindungsgemafRen Ausflihrungsbeispielen wird die Schutzhaube nicht metallisch,

sondern als Kunststoffspritzgussteil ausgefuhrt.
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1 Stitzteil, insbesondere Drehmomentstiitze
2 Sensorsteckergehduse des Winkelsensors
3 Schutzhaube

4 Schraube

20 Jochbereich

21 erster Schenkelbereich

22 zweiter Schenkelbereich

23 Langsschlitz

24 Laschenbereich

25 Laschenbereich

26 Einpressmutter

30 Stator

31 Winkelsensor

32 Kupplung

33 Drehmomentstitze

34 Sensorleitung

35 Lufterhaube

36 Lagerflansch

37 Rotorwelle

38 Lufterrad mit Lufterfligeln
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Patentanspriiche:

1. Elektromotor, aufweisend Stator und relativ zum Stator drehbar gelagerte Rotorwelle sowie

Schutzhaube und Winkelsensor zur Erfassung der Drehlage der Rotorwelle,

wobei an der Schutzhaube ein Stltzteil befestigt ist, mit welchem ein Sensorsteckergehduse

des Winkelsensors drehfest verbunden ist,

wobei das Stltzteil einen Jochbereich, einen ersten Schenkelbereich, einen zweiten

Schenkelbereich und Laschenbereiche aufweist,

wobei die Laschenbereiche an den jeweiligen Endbereichen des ersten Schenkelbereichs, des

zweiten Schenkelbereichs und des Jochbereichs angrenzen,

wobei in jeden der Laschenbereiche jeweils eine Einpressmutter eingepresst ist.
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2. Elektromotor, aufweisend Stator und relativ zum Stator drehbar gelagerte Rotorwelle sowie

Schutzhaube und Winkelsensor zur Erfassung der Drehlage der Rotorwelle,

wobei an der Schutzhaube ein Stltzteil befestigt ist, mit welchem ein Sensorsteckergehduse

des Winkelsensors drehfest verbunden ist,

dadurch gekennzeichnet, dass

das Stltzteil einen Jochbereich, einen ersten Schenkelbereich, einen zweiten Schenkelbereich

und Laschenbereiche aufweist,

wobei der Jochbereich sowohl an den ersten als auch an den zweiten Schenkelbereich

angrenzt,

wobei ein erster Laschenbereich (24) am vom Jochbereich abgewandten Endbereich des

ersten Schenkelbereichs angeordnet ist,

wobei ein zweiter Laschenbereich (25) am dem ersten Schenkelbereich zugewandten

Endbereich des Jochbereichs angeordnet ist,

wobei ein dritter Laschenbereich (24) am dem zweiten Schenkelbereich zugewandten

Endbereich des Jochbereichs angeordnet ist,

wobei ein vierter Laschenbereich (25) am vom Jochbereich abgewandten Endbereich des

zweiten Schenkelbereichs angeordnet ist,

wobei in jeden der Laschenbereiche jeweils eine Einpressmutter eingepresst ist.
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3. Elektromotor nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass

das Stutzteil aus einem Metallblech als Stanzteil gefertigt ist.

4. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass

das Stutzteil U-férmig ausgebildet ist.

5. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Ansprlche,
dadurch gekennzeichnet, dass

das Stltzteil samt seinem Jochbereich, den Schenkelbereichen und den Laschenbereichen

einstlckig, insbesondere einteilig, ausgebildet ist.

6. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass

das Stutzteil eben ausgebildet ist, insbesondere also quasizweidimensional ausgebildet ist,

wobei die Normalenrichtung der das Stutzteil aufnehmenden Ebene parallel zur Drehachse der

Rotorwelle ausgerichtet ist.

7. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Ansprlche,

dadurch gekennzeichnet, dass

alle Kanten des die Schwerpunkte der Einpressmuttern verbindenden ersten Quadrats jeweils
einen nicht verschwindenden Winkel, insbesondere mit einem Winkelwert zwischen 10° und
30°, aufweisen zu allen Kanten desjenigen zweiten Quadrats, dessen Kanten zumindest
Teilbereiche der aueren, inshesondere bezogen auf die Drehachse der Rotorwelle,
insbesondere radial duReren, Kanten des Jochbereichs und der beiden Schenkelbereiche

enthalten.

8. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Ansprlche,
dadurch gekennzeichnet, dass

die Laschenbereiche und/oder die Einpressmuttern, inshesondere bezogen auf die Drehachse

der Rotorwelle, radial auRerhalb des Sensorsteckergehduses angeordnet sind.
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9. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Ansprlche,
dadurch gekennzeichnet, dass

jede der Einpressmuttern ein Innengewinde aufweist, dessen Schraubachse parallel zur axialen

Richtung und/oder Richtung der Drehachse der Rotorwelle ausgerichtet ist.

10. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass
im ersten Schenkelbereich ein erster Langsschlitz eingebracht ist und im zweiten

Schenkelbereich ein zweiter Langsschlitz,

insbesondere wobei die beiden Langsschlitze zueinander parallel sich erstrecken und/oder

ausgerichtet sind.

11. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass

die Langsschlitze jeweils rechteckférmig oder quaderférmig ausgerichtet sind,

insbesondere wobei die jeweiligen Kanten der beiden Léngsschlitze zueinander parallel oder

zueinander senkrecht ausgerichtet sind.

12. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass

am Sensorsteckergehduse ausgebildete Zapfenbereiche in die Léngsschlitze eingesteckt und

spielfrei formschlUssig eingepresst sind.

13. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass

die Schutzhaube an einem Lagerflansch des Elektromotors befestigt ist,

wobei der Lagerflansch ein Lager aufnimmt, welches die Rotorwelle drehbar lagert,

wobei der Stator mit dem Lagerflansch drehfest verbunden ist.
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14. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass

ein mit der Rotorwelle drehfest verbundenes, Lifterfligel aufweisendes Lifterrad von der

Schutzhaube radial umgeben ist,

wobei innerhalb der Schutzhaube eine Liifterhaube (35) angeordnet ist, welche das

Liifterrad samt Lufterflligel radial umgibt,

wobei der Winkelsensor mittels einer Drehmomentstiitze an der Lufterhaube (35)

abgestiitzt ist.

15. Elektromotor nach einem der vorangegangenen Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass

in den jeweiligen Innengewindebereich einer jeweiligen Einpressmutter der Gewindebereich,

insbesondere AuRengewindebereich, einer jeweiligen Schraube eingeschraubt ist,

wobei die Schraube durch eine Offnung der Schutzhaube, insbesondere durch eine

Gitteréffnung eines Luftergitters der Schutzhaube, hindurchragt,

wobei der Schraubenkopf der Schraube an der von der Einpressmutter abgewandten Seite der

Schutzhaube anliegt.
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