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(54) Échappement à détente

(57) Cet échappement comprend un balancier soli-
daire d’un élément d’impulsion (7a), une roue d’échap-
pement (1), une bascule de détente (2) présentant un
élément d’arrêt (2a) et un élément de dégagement (2b),
un doigt de dégagement (11d), solidaire en rotation du
balancier, pour venir en prise avec l’élément de dégage-
ment (2b) de la bascule de détente (2) une fois par pé-
riode d’oscillation du balancier. Le doigt de dégagement

(11d) est solidaire d’un organe inertiel (11) monté libre
entre deux positions extrêmes dans l’une desquelles la
trajectoire du doigt de dégagement (11d) passe par l’élé-
ment de dégagement (2b) de la bascule (2) et dans l’autre
desquelles cette trajectoire ne passe pas par cet élément
de dégagement (11b), le passage de l’organe inertiel (11)
d’une position à l’autre résultant de la force d’inertie pro-
voquée par les variations de vitesse du balancier à cha-
que alternance du balancier.
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