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(64) Zapojeni obvodu pro skupinové fizeni eiektrickych pohonil

1

Vyndlez se tyké zapojeni obvodu pro skupinové Pizeni elektrickych pohond, sestdvajici
z ovladadd, vstupnich prevodnikll, digitdlnich omezovald, maticového multiplexoru, kodéru
konfigurace, prepina¥e a vystupnich prevodnikd.

V ¥ad¥ rozsdhlych téchnologickjch procesd se poZaduje moZnost rudnfho #{zen{ otélek
pro skupiny pohond, kde kaidému rudnimu ovlada®i jsou podle potfeby prifazovdny vhodné kon-
figurace pohoni. V rémci ka¥dé takové konfigurace mus{ byt zajidtdna synchronizace otdlek
pFi volitelném omezent meximdlni hodnoty otédek a zrychleni.

Rozloha procest obsahujfcich desftky aZ stovky pohond rozmisténych na plochdch o veli-
kosti a% 1 km? klade po¥adavky na pPenos informaci na vzddlenosti Féadov& stovek metrd v pro-
stordch s vysokou hladinou elektrického ruSeni.

Soudasny stav techniky je cherakterizovén tim, Ze pou¥iti vypodetni techniky je v t&ch-
to p¥ipadech nevyhodné, nebof se jednd o extenzivni dlohy s trividlnim zpracovénim informa~-
cf{. Proto se dosud u¥f{vé kombinaci analogové a reléové techniky. Tim vznikejf velmi rozsdéhlé
reléové sité, u kterfch jsou znadné problémy se spolehlivosti takto vzniklych systémd. Vzni-
kaji komplikace spojené s nutnosti p¥epinat velky podet analogovych signdll a s p¥enosem
t&chto analogovych signdld rudivym prostfedim s nutnosti jejich galvanické izolace.

Regeni vyu¥ivajici p¥enosu signdlu ve form& fdzového posuvu 50 Hz nap&ti nardZ{ pri
znadném mno¥stvi tdchto signédld ne problém jejich vzdjemného ovlivnovéni.

Vy8e uvedené nedostatky odstranuje zapojeni obvodu pro skupinové Fizeni elektrickych
pohond podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivéd v tom, Ze vystupy ovladadld jsou propojeny se
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vstupy vstupnich prevodnikd, jejichz'vystupy Jsou .spojeny se vstupy maticového multiplexo-
ru, jehoZ ovlddaci vstup je spojen s vystupem kodéru konfigurace, jeho¥% vstup je propojen
s vystupem piepinale. V§stupy maticového multiplexoru jsou spojeny se vstupy digitdlnich
omezovall, Jejich¥ vystupy jsou spojeny se vstupy vystupnich pFevodnikd, které obsahujf
vystupy pro pFipojeni k jednotlivym elektrickym pohondm.

Vyhoda zapojeni obvodu pro skupinové #fzeni elektrickych pohond podle vyndlezu spodf-
vé predevdim ve spolehlivosti celého systému Tizen{, kterd je ddna piedevdim bezkontektnfm
prepindnim signdld v maticovém maultiplexoru a pfenosem necitlivym k ruSeni. Zapojeni obvo-
du zajidfuje synchronizeci otddek v ka3dé zvolend konfiguraci pohontt pti volitelném omeze—
ni maximdlni hodnoty otddek a zrychleni.

Ptiklad zapojeni obvodu pro skupinové #lzeni elektrickych pohonli podle vyndlezu je
zndzornén na vykresu. Vystupy prvnfho a% pdtého ovladade 1y 1o e lp Jjsou spojeny se
vstupy vstupnich prevodniky 215 22 <. gp, Jejich# vystupy jsou propojeny se vstupy matico-
vého multiplexoru 3. Vystupy maticového multiplexoru 2 Jsou spojeny se vstupy prvniho a¥
k-tého digitdlniho omezovade 41, 42 .0 4) - Vystupy digitdélnich omezovads 4y, 42 .00 4y
Jsou spojeny se vstupy vystupnich prevodnikd 213 2p +++ 2. Polet vstupnich pFevodnikd
a polet digitdlnfch omezovady mi¥e byt rdzny. Ovlddact vstup maticového multiplexoru 3 je
propojen s vystupem kodéru konfigurace 6, jeho# vstup je spojen s vystupem p¥epinade 7.

Vystupni signdly ovladaéﬁ Ly 1o ved

pr Ve vykonové drovni r4dovs ndkolika W a tudf¥
necitlivé k ruseni, Jsou vedeny do centralizovaného ¥fdicfho systému, kde po galvanické
izolaci jsou pPevedeny na digitdln&~frekvendni signély, které na rozd{l od analogovych umo%-
nuji jednoduché bezkontaktni prepindni v maticovém multiplexoru 3, ktery slou¥f k rozvedeni
8igndlld ovladadd 14, 1o ... lp do pohonlt tvoricich momentdln¥ zvolené konfigurace. ProtoZe
podet skupin byvé omezeny, je matice multiplexoru obvykle nedplnd - obvodové zjednodudent.
Krom& toho je v takovém piipadd vhodné pomoci koddru konfigurace 6 zakodovat konfigurace
pohond ¥izenych z jednoho ovladade a vyvoldvat na povel obsluhy prepinadem 7 tyto skuplny
signdlem' v kodu lze zavedenym na vstup kodéru konfigurace 6.

Maticovym multiplexorem 3 jsou tedy signdly ovlada&y L1y 12 «en dp distribuovény do
kandlld odpovidajicich jednotlivym pohontim, kde Jsou pripraveny na vstupy digitdlnfch omezo-
vadld 49, 42 ... 4y maximdlni hodnoty otédek a zrychlent zarudujici p¥esnou synchronizaci
Jednotlivych kandlt, po galvanické izolaci jsou preneseny v digitdin{i form& do pohont, kde
po zpracovdni ve vystupnich pFevodnicich na analogové signdly slouZi jako ¥4dané hodnoty.

Pri n&kterych konfiguracich je s ohledem na zjednodufent systému mo¥no zapojit digi-
tdlni omezovade 41y 4o ... 4y maximdlnich hodnot otddek a zrychlen{ mezi vstupni pfevodniky
21, 22 ‘ee Zp a maticovy multiplexor 3. -

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni obvodu pro skupinové Fizeni elektrickych pohondl, sestdvajici z ovladady,
vstupnich p¥evodnikd, digitélnich omezovadd, maticového multiplexoru, kodéru konfigurace,
pfepinale a vystupnich pFevodnikl, vyznadend tim, Ze vystupy ovladadd (11, 1o ... 1p) Jjsou
propojeny se vstupy vstupnich pievodnikd (24, 25 ... 2 ), Jejich¥ v¥stupy jsou spojeny se
vstupy maticového multiplexoru (3), jeho# ovlddact vutup Jje spojen s vystupem kodéru kon—
figurace (6), jeho% vstup je propojen s vystupem p¥epinale (7), prilem? v¥stupy maticového
multiplexoru (3) jsou spojeny se vetupy digitdlnfch omezovadd (41, 4o ove 4k) Jjejichz vy-
stupy jsou spojeny se vstupy vystupnich p¥evodnikd (51, 52 +ee 5x), které obsanujf vystupy
pro pfipojeni jednotlivych elektrickych pohond.
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