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Vyndlez se tyka reguldtoru ovladdaji-

4

ciho reguladni prvky, jejichZ poloha je 2
nastavovéna diskretnimi signaly "vice' a =

Y

"méns*., Udelem vyndlezu je realizace tako-

véto regulace jednoduchymi prostiedky s
vyloudenim kmiténi regulované soustavy.
Tohoto udelu je dosaZeno impulsnim regulé-
torem, v ndm¥ je analogovy signdl umérny
absolutni hodnoté velikosti odchylky mezi
poZadovanou a skutednou hodnotou regulova-
né velidiny p¥iveden na pievodnik napéti
na kmitodet. Jeho vystupni impulsy jsou
naditavany nebo odeditavany v obousmérném

32+
E

30—

gitadi v zavislosti na okamzité polarité
odchylky. PPi dosa¥eni ndkterého z meznich
stavi ¢itade je aktivovan prislusny vystup-
ni vykonovy &len generujici signdl *vice"

nebo "méng". Interval mezi jednotlivymi
zdsahy je dan dobou naditini ze stredu
¢itaciho rozsahu do p¥islusSného mezniho
stavu obousmérného &itale a je  pPimo
umdrny kmitodtu pPfevodniku napéti na kmi-
todet a tedy i velikosti reguladni odchyl-

m.
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Vyndlez sa t¥kéd impulsniho regulidtoru proporcioniddné inte-
gradniho charakteru pro ovlddéni regulatnich prvka, jejichZ po=-

loha je nastavovAna diskretnfmi signdly "vice" a "méné".

Akdni prvky, jako napi. reguladni a Skrtic{ klapky pro na-
stavovani préGtoku plyn(i a kapalin nebo frekvendni a fazové méni-
e pro ¥{zeni{ otdlek elektrickych motord byvaji ovliadany servo-
motorickymi jednotkami, jejichZ poloha je dalkové nastavoviana
diskretni{mi signdly "vice" a "méné"., Tyto Pidici signaly jsou
vys{liny bud z t¥i{stavového komparidtoru porovnavajiciho v¥stup
analogového. reguldtoru s analogovou hodnotou Ymédrnou poloze na-
staveni servomotorické jednotky, nebo jsou generovany poditadem
na zdkladé pribéhu reguladniho algoritmu zpracovavajiciho veli-
kost odchylky mezi poZadovanou a skutednou hodnotou. Pri pouZiti
prvinfiho zpisobu je tieba navic vytvorit zpé&tny analogovy signal
tm&rny nastaveni polohy servomotorické jednotky, Krom& této ne-
vyhody jsou u tohoto zZpGsobu dlouhé Casové konstanty pro inte-
gradni charakter regulace pomérné obtiZné realizovatelné., Poli-
tadovy zphsob ¥izeni predstavuje naproti tomu vy$3{i porizovaci
ndklady a neekonomické naroky na programové préce, zejména jedni-

4i se jen o jednu, &i nékolik reguladnich smydek,.

Uvedené nedostatky odstraﬁuje a uvedenou problematiku fesSi
impulsni regulidtor podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivi v tom,
%@ sestivd z porovnivaciho bloku se vstupy #4dané a skutedné hod-
noty regulované velidiny, jehoZ vystup je’pfes prevodnik napéti
na kmitolet a pres soufinové hradlo veden na &itaci vstup obou~
sm&rného ${itade, opatifeného vystupem horniho mezniho stavu a
vistupem dolnfiho mezniho stavu, z nich# kaZdy je pPipojen jednak
na prisludny vystupni vykonovy &len, jednak na prvni soudtové

hradlo, na jehoZ vystup je svym spouStécim vstupem pIipojen prvai
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monostabiln{ klopny obvod, jeho% v§stup je veden jednak na druhy
vstup soudinového hradla, jednak pfes druhy monostabilni klopny
obvod na, nastavovaci vstup obousmé&rného &itale, opatieného dale
re%imovym vstupem p¥ipojenym na vystup prvniho kompardtoru, je-
ho% vstupy jsou pPipojeny na zdroj signdlu skutedné hodnoty regu-
lované velidiny a zdroj signilu ZA4dané hodnoty regulované veli-

éinY»

Princip zapojeni p¥edmdtniého regulitoru umo¥nuje jednoduché
nastaven{ libovolné& dlouhé dasové konstanty odezvy regulétoru
na zménu regulované velidiny. Volbou vhodné dasové konstanty se
zabrini peZaddoucimu kmitéani regulované soustavy. Navic je regu-
litor lehce realizovatelny v jednom kompaktnim celky  tudiZ
s nizkymi poiizovacimi ndklady p¥i vysoké spolehlivosti p¥i pro-

VoZu.

Principidlni schéma zapojeni impulsniho reguldtoru je md-

2ornéno na piiloZeném vykresu.

Reguldtor sestivid z porovnivaciho bloku 1, na jeho% prvni
vstup 2 je piiveden signil skutedné hodnoty regulované velidiny
a .jehoZ druhy vstup 3 je p¥ipojen na zdroj signdlu #%4dané hodnoty
regulované velidiny, jim% je zadAvaci potenciometr 4. Na v¥stup 5
porovnavaciho bloku 1 je napdtovym vstupem 6 pPipojen pievodnik 7
napéti na kmitolet, jehoZ prevod se nastavuje potenciometrem 8
nastaveni pfenosu; Na kmitodtovy vystup 9 plevodniku 7 napéti
na kmitodet je p¥ipojen prvni vstup 10 soulinového hradla 11,
na jehoZ vystup 12 je &{tacim vstupem 13 p¥ipojen obousmérny
814tad 14, Obousmdrny d{tad L4 wd dva vystupy, z nich% v¥stup 15
signédlu dolniho mezniho stavu je veden na prvni vystupni vykono-
vy 8len 16 a vystup 17 signdlu horniho meznfho stavu je veden
na druhy vystupni vykonovy &len 18. Paralelné k vystupnim vykouno-
vym &lentim 16, 18 jsou oba v§stupy obousmdrného &itade 14 piipo-
jeny na vstupy 19 prvnfho soudtového hradla 20, na jehoZ vystup
21 je svym spouStécim vstupem 22 piipojen prvni monostabilni klop-
ny obvod 23 s potenciometrem 24 pro ¥izeni doby vybuzeni. Vystup
25 prvniho monostabilniho klopného obvodu 23 je veden jednak na
druhy vstup 26 soudinového hradla 11, jednak pF¥es druhy monosta-
bilni klopny obvod 27 na nastavovaci vstup 28 obousmérného &itale

14, Obousmdrny &{tad 14 jo ddle opat¥en reZimovym vstupem 29
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pripojenym na logicky vystup 30 prvaniho komparétéru 31, jeho#
prvanf{ vstup 32 je piripojen na zdroj signdlu skutedné hodnoty
regulované velidiny a druhy vstup 33 je pfipojen na zdroj signilu
%4dané hodnoty regulované velidiny. Nulovaci vstup 34 oboustran-
ného &{tade 14°je p¥ipojen na vystup 35 druhého soudtového hradla
36, JjehoZ prvni vstup 37 je pfipojen na zdroj externiho signélu
poruchy a druhy vstup 38 je pfipojen na vystup 39 druhého kempa-
rédtoru 40. Druhy kompardtor 40 mé& prvni vstup 41 p¥ipojen na zdroj
referendnfho signdlu a druhy vstup 42 na vfstup 3 porovnivaciho
bloku l. Na vystup 35 druhého soudtového hradla 36 je svym spous-
técim vstupom 43 rovn&Z p¥ipojen bistabiln{ klopny obvod 44, na
jeho# v¥stup 45 je pPipojen prvni vstup 46 t¥etfho soudtového
hradla &z, jeho¥ druhy vstup 48 je p¥ipojen na vystup 21 prvniho
soudtového hradla 20. Na vystup 49 tFfetfho soudtového hradla 47
je piipojon multivibritor 50 s p¥ipojenym reproduktorem 51 pro

signalizaci dinnosti reguldtoru.

Skutedné a poZadovanad velikost regulované velidiny jsou
srovndny porovnavacim obvodem 1 a absolutni hodnota odchylky je
z analogového signdlu prevedena na impulseni signdl, jeho% kmito-
Set je pP¥imo UGmérny velikosti odchylky. Vystupni impulsy pFevod~-
niku 7 napéti na kmitolet jsou nalitdvany nebo odeditivany v obou-
sm@rném &dtadi ;ﬁ,podle okamZité polarity odchylky vyhodnocené
prvoim kompardtorem 31, P¥i dosaZeni jednoho z meznich stavi obou-
smérného {tale 14 se pieklopi{ prvni monostabilni klopny obvod 23,
ktery po dobu nastavenou potenciometrem 24 pro Pizeni doby vybu-
zeni uzavie soudinové hradlo 1l,a zadrii tak dals{ impulsy p¥icha-
zejfici do obousmdrného Sitade 14, ktery tak zdstdvd i naddle v
prisludném meznim stavu a zapind odpovidajici vystupni vykonovy
&len,., Po zpétném pileklopeni prvniho monostabilniho klopného obvodu
23 je aktivovan krAtky impuls z druhého monostabilnfho klopného
obvodu 27, ktery nastavi obousmrny &{tad 14 opdt do stiedu jeho
d{taciho rozsahu. Dals{ impuls akdniho zAsahu reguldtoru nastane
opét pi*i dosaZeni jednoho z meznich stavi obousmérného &{tade 1k.
P#i dosaZeni horniho mezniho stavu obousmérného Sitade 14 je akti-

vovan vystupni vykonovy &len generujici signidl "mén&" a pPi dosa-
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%en{i dolniho mezniho stavu obousmérného Sitade 14 je aktivovan
vystupni vykonovy &len generujici signal "vice", Interval mezi
jednotlivymi zasahy je dan dobou naditéni ze stiedu &itaciho roz-
sahu obousmdrného &{itale 14 do p¥{sludného mezniho stavu a je
p¥{mo Gm&rny vystupnimu kmitodtu pFevodniku 7 napéti na kmitolet.
Ka?dy akéni zisah je signalizovan akustickym signdlem z reproduk-
toru 31. Tuto signalizaci je mo%no provést i jako svételnou. Za
normdlniho provozu je bistabilni klopny obvod 44 v klidovém stavu.
V tomto stavu zGstivAd tak dlouho, pokud nedojde k piekrodeni ma-
ximéilnd dovolené hodnoty odchylky, nastavené refereninim napétdim,
nebo nen{ signalizovina externim signdlem porucha regulované sou-
stavy. Nastane-li takov4d situace, je p¥eklopen bistabilni klopny
obvod 4%, ktery aktivuje multivibrator 29,& akustick& signalizace
trvd tak dlouho, dokud neni bistabilni klopny obvod 44 zp&tnd
pfeklopaen nulovacim tladitkem 52.

P¥{kladem pou¥it{ impulsnf{ho reguldtoru podle vynadlezu je
P*i{zend jemnoéti mleti{ comentu prostifednictvim zmén otddek vétr-
ného t¥{dide na vypadu z cementového mlyna. Regulovanou velidinou
je hodnota mérného povrchu cementu m&Fend automatickym analyzi~
torem., Vystupni impulsy reguldtoru ovlidaji’ tladitka "vice" a
"ménd" ¥{izeni{ otdlek vétrného t¥r{dide, Jako externi signil poruchy
je vzat signdl poruchového stavu analyzatoru zachycujici porucho-
vé stavy vlastniho mdieni, v€etné& vzorkovani a dopravy vzorkd ma~-

teridlu pro analyzy,
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1. Impulgni reguldtor proporciondlué integraniho charakteru

pro ovlidin{i reguladnich prvka, jejich# poloha je nastavovina
diskretnimi signily "vice" a "méné&", vyznadujici se tim, Ze sesté-
vh =z porovnévaciho bloku (1) se vstupy #&dané a skutedné hodnoty
regulovanéd velidiny, jehoZ v¥stup (5) je pres prevodnik (7) napé&ti
na kmitodet a pies soudinové hradlo (ll) veden na ditaci vstup (13)
obousmdrného &{tade (14), opat¥eného v¥stupem (17) hor-nfho mezni-
ho stavu a vystupem (15) dolniho mezniho stavu, 2z nichZ kaZdy je
pripojen jednak na prisludny vystupni vykonovy &len (18, 16),
jednak na prvni soudtové hradlo (20), na jeho¥ v{stup je svym
spoustécim vstupem (22) pfipojen prvni monostabiln{ klopny obvod
(23), jeho¥ v¥stup (25) je veden jednak na druhy vstup (26) sou-
dinového hradla (11), jednak pies druhy monostabilni klopny obvod
(27) na nastavovaci vstup (28) obousmdrného &{tale (14» opattené-
ho dile reZimovym vstupem (29) p#ipojenym na vystup prvnfho kompa-
ridtoru (31), jehoZ vstupy jsou p¥ipojeny na zdroj signalu skuted=-

né hodnoty regulované velidiny a zdroj sigpnilu #Adané hodnoty

regulované velidiny.

2. Impulsni reguldtor podle bodu 1, vyznadujici se tfm, Ze
obousmdrny &ftad (14) je opatien nulovacim vstupem (34) piipoje-
nym na vystup druhého soudtového hradla (36), jeho# prvni vstup
(37) je ptipojen na zdroj externfho signdlu poruchy a druhy vstup
(38) je pripojen na v¥stup druhého kompardtoru (40), jeho¥ signa-
lovy vstup (42) je piripojen na v§stup porovhavac{iho bloku (1) a

referenéni vstup (#1) je pPipojen na zdroj referendniho napdti.

3. Impulsni reguldtor podle bodu 1 nebo 2, vyznadujici se tim,
%e na vystup prvaiho soudtového hradla (20) je svym druhym vstupem
(48) pripojeno tietf{ soudtové h[%?lo (47), jeho¥ prvni vstup (46)
je pres bistabilni klopny obvod‘A nulovacim tlad{itkem (52) piipo-
jen na vystup druhého soudtového hradla (36), pridem¥ na vystup
tretiho soudtového hradla (47) je pes multivibritor (50) pPipojen

akusticky a/nebo svételny signalizadni{ &len.

1 vykres
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