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Dispositif électromécanique pour réglage de siége, notamment pour siége de véhicule automobile.

@ Linvention concerne un dispositif électromécanique pour B YTAT WA 2 /560
réglage de sidge, notamment pour siége de véhicule automo- S, /A éz/ /
bile, comportant un support 2 portant un moteur électrique au == Ny e
moins 14 et des organes d'entrainement 30, 32. B S : 1 ,

Le moteur 2 dans une enveloppe 18 est fixé au support par st e . - =
des organes de fixation 8, 10 sans quil y ait de liaison s i ) - +
métallique entre le support st le ou les moteurs. 0T ! f ) ;

) - c - W NN BB

T
57 58 % 55 B sojutw‘

D Vente des fascicules 2 I'IMPRIMERIE NATIONALE, 27, rue de la Convention — 75732 PARIS CEDEX 15



20

25

30

35

La présente invention concerne
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un, dispositif électro-

mécanique pour réglage de sidge , notamment pour sidge de véhicule

automobile ; ce dispositif comportant au

au moins un moteur &lectrique et des orga

moins un support portant

nes d'entrafinement

servaat 3 établir une liaison cinématique entre le moteur électrique

et un composant 3 régler.

Un tel dispositif est connu par la demande de brevet alle-

mand DE-0S 28 46 632. Dans ce dispositif
par une console qui est boulonnée sur un
porte aussi des organes d'entrainement te

mission intermédiaire, renvoi d'angle. Ce

connu, le support est formé
cadre. La console
ls que mécanisme de trans-

t agencement du moteur

et des organes d' entrainement conduit 2 un bruit relatlvement

important lors du fonctionnement du moteur.

L'invention a pour but de perfe
genre mentionné au début, de fagon que le
réduits lors desropérations de manoeuvre,

Selon l'invention, ce but est a
moteur €lectrique est fixé au support san
métallique entre lui et ce support.

Avec la solution proposée par 1

ctionner un dispositif du

s bruits produits soient

tteint par le fait que le

s qu'il y ait de liaison

P,
-

'invention, on évite pra-

tiquement tous les bruits qui, avec les dispositifs de réglage de

sidge connus, sont transmis aux parties mécaniques enviromnantes par -

conduction structurelle des sons. Ce résu
et économique en évitant 1'existence de p
entre le moteur électr1que et les parties
peut plus y avoir de conduction des bruit

Dans une forme de réalisation p

ltat est obtenu de facon simple
oints de contact direct
en tdle, de sorte qu'il ne

s par voie Structurelle.

articulidrement appropriée,

1'invention prévoit que le moteur &lectrique présente une enveloppe

en matidre plastique fixée su support, et
pour cette fixation s'attachent seulement
que. Les points de contact "métal sur mét

évités, ainsi que mentionné plus haut,

que les organes’

s

4 1'enveloppe en matidre plasti-

al™ sont ici

par le fait que, au contrai-

re des modes de fixation connus, les organes de fixation sont atta—

chés non pas au moteur électrique lui-m@me mais 3 1'enveloppe en
P PP

matidre plastique qui 1'entoure.
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Dans une autre forme de réalisation de 1'invention, prévue
pour le cas ol le dispositif de réglage de si2ge comporte plusieurs
moteurs électriques, ces moteurs ont une enveloppe commune en ma-
tigre plastique. Avec cette enveloppe commune en matidre plastique,
le nombre des composants est réduit, de sorte que cette solution
s'avére particulidrement économique. I1 est alors opportun que les
moteurs électriques soient agencés 1'un 3 c8té de 1'autre et que
les organes de fixation traversent l'enveloppe en matigre plastique
en passant entre les moteurs, de sorte que 1'on obtient alors un
agencement trés compact.

Du point de vue de la fabrication de 1'enveloppe en matiére
plastique, et du point de vue du montage, il est opportun que 1'en-
veloppe soit constituée de deux demi-coquilles. Il est alors avan~
tageux que le plan de joint de 1l'enveloppe soit le plan dans lequel
se trouvent les axes de moteurs &lectriques. Ainsi on peut avoir deux
demi-coquilles de méme type, ce qui est avantageux pour la fabri-
cation.

» Afin de réduire encore le nombre des composants, ‘1'invention
prévoit que les organes de fixation servant 3 fixer 1'enveloppe en
matidre plastique au support assument aussi une autre fonctiom, 2
savoir 1'assemblage des demi-coquilles.

Dans le cas ol 1l'enveloppe en matidre plastique ne présen-
terait pas une résistance suffisante pour que le maintien du moteur
sur le support soit assuré sans déﬁaséement des limites de déformation

admissibles, on peut aussi, selon un mode de réalisation avantageux de

-1'invention, agencer des éléments renforgateurs entre 1'enveloppe
g ¢

en matidre plastique et des contre-appuis formés par des organes de
fixation. On peut alors utiliser un élément renfor-
gateur commun pour au moins deux organes de fixation.

Pour que le nombre des composants reste faible, au moins
une gaine tubulaire protectrice, destinée 2 protéger un organe
d'entrainement tel que, par exemple, un arbre flexible, peut &tre
formée sur 1'enveloppe en matidre plastique. Il est alors avanta-
geux que 1'axe de cette gaine protectrice se trouve dans le plan de

joint de 1'enveloppe en mati&re plastique.
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Dans un autre déveldppement de 1'iﬂ§ention, il est prévu,
entre le support et le moteur électrique et/ou un-mécanisme, des
éléments intermédiaires élastiques qui atténuent sensiblement la
transmission des bruits. ' o

Dans un autre mode de réalisation de 1'invention, les moyens
d'entrainement, notamment des engrenages, sont fixés au éupport sané
qu'il y ait de liaison métallique entre eux et ce support.

Pour suspendre le moteur et/ou les engrenages, les organes
de fixation sont, selon une. forme de réalisation de 1'invention,
munis de manchons qui sont dotés de collets et qui sont en une matid-
re plastique élastique, ce qui évite dé fagon simple tout contact
métallique. - ' 7 h :

Comme matidre pour 1'enveloppe en matidre plastique et/ou
pour les éléments intermédiaires, il est oppquhn de choisir un
polyuréthane. Toutefois, d'autres matiérés'ayant des propriétés
analogues peuvent aussi &tre vtilisées.

Les différents objets et caractéristiques de 1'invention
seront maintenant détaillés dans la description qui va suivre, faite
4 titre d'exemple non liﬁitatif, en se rep;rtant aux figures anne-
xées qui représentent : 7 .

- la figure 1, une vue partielle de dessus d'un suppori d'un
dispositif pour réglage de siége, avec deux moteurs disposés cBté
3 cdte dans une enveloppe commune en matigre plastique;

- la figure 2, une vue avant de 1°agénceﬁent représenté sur
la figure 1; o ) N

~ la figure 3, une vue latérale de 1'agencemént représenté sur
la figure 1; ) 7

- la figure 4, une vue en plan d'une fixation de moteur
électrique avec élément intermédiaire en forme de plaque, fait d'une
matidre élastique et ' o

-~ la figure 5, une vue en coupe d'une fixation dans laquelle
les organes de fixation sont munis de manchons en une matidre élas-
tique. ]

Seules les parties du dispositif de réglage de sidge ac-

tionné par moteur &lectrique nécessaires 2 la compréhension de 1'in-
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~ vention sont représentées sur le dessin, Ce dispositif présente un

support 2 qui peut &tre une partie d'un cadre (non représenté) agencé
en—déssous du siége'etVQUi'posséde la forme d'une bande plate en tdle
partiellement profilée.

Le support est en outre pourvu de trous 4, 6 qui sont
traversés par les organes de fixation 8, 10 décrits plus loin. Deux
moteurs &lectriques, 12 et 14, sont agencés 1l'un 2 cdté de 1'autre,
en-dessous du support 2. Ces moteurs électriques 12 et 14 sont logés
dans une enveloppe 16 en matidre pléstique. Cette enveloppe 16 en
mati2re plastique présente une forme extérieure semsiblement parallé-
1épipédique et comsiste en deux demi-coquilles de méme genre, 18
et 20. Ces demi-coquilles, 18 et 20, forment deux cavités intérieures
22 et 24 dont le'contou: cbrrespond éensiblement au contour extérieur
des moteurs électriques 12 et 14. Sur un coté, deux appendices tubu-
laires 26 et 28 sont formés sur 1'enveloppe en matidre plastique 16
(sur la figure 3, ils sont situds 2 droite, mais un seul est visible).
Ils constituent des géines protectrices pour des organes d'entraine~
ment tels que, par exemple, des arbres flexibles 30, 32 qui sortent

de 1'enveloppe en matidre plastique 16. L'axe des appendices tubu-

‘laires 26 et 28 se trouve sur le plan de joint 34 des deux demi-

coquilles 18 et 20 de 1'enveloppe en matidre plastique 16, de sorte
que ce sont des demi-tubes qui sont formés sur les demi-coquilles

18 et 20 et qui, lorsque 1'assemblage est réalisé, donnent les appen—
dices tubulaires 26 et 28. _

Pour fixer, au Support 2, 1'enveloppe 16 contenant les mo-
teurs électriques 12 et 14, deux trous 36 et 38 travéfsent cette enve-—
loppe 16, entre les cavitds 22 et 24. Dans ces trous 36 et 38 sbnt
agencés des organes de fization 8 et 10 sous forme de tiges filetées.
Liextrémité supérieure des organes de fixation 8, 10 est dotée d'un
filet hélicofdal.ﬁa, 46 qui traverse un trou correspondant 4, 6
dans le support 2. De 1'autre c8té de ce support 2, des écrous 48;

50 sont vissés sur les filets &4, 46 des organes de fixation 8, 10.
Les portions inférieures des organes de fixation 8, 10 sont, eiles
aussi, dotdes chacune d'un filet hélicoidal 52, 54 et ces parties

filetées traversent des trous d'un élément renforgateur commun 56,
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allant d'un bout 2 1'autre, qui possdde la forme d'une plaque plane.
Sur celui des cOtés de cet é1ément renforgateur 56 qui n'est pas en
regard de 1'enveloppe 16, des écrous 58, 60 sont vissés sur les filets
52, 54 et constituent des contre;appuis. Ainsi, 1'enveloppe en matidre
plastique contenant les moteurs électriques 12 et 14 est bridée en-
tre le support 2 et 1'élément renforgateur 56, les organes de fixation
40, 42 assurant d'une part lemaibtien des deux demi-coquilles 18, 20
dans leur condition d'assemblage et, d'autre part, 1'immobilisation
sur le support 2 de l'ensemble de 1'enveloppe en matidre plastique
16 avec les moteurs électriques 12 et 14 qui y sont contenus. Les
fils de raccordement 62, 64 des moteurs électriques 12, 14 sortent
latéralement de 1'enveloppe 16 dans laquelle des petites ouvertures
correspondantes sont prévues 3 cette fin.

La figure 4 montre une fixation d'un moteur éiéctrique 66
2 un support 68, un élément intermédiaire 72 en une métiére-élaétique_
telle que le polyuréthane ou analogué étant agencé entre le support 68, .
ou plus précisément entre un bras porteur 70 en t8le d'acier qui lui
est soudé, et le moteur électrique et/ou des moyens d'entrainement.
Cet élément intermédiaire 72 est 1ié, d'une partrau_Bras porteur 70
et, d'autre part, éventuellement par d'autres organes d'assemblage, au
moyen de vis ou de rivets, 2 une partie du logement du moteur. Un
évidement traversé par 1'arbre de sortie 74 du moteur est prévu dans
1'é1ément intermédiaire 72. De 1'autre c6té du moteur électrique, la
suspension peut &tre réalisée de la méme facon (cela n'est pas re-
présenté). ' .
Une suspension :d'engrenages (par exemple de réductéur) est
représentée sur la figure 5. Pour la fixation de ces engrenages 78 au
support 80, des organes de fixzation 82 sont prévus qui traversent des
trous 84, 86 du support 80 en forme de U et un trou 88 dans le
mécanisme 78. Des manchons 90 et 92 sont montés sur 1'organe de fixa-.
tion 82 sur lequel ils portent. Ils remplissent 1’espace compris entre
1'organe de fixation 82 et le érou'88, et présentent chacun um collet
94, 96 qui est agencé entre, d'une part, une surface frontale du mé-
canisme 78 située autour du trou 88 et, d'autre part, le support 80

ou un élément intermédiaire 98. On évite ainsi tout contact direct
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entre le mécanisme et le support métallique 80 et/ou les orgenes'de
fixation 82,

Il est bien évident que les descriptions qui précédent ont

éré données qu'a titre d'exemple non limitatif et que de nombreuses

5 variantes peuvent &tre envisagées sans sortir pour autant du cadre
de 1l'invention.
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_ REVENDICATIONS

1. Dispositif électromécanique pour réglage de sidge, no-
tamment pour sidges de véhicules automobiles, ce dispositif compor- -
tant un suppotrt qui porte au moins un moteur électrique et des orga=
nes d'entrainement pour &tablir une llalson c1némat1que entre le moteur
électrique et un composant & regler, et étant cavactérisé en ce que
le moteur électrique (12, 14) est flké au support (2) sans qu ‘il y
ait de liaison métallique entre eux.

2. Dlspositlf selon 1la revendication 1, caractérisé en ce
que le moteur électrique (12, 14) comprend une enveloppe (16) en
matidre plastique qui est fixée au support (2), et en ce que les or-
ganes pour cette fixation s‘attachent seulement 2 1°enve16ppe en matidre
plastique et au support (2). - ;

3. Dispositif selon 1a revendication 2, comportant au moins
deux moteurs électriques, caractérisé en ce que ces moteurs électri-
ques (12, 14) ont une enveloppe commune (13) en matidre plas—
tique. . ) '

4. Dispositif électromécanique, selon
la revendication 3,'caractérisé en ce que les moteurs électriques
(12, 14) sont agencés 1'un 2 cdté de 1'autre, et en ce que les or-
ganes de fixation (8, 10)'traﬁersent.l'enveloppe (16) en matidre plas-
tique en passant entre les moteurs (12, 14). _

‘5. Dispositif selon 1'une quelconque des rgvendications
précédentes, caractérisé en ce que 1'enveloppe (16) en matidre plas-
tique comprend deux demi-coquilles (18, 20). . )

6. Dispositif selon la revendicationm 5, caractérisé en ce
que le pian de joint (34) de 1'enveloppe en matizre piastique (16)
est le plan dans lequel sont situés les axes des moteurs électri-
ques (12, 14). - .

7. Dispositif selon la revendlcatlon 5 ou 6, caractérisé en
ce que les demi-coquilles (18, 20) sont maintenues assemblées au
moyen desdits.organes de fixation (8, 10). '

8. Dispositif selon 1'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu'au moins un élément renforcateur (56)

est agencé entre 1l'enveloppe (16) en matidre plastique et des contre-
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appuis (58, 60) formés par des organes de fixation (8, 10).

9. Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en ce
qu'il est prévu umn élément renforcateur commun (56) pour au méins deux
organes de fixation (8, 10).

10. Dispositif selon 1'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu'au moins une'gaine tubulaire pro-
tectrice (26, 28), pour protéger un organe d'entrainement (30, 32),
est formée sur 1l'enveloppe (16) en matidre plastique.

11. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 5
a2 10, caractérisé en ce que l'axe de la gaine protectrice (26, 28)
se trouve dans le plan de joint (34) de 1'enveloppe (16) en matidre
plastique.

12. Dispositif selonil'uné queléonque des revendicafions

précédentes, caractérisé en ce que .1'enveloppe (16) en matidre plas~

“tique est en polyuréthane.

13. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce
que des éléments intermédiaires (72) en mati2re élastique, sont
agencés entre le support (68) et le moteur électrique (66) et/ou
les moyens d'entrafnement qui peuvent notamfient comporter um mécanis-—
me d'éngrenageé (78).

14, Dispositif électromécanique, avec moteurs électriques,
pour réglage de Siége,:seién 1'une quelconque des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que les moyens d'entraine-
ment, notamment des engrenages (78), sont fixés aursupport (80) sans
qu'il y ait de liaison métallique entre ces moyens d'entrainement (78)
et ce support (80). .

15. Dispositif selon la revendication 14, caractérisé en ce
que des organes de fixation (82) prévus pour fixer les moyens d'en-
trainement, notamment des engremages (78) et/ou le moteur électrique,
sont au moins partiellemént entourés de manchons é&lastiques (90, 92).

716. Dispositif selon lé revendication 15, caractérisé en ce
que les manchons présentent au moins un collet (94, 96) -qui est
agencé entre le support (80) et les moyens d'entrafnement (78), ou
bien entre le support (80) et le moteur électrique. _

17. Dispositif selon la revendication 15 ou 16, caractérisé

en ce que les manchons sont en matiére plastique souple.
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